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Ratyfikowana w listopadzie 2006 roku nowa
norma EN ISO 13849-1, definiujac nowe wymogi w
zakresie bezpieczerstwa maszyn, zastgpita dotychczas
obowigzujgcg norme EN 954-1. W maju 2008 roku
nowg norme zharmonizowanio z Dyrektywa
Maszynowg. Regulacje obowigzujagce w wycofanej
normie EN 954-1 dopuszczano pierwotnie do
stosowania do korica 2009 roku, po czym przedtuzono
do korica 2011 roku publikujgc stosowne
rozporzadzenie w Dzienniku Urzedowym UE z dnia

wyznaczany jest Performance Level (PL,) wtasciwy
dla danej funkcji sterowania.

Przetwornice czestotliwosci firmy NORD spetniaja
wymogi:

- EN ISO 13849-1 zapewniajagc maksymalng Kategorie
Bezpieczenstwa 4, dla najbardziej wymagajgcego
poziomu wydajnosci [PL] e

- EN 60204-1 zapewniajgc Kategorie Zatrzymania 0i 1

29.12.2009. W nowej normie EN ISO 13849-1

zastosowano nowe regulacje dotyczace - EN 61800-5-2 w zakresie funkdji
programowalnych  systeméw  elektronicznych i STOiSS1

wprowadzono tzw. poziom wydajnosci (Performance q] - EN 61508 spefniajac wymogi
Level), przez co jej zapisy zyskaty szczegdlne znaczenie El zg0dne z SIL3

w zakresie uzywania przetwornic czestotliwosci.

Kluczowe z punktu widzenia przepiséw E}[II Omawiajgc funkcjonalnos¢ ,Safety
bezpieczenstwa jest to aby maszyny zbudowane byly r { r Stop” od strony technicznej nie

tak, aby zminimalizowa¢ ryzyko powstania obrazen
obstugi w przypadku niewtasciwej obstugi lub
przypadkowego zatgczenia wskutek btedu lub
zaktécenia.
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Nowe przepisy definiuja ponad to koniecznos$é
precyzyjnej oceny ryzyka. Na podstawie oceny stopnia
ciezkosci obrazenia (S), czestosci i czasu ekspozycji na
zagrozenie (F) oraz mozliwosci unikniecia zagrozenia
(P) dokonuje sie oceny wymagan dla systemu
sterowania. Z wykresow ryzyka

sposéb zauwazy¢ duzej analogii do
stosowanych dotychczas rozwigzan.
Wymogi w zakresie bezpieczenstwa
mozna spetni¢ réwniez stosujgc

typowe  roztgczenia  obwoddw
elektrycznych. Wazne tutaj jest, aby
urzadzenia stuzgce do operacji
tgczeniowych  spetniaty  wymogi
okreslone przepisami w zakresie samokontroli i
niezawodnosci.

Stosujgc nowe rozwigzania typowe dla nowych
regulacji ,Safety Stop” systemy sterowania ulegaja
uproszczeniu i wzrasta ogdlna wydajnos¢ systemu.
Przetwornice, ktérych

system

bezpieczenstwa nie

pozbawia zasilania sg

nadal widoczne z

1))

poziomu PLC, a

niskie ryzyko powrét do gotowosci
. Py a jest natychmiastowy STO
1
85 b bez zwtoki typowej dla
- L] wymagany L . .
. P poziom zdjecia i  podania
B, C wydajnosci o
punkt wyjsciowy Fi [PL] zasilania.
dla oceny ryzyka 8z P2 - d
Fz . . .
P e Sama istota dziatania
wysokie ryzyko systemu na

bezpieczenstwo

przyktadzie przetwornic czestotliwosci firmy NORD
sprowadza sie do wprowadzenia zasady tzw bloku”
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safe pulse block”. Urzadzenia wyposazone w modut
"safe pulse block" majg dodatkowy przetwornik
DC/DC, ktéry zasila sterownik przeksztatcajgc napiecie
24V pobrane ze stykdéw 24V_SH, GND_SH. Z chwilg
odfagczenia zewnetrznego napiecia 24 V przetwornik
DC/DC odfgcza rowniez zasilanie sterownika modutu
mocy. Brak zasilania sterownika oznacza, ze zadne
sygnaty sterujgce nie docierajg do tranzystoréw mocy.
Tym samym zasilanie silnika ulega przerwaniu. W
praktyce oznacza to, iz silnik nie wytwarza juz
momentu napedowego

Najistotniejsze z punktu widzenia wyboru sposobdw
zatrzymania jest okreslenie oczekiwanego trybu.
Rozréinia sie kilka typdéw wytgczenia gdzie
najpopularniejsze to STO (Safe Torque Off)

STO
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oraz zatrzymanie kontrolowane SS1.

I STO
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Rdéznica pomiedzy trybami sprowadza siu do tego, ze
w trybie STO zatrzymanie silnika ma charakter
swobodny (hamowanie momentem oporowym
maszyny) natomiast w trybie SS1 w pierwszej

kolejnosci dochodzi do kontrolowanego zatrzymania

bezpieczenstwo

po czym do przetgczenia w tryb STO. Oba tryby
charakteryzujg sie innymi Kategoriami Zatrzymania wg
EN 60204-1. Jako, ze przetwornica nie jest w stanie
kontrolowaé, czy doszto do fizycznego zatrzymania
maszyny, to w trybie SS1 czasy przetgczenia z trybu
hamowania do STO musza by¢ zdefiniowane odgdrnie
poprzez zewnetrzny wytgcznik bezpieczeristwa. Nalezy
rowniez mieé¢ na uwadze, ze jesli w trybie STO
dochodzi do blokady hamulca postojowego to
powinien on mieé¢ witasciwos¢ hamulca roboczego, a
nie postojowego. W kazdym przypadku nalezy spetni¢
dotyczace

wymogi prowadzenia

okablowania i stosowania odpowiednich wytgcznikéw

precyzyjne

bezpieczenstwa
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Wykorzystanie bloku
"Safe pulse block"
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Zaleznie od oceny ryzyka stosuje sie dublowanie

obwoddéw, system detekcji zwarcia, wylfaczniki

zatrzaskiwane i okresowe testy skutecznosci.

Opisana dotyczy  nastepujacych

produktéw firmy NORD:

funkcjonalnos¢

SK215E SK510E
SK 225E SK511E
SK515E
SK530E
SK535E

Instrukcja BU 0230 Instrukcja BU 0530
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