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1 Allgemeines

Die Baureihe SK 1x5E basiert auf der bewahrten NORD-Plattform. Die Gerate zeichnen sich durch
ihre kompakte Bauform bei gleichzeitig optimalen Betriebseigenschaften aus und sind einheitlich bei
der Parametrierung.

Durch einen zweiphasigen Phasenanschnitt ist nicht nur der reine Motorstart, sondern auch ein
Sanftanlauf maoglich. Das Phasenanschnitt-Verfahren wurde dabei so gewahlt, dass die dabei
entstehenden Pendelmomente mdglichst gering gehalten werden. Ein umfangreiches Spektrum von
Uberwachungsfunktionen rundet das Portfolio ab.

Aufgrund der vielseitigen Einstellmoglichkeiten kénnen alle Drehstromasynchronmotoren betrieben
werden.

Der Motorstarter ist grundsatzlich fir einen dreiphasigen Netzanschluss vorgesehen. Der
Leistungsbereich erstreckt sich von 0.25 kW bis 7.5 kW.

Durch modulare Baugruppen kann die Geratereihe an individuelle Kundenanforderungen angepasst
werden.

Dieses Handbuch basiert auf der in der Versionsliste angegebenen Geratesoftware (vgl. P707).
Besitzt der verwendete Motorstarter eine andere Softwareversion, kann dies zu Unterschieden fihren.
Gdf. ist das aktuelle Handbuch aus dem Internet (http://www.nord.com/) herunterzuladen.

Es existieren zusatzliche Beschreibungen fiur optionale Funktionen und Bussysteme
(http://www.nord.com/).

[i] Information Zubehér

Auch das im Handbuch angesprochene Zubehér kann Anderungen unterliegen. Aktuelle Angaben hierzu werden
in separaten Datenblattern zusammengefasst, die unter www.nord.com in der Rubrik Dokumentation —
Handblicher — Elektronische Antriebstechnik — Techn. Info / Datenblatt gefihrt werden. Die zum Zeitpunkt der
Verodffentlichung dieses Handbuches verfligbaren Datenblatter sind in den betreffenden Kapiteln namentlich
erfasst (Tl ...).

Aus den verschiedenen Ausflhrungen der Geréatereihe ergeben sich Unterschiede bei den
Funktionalitaten (z.B.: mit integriertem AS-Interface oder mit integrierter PROFIBUS DP Schnittstelle).

In der einfachsten Konfiguration besteht die Moglichkeit auch ohne PC oder Bediengerat alle
wichtigen Parameter Uber bis zu vier Potentiometer und vier DIP-Schalter einzustellen. Zur Diagnose
der Betriebszustdnde stehen LEDs zur Verfigung. Es ist also nicht zwingend notwendig, ein
Bedienmodul einzusetzen.

Typisch fur die Geratereihe ist die Montage direkt auf einem Motor. Alternativ gibt es auch optionales
Zubehdr, um die Gerate in der Nahe des Motors, z.B. an der Wand oder einem Maschinengestell zu
montieren.

Um Zugriff auf alle Parameter zu haben, kann die interne RS232 Schnittstelle (Zugang Uber RJ12
Anschluss) verwendet werden. Der Zugriff auf die Parameter erfolgt dabei beispielsweise Uber eine
optionale Simple- oder ParameterBox.

Die vom Betreiber veranderten Parametereinstellungen missen im integrierten Flash Speicher des
Gerates gesichert werden (P550). Anderenfalls gehen die veranderten Parametereinstellungen beim
Abschalten des Gerates verloren.

BU 0135 de-4118 9


http://www.nord.com/
http://www.nord.com/
http://www.nord.com/

Co

NORDAC START (SK 135E / SK 175E) — Handbuch fur Motorstarter DRIVESYSTEMS

1.1 Uberblick

Dieses Handbuch beschreibt die Gesamtmenge der moglichen Funktionalitdten und Ausstattungen.
Je nach Geratetyp ist die Ausstattung und Funktionalitat begrenzt. Gerate des Typs SK 175E weisen
den Maximalausbau auf.

Basiseigenschaften

+ 2 digitale Eingange

+ 2 digitale Ausgange

» Separater Temperaturfiihler-Eingang (TF+/TF-)

» Ansteuerung und Anschluss einer elektromechanischen Bremse

* Motorlberlastsicherung (I2t-Auslose-Charakteristik gemal EN 60947) - Dadurch wird kein
Motorschutzschalter sondern nur eine Vorsicherung bendtigt!

* Netz- und Motorphasenausfalliiberwachung

* Magnetisierungsiiberwachung (Mindeststromiiberwachung)

» Automatische Phasenfolgeerkennung

» Direkt auf dem Motor oder motornah montierbar

» Zulassige Umgebungstemperatur -25°C bis 50°C (technische Daten beachten)

* Integriertes EMV- NetZfilter fur Grenzwerte der Klasse B

» 4x DIP-Schalter und 4 x Potentiometer zur Konfiguration

* LEDs zur Diagnose

» RS232 Schnittstelle Uber RJ12-Stecker

Zusatzeigenschaften

Die Gerate gibt es ohne integrierte Feldbusschnittstelle und alternativ in den beiden Ausflihrungen
(-ASI) mit integrierten AS-Interface bzw. (-PBR) mit integrierten PROFIBUS DP.

Unterschiede zwischen den einzelnen Ausflihrungen (SK 135E / SK 175E) sind in folgender Tabelle
zusammengefasst und werden im Verlaufe dieses Handbuches beschrieben.

Eigenschaft 135E | 175E- | 175E-
ASI PBR
Sanftanlauf-Funktionalitat X X X
Reversier-Funktionalitat X X X
Zwei zusatzliche Digitaleingdnge X X
AS-Interface (41 / 40) ASI
PROFIBUS-DP (41/40) PBR

Tabelle 2: Zusatzeigenschaften
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Optionsbaugruppen

Optionsbaugruppen dienen der funktionalen Erweiterung des Gerates.

Sie sind sowohl als Einbauvariante, der sogenannten Kundenschnittstelle SK CU4-... als auch als
Anbauvariante, der sogenannten Technologiebox SK TU4-... verfliigbar. Neben den mechanischen
Unterschieden weisen Einbau- und Anbauvarianten teilweise auch Unterschiede im Funktionsumfang
auf.

%

-

Abbildung 1: Gerat mit interner SK CU4-... Abbildung 2: Gerat mit externer SK TU4-...

Anbauvariante

Die externe Technologiebox (Technology Unit, SK TU4-...) wird von aufien an das Gerat angebaut
und ist somit komfortabel erreichbar.

Eine Technologiebox erfordert grundsatzlich eine passende Anschlusseinheit SK TI4-TU-....

Der Anschluss der Versorgungs- und Signalleitungen erfolgt (ber Schraubklemmen der
Anschlusseinheit. Abhangig von der Ausfiihrung kénnen zusatzliche Anschlisse fir Steckverbinder
(z.B. M12 oder RJ45) verfiigbar sein.

Das optionale Wandmontagekit SK TIE4-WMK-TU lasst auch eine vom Gerat abgesetzte Montage der
Technologieboxen zu.

Einbauvariante

Die interne Kundenschnittstelle (Customer Unit, SK CU4-...) wird in das Gerat eingebaut. Der
Anschluss der Versorgungs- und Signalleitungen erfolgt tber Schraubklemmen.

BU 0135 de-4118 11
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1.2 Lieferung

Untersuchen Sie das Gerat sofort nach dem Eintreffen/ Auspacken auf Transportschaden wie
Deformationen oder lose Teile.

Bei einer Beschadigung setzen Sie sich unverzuglich mit dem Transporttrdger in Verbindung,
veranlassen Sie eine sorgfaltige Bestandsaufnahme.

Wichtig! Dieses gilt auch, wenn die Verpackung unbeschéadigt ist.

1.3 Lieferumfang

ACHTUNG Defekt am Gerét

Die Verwendung von unzuldssigem Zubehér und Optionen (z. B. auch Optionen anderer Geratebaureihen
(SK CSX-0)) kdnnen zum Defekt der miteinander verbundenen Komponenten fiihren.

Verwenden Sie nur Optionen und Zubehor, welches ausdriicklich fir die Verwendung mit diesem Gerat
vorgesehen und in in diesem Handbuch entsprechend benannt ist.

Standardausfiihrung: + Gerat in Ausflihrung IP55 (optional IP66, IP69K)
» Bedienungsanleitung als PDF-Datei auf CD-ROM, inkl. NORD CON (PC-
Parametriersoftware)

Lieferbares Zubehér:

Bezeichnung Beispiel Beschreibung

Zur Inbetriebnahme, Parametrierung und
Steuerung des Gerétes,

Typ SK PAR-3H, SK CSX-3H

(L3 Absatz 3.1 "Bedien- und
Parametrieroptionen ")

Parametrierboxen fiir den
temporaren Anschluss an das
Gerat, Handheld

Zuziglich Anschlusserweiterung
SK TIE4-RS485-RS232 (Materialnummer

Bedien- und Parametrieroptionen

275274603)

NORD CON [ Zur Inbetriebnahme, Parametrierung und

MS Windows ® - basierende ; Steuerung des Gerates

Software - Siehe www.nord.com

E I NORD CON
(Download kostenfrei)

o | Interner Sollwertwandler il ||||||m|;]1]? Kundenschnittstelle zum Einbau in das Gerat
g : [ zur Wandlung bipolarer in unipolare
§ 5 @ | Analogsignale, bzw. digitaler Signale auf Relais
g cececiecrcceceedd| | Typ SK CU4-REL- ...
W (I Abschnitt 3.2.1 "Interne Kundenschnittstellen
Ol SK CU4-... (Einbau Baugruppen)")
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Netzteil zum Einbau in das Gerat fiir die
Erzeugung der Steuerkleinspannung (24 V DC).
Typ SK CU4-24V- ...
-.-.I,_._._:l:' (20 Abschnitt 3.2.1 "Interne Kundenschnittstellen
— SK CU4-... (Einbau Baugruppen)")

Interne Netzteile

Technologiebox zum Anbau an das Gerat oder
alternativ zur Wandmontage (Wandmontagekit
erforderlich) fur die Erzeugung der
Steuerkleinspannung (24 V DC).

Typ SK TU4-24V- ...

(I Abschnitt 3.2.2 "Externe Technologieboxen
SK TU4-... (Anbau Baugruppen)")

Externe Netzteile

Netzteile

Schalter zum Anbau an das Gerat, zur einfachen
Steuerung des Gerétes

Typ SK TIE4-SWT

(L3 Abschnitt 3.1 "Bedien- und
Parametrieroptionen ")

Schalter
(L — OFF —R)

Technologiebox zum Anbau an das Gerat oder
alternativ zur Wandmontage (Wandmontagekit
erforderlich) zum sicheren Trennen des Geréates
von der Spannungsversorgung.

Typ SK TU4-MSW- ...

(I Abschnitt 3.2.2 "Externe Technologieboxen
SK TU4-... (Anbau Baugruppen)")

Wartungsschalter
0-1)

Schalter

Leistungssteckverbinder zum Anbau an das
Gerat, zur Herstellung einer I6sbaren Verbindung
fiir Versorgungsleitungen (z.B. Netzzuleitung)
Typ SK TIE4-...

(E Abschnitt 3.2.3.1 "Steckverbinder fiir
Leistungsanschluss")

Leistungsanschluss

(far Leistungseingang,
Leistungsabgang, Motorabgang)

Steuerleitungsanschluss Systemsteckverbinder (M12) zum Anbau an das
Gerat, zur Herstellung einer |6sbaren Verbindung

— .
ﬁp ; fur Steuerleitungen
Typ SK TIE4-...
(LA Abschnitt 3.2.3.2 "Steckverbinder fur
Steueranschluss")

Steckverbinder

Verschiedene Adapterkabel
(Link)

Adapterkabel

Verschiedene Adapterkits fir den Aufbau des
Gerates auf unterschiedliche Motorbaugréfien
(Ed Abschnitt 2.1.1.1 "Anpassung an die
Motorbaugréfie")

Montageadapter

Adapter
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Sonstiges

Interner Sicherungsbaugruppe

Kundenschnittstelle zum Einbau in das Gerat,
zur Absicherung des Einzelgerates bei ,Daisy
Chain“ Verkabelung (Durchschleifen der
Netzspannung von einem zum nachsten Gerat)
Typ SK CU4-FUSE- ...

(£ Abschnitt 3.2.1 "Interne Kundenschnittstellen
SK CU4-... (Einbau Baugruppen)")

Software (Download kostenfrei)

NORD CON

MS Windows ® - basierende
Software

Zur Inbetriebnahme, Parametrierung und
Steuerung des Gerates

Siehe www.nord.com

NORD CON

ePlan - Makros

Makros zur Erstellung elektrischer Schaltplane
Siehe www.nord.com

ePlan

14
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1.4 Sicherheits-, Installations- und Anwendungshinweise

Bevor Sie am oder mit dem Gerat arbeiten, lesen Sie nachfolgende Sicherheitshinweise besonders
aufmerksam durch. Beachten Sie alle weiterfihrenden Informationen aus dem Handbuch des
Gerates.

Nichtbeachtung kann schwere oder todliche Verletzungen und Schaden am Gerat oder dessen
Umfeld zur Folge haben.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren!

1. Allgemein

Keine defekten Gerate oder Gerate mit defektem oder beschadigtem Gehduse oder fehlenden
Abdeckungen (z. B. Blindverschraubungen fiir Kabeleinfiihrungen) verwenden. Anderenfalls besteht
die Gefahr von schweren oder todlichen Verletzungen durch elektrischen Schlag oder durch das
Bersten elektrischer Bauteile, wie z. B. leistungsstarker Elektrolytkondensatoren.

Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei unsachgemaflem Einsatz, bei falscher
Installation oder Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen- oder Sachschaden.

Wahrend des Betriebes konnen die Gerate ihrer Schutzart entsprechend spannungsfiihrende, blanke,
gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile, sowie heilte Oberflachen besitzen.

Das Gerat wird mit gefahrlicher Spannung betrieben. An allen Anschlussklemmen (u.a. Netzeingang,
Motoranschluss), an Zuleitungen, Kontaktleisten und Leiterkarten kann gefahrliche Spannung
anliegen, selbst wenn das Gerat auler Betrieb ist oder der Motor nicht dreht (z. B. durch
Elektroniksperre, blockierten Antrieb oder Kurzschluss an den Ausgangsklemmen).

Das Gerat ist nicht mit einem Netzhauptschalter ausgestattet und steht somit, wenn es an
Netzspannung angeschlossen ist, immer unter Spannung. An einem angeschlossenen, stillstehenden
Motor kann daher auch Spannung anstehen.

Auch bei netzseitig spannungsfrei geschaltetem Antrieb kann sich ein angeschlossener Motor drehen
und moglicher Weise eine gefahrliche Spannung generieren.

Bei Beruhrung solcher geféhrlichen Spannungen besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages der
zu schweren oder tddlichen Personenschaden fluhren kann.

Das Gerat und ggf. vorhandene Leistungssteckverbinder dirfen nicht unter Spannung abgezogen
werden! Nichtbeachtung kann die Bildung eines Lichtbogens verursachen, der neben einem
entsprechenden Verletzungsrisiko auch das Risiko von Beschadigungen bzw. der Zerstérung des
Gerates zur Folge haben.

Das Verléschen der Status-LED und anderer Anzeigeelemente ist kein Indikator dafurr, dass das Geréat
vom Netz getrennt und spannungslos ist.

Der Kuhlkdrper und alle anderen metallischen Teile kénnen sich auf Temperaturen groRer 70°C
aufwarmen.

Eine Berlhrung solcher Teile kann lokale Verbrennung an den betreffenden Koérperteilen zur Folge
haben (Abkuhlzeiten und Abstand zu benachbarten Bauteilen einhalten).

Alle Arbeiten am Gerat, z. B. zum Transport, zur Installation und Inbetriebnahme sowie zur
Instandhaltung sind von qualifiziertem Fachpersonal auszufiihren (IEC 364 bzw. CENELEC HD 384
oder DIN VDE 0100 und IEC 664 oder DIN VDE 0110 und nationale Unfallverhitungsvorschriften
beachten). Insbesondere sind sowohl die allgemeinen und regionalen Montage- und
Sicherheitsvorschriften fiir Arbeiten an Starkstromanlagen (z.B. VDE), als auch die den fachgerechten
Einsatz von Werkzeugen und die Benutzung personlicher Schutzeinrichtungen betreffenden
Vorschriften zu beachten.
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Bei samtlichen Arbeiten am Gerat ist darauf zu achten, dass keine Fremdkorper, lose Teile,
Feuchtigkeit oder Staub in das Gerat gelangen bzw. im Gerat verbleiben (Kurzschluss- Brand- und
Korrosionsgefahr).

Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

2. Qualifiziertes Fachpersonal

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsatzlichen Sicherheitshinweise sind Personen, die
mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind und tber die ihrer
Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfligen.

Ferner darf das Gerat bzw. das damit in Zusammenhang stehend Zubehoér nur von qualifizierten
Elektrofachkraften installiert und in Betrieb genommen werden. Eine Elektrofachkraft ist eine Person,
die aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung und Erfahrung ausreichende Kenntnisse besitzt hinsichtlich

» des Einschaltens, Abschaltens, Freischaltens, Erdens und Kennzeichnens von Stromkreisen und
Geraten,

» der ordnungsgemalen Wartung und Anwendung von Schutzeinrichtungen entsprechend
festgelegter Sicherheitsstandards.

3. BestimmungsgemaifRe Verwendung — allgemein

Die Motorstarter sind Geréate fir industrielle und gewerbliche Anlagen zum Betreiben von Drehstrom-
Asynchronmotoren mit Kurzschlusslaufer.

Die Gerate sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.
Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschlussbedingungen sind dem Leistungsschild und
der Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

Die Gerate durfen nur Sicherheitsfunktionen (Ubernehmen, die beschrieben und ausdriicklich
zugelassen sind.

CE- gekennzeichnete Geréte erfullen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU.
Es werden die in der Konformitatserklarung genannten harmonisierten Normen fir die Geréate
angewendet.

a. Ergdnzung: BestimmungsgemiRe Verwendung innerhalb der Europdischen Union
Bei Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der Gerate (d. h. die Aufnahme des
bestimmungsgemalien Betriebes) solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine
den Bestimmungen der EG-Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) entspricht; EN 60204-1
ist zu beachten.

Die Inbetriebnahme (d.h. die Aufnahme des bestimmungsgemaRen Betriebes) ist nur bei
Einhaltung der EMV-Richtlinie 2014/30/EU erlaubt.

b. Erganzung: BestimmungsgeméaRe Verwendung auBerhalb der Europaischen Union

Fir den Einbau und die Inbetriebnahme des Gerates sind die Ortlichen Bestimmungen des
Betreibers, am Betriebsort einzuhalten (vergleiche auch ,a) Ergdnzung: Bestimmungsgemalie
Verwendung innerhalb der Européischen Union®).

4. Lebensphasen

Transport, Einlagerung

Die Hinweise aus dem Handbuch fir Transport, Lagerung und sachgemafle Handhabung sind zu
beachten.

Die zuladssigen mechanischen und klimatischen Umweltbedingungen (siehe Technische Daten im
Handbuch des Gerates) sind einzuhalten.

Bei Bedarf sind geeignete, ausreichend bemessene Transportmittel (z. B. Hebezeuge, Seilfuhrungen)
zu verwenden.
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Aufstellung und Montage

Die Aufstellung und Kihlung des Gerates muss entsprechend den Vorschriften der zugehdrigen
Dokumentation erfolgen. Die zuldssigen mechanischen und klimatischen Umweltbedingungen (siehe
Technische Daten im Handbuch des Gerétes) sind einzuhalten.

Das Gerat ist vor unzuldssiger Beanspruchung zu schitzen. Insbesondere durfen keine Bauelemente
verbogen und/oder Isolationsabstande verandert werden. Die Beruhrung elektronischer Bauelemente
und Kontakte ist zu vermeiden.

Das Gerat und dessen Optionsbaugruppen enthalten elektrostatisch gefadhrdete Bauelemente, die
leicht durch unsachgemafie Behandlung beschadigt werden kénnen. Elektrische Komponenten dirfen
nicht mechanisch beschadigt oder zerstért werden.

Elektrischer Anschluss
Stellen Sie sicher, dass das Gerat und der Motor fur die richtige Anschlussspannung spezifiziert sind.

Installations- Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten nur bei spannungsfrei geschaltetem Gerat
durchfiihren und Wartezeit von mindestens 5 Minuten nach dem netzseitigen Abschalten beachten!
(Das Gerat kann nach dem netzseitigen Abschalten wegen moglicherweise aufgeladener
Kondensatoren mehr als 5 Minuten geféhrliche Spannung fiihren). Vor Beginn der Arbeiten ist durch
Messung unbedingt die Spannungsfreiheit an allen Kontakten der Leistungsteckverbinder bzw. der
Anschlussklemmen festzustellen.

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufihren (z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung). Dartiber hinausgehende Hinweise sind
in der Dokumentation / Handbuch zum Gerat enthalten.

Hinweise fur die EMV-gerechte Installation, wie Schirmung, Erdung, Anordnung von Filtern und
Verlegung der Leitungen befinden sich in der Dokumentation des Gerates sowie in der Technischen
Information TI80-0011. Diese Hinweise sind auch bei CE-gekennzeichneten Geraten stets zu
beachten. Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte liegt in der
Verantwortung des Herstellers der Anlage oder Maschine.

Eine ungenugende Erdung kann im Fehlerfall bei Berlhrung des Gerates zu einem elektrischen
Schlag mit mdglicher Weise tédlichen Folgen fuhren.

Das Gerat darf nur mit wirksamen Erdungsverbindungen betrieben werden, die den ortlichen
Vorschriften fur groBe Ableitstrome (> 3,5 mA) entsprechen. Detaillierte Informationen zu den
Anschluss- und Betriebsbedingungen entnehmen Sie bitte der Technischen Information T1 80-0019.

Die Spannungsversorgung des Gerates kann dieses direkt oder indirekt in Betrieb setzen bzw. bei
Beruhrung elektrisch leitender Teile zu einem elektrischen Schlag mit mdglicher Weise tddlichen
Folgen fuhren.

Alle Leistungsanschlisse (z. B. Spannungsversorgung) immer allpolig trennen.

Einrichtung, Fehlersuche und Inbetriebnahme

Bei Arbeiten an wunter Spannung stehenden Geraten sind die geltenden nationalen
Unfallverhitungsvorschriften (z. B. BGV A3, vorherige VBG 4) zu beachten.

Die Spannungsversorgung des Gerates kann dieses direkt oder indirekt in Betrieb setzen bzw. bei
Berlihrung elektrisch leitender Teile zu einem elektrischen Schlag mit mdglicher Weise todlichen
Folgen flihren.

Die Parametrierung und Konfiguration der Gerate ist so zu wahlen, dass hieraus keine Gefahren
entstehen.

Unter bestimmten Einstellbedingungen kann das Gerat bzw. ein an ihm angeschlossener Motor nach
dem netzseitigen Einschalten automatisch anlaufen. Eine damit angetriebene Maschine (Presse /
Kettenzug / Walze / Ventilator etc.) kann so einen unerwarteten Bewegungsvorgang einleiten. In
deren Folge sind verschiedenste Verletzungen auch an Dritten maglich.
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Vor dem Netzeinschalten den Gefahrenbereich durch Warnung und Entfernung aller Personen aus
dem Gefahrenbereich sichern!

Betrieb

Anlagen, in die die Gerate eingebaut sind, missen ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen gemafR den jeweils glltigen Sicherheitsbestimmungen (z. B. Gesetz (ber
technische Arbeitsmittel, UnfallverhGtungsvorschriften usw.) ausgerustet werden.

Wahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen geschlossen zu halten.

Unter bestimmten Einstellbedingungen kann das Gerat bzw. ein an ihm angeschlossener Motor nach
dem netzseitigen Einschalten automatisch anlaufen. Eine damit angetriebene Maschine (Presse /
Kettenzug / Walze / Ventilator etc.) kann so einen unerwarteten Bewegungsvorgang einleiten. In
deren Folge sind verschiedenste Verletzungen auch an Dritten maglich.

Vor dem Netzeinschalten den Gefahrenbereich durch Warnung und Entfernung aller Personen aus
dem Gefahrenbereich sichern!

Wartung, Instandhaltung und AuBBerbetriebnahme

Installations- Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten nur bei spannungsfrei geschaltetem Gerat
durchfiihren und Wartezeit von mindestens 5 Minuten nach dem netzseitigen Abschalten beachten!
(Das Gerat kann nach dem netzseitigen Abschalten wegen mdoglicherweise aufgeladener
Kondensatoren mehr als 5 Minuten gefahrliche Spannung fiihren). Vor Beginn der Arbeiten ist durch
Messung unbedingt die Spannungsfreiheit an allen Kontakten der Leistungsteckverbinder bzw. der
Anschlussklemmen festzustellen.

Weitere Informationen sind dem Handbuch des Geréates zu entnehmen.

Entsorgung

Das Produkt und auch Teile des Produktes, sowie dessen Zubehdr gehdren nicht in den Hausmdill.
Am Ende des Produktlebens ist dieses fachgerecht und entsprechend den értlichen Bestimmungen fir
industrielle Abfalle zu entsorgen. Insbesondere sei darauf hingewiesen, dass es sich bei diesem
Produkt um ein Gerat mit integrierter Halbleitertechnik (Leiterkarten / Platinen und verschiedenen
elektronischen Bauelementen, ggf. auch leistungsstarker Elektrolytkondensatoren) handelt. Bei nicht
fachgerechter Entsorgung besteht die Gefahr der Bildung giftiger Gase, die zur Kontamination der
Umwelt und zu mittelbaren oder unmittelbaren Verletzungen (z.B. Veratzungen) fiihren kann. Bei
leistungsstarken  Elektrolytkondensatoren ist auch eine Explosion mit entsprechendem
Verletzungsrisiko moglich.

5. Explosionsgefahrdete Umgebung (ATEX, EAC Ex)

Fir den Betrieb oder Montagearbeiten in explosionsgefahrdeter Umgebung (ATEX, EAC Ex) muss
das Gerat zugelassen sein und es sind die entsprechenden Anforderungen und Hinweise aus dem
Handbuch des Gerates zwingend einzuhalten.

Nichtbeachtung kann zur Zindung einer explosiven Atmosphare und zu tdédlichen Verletzungen
fuhren.

» Es dirfen nur Personen mit den hier beschriebenen Geraten (einschlielllich der Motoren /
Getriebemotoren, eventuellem Zubehoér und samtlicher Anschlusstechnik) hantieren, die fir
jegliche Montage-, Service-, Inbetriebnahme- und Betriebstatigkeiten im Zusammenhang mit
explosionsgefahrdeten Umgebungen qualifiziert, d. h. geschult und berechtigt sind.

» Explosionsfahige Staubkonzentrationen kdnnen bei Zindung durch heile oder funkenbildende
Gegenstande Explosionen verursachen, die schwere bis tddliche Verletzungen von Personen
sowie erhebliche Sachschaden zur Folge haben.

 Der Antrieb muss die Vorgaben aus dem ,Projektierungsleitfaden zur Betriebs- und
Montageanleitung B1091“B1091-1 einhalten.
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Es durfen nur Originalteile, die flur das Gerat freigegeben und fir den Betrieb in
explosionsgefahrdeter Umgebung - ATEX Zone 22 3D, EAC Ex zugelassen sind verwendet

werden.
Reparaturen diirfen nur von Getriebebau NORD GmbH und Co. KG durchgefiihrt werden.
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1.5 Warn- und Gefahrenhinweise

Unter bestimmten Bedingungen koénnen im Zusammenhang mit dem Gerat gefahrliche Situationen
auftreten. Um Sie explizit auf eine moglicherweise gefahrliche Situation aufmerksam zu machen, sind
sowohl am Produkt als auch in der dazu gehdrigen Dokumentation eindeutige Warn- und
Gefahrenhinweise an geeigneter Stelle zu finden.

1.5.1 Warn- und Gefahrenhinweise am Produkt

Folgende Warn- und Gefahrenhinweise werden am Produkt verwendet.

Erganzung zum

Symbol Symbol ! Bedeutung
A Gefahr Elektrischer Schlag
DANGER

Das Gerat enthalt leistungsstarke Kondensatoren. Dadurch kann es auch noch

c Device is alive mehr als 5 Minuten nach dem Trennen von der Hauptstromversorgung

> 5m|n_ after . gefahrliche Spannung fuhren.
removing mains

voltage Vor Beginn der Arbeiten an dem Geréat ist Spannungsfreiheit durch geeignete
Messinstrumente an allen leistungsfliihrenden Kontakten festzustellen.

A Zur Vermeidung von Gefahrdungen ist zwingend das Handbuch zu lesen!

A VORSICHT HeiBe Oberflichen

Der Kihlkérper und alle anderen metallischen Teile sowie Oberflachen von
Steckverbindern kénnen sich auf Temperaturen grof3er 70°C aufwarmen.

» Verletzungsgefahr durch lokale Verbrennungen an beriihrenden

Korperteilen
» Beschadigungen benachbarter Gegenstande durch Hitze

Ausreichende Abkiihlzeit vor der Arbeit am Gerat abwarten.
Oberflachentemperatur mit geeigneten Messmitteln Uberprifen.
Ausreichenden Abstand zu benachbarten Bauteilen einhalten bzw.
Beriihrungsschutz vorzusehen.

ACHTUNG ESD

Das Gerat enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch
A unsachgemafie Behandlung beschadigt werden konnen.

Jegliche Beriihrung (indirekt durch Werkzeuge u. A. oder direkt) von
Leiterkarten / Platinen und deren Bauelemente vermeiden.

1) Texte sind in englischer Sprache verfasst.

Tabelle 3: Warn- und Gefahrenhinweise am Produkt
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1.5.2 Warn- und Gefahrenhinweise im Dokument

Die Warn- und Gefahrenhinweise in diesem Dokument stehen am Beginn des Kapitels, in dem die
darin beschriebenen Handlungsanweisungen zu entsprechenden Gefahrdungen flihren kénnen.

Entsprechend des bestehenden Risikos sowie der Wahrscheinlichkeit und der Schwere einer daraus
resultierenden Verletzung sind die Warn- und Gefahrenhinweise wie folgt klassifiziert.

Kennzeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr, die zum Tod bzw. zu
schwersten Verletzungen fuhrt.

A GEFAHR

A\ VORSICHT

ACHTUNG

Kennzeichnet eine moglicherweise geféhrliche Situation, die zum Tod bzw.
zu schwersten Verletzungen fihren kann.

Kennzeichnet eine moglicherweise gefahrliche Situation, die zu leichten
bzw. geringfiigigen Verletzungen fuhren kann.

Kennzeichnet eine moglicherweise schadliche Situation, die zu Schaden
am Produkt oder der Umgebung flhren kann.

1.6 Normen und Zulassungen

Alle Gerate der gesamten Baureihe entsprechen nachfolgend aufgelisteten Normen und Richtlinien.

Zulassung Richtlinie Angewandte Zertifikate Kennzeichen
Normen
Niederspannung 2014/35/EU | EN 60947-1
CE EN 60529
{JEnL;cr)c;’;)Ja/sche EMV 2014/30/EU EN 60947-4-2 C310800
RoHS 2011/65/EU | EN 50581
UL UL 60947-1
E365221
(USA) UL 60947-4-2
C22.2 c us
CSA No.UL 60947-1-13 LISTED
(Kanada) C22.2 E365221 IND.CONT.EQ.
No.UL 60947-4-2- E365221
14
C-Tick
(Australien) N 23134 &
EAC TR CU 004/2011, IEC 60947-1 TCRU C-
(Eurasien) TR CU 020/2011 IEC 60947-4-2 DE.AIN32.B.01859

Tabelle 4: Normen und Zulassungen
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Gerate, die fir den Einsatz in explosionsgefahrdeter Umgebung konfiguriert und zugelassen sind
(£ Abschnitt 2.4 "Betrieb in explosionsgefahrdeter Umgebung "), entsprechen nachfolgenden
Richtlinien bzw. Normen.

Zulassung Richtlinie Angewandte Zertifikate Kennzeichen
Normen
ATEX 2014/34/EU EN 60079-0
ATEX EN 60079-31
EN 61800-5-1
(Européische EMV 2014/30/EU C432810
) EN 60529
Union)
RoHS 2011/65/EU | o 010003
© EN 50581
EAC Ex IEC 60079-0 TC RU C-
(Eurasien) TR CU 01272011 IEC 60079-31 DE.AA87.B.01108 [ H [ EI

Tabelle 5: Normen und Zulassungen explosionsgefahrdete Umgebung

22 BU 0135 de-4118



Co

DRIVESYSTEMS 1 Allgemeines

1.6.1 UL und CSA Zulassung
File No. E365221

Die Zuordnung der nach United States Standards durch die UL freigegebenen Schutzeinrichtungen fir
die in diesem Handbuch beschriebenen Gerate ist nachfolgend im Wesentlichen mit originalem
Wortlaut aufgelistet. Die Zuordnung der im Einzelnen relevanten Sicherungen bzw. Leistungsschalter
finden Sie in diesem Handbuch in der Rubrik ,Elektrische Daten®.

Alle Gerate beinhalten einen Motoriberlastschutz.

(E2 Abschnitt 7.2 "Elektrische Daten")

(il Information Gruppenabsicherung

Die Gerate kdnnen grundsétzlich als Gruppe Uber eine gemeinsame Sicherung abgesichert werden (Details
nachfolgend). Hierbei sind die Einhaltung der Summenstréome und die Verwendung der korrekten Kabel bzw.

Kabelquerschnitte zu beachten. Bei motornaher Montage des Gerates bzw. der Gerate trifft dies auch auf die
Motorkabel zu.

Bedingungen UL / CSA gemaR Report

[i] Information

“Use 60/75°C copper field wiring conductors.”
»These products are intended for use in a pollution degree 2 environment®

“The device has to be mounted according to the manufacturer instructions.”
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Size valid description
1-2 generally valid “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical

Amperes, 500 Volts Maximum” “When Protected by class RK5 Fuses or faster, rated
Amperes, and 500 Volts”, as listed in .

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Maximum” “When Protected by High-Interrupting Capacity, Current
Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc., as listed in V.

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65 000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volt maximum”,

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated
Amperes, and 480 Volts”, as listed in ", Rated short circuit current min. 65 kA

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Max., When Protected by internal device SK CU4-FUSE”

Motor group
installation
(Group fusing):

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000
rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by class RK5 Fuses or faster, rated
30_Amperes and 500 Volts.”

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000
rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by High-Interrupting Capacity, Current
Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses rated 30 Amperes”

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 65 000
rms symmetrical amperes, 480 V max” “When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip
type) in accordance with UL 489, rated 30 Amperes and 500 Volts, 480 V min”

differing data

CSA:

None differing data > equal to UL

(R7.2)
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1.7 Typenschlussel / Nomenklatur

Fir die einzelnen Baugruppen und Gerate wurden eindeutige Typenschliissel definiert aus denen im
Einzelnen Angaben zum Geratetyp, dessen elektrische Daten, Schutzgrad, Befestigungsvariante und
Sonderausfiuihrungen hervorgehen. Es wird in folgende Gruppen unterschieden:

1 Motorstarter 5 Optionsmodul
2 Motor 6 Anschlusseinheit
3 Getriebe 7 Wandmontagekit

1.7.1 Typenschild

Dem Typenschild sind alle fir das Gerat relevanten Informationen, u.a. Informationen zur
Geréateidentifikation, zu entnehmen.

H Y D Getricbebay NORD GmbH & Co. KG | Type: SK 135E-301-340-B-C
L] L CAFTTT e Part-No: 275225860
o) ) e ID: 19P303053348
L gl P by i by WA 4D B Ve AAk Lol
2o B
i e el [Ty —— =
. = ersion: AAA 1.
ANAACNCE
Legende
Type: Typ / Bezeichnung
Part-No: | Materialnummer
ID: Identnummer Geréat
FW: Firmwarestand (x.x Rx)
HW: Hardwarestand (xxx)

Abbildung 3: Typenschild
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1.7.2 Typenschliissel Motorstarter

SK 175E-751-340-B (-ASI) (-C) (-xx)

| Sonderausfiihrung

IP-Schutzgrad: Standard = IP55, C = 1P66, C-NSD = IP69K

Gerateausfihrung: ASI — integriertes AS-Interface, PBR —
integrierter PROFIBUS DP

Funkentstorfilter: O = ohne, B= Klasse B

Netzspannung: x40 = 200 - 500 V

Anzahl Netzphasen: 3xx = 3phasig

Geratenennleistung: 301 = 3.0 kW, 751 = 7.5 kW

Geratereihe: SK 135E, SK 175E

(...) Optionen, nur aufgefiihrt, wenn bendtigt.

1.7.3 Typenschlissel Optionsbaugruppen

Fiir Netzteil- oder Potentiometer-Baugruppen ,,PotiBox“

SK TU4-24V-123-B (-C)

| IP-Schutzgrad: Standard = IP55, C = ,,coated” = IP66

Funkentstorfilter: B = Klasse B (C1)

Netzanschluss: 123 = 1~ 230V, 140 = 1~ 400V

Optionstyp: 24V = 24V-Netzteil, POT = Poti/Schalter-Baugruppe

Optionsbaureihe: TU4 = externe Technologiebox (Anbau),
CU4 = interne Kundenschnittstelle (Einbau)
(...) Optionen, nur aufgefihrt, wenn benétigt
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1.7.4 Typenschlissel Anschlusseinheit fiir Technologiebox

SK T14-TU-BUS (-C)

IP-Schutzgrad: Standard = IP55, C = ,,coated* IP66
Passender NET = Netz-Optionsmodul (z.B. TU4-24V-...)

Geratetyp: BUS = Bus-Optionsmodul (z.B. CANopen:
TU4-CAO

Gruppe: TU = Technologiebox
Geratereihe: SK Tl4 = Anschlusseinheit SK Ti4

(...) Optionen, nur aufgefiihrt, wenn bendétigt

1.7.5 Typenschlissel Anschlusserweiterungen

SK TIE4A-WMK-1 (-C- ....)

| Weitere Angaben (abhangig vom Typ)

Details (abhangig C =1P66, EX = ATEX, PBR = PROFIBUS —
vom Typ): Signalleitung, ...

Typ (Auswahl): WMK-1 = Wandmontagekit (Ausfiihrung 1),
M12 = M12 Steckverbinder flr Anschluss Signalleitungen,
HAN = Harting — Systemsteckverbinder fur
Leistungsanschluss

Anschlusserweiterung

1.8 Leistung- BaugrofRen- Zuordnung

BaugroRe "

Netz- / Leistungszuordnung

3~200-240V 3~380-500V
BG 1 0,12 .. 1,5kW 0,25 ... 3,0 kW
BG 2 2,2..40kw 4,0..75kW

1) Die genannten BaugréfRen unterscheiden sich beziiglich der HillmaRe
nicht voneinander. Der Unterschied beschrankt sich auf die Ausflihrung
der Offnung fiir die Klemmenkastenmontage an einem Motor.

BU 0135 de-4118
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1.9 Ausfiihrung in der Schutzart IP55, IP66, IP69K
Der SK 1x5E ist in IP55 (Standard) oder IP66, IP69K (Option) lieferbar. Die Zusatzbaugruppen sind in
den Schutzarten IP55 (Standard) oder IP66 (Option) lieferbar.

Eine vom Standard abweichende Schutzart (IP66, IP69K) muss im Auftragsfall bei der Bestellung
immer mit angegeben werden!

In den genannten Schutzarten bestehen keine Einschrdnkungen oder Unterschiede im
Funktionsumfang. Zur Unterscheidung der Schutzarten wird die Typenbezeichnung entsprechend
erweitert.

z.B. SK 1x5E-221-340-A-C

[i] Information Kabelfiihrung

Bei allen Ausfiihrungen ist unbedingt darauf zu achten, dass die Kabel und die Kabelverschraubungen
mindestens dem Schutzgrad des Gerates und den Anbauvorschriften entsprechen und mit Sorgsamkeit
aufeinander abgestimmt werden. Die Kabel sind so einzufiihren, dass das Wasser vom Gerat weggeleitet wird
(ggf. Schlaufen legen). Nur so ist sichergestellt, dass der gewlinschte Schutzgrad dauerhaft eingehalten wird.

IP55-Ausfiihrung:

Die IP55-Ausfuhrung ist grundsatzlich die Standard-Variante. In dieser Ausflihrung sind die beiden
Installationsarten motormontiert (auf dem Motor aufgesetzt) oder motornah (auf dem Wandhalter
aufgesetzt) verfigbar. Des Weiteren sind fir diese Ausfiihrung alle Anschlusseinheiten,
Technologieboxen und Kundenschnittstellen verflgbar.

IP66-Ausfiihrung:

Die IP66-Ausfihrung ist eine modifizierte Option der IP55-Ausfliihrung. Auch bei dieser Ausflhrung
sind beide Installationsarten (motorintegriert, motornah) verfugbar. Die in der IP66-Ausflihrung
verfigbaren Baugruppen (Anschlusseinheiten, Technologieboxen und Kundenschnittstellen) haben
dieselben Funktionalitaten wie die entsprechenden Module der IP55-Ausfiihrung.

(il Information IP66 SondermaRnahmen

Die Baugruppen in der IP66-Ausfiihrung erhalten im Typenschlissel ein zusatzliches ,-C* und werden mit
folgenden Sondermaflinahmen modifiziert:

* impragnierte Leiterplatten,

* Pulverbeschichtung RAL 9006 (Weiflaluminium) fiir Gehause,
» geéanderte Blindverschraubungen (UV- bestandig),

» Unterdruckprifung.

IP69K-Ausfiihrung:

Die IP69K-Ausfiihrung ist eine modifizierte Option der IP66-Ausfiihrung. Bei Geraten der Schutzart
IP6OK ist das Gehduse in nsd-tupH ausgefihrt. Auch bei dieser Ausfiihrung sind beide
Installationsarten (motorintegriert, motornah) verflgbar.

Zusatzliche Anbauten (Technologieboxen, etc.) an das Geréat sind nicht zuldssig.
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2 Montage und Installation

2.1 Montage SK 1x5E

Die Gerate werden entsprechend ihrer Leistung in verschiedenen Baugréen geliefert. Sie kdnnen auf
dem Klemmenkasten eines Motors oder in dessen unmittelbarer Umgebung montiert werden.

Motoraufgebaute Ausfiihrung Wandmontierte Ausfiihrung

Das Gerat ist bei Lieferung eines Gesamtantriebes (Getriebe + Motor + SK 1x5E) immer komplett
montiert und gepruft.

(il Information Geriteausfiihrung IP6x

Die Montage eines IP6x-konformen Gerates ist lediglich im Hause NORD vorzunehmen, da entsprechende
Sondermaflnahmen durchgefihrt werden missen. Bei vor Ort nachgeristeten IP6x-Komponenten kann diese
Schutzart nicht gewahrleistet werden.

Das Gerat beinhaltet bei alleiniger Lieferung folgende Bauteile:

+ SK1x5E
» Schrauben und Kontaktscheiben zur Befestigung am Motorklemmkasten
» Vorkonfektionierte Kabel, fur Motor- und Kaltleiteranschluss

Die Baugrolen der Geratereihe unterscheiden sich auferlich lediglich hinsichtlich der
Adaptionsmadglichkeit zu den passenden Motoren. So ist die BaugréRe 1 auf die MotorbaugréRen 80 —
100 und die BaugroRBe 2 auf die MotorbaugroRe 132 abgestimmt. Die auReren Abmessungen
(HillmaRe) der Gerate sind dabei identisch.
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21.1 Arbeitsgange fur die Motormontage

1. Gdf. den originalen Klemmkasten vom NORD-Motor entfernen, so dass nur Klemmkastenstumpf und
Motorklemmestein Ubrig bleiben.

2. Am Motorklemmstein die Briicken fur die richtige Motorschaltung setzen und die vorkonfektionierten Kabel
fur den Motor- und Kaltleiteranschluss an den entsprechenden Anschlusspunkten des Motors auflegen.

3. Den Gehausedeckel vom SK 1x5E demontieren. Hierfir sind die 4
Befestigungsschrauben zu 16sen und anschlieRend ist der
Gehausedeckel senkrecht nach oben abzunehmen.

4. Auf den Klemmkastenstumpf des NORD-Motors das Gehduse des SK 1x5E mit den vorhandenen
Schrauben und der Dichtung sowie den beiliegenden Zahn- / Kontaktscheiben montieren. Das Gehause ist
dabei so auszurichten, dass die abgerundete Seite in Richtung A-Lagerschild des Motors zeigt.
Mechanische Anpassung mittels ,Adapterkit* (Ed Abschnitt 2.1.1.1 "Anpassung an die Motorbaugrée")
vornehmen. Bei Motoren anderer Hersteller ist die Anbaubarkeit generell zu prifen.

Ggf. ist die Kunststoffabdeckung (1) fiir die Elektronik vorsichtig abzunehmen, um die Verschraubung am
Klemmkastenstumpf vornehmen zu kdénnen. Dabei ist mit besonderer Vorsicht vorzugehen, um
offenliegende Platinen nicht zu beschadigen.

.
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5. Elektrische Anschlisse vornehmen. Fir die Kabeleinfihrung der Anschlussleitung sind dem
Kabelquerschnitt entsprechend passende Verschraubungen zu verwenden.

6. Gehausedeckel wieder aufsetzen. Damit die Schutzart fur die das Gerat vorgesehen ist erreicht wird, ist
darauf zu achten, dass alle Befestigungsschrauben vom Geh&usedeckel Uber Kreuz, Schritt fir Schritt und
mit dem unten in der Tabelle angegebenen Drehmoment angezogen werden.

Verwendete Kabelverschraubungen missen mindestens dem Schutzgrad des Gerates entsprechen.
Baugrofle SK 1x5E Schraubengrofle Anzugsdrehmoment
BG 1 M5 x 25 3,5Nm +£20 %
BG 2 M5 x 25 3,5Nm +£20 %
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2111 Anpassung an die Motorbaugrofe

Die Klemmkastenbefestigungen unterscheiden sich z. T. zwischen den einzelnen Motorbaugréf3en.

Daher kann es fir den Aufbau des Gerates erforderlich werden, auf Adapter zurlickzugreifen.

Um den maximalen IPxx Schutzgrad des Gerates fur die gesamte Einheit zu gewahrleisten, missen
alle Elemente der Antriebseinheit (z.B. Motor) mindestens dem gleichen Schutzgrad entsprechen.

[i] Information

Fremdmotoren

Die Adaptierbarkeit fir Motoren anderer Hersteller muss im Einzelfall Gberprift werden!

Hinweise zum Umbau eines Antriebes auf das Gerat sind der BU0320 zuentnehmen

@

SK 1x5E
Adapterplatte
Dichtung

Motor, BaugréiRe 71

AWON =

Abbildung 4: Anpassung MotorgroRe Beispiel

BaugroBe Anbau Anbau
NORD - Motoren SK 1x5E BG 1 SK 1x5E BG 2
BG 63 -71 mit Adapterkit | nicht méglich
BG80—112 Direktanbau mit Adapterkit Il
BG 132 nicht méglich Direktanbau

Ubersicht Adapterkit

Adapterkit Bezeichnung Bestandteile Mat. Nr.
Adapterkit | IP55 SK Tl4-12-Adapterkit_63-71 Adapterplgtte, Klemmkasten- 275119050
IP66 | SK Tl4-12-Adapterkit_63-71-C Rahmendichtung und Schrauben 275274324
Adapterkit I IP55 SK TI4-3-Adapterkit_80-112 Adapterplgtte, Klemmkasten- 275274321
IP66 | SK TI4-3-Adapterkit_80-112-C Rahmendichtung und Schrauben 275274325

BU 0135 de-4118
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21.1.2 Abmessungen SK 1x5E auf Motor montiert
BaugroBe Gehauseabmessung SK 1x5E / Motor
Gewicht SK 1x5E
5 ohne Motor
§ Motor g g1 n o p ca. [ka]
BG71Y 145 177,5 214
BG 80 165 171,5 236
BG 1 221 154 21
BG90S/L 183 176,5 251/276
BG 100 201 185,5 306
BG 802 165 193,5 236
BG90S/L? 183 198,5 251/276
BG2 |BG 1002 201 209,5 221 306 154 21
BG 1122 228 219,5 326
BG132S/M 266 216,5 373 /411
alle Mafe in [mm]
1) inkl. zus. Adapter und Dichtung (18 mm) [275119050]
2) inkl. zus. Adapter und Dichtung (20 mm) [275274321]
1] - p _
m -~ ni ml

L L
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2.1.2 Wandmontage

Alternativ zur Motormontage kann das Gerat mit Hilfe eines optionalen Wandmontagekits auch
motornah installiert werden.

Wandmontagekit SK TI4-WMK-... (...1-K, ...2-K, ...1-NSD, 2-NSD)

Dieses Wandmontagekit bietet eine einfache Mdglichkeit, das Gerat motornah zu installieren.

Die Ausfuhrungen SK TIE4-WMK-1-K und ...2-K bestehen aus Kunststoff. Sie sind fur IP55-Gerate
und IP66-Gerate gleichermallen verwendbar.

Die Ausfiihrungen SK TIE4-WMK-1-NSD und ...2-NSD bestehen aus Edelstahl und Elementen, die
mit einer speziellen NSD tupH Beschichtung versehen sind. Diese Ausfihrungen sind fir IP69K-
Geréte vorgesehen.

In der Wandmontage sind unter Bertcksichtigung der elektrischen Daten alle Einbaulagen zulassig.

18 % Wandmontagekit Gehauseabmessung MontagemaRe ges. Gewicht
:0
a2 58 ca. [kg]
g2 n P p2 d e %)
BG 1 SK TIE4-WMK-1-K -
Mat.-Nr. 275 274 004 ’
113 221 154 205 64 180 | 5,5
SK TIE4-WMK-1-NSD 06
Mat.-Nr. 275 274 014 ’
BG 2 SK TIE4-WMK-2-K s
Mat. Nr. 275 274 015 '
115 221 154 235 74 210 | 5,5
SK TIE4-WMK-2-NSD -
In Vorbereitung '
alle MaRe in [mm]
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Wandmontagekit SK TIE4-WMK-... (...1-EX, ...2-EX)

Diese Wandmontagekits sind fiir die Verwendung in explosionsgefahrdeter Umgebung (Ld Abschnitt
2.4 "Betrieb in explosionsgefahrdeter Umgebung ") vorgesehen. Sie bestehen aus Edelstahl und sind
fur IP55 und IP66 Anwendungen gleichermalfien verwendbar.

18 E Wandmontagekit Gehduseabmessung MontagemaRe ges. Gewicht
:0
a5 3 ca. [kg]
g2 n p p2 d e %]

BG 1 SKTIE4-WMK-1-EX 113 | 221 154 | 205 | 64 | 180 | 5,5 2,6

Mat.-Nr. 275 175 053
SK TIE4-WMK-2-EX

BG 2 115 221 154 235 74 | 210 | 5,5 2,9

Mat. Nr. 275 175 054
alle MaRe in [mm]
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2.2 Montage Optionsbaugruppen

Das Einsetzen oder Entfernen der Module darf nur im spannungsfreien Zustand erfolgen. Die
Steckplatze sind nur fur die daftr vorgesehenen Module nutzbar.

2.21 Optionsplatze am Gerat

Abbildung 5: Optionsplitze

1 Ansicht von links
2  Ansicht von rechts

In den obigen Zeichnungen sind die verschiedenen Montageplatze fir die Optionsbaugruppen
eingezeichnet. Der Optionsplatz 1 wird zum Einbau einer internen Busbaugruppe oder eines internen
Netzteiles verwendet. Externe Busbaugruppen oder 24 V DC -Netzteile kbnnen an dem Optionsplatz
3L oder 3R angebracht werden. Die Optionsplatze 4 und 5 dienen zum Einbau von M12-Buchsen
bzw. Steckern oder auch fiir die Kabeleinfihrung. An einem Optionsplatz kann selbstverstandlich
immer nur eine Option angebracht werden.

Optionsplatz | Lage Bedeutung GroRe Bemerkung
1 Intern Montageplatz fir Kundenschnittstellen

SK CU4-...
3* seitlich | Montageplatz fur

« externer Technologiebox SK TU4-...
+ Leistungssteckverbinder

3 A/B* seitlich | Kabeldurchfiihrung M25 Nicht verfugbar, wenn
Platz 3 belegt, bzw.
SK TU4-... montiert ist.

4> seitlich | Kabeldurchfiihrung M16 Nicht verfugbar, wenn
5* SK TU4-... montiert ist.

* jeweils R und L (rechts- und linksseitig) — bei Motormontage: Blickrichtung vom Lufterrad zur Motorwelle
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2.2.2 Montage interne Kundenschnittstelle SK CU4-... (Einbau)
[i] Information Einbauort der Kundenschnittstelle

Eine vom Gerat abgesetzte Montage der Kundenschnittstelle SK CU4-... ist nicht vorgesehen. Sie ist ausschlief3lich
innerhalb des Gerates an der dafiir vorgesehenen Position (Optionsplatz 1) zu montieren. Es kann nur eine

Kundenschnittstelle pro Gerat montiert werden

Vorkonfektionierte Kabel liegen der Kundenschnittstelle bei.

Der Anschluss erfolgt gemaR Tabelle.

i

Abb. &hnlich

—

Beipackbeutel interne Kundenschnittstelle

Zuordnung der Kabelsatze (Beipack zur Kundenschnittstelle)

Bestimmung Klemmenbezeichnung Kabelfarbe
Spannungsversorgung (24V DC) 44 24V braun
(zwischen Gerat und Kundenschnittstelle) 40 GND/0OV blau
Spannungsversorgung (Netz (AC)) L1 L1 braun
(zwischen Versorgungsnetz und Kundenschnittstelle) L2 L2 schwarz

Die Montage der Kundenschnittstellen erfolgt innerhalb des

Gehausekastens vom Gerat.

Befestigt wird die Kundenschnittstelle mit zwei mitgelieferten

Schrauben.
Es ist nur eine Kundenschnittstelle pro Gerat moglich!

36
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2.2.3 Montage externe Technologieboxen SK TU4-... (Anbau)
Die Technologieboxen SK TU4-...(-C) bendtigen eine Anschlusseinheit SK TI4-TU-...(-C).

Nur so

bilden sie eine in sich geschlossene funktionelle Einheit. Diese kann am Gerat angebaut oder mittels
optionalem Wandmontagekit SK TIE4-WMK-TU auch unabhangig davon montiert werden. Um einen
sicheren Betrieb zu gewahrleisten sind Kabellangen von mehr als 20 m zwischen Technologiebox und

Gerat zu vermeiden.

(] Information

Eine detaillierte Beschreibung ist im Dokumenten der betreffenden Anschlusseinheit zu finden.

Detailinformation Montage

Anschlusseinheit

Dokument

SK TI4-TU-NET

T1 275280100

SK TI4-TU-NET-C

T1 275280600

SK TI4-TU-MSW

T1 275280200

SK TI4-TU-MSW-C

T1 275280700
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2.3 Elektrischer Anschluss

A WARNUNG Elektrischer Schlag

Am Netzeingang und an den Motoranschlussklemmen kann gefahrliche Spannung anliegen, selbst wenn das

Gerat auller Betrieb ist.

»  Vor Beginn der Arbeiten ist die Spannungsfreiheit durch Uberpriifung mit geeigneten Messmitteln, an allen
relevanten Komponenten (Spannungsquelle, Anschlussleitungen, Anschlussklemmen des Gerates)
festzustellen.

* Isoliertes Werkzeug (z.B. Schraubendreher) verwenden.

+  GERATE MUSSEN GEERDET SEIN.

Ei] Information Temperaturfiihler und Kaltleiter (TF)

Kaltleiter sind, wie andere Signalleitungen auch, getrennt von Motorleitungen zu verlegen. Anderenfalls bewirken
die von der Motorwicklung auf die Leitung eingestreuten Stérsignale eine Stérung des Gerates.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat und der Motor fur die richtige Anschlussspannung spezifiziert sind.

Um die elektrischen Anschliisse zu erreichen, muss der Gehausedeckel vom Gerat entfernt werden
(EQ Abschnitt 2.1.1 "Arbeitsgange fiir die Motormontage").

Jeweils eine Klemmenebene ist fir die Leistungsanschlisse und eine fir die Steueranschlisse
vorgesehen.

Die PE-Anschlisse (Gerate-Erde) befinden sich an den Leistungsanschliissen fiir Motor und Netz,
sowie innerhalb des Gussgehduses am Boden.

Je nach Ausfihrung des Geréates ist die Belegung der Klemmenleisten unterschiedlich. Die korrekte
Belegung ist der Beschriftung auf der jeweiligen Klemme bzw. dem im Inneren des Gerates
aufgedruckten Klemmentbersichtplan zu enthehmen.

Anschlussklemmen fiir

(1) | Netzkabel (X1.1)

(2) | Motorkabel (X2.1)

(3) | Leitungen elektromechanische Bremse (X3)
(4) | Steuerleitungen (X4) (nur SK 175E)

(5) | Steuerleitungen (X5)

und Kaltleiter vom Motor

(7) | PE (X1.2 bzw. X2.2)

38 BU 0135 de-4118



Co

DRIVESYSTEMS 2 Montage und Installation

2.3.1 Verdrahtungsrichtlinien

Die Gerate wurden fiir den Betrieb in industrieller Umgebung entwickelt. In dieser Umgebung kénnen
elektromagnetische Stérungen auf das Gerat einwirken. Im Allgemeinen gewahrleistet eine
fachgerechte Installation einen stérungsfreien und gefahrlosen Betrieb. Um die Grenzwerte der EMV-
Richtlinien einzuhalten, sollten die nachstehenden Hinweise berticksichtigt werden.

1. Stellen Sie sicher, dass alle Gerdte, die an einem gemeinsamen Erdungspunkt oder einer
Erdungsschiene angeschlossen sind, gut Uber kurze Erdungsleitungen mit grolem Querschnitt
geerdet sind. Besonders wichtig ist es, das jedes an die elektronische Antriebstechnik
angeschlossene Steuergerat (z.B. ein Automatisierungsgerat) Uber eine kurze Leitung mit grofliem
Querschnitt mit demselben Erdungspunkt verbunden ist, wie das Geréat selbst. Es werden flache
Leitungen (z.B. Metallbligel) bevorzugt, da sie bei hohen Frequenzen eine geringere Impedanz
aufweisen.

2. Der PE-Leiter, des uber das Gerat gesteuerten Motors, ist mdglichst direkt an den
Erdungsanschluss des zugehdrigen Gerates anzuschliefen. Das Vorhandensein einer zentralen
Erdungsschiene und das Zusammenfihren aller Schutzleiter auf diese Schiene gewahrleisten in
der Regel einen einwandfreien Betrieb.

3. Soweit moglich sind fur Steuerkreise geschirmte Leitungen zu verwenden. Dabei sollte der Schirm
am Leitungsende sorgfaltig abschliefen und es ist darauf zu achten, dass die Adern nicht Gber
lange Strecken ungeschirmt verlaufen.

Der Schirm von Analog-Sollwert-Kabeln sollte nur einseitig am Gerat geerdet werden.

4. Die Steuerleitungen sind von den Lastleitungen mdglichst entfernt zu verlegen, unter Verwendung
getrennter Leitungskanale etc. Bei Leitungskreuzungen soll nach Mdglichkeit ein Winkel von 90°
hergestellt werden.

5. Stellen Sie sicher, dass die Schiitze in den Schranken entstort sind, entweder durch RC-
Beschaltung im Fall von Wechselspannungsschiitzen oder durch ,Freilauf-“ Dioden bei
Gleichstromschitzen, wobei die Entstormittel an den Schiitzspulen anzubringen sind.
Varistoren zur Uberspannungsbegrenzung sind ebenfalls wirksam.

6. Fir die Lastverbindungen (ggf. Motorkabel) sollten geschirmte oder bewehrte Kabel verwendet
werden. Die Abschirmung / Bewehrung ist an beiden Enden zu erden. Die Erdung sollte nach
Méglichkeit direkt am PE des Gerates erfolgen.

Daruber hinaus ist unbedingt auf EMV-gerechte Verdrahtung zu achten.

Bei der Installation der Gerate darf unter keinen Umstanden gegen die
Sicherheitsbestimmungen verstofRen werden!

ACHTUNG Beschadigungen durch Hochspannung

Elektrische Beanspruchungen, die nicht der Spezifikation des Gerates entsprechen, kénnen es beschadigen.
* Am Gerét selbst keine Hochspannungstest durchzufthren.
* Vor dem Test flir Hochspannungsisolierung die zu testenden Kabel vom Gerat abklemmen.

(il Information Durchschleifen der Netzspannung

Beim Durchschleifen der Netzspannung ist die zuldssige Strombelastung der Anschlussklemmen, Stecker und
Zuleitungen einzuhalten. Eine Nichtbeachtung kann beispielsweise zu thermischen Schaden an stromfiihrenden
Baugruppen und deren unmittelbarer Umgebung fihren.

Wenn das Gerat entsprechend den Empfehlungen dieses Handbuches installiert wird, erfillt es alle
Anforderungen der EMV-Richtlinie, entsprechend der EMV-Produkt-Norm EN 60947-4-2.
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2.3.2 Elektrischer Anschluss Leistungsteil

ACHTUNG EMV — Stérung der Umgebung

Dieses Gerat verursacht hochfrequente Stérungen, die in Wohnumgebung zusétzliche Entstdrmalinahmen
erforderlich machen kénnen ([ Abschnitt 8.1 "Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV").

Die Verwendung geschirmter Motorkabel ist unerlasslich, um den angegebenen Funkentstérgrad einzuhalten.

Beim Gerateanschluss ist folgendes zu beachten:

1. Sicherstellen, dass die Netzeinspeisung die richtige Spannungshohe liefert und flir den bendtigten
Strom ausgelegt ist (EJ Abschnitt 7 "Technische Daten")

2. Sicherstellen, dass geeignete elektrische Absicherungen mit dem spezifizierten Nennstrombereich

zwischen Spannungsquelle und Gerat geschaltet sind

Anschluss Netzkabel: an den Klemmen L1-L2/N-L3 und PE (je nach Gerat)

4. Anschluss Motor: an den Klemmen U-V-W

w

Bei Wandmontage des Gerates ist ein 4-adriges Motorkabel zu verwenden. Zusétzlich zu U-V-W
ist aulRerdem PE anzuschlief3en. Der Kabelschirm ist, wenn vorhanden, in diesem Fall grof3flachig
an der metallischen Verschraubung der Kabeleinflhrung aufzulegen.

Fir den Anschluss an PE wird die Verwendung von Ringkabelschuhen empfohlen.

[i] Information Anschlusskabel

Zum Anschluss sind ausschlieBlich Kupferkabel der Temperaturklasse 80°C oder gleichwertig zu verwenden.
Hdéhere Temperaturklassen sind zuldssig.

Bei Verwendung von Aderendhiilsen kann der maximale anschlielbare Leitungsquerschnitt reduziert sein.

Gerat @ Kabel [mm?] AWG Anzugsdrehmoment
BaugrofBe starr flexibel [Nm] [Ib-in]
1...2 0,5...10 0,5...10 20-6 1,2...15 10,62 ... 13,27

Tabelle 6: Anschlussdaten

2.3.21 Netzanschluss (L1, L2, L3, PE)

Netzeingangsseitig werden am Gerat keine besonderen Absicherungen bendtigt, auch die
Verwendung eines Motorschutzschalters ist nicht erforderlich. Es empfiehlt sich Gbliche
Netzsicherungen (siehe Technische Daten) und einen Hauptschalter einzusetzen.

Geratedaten Zulassige Netzdaten
Typ Spannung Leistung 3~230V 3~400V
SK...340-B 400 VAC 20,25 kW X X
Anschliisse L1/L2/L3 L1/L2/L3

Die Trennung vom bzw. die Anschaltung an das Netz hat immer allpolig und synchron zu erfolgen
(L1/L2/L3).

Es wird empfohlen, eine Sicherungsbaugruppe vom Typ SK CU4-FUSE (EJ Abschnitt 3.2
"Optionsbaugruppen") zu verwenden.
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Zulassige Netzformen

Gerate der BaugroBe 1 konnen prinzipiell im TN/TT-Netz sowie im IT-Netz betrieben werden. Bei
Betrieb im IT-Netz kann die Einhaltung der EMV-Grenzwertklasse B unter den in Kapitel 8.1.3 "EMV
des Gerates" genannten Bedingungen nicht sichergestellt werden. Hier sind ggf. zusatzliche
EntstérmalRnahmen vorzusehen.

Gerate der BaugroBe 2 konnen prinzipiell im TN/TT-Netz betrieben werden. Fiir den Betrieb im IT-
Netz ist das Gerat gezielt zu konfigurieren. Diese Konfiguration ist auch nachtraglich moglich, kann
jedoch nur durch den Hersteller vorgenommen werden. Bei einem fir IT-Netz konfiguriertem Gerat
kann die Einhaltung der EMV-Grenzwertklasse B unter den in Kapitel 8.1.3 "EMV des Gerates"
genannten Bedingungen nicht sichergestellt werden. Hier sind ggf. zusatzliche Entstérmalinahmen
vorzusehen.

Verwendung an abweichenden Versorgungsnetzen bzw. Netzformen

Das Gerat darf nur an Versorgungsnetzen angeschlossen und betrieben werden, die in diesem Kapitel
(£ Abschnitt 2.3.2.1 "Netzanschluss (L1, L2, L3, PE)") ausdriicklich benannt wurden. Der Betrieb an
davon abweichenden Netzformen kann mdglich sein, ist aber zuvor durch den Hersteller zu priifen
und explizit freizugeben.

2.3.2.2 Motorkabel (U, V, W, PE)

Das Motorkabel ist fachgerecht anzuschlief3en.

2.3.2.3 Elektromechanische Bremse

Fir die Ansteuerung einer elektromechanischen Bremse wird vom Gerat an den Klemmen 79 /80
(MB+/MB-) eine Ausgangsspannung generiert. Diese ist abhangig von der anliegenden
Versorgungsspannung des Gerates. Die Zuordnung lautet wie folgt:

Netzspannung / Wechselspannung (AC) Bremsenspulenspannung (DC)
230V ~ 105V =
400 V ~ 180V =
460V ~/480V ~ 205V =
500 V ~ 225V =

Die Zuordnung der richtigen Bremse bzw. Bremsenspulenspannung ist in der Auslegung in Bezug auf
die Netzspannung des Gerates zu berucksichtigen.

(il Information Parameter P107 / P114

Bei Anschluss einer elektromechanischen Bremse an die daflir vorgesehenen Klemmen des Gerates sind die
Parameter P107 / P114 (Einfall- / Liftzeit Bremse) anzupassen. Dabei ist, um Beschadigungen in der
Bremsenansteuerung zu vermeiden, im Parameter (P107) ein Wert # 0 einzustellen.
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2.3.3 Elektrischer Anschluss Steuerteil

Anschlussdaten:

Klemmblock X3 X4, X5

J Kabel * [mm?] 0,2...15 02...15

J Kabel ** [mm?] 0,2...0,75 0,2...0,75

AWG — Normung 24-16 24-16

Anzugsmoment [Nm] 0,5...0,6 Klemmung
[Ib-in] 4,42 ...531

Schlitzschraubendreher [mm] 2,0 2,0

*

flexibles Kabel mit Aderendhlilsen, ohne Kunststoffkragen oder starres Kabel

*k

flexibles Kabel mit Aderendhiilsen mit Kunststoffkragen (bei Leitungsquerschnitt 0,75 mm? ist eine
Aderendhiilse mit einer Lange von 10 mm zu verwenden)

Das Gerat muss mit einer externen 24 V Steuerspannung versorgt werden. Alternativ kann ein
optional verfligbares 24 V Netzteil vom Typ SK CU4-... bzw. SK TU4-... verwendet werden.

Bei Geraten, bei denen das AS-Interface benutzt wird, gelten die Bestimmungen aus Kapitel 4.3 "AS-
Interface (AS-i)".

(il Information Uberlastung Steuerspannung

Eine Uberlastung des Steuerteils durch unzuléssig hohe Strdme kann dieses zerstéren. Unzuléssig hohe Stréme
treten auf, wenn der real abgenommene Summenstrom den zuldssigen Summenstrom Uberschreitet bzw. wenn
die 24V Steuerspannung fir weitere Gerdte durch das Gerat durchgeleitet wird. Um ein Durchleiten zu
vermeiden, sind beispielsweise Doppeladerendhiilsen zu verwenden.

(il Information Summenstréme

24 V kann ggf. von mehreren Klemmen abgenommen werden. Dazu gehdéren z.B. auch digitale Ausgange oder
eine Uber RJ45 angeschlossene Bedienbaugruppe.

Die Summe der abgenommenen Stréome darf 200 mA (SK 175E-...-ASI: 165 mA) nicht Gibersteigen.

(il Information Reaktionszeit der Digitaleingange
Die Reaktionszeit auf ein digitales Signal betragt ca. 4 — 5 ms und setzt sich wie folgt zusammen:
Abtastzeit 1ms
Prifung Signalstabilitat 3ms
Interne Verarbeitung < 1ms
(il Information Kabelfiihrung

Samtliche Steuerleitungen (auch Kaltleiter) sind getrennt von Netz- und Motorleitungen zu verlegen, um die
Einstreuung von Stérungen in das Gerat zu vermeiden.

Bei paralleler Leitungsfiihrung ist ein Mindestabstand zu Leitungen, die eine Spannung > 60 V flihren, von 20 cm
einzuhalten. Durch Schirmungen der spannungsfihrenden Leitungen bzw. durch die Verwendung geerdeter
Trennstege aus Metall innerhalb von Kabelkanalen |asst sich der Mindestabstand verringern.

Alternative: Verwendung eines Hybridkabels mit Abschirmung der Steuerleitungen.
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2.3.3.1 Details Steuerklemmen

Beschriftung, Funktion

ASI+/-: integriertes AS-Interface PBR-A/B: integrierter PROFIBUS DP
24 V: 24 V DC Steuerspannung DO: digitaler Ausgang
GND: Bezugspotential firr digitale Signale DIN: digitaler Eingang
MB+/-: Ansteuerung elektromechanische Bremse TF+/-: Kaltleiteranschluss (PTC) des Motors
Anschliisse in Abhédngigkeit der Ausbaustufe
Klemme X3
SK 135E Geratetyp SK 175E
Beschriftung AR
| Pin |
MB+ 79 L 11 79 MB+
MB- g0 | 2 | 80 MB-
Klemme X4 (nur SK 175E)
SK 175E Geratetyp SK 175E
as Beschriftung BER
| Pin |
GND 0 1 11 a0 GND
DIN4 (BUS-DIN2) c2 | 21 c2 DIN4 (BUS-DIN2)
DIN3 (BUS-DIN1) c1 I 3 I c1 DIN3 (BUS-DIN1)
24V (Ausgang) 43 : 4 : 43 24V (Ausgang)
ASI- 85 | 5 | 81 PBR-A
ASI+ 84 | 6 | 8 PBR-B
Klemme X5
SK 135E Geratetyp SK 175E
Beschriftung A= IURER
| Pin |
24V (Eingang) 44 : 1 : 44 24V (Eingang)
24V (Eingang) 44 : 2 : 44 24V (Eingang)
GND 49 | 31 a0 GND
GND 40 1 41 a0 GND
24V (Eingang) 44 : 5 : 44 24V (Eingang)
DIN1 21 16 1 21 DIN1
DIN2 2 171 22 DIN2
GND 4 | 8 1 40 GND
DO1 THER DO1
DO2 3 110l 3 DO2
GND 40 | 111 a0 GND
| |
L2
TF- 39 1 131 39 TF-
TF+ 38 | 14 | 38 TF+
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Bedeutung Funktionen

Beschreibung / technische Daten

Klemme Parameter
Nr. | Bezeichnung Bedeutung Nr. Funktion Werkseinstellung
Digitale Ausgénge Signalisierung von Betriebszustanden des Gerates

18 — 30 V DC, Spannungshdhe abhangig Maximale Belastung 200 mA, SK 175E...-ASI: 165 mA bei

von der Héhe der Eingangsspannung Verwendung der gelben Leitung

Bei induktiven Lasten: Schutz durch Freilaufdiode herstellen!

1 DO1 Digitaler Ausgang 1 P434 [-01] | Fehler/ Warnung
3 DO2 Digitaler Ausgang 2 P434 [-02] | Motor lauft

Digitale Eingénge

Ansteuerung des Gerates durch e

ine externe Steuerung, Schalter u. A

nach EN 61131-2, Typ 1
low: 0-5V (~ 9,5 kQ)
high: 15-30 V (~ 2,5 - 3,5 kQ)

Abtastzeit: 1 ms
Reaktionszeit: 2 4 ms
Eingangskapazitat: 10 nF

21 DIN1 Digitaler Eingang 1 P420 [-01] | EIN rechts

22 DIN2 Digitaler Eingang 2 P420 [-02] | EIN links

C1 DIN3 Digitaler Eingang 3 P420 [-04] | EIN rechts via Bus
C2 | DIN4 Digitaler Eingang 4 P420 [-05] | EIN links via Bus

Hinweis: Die Eingange DIN3 und DI
Steuerung Ubergeben und nicht vom

N4 sind nur beim SK 175E verfugbar. Die Sig
Gerat selbst ausgewertet.

nale werden direkt via AS-Interface bzw. PROFIBUS DP an die

Kaltleitereingang

Uberwachung der Motortemperatur mittels PTC

Bei motornaher Montage des Gerates ist
ein geschirmtes Kabel zu verwenden.

Der Eingang ist immer aktiv. Um das Gerat in
Betriebsbereitschaft versetzen zu kdnnen, ist ein
Temperaturflihler anzuschlieRen, bzw. sind beide Kontakte zu
briicken.

38 | TF+

Kaltleitereingang

39 | TF-

Kaltleitereingang

Quelle Steuerspannung

Steuerspannung vom Geréat z.B. fiir Versorgung von Zubehor

24 V DC * 25 %, kurzschlussfest

Maximale Belastung 165 mA (SK 175E-...-ASl) / 200 mA (SK
175E-...-PBR) "

43 VO / 24V Spannung Ausgang - -

40 GND / 0V Bezugspotential GND - -

1) Siehe Information ,Summenstréme* (J Abschnitt 2.3.3 "Elektrischer Anschluss Steuerteil")

Anschluss Versorgungsspannung fir das Gerat

Steuerspannu ng 24V DC+25% 50 mA ... 400 mA, abhéngig von der Belastung von Ein- und
Eingang nicht kurzschlussfest! Ausgéngen bzw. der Verwendung von Optionen

Durchschleifen fiir weitere Gerate bis max. 6 A zulassig.
44 24V Spannung Eingang - -
40 GND / 0V Bezugspotential GND - -

Ansteuerung Bremse

Anschluss und Ansteuerung einer

elektromechanischen Bremse. Das Gerat

generiert hierfur eine Ausgangsspannung. Diese hangt von der Netzspannung ab.
Die Zuordnung der richtigen Bremsspulenspannung ist in der Auswahl unbedingt zu

beriicksichtigen.

Anschlusswerte: Zulassige Schaltzykluszeit:
(£ Abschnitt 2.3.2.3 "Elektromechanische | Pis 150 Nm: < 1/s
Bremse") bis 250 Nm: < 0,5/s
Strom: < 500 mA
79 MB+ Bremsenansteuerung P107/114 0/0
80 MB- Bremsenansteuerung
PROFIBUS DP Steuerung des Gerates Uber PROFIBUS DP
81 PBR-A PBR-A
82 PBR-B PBR-B
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AS-Interface Steuerung des Gerates Uber die einfache Feldbusebene: Aktor-Sensor-Interface
26,5-316V Verwendung gelbe AS-Interface — Leitung
<240 mA optional: Speisung Uber schwarze Leitung durch Konfiguration
Uber Jumper
84 ASI+ ASI+
85 | ASI- ASI-

Schnittstelle
Kommunikation

Anschluss des Gerates an verschi

edene Kommunikationstools

24VDC+20%

RS 232 (Zum Anschluss an einen PC (NORD CON))

38400 Baud
USS Protokoll
Adresse 0

1 -

2 -

3 GND Bezugspotential Bussignale

4 RS232 TXD Datenleitung RS232

5 RS232 RXD Datenleitung RS232

6 +24 'V Spannung Ausgang

1-2-3-4-5-6

Anschlusskabel
(Zubehor / optional)

Anschluss des Gerates an einen MS-Windows® PC mit NORDCON - Software

Lénge:ca.3,0m+ca.0,5m
Materialnummer: 275274604
Geeignet fir den Anschluss an einen
USB - Port im PC sowie alternativ an
einen SUB-D9 Anschluss.

Details: L1 TI1 275274604
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2.3.3.2

Netzteil SK xU4-24V-... - Anschlussbeispiel

3~230/400 V +PE

L1-L2/N-L3
230/400V

Gerat
SK 1x5E-...

Steuerklemmenleiste

44
40

21
22

L1 -L2/N
230/400V
24 V Netzteil
SK TU4-24V-... (+ SK TI4-TU-NET)*
bzw.
SK CU4-24V-...
24V= ]
Steuerklemmenleiste
44* 40 44* ... 11 14 12 B1
GND I
R
L

! 1
—:_.] :
1

____________

* bei SK TU4-24V-... : Klemmenbezeichnung 43 anstelle 44

Abbildung 6: Anschlussbeispiel Netzteil SK xU4-24V-...
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2.4 Betrieb in explosionsgefahrdeter Umgebung

A WARNUNG Explosionsgefahr durch Elektrizitat

Funkenbildung durch Elektrizitat kann zur Zindung einer explosiven Atmosphare fiihren.

» Geréat in explosionsfahiger Atmosphare nicht 6ffnen und keine Abdeckungen (z. B.
Diagnosedffnungen) entfernen.

* Alle Arbeiten am Gerat sind nur im elektrisch spannungslosen Zustand der Anlage
durchzufihren.

*  Wartezeit nach dem Abschalten (= 30 min) einhalten.

+  Vor Beginn der Arbeiten ist die Spannungsfreiheit durch Uberpriifung mit geeigneten
Messmitteln, an allen relevanten Komponenten (Spannungsquelle, Anschlussleitungen,
Anschlussklemmen des Gerates) festzustellen.

A WARNUNG Explosionsgefahr durch hohe Temperaturen

Hohe Temperaturen kénnen zur Ziindung einer explosiven Atmosphare flihren.

Innerhalb des Gerates und des Motors kénnen hoéhere Temperaturen auftreten, als die
maximal zuldssige Oberflachentemperatur des Gehauses betragt. Staubablagerungen
schranken die Kiihlung des Gerates ein.

» Gerat regelmaRig reinigen, um unzulassig hohe Staubablagerungen zu vermeiden.
» Gerat in explosionsfahiger Atmosphare nicht 6ffnen oder vom Motor demontieren.

Das Gerat kann mit einer entsprechenden Modifikation in bestimmten explosionsgefahrdeten
Bereichen eingesetzt werden.

Ist das Gerat mit einem Motor und einem Getriebe verbunden, so missen auch die Ex-
Kennzeichnungen des Motors und des Getriebes beachtet werden. Anderenfalls ist der Betrieb des
Antriebes nicht zulassig.
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2.41 Betrieb in explosionsgefahrdeter Umgebung - ATEX Zone 22 3D

Nachfolgend sind alle Bedingungen zusammengefasst, die fir den Betrieb des Gerates in
explosionsgefahrdeter Umgebung (ATEX) zu beachten sind.

2411 Modifizierung des Gerates zur Einhaltung der Kategorie 3D

Fir den Betrieb in der ATEX-Zone 22 ist nur ein hierflir modifiziertes Gerat zulassig. Diese Anpassung
erfolgt ausschlieRlich im Hause NORD. Um das Gerat in der ATEX-Zone 22 einsetzen zu kénnen,
werden u. A. die Diagnoseverschliusse durch eine Ausfihrung aus Aluminium / Glas getauscht.

(1) Herstellungsjahr
( 2 ) Kennzeichnung des Gerates (ATEX)

IP55: @ I 3D Ex tc I1IB T125 °C Dc X

IP66: @ 13D Ex tc IC T125 °C Dc X

Geeiriebebau MORD G & G5 60

"o
e

j _n.q.q —— AR : .-\. ;
EE Saman O MMM | )
ﬁf&uﬁiiﬁgmﬁ.' 2k « Schutz durch ,Gehause”

= 3t e | Verfahren ,A“ Zone ,22“ Kategorie 3D

» Schutzart IP55 / IP66 (je nach Gerét)
—>1P66 fir leitende Stdube erforderlich

Zuordnung:

-

+ Maximale Oberflachentemperatur 125°C
* Umgebungstemperatur -20°C bis +40°C

(il Information Mégliche Beschadigung

Geréate der Reihe SK 1x5E und die zugelassenen Optionen sind nur furr einen Grad der mechanischen Belastung
ausgelegt, welche einer niedrigen Schlagenergie von 7J entspricht.

Hohere Belastungen fuhren zu Beschadigungen am bzw. im Gerat.

Die erforderlichen Komponenten zur Anpassungen sind in den ATEX - Kits enthalten.

Gerat Kit - Bezeichnung Materialnummer | Menge Dokument

SK 1x5E-... (IP55) SK 1xxE-ATEX-IP55 275274207 1 Stick T1 275274207
SK 1xxE-ATEX-IP66 275274208 1 Stick T1275274208

SK 1x5E-...-C (IP66) SK 1xxE-ATEX-IP66 275274208 2 Stiick T1275274208

2.41.2 Optionen fiir ATEX- Zone 22, Kategorie 3D

Um ein ATEX- konformes Gerat zu gewahrleisten, ist auch bei den Optionsbaugruppen auf deren
Zulassigkeit im explosionsgefahrdeten Bereich zu achten. Optionsbaugruppen, die nicht in der
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nachfolgenden Auflistung enthalten sind, dirfen ausdricklich nicht in einer ATEX — Zone 22 3D
verwendet werden. Das schlieRt auch Steckverbinder und Schalter mit ein, deren Verwendung in einer
solchen Umgebung ebenfalls nicht zulassig ist.

Auch Bedien- und Parametrierboxen sind grundsétzlich nicht fir den Betrieb in der
ATEX - Zone 22 3D zugelassen. Sie durfen daher nur fir die Inbetriebnahme oder fur
Wartungszwecke eingesetzt werden und wenn sichergestellt ist, dass keine explosionsfahige
Staubatmosphare besteht.

Bezeichnung Materialnummer Verwendung zuladssig

Netzteile

SK CU4-24V-123-B(-C) 275271108 / (275271608) ja
SK CU4-24V-140-B(-C) 275271109 / (275271609) ja
Sicherungen

SK CU4-FUSE(-C) 275271122 / (275271622) ja
Wandmontagekits

SK TIE4-WMK-1-EX 275175053 ja
SK TIE4-WMK-2-EX 275175054 ja
Adapterkits

SK Tl4-12-Adapterkit_63_71-EX | 275175038 ja
SK Tl4-3-Adapterkit_80_112-EX | 275175039 ja

2.4.1.3 Inbetriebnahme-Hinweise

Fir die Zone 22 mussen die Leitungseinfihrungen mindestens der Schutzart IP55 genigen. Nicht
benutzte Offnungen missen mit fiir ATEX Zone 22 3D geeigneten Blindverschraubungen (generell
IP66) verschlossen werden.

Die Motoren werden durch das Gerat gegen Uberhitzung geschiitzt. Dies geschieht durch die
gerateseitige Auswertung der Motorkaltleiter (TF). Um diese Funktion zu gewahrleisten, muss der
Kaltleiter an dem dafiir vorgesehenen Eingang (Klemme 38/39) angeschlossen werden.

AuBerdem ist darauf zu achten, dass der Nennstrom des Motors eingestellt ist.

Notwendige Parametereinstellungen im Uberblick:

Parameter Einstellwert Werkseinstellung Beschreibung
P203 Daten gem. [xxx] Einstellung erfolgt werksseitig bzw. muss
Motorbemessungsstrom | Typenschild gemal Motortypenschild erfolgen.
Die I?t-Uberwachung des Motors ist
P535 Entsprechend Motor 0] einzuschalten. Die einzustellenden Werte
[2t-Motor und Liftung richten sich nach der Liftungsart und dem
verwendeten Motor siehe hierzu B1091-1
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241.4 EU-Konformitatserklarung — ATEX

GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Gatribobas-Nord- 5. 1. X231 Bargebeide, Germary . Tal, +RHORS50 189 - 0. Fan w4 90MERD 289 - 2053, isfoacet.oom CAIZEL_J4EE

EU-Konformitatserkldrung

Im Sinne der EURichtiinden 2004/34/E0 Anhang ¥, 2014/30/EU Anhang Il und JOL1/G4EL Anhang Vi

Hiermit erkldrt Getriebebau NORD GmbH & Co. KG als Hersteller in alleiniger Verantwortung,  Seite 1vonl
dass die elektronischen Motorstarter der Produktreihe

« 5K 105E-xxn-340-B-.. , 5K 115E-uxx-340-B-.. , 5K 125E-200-340-B-.. , 5K 135E-20x-340-B-..

¢ SK 145E-xxx-340-B-.. , 5K 155E-xxx-340-B-~.. , 5K 165E-200¢-340-B-.. , 5K 175E-100x-340-B-,,
{xxx= 301 oder 751)

und den weiteren ﬂptionenflubeh&r‘heilen:
SK CU4-24V-123-B, 5K CU4-24V-140-B, SK TIE4-WMEK-1, 5K TIE4-WMK-2, 5K TIE4-M12-M16

mit der ATEX-Kennzelchnung @“ 3DExtcMIBTIZ5°CDc X (in IP55) oder

@'ll IDExtc INCT125°CDe X (in PG}
den folgenden Bestimmungen entsprechen:

ATEX-Richtiinle 2014/34/EU AR L 96 vom 20.3,2014, 5. 309-356

EMV-Richtlinle 2014/30/EU AR, L 96 vom 20.3.2014, 5. 79-106

RoHS-Richtlinle 2011/65/EU  ABL L 174 vom 1.7.2011, 5. 88-110

Angewandte Normen:

EN 60079-0:2012+A11:2013 EMW 60079-31:2014 EN 50581:2012

EN 60947-1:2007+ALZ01I+A22014+AC20DT  EN 60947-4-2:3011
EN 60529:19014+A1:20004+42:2013+4C:2016

Zur Einhaliung der EMV-Vorschriften sind die Angaben in der Bedienungsanieltung zu beachten,
Dazu gehdren EMV-gerechter Aufbau und Verdrahtung, Applikationsabhéngigkeiten und eventuell notwendige
original Zubehdrieile,

Die erste Kennzeichnung erfolgte in 2015,

Bargteheide, 06.04.2018

U. Kiichenmeister i.V. F. Wiedemann
Geschiftsleitung Bereichsleiter Frequenzumrichier
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2.4.2 Betrieb in explosionsgefahrdeter Umgebung - EAC Ex

Nachfolgend sind alle Bedingungen zusammengefasst, die flir den Betrieb des Gerates in
explosionsgefahrdeter Umgebung gemafl EAC Ex zu beachten sind. Dabei gelten grundsatzlich alle
Bedingungen geman L Abschnitt 2.4.1 "Betrieb in explosionsgefahrdeter Umgebung - ATEX Zone 22
3D ". Abweichungen, die fir Zulassung gemaf EAC Ex relevant sind, sind nachfolgend beschrieben
und zwingend einzuhalten.

2421 Modifizierung des Gerates
Es gilt L Abschnitt 2.4.1.1 "Modifizierung des Gerates zur Einhaltung der Kategorie 3D".

Die Kennzeichnung des Gerates gemal EAC Ex weicht dabei wie folgt ab.

Kennzeichnung des Gerites

Bei Wandmontage des Geréate gilt:

IP55: Ex tc 1IB T125 °C Dc X

IP66: Ex tc llIC T125 °C Dc X

Bei Motormontage des Gerate gilt:

IP55: Ex tc llIB Dc U
IP66: Ex tc I1IC Dc U
Zuordnung:

* Schutz durch ,Gehause*
» Verfahren ,A* Zone ,22" Kategorie 3D
» Schutzart IP55 / IP66 (je nach Gerat)

->1P66 fir leitende Staube erforderlich

* Maximale Oberflachentemperatur 125°C
+ Umgebungstemperatur -20°C bis +40°C

(il Information Kennzeichen ,,U*

Das Kennzeichnung ,U“ gilt fir Gerate, die fiir die Motormontage vorgesehen sind. So gekennzeichnete Gerate
gelten als unvollstdndig und durfen nur im Zusammenhang mit einem entsprechenden Motor betrieben werden.
Ist ein mit ,U“ gekénnzeichnetes Gerat auf einem Motor aufgebaut, gelten die am Motor bzw. Getriebemotor
angebrachten Kennzeichen und Einschréankungen erganzend mit.

(il Information Kennzeichen , X“

Das Kennzeichen ,X* gibt an, dass der zulassige Bereich fir die Umgebungstemperatur zwischen -20°C und
+40°C betragt.
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2.4.2.2 Weiterfiihrende Informationen

Weiterflihrende Informationen im Zusammenhang mit dem Explosionsschutz finden Sie in folgenden

Abschnitten.

Beschreibung [ Abschnitt
"Optionen fur ATEX- Zone 22, Kategorie 3D" 2412
"Inbetriebnahme-Hinweise" 2413

2.4.2.3 EAC Ex-Zertifikat
TC RU C-DE.AA87.B.01108
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2.5 AuBenaufstellung

Das Gerat und die Technologieboxen (SK TU4-...) konnen unter folgenden Bedingungen im Freien
aufgestellt werden:

* Ausfihrung in IP66 (mit UV- bestdndige Blindverschraubungen, siehe Sonder-MaRnahmen,
Abschnitt 1.9 "Ausfihrung in der Schutzart IP55, IP66, IP69K"),

« UV- bestandige Schauglaser (Materialnummer: 200852000, (L TI1 200852000)), Stlickzahl: 2,

» Gerat uberdachen, um Schutz vor direkten Wettereinflissen (Regen / Sonne) zu gewahrleisten,

* Verwendetes Zubehdr (z. B. Steckverbinder) ebenfalls mindestens 1P66.
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3 Anzeige, Bedienung und Optionen

WARNUNG Elektrischer Schlag

Bei geodffnetem Gerat sind elektrisch leitende Elemente (z. B. Anschlussklemmen, Anschlusskabel, Platinen
u. A.) frei zuganglich. Diese kdnnen unter Spannung stehen, auch wenn das Gerat ausgeschaltet ist.

* Vermeiden Sie jegliche Berlihrung.

Die Inbetriebnahme des Gerates ist grundsatzlich ohne Parameteranpassung, d. h.
programmiertechnische Hilfsmittel mdglich. Hierzu stehen 4 Potentiometer (P1 — P4) und ein 4-poliger
DIP — Schalterblock (S1) zur Verfugung. Der Zugang zu P1 und P2 erfolgt Gber die mittig angeordnete
Diagnoseoffnung. Hier befinden sich auch die Status LEDs des Gerates. Die Potentiometer P3 und P4
sowie die PROFIBUS DP Adressierung (nur SK 175E-...-PBR) sind die durch Demontage des
Geratedeckels zuganglich.

), '®— —W | Diagnoseo6ffnungen |
. i PROFIBUS DP Adressierung (nur
| 1

SK 175E-...-PBR)

Status LED flur Bussystem (nur

Sanv UV Y SK 175E)
[ S 32

| - __ l | Potentiometer P1 |

| Potentiometer P2 |

] [ | Gerétestatus LED (DS) |

Diagnoseschnittstelle RJ12
(RS232)

l' . J | Potentiometer P3 |

| Potentiometer P4 |

Durch den Einsatz funktionserweiternder Module bzw. Module fir die Anzeige, Steuerung und
Parametrierung kann der SK 1x5E komfortabel an die verschiedensten Anforderungen angepasst
werden.

Zur gezielten Anpassung einzelner Parameter lassen sich optional verfligbare Bediengerate aus dem
Hause NORD bzw. die kostenlos verfugbare PC - Software ,NORDCON® verwenden. Um die
Diagnoseschnittstelle zu erreichen, ist der rechte Diagnoseverschluss zu 6ffnen. Bei Geraten alteren
Herstellungsdatums (Seriennummer (ID) ,26P...“ und kleiner) existiert nur die mittig angeordnete
Diagnosedffnung. Der Zugang zur Diagnoseschnittstelle erfolgt dann nur durch die Demontage des
Geratedeckels.

3.1 Bedien- und Parametrieroptionen

Es stehen verschiedene Bedienoptionen zur Verfligung, welche unmittelbar an das Gerat oder in
dessen Nahe montiert und direkt angeschlossen werden kénnen.

Dariiber hinaus bieten Parametrierboxen die Moglichkeit, auf die Parametrierung des Gerates
zuzugreifen und diese anzupassen.

Bezeichnung Materialnummer Dokument

Schalter (Anbau)

SK TIE4-SWT i Schalter ,L-OFF-R* 275274701 T1 275274701
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Bezeichnung Materialnummer Dokument

Bedien- und Parametrierboxen (Handheld)

SK CSX-3H SimpleBox 275281013 BU0040

SK PAR-3H ParameterBox 275281014 BU0040

3.1.1 Bedien- und Parametrierboxen, Verwendung

Der Zugriff auf die Parameter des SK 1x5E kann entweder Uber die NORD CON-Software oder mit
Hilfe  einer optional lieferbaren Simple- oder ParameterBox erfolgen. Dauerhafte
Parameteranderungen muissen Uber den Parameter P550 im Flash-Speicher des Gerates gesichert
werden.

Der Anschluss einer Simple- oder ParameterBox an das Gerét ist nicht direkt moglich, sondern muss
Uber einen RS 232 / RS 485 Konverter (SK TIE4-RS485-RS232, Mat. Nr. 275274603) erfolgen. Dabei
ist die Parametrierbox an den Konverter anzuschlieRen, bevor eine Verbindung zum Motorstarter
hergestellt wird. Der Motorstarter muss dabei betriebsbereit sein.

(il Information Status LED DS

Bei aktiver RS232-Kommunikation zum PC (NORD CON) oder zu einer angeschlossenen ParametrierBox, kann
der Geratezustand nicht Uber die LEDs angezeigt werden. Die LED ,DS* signalisiert in diesem Fall durch ein
dauerhaftes ,griin“ das Bestehen von Kommunikationsaktivitédten. Die rote LED ist dann ausgeschaltet.

Beim Verstellen des Potentiometers P1 kann ebenfalls die griine LED flackern.

Abbildung 7: SK CSX-3H / SK PAR-3H / SK TIE4-RS485-RS232 (v.l.n.r)

Baugruppe Beschreibung Daten
) ) 4 stellige 7 Segment LED Anzeige,
. Dient der Inbetriebnahme, .
SK CSX-3H" . : . Folientaster
) Parametrierung, Konfiguration und
(SimpleBox handheld) .. IP20
Steuerung des Gerates. .
Kabel RJ12-RJ12 (Anschluss an das Gerat)
Dient der Inbetriebnahme, 4 zeilige LCD Anzeige, hintergrundbeleuchtet,
Parametrierung, Konfiguration und Folientaster
SK PAR3H * Steuerung des Gerates (nur im Speichert bis zu 5 komplette
- . 'B anheld ControlBox-Modus) sowie dessen Parameterdatenséatze
(ParameterBox handheld) Optionen (SK xU4-...). Die Speicherung IP20
kompletter Parameterdatenséatze ist Kabel RJ12-RJ12 (Anschluss an Gerat)
moglich. USB-Kabel (Anschluss an PC)
* Jeweils zusatzlich Anschlusserweiterung zur Umsetzung des P20
erforderlich: RS485 Signals der Parametrieboxen i
Umsetzer SK CSX-3H bzw. SK PAR-3H auf das (K)ak;el RJ12-RJ12 (Anschluss an Gerat /
SK TIE4-RS485- | RS232 Signal des Starters Mpt'°:l) 275274603
RS232 Datenblatt T1 275274603 (www.nord.com) at. o
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Anschluss am Motorstarter

1. Rechtes Diagnoseglas (transparente
Kabelverschraubung) der RJ12 Buchse am
Gehausedeckel entfernen, alternativ
Gehausedeckel entfernen (Abbildung rechts)

WARNUNG: Elektrischer Schlag durch Beriihrung
leitender Teile bei gedffnetem Gerat!

2.  Am Konverter (SK TIE4-RS485-RS232) den DIP —
Schalter auf Master RS 485 einstellen

3. Bedien- und Parametrierbox an Konverter
anschlielen

4. Prufen, dass 24 V DC Spannungsversorgung am
Motorstarter eingeschaltet ist

5. Konverter mit angeschlossener Bedien- und
Parametrierbox an Diagnosebuchse anschlie3en

Nach Abschluss der Inbetriebnahme ist die Spannungsversorgung erneut abzuschalten und das Gerat
wieder korrekt zu verschliellen (Gehausedeckel, Diagnoseverschliisse und Kabeldurchfiihrungen), um
die Betriebssicherheit und den IP-Schutzgrad wiederherzustellen.

(il Information Anzugsdrehmoment Diagnoseverschliisse

Das Anzugsdrehmoment fiir die transparenten bzw. durchsichtigen Diagnoseverschliisse (Schauglaser) betragt
2,5 Nm.

(il Information Steuerung mit SK PAR-3H

Um den Motorstarter mit der ParameterBox (SK PAR-3H) steuern zu kdnnen (Start / Stopp), muss diese zuvor
in den ControlBox Modus versetzt werden.

Schritt Meniipunkt Auswahl
1 Anzeige € o.k.
2 1003 Auswahl €«> ControlBox Y o.k.
3 PO Zuriick €> o.k.

Die Parametrierung des Motorstarters ist jedoch unabhangig vom eingestellten Modus méglich.
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3.2 Optionsbaugruppen

3.2.1 Interne Kundenschnittstellen SK CU4-... (Einbau Baugruppen)

Interne Kundenschnittstellen ermdglichen es, den Funktionsumfang der Gerate zu erweitern, ohne die
BaugréRe zu verdndern. Das Gerat bietet genau einen Einbauplatz zur Montage einer
entsprechenden Option. Werden weitere Optionsbaugruppen benétigt, sind hierfir die externen
Technologieboxen zu verwenden (EJ Abschnitt 3.2.2 "Externe Technologieboxen SK TU4-... (Anbau
Baugruppen)").

Abbildung 8: interne Kundenschnittstellen SK CU4 ... (Beispiel)

Bezeichnung *) Materialnummer Dokument

10 - Erweiterungen

SK CU4-REL(-C) 275271011/ (275271511) ‘ T1275271011 / (T1275271511)
Netzteile

SK CU4-24V-123-B(-C) 275271108 / (275271608) T1275271108 / (T1 275271608)
SK CU4-24V-140-B(-C) 275271109 / (275271609) T1275271109 / (T1 275271609)
Sonstiges

SK CU4-FUSE(-C) E Sicherungsbaugruppe 275271122 / (275271622) ‘ T1275271122 / (T1 275271622)

*  Alle Baugruppen mit der Kennzeichnung —C haben lackierte Platinen, damit sie in IP6x Geraten eingesetzt werden kdnnen.
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3.2.2 Externe Technologieboxen SK TU4-... (Anbau Baugruppen)
Externe Technologieboxen ermdglichen es, den Funktionsumfang der Gerate modular zu erweitern.

Es stehen, abhangig vom Baugruppentyp, verschiedene Ausfliihrungen (unterschieden nach dem IP —
Schutzgrad, mit oder ohne Steckverbinder u. A.) zur Verfiigung. Sie kénnen mit der entsprechenden
Anschlusseinheit direkt am Gerat oder mit einem optionalen Wandmontagekit auch in dessen Nahe
montiert werden.

Jede Technologiebox SK TU4-...
SK TI4-TU-....

immer

bendtigt

eine zugehodrige Anschlusseinheit

Abbildung 9: externe Technologieboxen SK TU4-... (Beispiel)

Typ IP55 | IP66 Bezeichnung Materialnummer Dokument
Netzteil 24 V / 1~ 230V X SK TU4-24V-123-B 275281 108 T1275281108
X | SKTU4-24V-123-B-C 275 281 158 T1275281158
Netzteil 24 V / 1~ 400V X SK TU4-24V-140-B 275 281 109 T1275281109
X | SK TU4-24V-140-B-C 275 281 159 T1275281159

Erforderliches Zubehor (Jedes Modul benétigt zwingend ein

e zugehorige Anschlusseinheit)

Anschlusseinheit X SK TI4-TU-NET 275 280 100 T1 275280100
X | SK TI4-TU-NET-C 275 280 600 TI 275280600

Optionales Zubehor
Wandmontagekit | X | X |SKTIE4-WMK-TU 275 274 002 TI 275274002

Tabelle 7: externe Baugruppen mit Netzteil SK TU4-24V- ...

Typ IP55 | IP66 Bezeichnung Materialnummer Dokument
Wartungsschalter X SK TU4-MSW 275281 123 T1275281123
X | SKTU4-MSW-C 275281 173 T1275281173
X SK TU4-MSW-RG 275281 125 T1275281125
X | SKTU4-MSW-RG-C 275281 175 T1275281175

Erforderliches Zubehor (Jedes Modul benétigt zwingend ein

e zugehorige Anschlusseinheit)

Anschlusseinheit X SK TI4-TU-MSW 275 280 200 TI 275280200
X | SK TI4-TU-MSW-C 275 280 700 TI 275280700

Optionales Zubehor
Wandmontagekit | X | X |SKTIE4-WMK-TU 275 274 002 TI 275274002

Tabelle 8: externe Baugruppen — Wartungsschalter SK TU4-MSW- ...

58

BU 0135 de-4118



http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91712.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91713.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91715.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91714.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_80078.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_80079.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_72516.jsp
https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91776.jsp
https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91777.jsp
https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91779.jsp
https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_91778.jsp
https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_80080.jsp
https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_80081.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_72516.jsp

Co

DRIVESYSTEMS 3 Anzeige, Bedienung und Optionen

3.2.3 Steckverbinder

Die Verwendung von optional verfligbaren Steckverbindern flir Leistungs- und Steueranschliisse
ermoglicht es nicht nur, die Antriebseinheit im Servicefall nahezu ohne Zeitverlust auszutauschen,
sondern auch die Gefahr von Installationsfehlern beim Gerateanschluss zu minimieren. Im Folgenden
sind die gangigsten Steckverbindervarianten zusammengefasst. Die mdéglichen Montageplatze am
Gerét sind im Kapitel 2.2 "Montage Optionsbaugruppen" aufgefihrt.

3.2.3.1 Steckverbinder fiir Leistungsanschluss

Far den Motor- bzw. den Netzanschluss stehen verschiedene Steckverbinder zur Verfugung.

Abbildung 10: Beispiele fiir Gerate mit Steckverbinder fiir Leistungsanschluss

Es stehen folgende 3 Anschlussvarianten, die auch miteinander kombiniert werden koénnen
(Beispiel ,,-LE-MA*) zur Wahl:

Montagevariante | Bedeutung

...-LE Leistungseingang
...-LA Leistungsabgang
...-MA Motorabgang
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Steckverbinder (Auswahl)

Typ Daten Bezeichnung Material Nr. Dokument
Leistungseingang 500V, 16 A | SK TIE4-HANQ8-K-LE-MX 275 135 030 T1275135030
Leistungseingang 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M1B-LE 275135070 T1275135070
Leistungseingang 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M2B-LE 275 135 000 T1275135000
Leistungseingang 690V,20 A |SK TIE4-QPD_3PE-K-LE 275274 125 T1275274125
Leistungseingang 630V, 16 A |SK TIE4-NQ16-K-LE 275274 133 T1275274133
Leistungseingang + 400V, 16 A | SK TIE4-2HANQ5-K-LE-LA 275274 110 T1275274110
Leistungsabgang
Leistungseingang + 600V, 16 A | SK TIE4-2HANQ5-M-LE-MA-001 275274 123 T1275274123
Motorabgang
Leistungsabgang 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M2B-LA 275135010 T1275135010
Leistungsabgang 500V, 16 A | SK TIE4-HANQS8-K-LA-MX 275 135 040 T1275135040
Motorabgang 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M2B-MA 275 135 020 T1275135020
Motorabgang 500V, 16 A | SK TIE4-HANQS8-K-MA-MX 275 135 050 T1275135050

(il Information Durchschleifen der Netzspannung

Beim Durchschleifen der Netzspannung ist die zuldssige Strombelastung der Anschlussklemmen, Stecker und
Zuleitungen einzuhalten. Eine Nichtbeachtung kann beispielsweise zu thermischen Schaden an stromfihrenden
Baugruppen und deren unmittelbarer Umgebung fihren.

Zur internen Gerateabsicherung wird die Verwendung einer SK CU4-FUSE(-C) empfohlen, die
unmittelbar in die Netzzuleitung des betreffenden Gerates einzubinden ist. Damit wird gewahrleistet,
dass im Fehlerfall nur das fehlerhafte Gerat vom Netz getrennt und nicht der gesamte
Versorgungsstrang abgeschaltet wird.

3.2.3.2 Steckverbinder fiir Steueranschluss

Es stehen verschiedene M12 Rundsteckverbinder als
Flanschstecker bzw. Flanschbuchsen zur Verfliigung.
Die Steckverbinder sind zum Einbau in eine M16
Verschraubung des Gerates bzw. in die einer externen
Technologiebox vorgesehen. Die Schutzart (IP67) der
Steckverbinder gilt nur im verschraubten Zustand. Die
Farbkodierung der Steckverbinder (Kunststoffkérper
innen und Abdeckkappen) basiert, wie auch die
Verwendung von Kodierzapfen / -nuten, auf funktionelle
Anforderungen und soll einer Fehlbedienung
vorbeugen.

Fir den Einbau in eine M12 Verschraubung bzw. M20
Verschraubung stehen passende Reduzierungen /
Erweiterungen zur Verfligung
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3 Anzeige, Bedienung und Optionen

Steckverbinder (Auswahl)

Typ Ausfiihrung Bezeichnung Materialnummer Dokument
Spannungsversorgung Stecker SK TIE4-M12-POW 275 274 507 T1 275274507
Sensoren / Aktoren Buchse SK TIE4-M12-INI 275 274 503 T1275274503
Initiatoren und 24 V Stecker SK TIE4-M12-INP 275 274 516 T1275274516
AS-Interface Stecker SK TIE4-M12-ASI 275 274 502 T1275274502
AS-Interface — Aux Stecker SK TIE4-M12-ASI-AUX 275274 513 T1275274513
PROFIBUS (IN + OUT) Stecker + SK TIE4-M12-PBR 275 274 500 T1275274500

Buchse
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4 Inbetriebnahme

A WARNUNG Unerwartete Bewegung

Das Anlegen der Versorgungsspannung kann das Gerat direkt oder indirekt in Betrieb setzen. Dadurch kann eine

unerwartete Bewegung des Antriebes und der daran angeschlossenen Maschine ausgefiihrt werden. Diese

unerwartete Bewegung kann zu schweren oder tddlichen Verletzungen und / oder Sachschaden flihren.

Unerwartete Bewegungen kdnnen verschiedene Ursachen haben, wie, z. B.:

» Parametrierung eines ,automatischen Anlaufes®,

* Fehlerhafte Parametrierungen,

* Ansteuerung des Gerates mit einem Freigabesignal durch tibergeordnete Steuerung (lber 10- oder
Bussignale),

« Falsche Motordaten,

» Losen einer mechanischen Haltebremse,

+ AuRere Einflisse, wie Schwerkraft oder anderweitig auf den Antrieb wirkende kinetische Energie.

Zur Vermeidung einer daraus resultierenden Gefahrdung ist der Antrieb / der Antriebsstrang gegen unerwartete

Bewegungen zu sichern (mechanisch blockieren und / oder entkoppeln, Absturzsicherungen vorsehen u.s.w.)
Aufllerdem ist sicherzustellen, dass sich keine Personen im Wirkungs- und Gefahrenbereich der Anlage befinden.

4.1 Werkseinstellungen

Alle von Getriebebau NORD gelieferten Motorstarter sind in ihrer Werkseinstellung fir
Standardanwendungen mit 4 poligen Drehstrom-Normmotoren (gleicher Leistung und Spannung)
vorprogrammiert. Der Nennstrom des Motors (siehe z. B. Motor-Typenschild) kann fiir die jeweilige
Motorschaltung durch das Potentiometer P1, welches in der Werkseinstellung bzw. im
Auslieferungszustand Vorrang hat, eingestellt werden. Wenn der Parameter P130=1 eingestellt ist, ist
der Nennstrom des Motors im Parameter P203 ,Motorbemessungsstrom* einzustellen.

(il Information Hardwarekonfiguration

Es ist darauf zu achten, dass die Konfiguration der Hardware im Wesentlichen mechanisch Uber den DIP-
Schalterblock S1 und die Potentiometer P1 ... P4 oder alternativ Gber Anpassung einzelner Parameter méglich
ist. Die Entscheidung hieriiber wird durch das Einstellen des Parameters P130 getroffen (LJ Abschnitt 4.2.2
"Konfiguration").

4.2 Inbetriebnahme des Gerates

Der Motorstarter kann auf unterschiedliche Arten in Betrieb genommen werden:

a) Fur Einfachanwendungen (z.B. Férderanwendungen) durch die im Gerat integrierten DIP-Schalter
(S1) (innenliegend) und die beiden von auRen erreichbaren Potentiometer P1 und P2 sowie den
innenliegenden Potentiometern P3 und P4.

b) Durch Parameteranpassungen mittels Bedien- und Parametrierbox (SK CSX-3H oder
SK PAR-3H) bzw. PC - gestitzter Software NORD CON.

Dabei ist auf die Einstellung des Parameters P130 zu achten. Nur wenn P130=1 eingestellt ist,
werden die Parametereinstellungen wirksam!

Nach Abschluss der Parametrierung des Motorstarters sind die Parameterwerte aus dem RAM
Speicher in den Flashspeicher des Geréates zu libertragen (= P550)! Anderenfalls gehen die
getétigten Einstellungen nach dem Abschalten des Gerates wieder verloren.

Beachte Flashspeicher: Es sind ca. 100 Speicherzyklen méglich!
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4.2.1 Anschluss

Zur Herstellung der grundsatzlichen Betriebsfahigkeit sind nach erfolgtem Aufbau des Gerates auf den
Motor bzw. an das Wandmontagekit die Netz- und Motorleitungen an den entsprechenden Klemmen
anzuschlieBen (1 Abschnitt 2.3.2 "Elektrischer Anschluss Leistungsteil").

AuRerdem ist die Versorgung des Gerates mit einer 24 V DC Steuerspannung zwingend erforderlich.

[i] Information Steuerspannung

Die erforderliche 24V - Steuerspannung kann durch ein integrierbares (SK CU4-24V-...) oder externes
(SK TU4-24V-...) Netz - Optionsmodul oder eine vergleichbare 24 V DC Spannungsquelle (Ed Abschnitt 2.3.3
"Elektrischer Anschluss Steuerteil") realisiert werden.

4.2.2 Konfiguration

Das Gerat kann fur die meisten Betriebsarten mittels Einstellung der Potentiometer (P1-P4) und DIP-
Schalter (S1) konfiguriert werden. Fir erweiterte Funktionalitdten oder zur Diagnose kann es
erforderlich sein, dass einzelne Parameter angepasst bzw. eingesehen werden muissen.

Im Folgenden sind die grundsétzlichen Schritte fur eine erfolgreiche Inbetriebnahme des Motorstarters
aufgelistet. Dabei ist zu Beginn zu entscheiden, ob die Inbetriebnahme Uber DIP-Schalter und die
Potentiometer oder ausschlieBlich Uber Parametereinstellung erfolgen soll.

Die getétigten Softwareanpassungen Uber die Parameter werden nur beriicksichtigt, wenn der
Parameter P130 auf den Wert ( 1) eingestellt ist.

Alle hier nicht aufgefuhrten Parameter haben, unabhangig von der Einstellung des Parameters
P130, immer Einfluss auf die Funktion des Motorstarters. Sie verbleiben bei P130 = ,0“ jedoch immer
in Werkseinstellung.

Schritt Inbetriebnahme tiber
Schalter / Potentiometer Parametereinstellungen
(Hardwareanpassung) (Softwareanpassung)
Element Default | Parameter Default
1. | Parameterquelle P130=0 {0} P130 =1 {0}
2. | Motorbemessungsstrom P1 -1 P203 {3}
3. | Verriegelungszeit P2 -1 P570 {0,5}
4. | Startspannung P3 -1 P210 {50}
5. | Hochlaufzeit P4 ) P102 {1}
6. | Ablaufzeit P103 {1}
7. | Automatischer Anlauf S1-DIP1 { OFF } P428 {0}
8. | Phasenfolgeerkennung S1-DIP2 { OFF} P581 {0}
9. | Ausschaltmodus S1-DIP3/4 { OFF/OFF } | P108 {2}
10. | Daten dauerhaft speichern P550 =12 {0}
1) Aus fertigungstechnischen Griinden kénnen keine eindeutigen Werkseistellungen (Default) sichergestellt werden.

n

Nach Abschluss der Softwareanpassungen missen die Daten vom RAM — Speicher des Gerates in den Flashspeicher Gbertragen
werden, um sie dauerhaft zu erhalten. Anderenfalls gehen die Datenénderungen beim Ausschalten des Gerates verloren.

Tabelle 9: Konfiguration - Gegeniiberstellung Hard- und Softwareanpassung

BU 0135 de-4118 63



NORDAC START (SK 135E / SK 175E) — Handbuch fur Motorstarter

Co

DRIVESYSTEMS

4.2.21

Zur Anpassung der Parameter ist die Verwendung einer Bedien- und Parametrierbox (SK CSX-3H /
NORDCON-Software erforderlich. Die wichtigsten Parameter sind

SK PAR-3H)

oder der

Parametrierung

Abhangigkeit von der Einstellung des Parameters P130 nachfolgend dargestellt:

Parametergruppe Parameternummern Funktionen Bemerkungen
Basisparameter P102 ... P103 Hochlauf- und Ablaufzeit Werkseinstellung:
Wert von Potentiometer P4
P108 Ausschaltmodus Werkseinstellung:
Wert von DIP-Schalter S$1-
DIP3/4
P130 Parameterquelle P130=0 (Werkseinstellung):
P130=0 > Poti/Schalter Potentiometer (P1-P4) und
P130=1 > Flashspeicher DIP-Schalter (S1) wirksam
P130=1:
Parametereinstellungen
wirksam
Motordaten P203 Motorbemessungsstrom Werkseinstellung:
Wert von P1
P210 Startspannung Werkseinstellung:
Wert von Potentiometer P3
Steuerklemmen P420, P434 Digitale Ein- und Ausgénge Werkseinstellung:
Siehe Beschreibung der
Parameter
Zusatzparameter P570 Verriegelungszeit Werkseinstellung:

Wert von Potentiometer P2

Tabelle 10: Parameter und Funktionen in Abhéngigkeit von P130
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4.2.2.2 Potentiometern P1 bis P4

Mit den Potentiometern P1 bis P4 kdnnen

Grundeinstellungen fir den Betrieb des
Motorstarters vorgenommen werden. Sie sind
nicht rastend ausgeflihrt und weisen jeweils 10 |

P2 ) ||
1 P4

Skalenwerte auf. Die Potentiometer sind h
softwareseitig mit nichtlinearen  Kennlinien i L
versehen. ' |--—;. = .
|:'I II L, - - L 'E l |1
Potentiometer P1
- Einstellung des Motornennstromes
Skalenwert £ = MOTOR CURRENT
Geratetyp (Einstellung gemaf Motortypenschild)
[A]
SK 1x5E-301-... 091317 |23|31|40|55|75]|95]|O0FF"
SK 1x5E-751-... 31140 |55 |75 |95 (125(16,0(19,0|23,5| OFF"
1) Pt-Uberwachung deaktiviert Abbildung:
P1 eines 7,5 kW Motorstarters
Potentiometer P2
- Einstellung der Verriegelungszeit
. Skalenwert
Geratetyp
[s]
SK 1x5E-301-...
OFF"|01|02|04|08|16|32]| 64128256
SK 1x5E-751-...
1)  Ohne Verriegelungszeit
Potentiometer P3
- Einstellung des Startdrehmomentes (Spannung)
Geritet Skalenwert
erate
yp [%]
SK 1x5E-301-...
10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 80 100
SK 1x5E-751-...
Potentiometer P4
- Einstellung der Hoch- und Ablaufzeit
. Skalenwert
Geratetyp
[s]
SK 1x5E-301-...
OFF"|01]|02|04|08|16|32]| 64128256
SK 1x5E-751-...

Sanftanlauf deaktiviert

1)
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4.2.2.3 DIP-Schalter (S1)

Grundlegende Funktionalitdten des Motorstarters

werden Uber den DIP-Schalter (S1) eingestellt. ot

=) = €

|
Im Auslieferungszustand sind alle vier DIP 1 :'
Schalter in Position ,0“ (,OFF*). :

Nr.
it DIP-Schalter (S1)

DIP-Nr

4 3
4/3 0 0  Ausschaltmodus 1 (Werkseinstellun
Pa Auschaltmodus | 0  Ausschaltmodus 2 W 9

0 | Ausschaltmodus 3

| I Ausschaltmodus 4

0 Phasenfolge entsprechend Netzanschluss (Werkseinstellung)
% Phasenfolgeerkennung | Phasenfolge entsprechend gewlinschter Drehrichtung,

- automatische Erkennung der Phasenfolge

0 Freigabe mit Flanke (Werkseinstellung)

;0 Automatischer Anlauf | Freigabe mit Pegel

ACHTUNG, Antrieb kann sofort loslaufen!

4.2.2.4 Ubersicht Ausschaltmodi
Der Ausschaltmodus bestimmt das Hoch- und das Ablaufverhalten des Antriebes.

Der Parameter P130 bestimmt, ob der Ausschaltmodus durch Hardwareanpassung (DIP-Schalter
(S1), Potentiometer (P1-P4)) oder Softwareanpassung (Parametrierung P108) erfolgen soll.

Die wesentlichen Verhaltensweisen konnen durch Hardwareanpassung (Werkseinstellung)
vorgenommen werden.

Bei zusatzlichem Optimierungsbedarf sind weiterfihrende Einstellungen durch
Parameteranpassungen maglich.

Ausschaltmodus 1 DIP3/4: OFF/OFF bzw. P108 =0
(Werkseinstellung)
Einschalten 1. P3 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Freigabe setzen) (Startdrenmoment) die am Motor angelegt a
wird. Y| tP216]
2. Die Bremse 6ffnetsicn. |~
3. P4 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der [P215]
die Spannung kontinuierlich erhéht wird, bis P3 /[P210] I Pa J(P102] [P103]
die volle Spannung (100 %) erreicht ist. ? >
Ausschalten 1. P4 bzw. P103 bestimmen die Dauer, in der VBR | |
(Wegnahme der die Spannung kontinuierlich von 100 % auf >

Freigabe) 0 % reduziert wird. N

2. Die Bremse fallt bei Spannung ,0 %" bzw.
nach Ablauf von P107 ein.

1)  Technisch bedingt schaltet der Motorstarter schon beim Erreichen von ca. 10 % der Startspannung unmittelbar auf 0 %.
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Ausschaltmodus 2

Einschalten 1.

(Freigabe setzen)

2.

3.
Ausschalten 1.
(Wegnahme der
Freigabe)

2.

3.

DIP3/4: OFF/ON

P3 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Startdrehmoment) die am Motor angelegt
wird.

Die Bremse 0ffnet sich.

P4 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der
die Spannung kontinuierlich erhéht wird, bis
die volle Spannung (100 %) erreicht ist.

P3 bzw. P210 bestimmen die Spannung
(Drehmoment) auf die der Motorregler
unmittelbar sinkt.

P4 bzw. P103 bestimmen die Dauer, in der
die Spannung kontinuierlich von 100 % bis
auf 0 % reduziert werden wirde. Jedoch wird
nur noch der Anteil der Dauer wirksam, der
bendtigt wird, um von der eingestellten
Startspannung (P3 bzw. P210) auf 0 % zu
reduzieren.

Die Bremse féllt bei Spannung ,0 %“ bzw.
nach Ablauf von P107 ein.

bzw. P108 = 1

RN

1)  Technisch bedingt schaltet der Motorstarter schon beim Erreichen von ca. 10 % der Startspannung unmittelbar auf 0 %.

Ausschaltmodus 3

Einschalten 1.

(Freigabe setzen)

2.

3.
Ausschalten 1.
(Wegnahme der
Freigabe) 2

Ausschaltmodus 4

Einschalten 1.

(Freigabe setzen)

2.

3.
Ausschalten 1.
(Wegnahme der
Freigabe) 2

3.

DIP3/4: ON/OFF

P3 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Startdrehmoment) die am Motor angelegt
wird.

Die Bremse 0ffnet sich.

P4 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der
die Spannung kontinuierlich erhéht wird, bis
die volle Spannung (100 %) erreicht ist.

Der Motor wird sofort abgeschaltet (Spannung
,0 %) und trudelt aus.

. Die Bremse fallt bei Spannung ,0 %" bzw.

nach Ablauf von P107 ein.

DIP3/4: ON/ON

P3 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Startdrehmoment) die am Motor angelegt
wird.

Die Bremse 6ffnet sich.

P4 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der
die Spannung kontinuierlich erhéht wird, bis
die volle Spannung (100 %) erreicht ist.

Der Motor wird sofort abgeschaltet (Spannung
,0 %“) und trudelt aus.

. P4 bzw. P103 bestimmen die Dauer der

Verzdgerung, in der die Bremse noch nicht
einfallt.
Die Bremse féallt ein.

bzw. P108 =2
(Werkseinstellung)
U
[P215]
P3 f[P210]
MER
RUMN
bzw. P108 =3
U

[P216]
> /
IP Pa [ [P103]
—

P4 f[P102]
—

[P215]
P3 f[P210]

MER | |

I | ,
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4.2.3 Inbetriebnahmebeispiele
Alle SK 1x5E - Gerate konnen grundsatzlich in ihrem Auslieferzustand betrieben werden.

Wird ein automatischer Anlauf mit ,Netz ein“ bendtigt, ist (abhangig von Einstellung P130) entweder
der Parameter (P428) anzupassen oder der DIP-Schalter S1-DIP1 = ON zu setzen.

Der PTC-Eingang muss gebriickt werden, wenn kein Motor-PTC zur Verfiigung steht.

Der Motorstarter ist mit einer externen 24 VV DC Steuerspannung zu versorgen.

4.2.3.1 Minimalkonfiguration

3~200...500 V + PE
L1-L2-L3 PE
200 ... 500V
Motorstarter X5
SK 1x5E-... ol Save
40 | GND
21 i =i. ;
22 !_ - _S_c_hz_alEe_r_S_1_:
38 I
39 S
L Motor PTC|

Motorstart iiber Schalter

Motoranlauf mit Drehrichtung "Rechts":

»  Wenn Schalter "Ein" geschaltet wird und somit 24 V DC an Digitaleingang 1 (Klemme 21) anliegen,
lauft der Motorstarter ,Rechts” herum an.

Motoranlauf mit Drehrichtung "Links":

»  Wenn Schalter "Ein" geschaltet wird und somit 24 V DC an Digitaleingang 2 (Klemme 22) anliegen,
l&uft der Motorstarter ,Links* herum an.

Motorstart lGiber Netzspannung ,,EIN“
DIP-Schalter S1/ DIP1 = ON entspricht Automatischer Anlauf
Motoranlauf mit Drehrichtung "Rechts":

*+ Wenn die Netzspannung "Ein" geschaltet wird und 24 V DC an Digitaleingang 1 (Klemme 21)
dauerhaft anliegen, lauft der Motorstarter automatisch ,Rechts“ herum an.

Motoranlauf mit Drehrichtung "Links":

* Wenn die Netzspannung "Ein" geschaltet wird und 24 V DC an Digitaleingang 2 (Klemme 22)
dauerhaft anliegen, lauft der Motorstarter automatisch ,Links“ herum an.

68 BU 0135 de-4118



Co

DRIVESYSTEMS 4 Inbetriebnahme

4.3 AS-Interface (AS-i)

Dieses Kapitel ist nur fur die Gerate des Typs SK 175E-...-ASl relevant.

4.3.1 Das Bussystem
Allgemeine Informationen

Das Aktor-Sensor-Interface (AS-Interface) ist ein Bussystem fir die untere Feldbusebene. Es ist in der
AS-Interface Complete Specification definiert und nach EN 50295, IEC62026 standardisiert.

Das Ubertragungsprinzip ist ein Single-Master-System mit zyklischem Polling. Seit der Complete
Specification V2.1 kdnnen an einer bis zu 100 m langen ungeschirmten Zweidrahtleitung bei
beliebiger Netzstruktur max. 31 Standard-Slaves die das Gerateprofil S-7.0. verwenden oder 62 A/B
Slaves die das Gerateprofil S-7.A. verwenden betrieben werden.

Die Verdopplung der Anzahl mdglicher Slave Teilnehmer wird durch die Doppelvergabe der Adressen
1-31 und die Kennzeichnung ,A-Slave“ bzw. ,B-Slave® realisiert. A/B-Slaves sind durch den ID-Code A
gekennzeichnet und somit fiir den Master eindeutig zu erkennen.

Es kdnnen Gerate mit Slaveprofilen S-7.0 und S-7.A. unter Beachtung der Adresszuordnung (siehe
Beispiel) innerhalb eines AS-i Netzwerkes ab Version 2.1 (Masterprofil M4) gemeinsam betrieben
werden.

zulassig nicht zuldssig
Standardslave 1 (Adresse 6) Standardslave 1 (Adresse 6)
A/B-Slave 1 (Adresse 7A) Standardslave 2 (Adresse 7)
A/B-Slave 2 (Adresse 7B) A/B-Slave 1 (Adresse 7B)
Standardslave 2 (Adresse 8) Standardslave 3 (Adresse 8)

Die Adressierung erfolgt Uber den Master, der auch weitere Managementfunktionen zur Verfliigung
stellt oder Uber ein separates Adressiergerat.

Geratespezifische Informationen

Die Ubertragung der 4 Bit Nutzdaten (je Richtung) erfolgt mit effektiver Fehlersicherung bei Standard
Slaves mit einer maximalen Zykluszeit von 5 ms. Bei A/B - Slaves verdoppelt sich aufgrund der
entsprechend hdheren Teilnehmerzahl die Zykluszeit (max. 10 ms) fur Daten die vom Slave an den
Master gesandt werden. Erweiterte Adressierungsvorgange fiir die Sendung von Daten an den Slave
verursachen auRerdem eine zusatzliche Verdopplung der Zykluszeit auf max. 21 ms.

Die AS-Interface Leitung (gelb) Ubertragt Daten und Energie.

Der Motorstarter ist so konfiguriert, das keine zusatzliche Hilfsspannung angeschlossen werden muss.
Durch Anpassen eines Jumpers ist es jedoch mdglich, den Motorstarter so zu konfigurieren, dass die
gelbe AS-i Leitung nur noch der Datenlibertragung dient und den AS-i Bus versorgt. Das Geréat selbst
und dariiber angeschlossene Sensoren u. A. miissen dann durch eine weitere Zweidrahtleitung
(schwarz) mit einer Hilfsspannung (24 V DC) versorgt werden. Hierbei ist es zwingend erforderlich,
die Versorgung Uber eine Schutzkleinspannung (PELYV - Protective Extra Low Voltage) vorzunehmen.

4.3.2 Merkmale und Technische Daten

Das Gerat kann unmittelbar in ein AS-Interface Netzwerk integriert werden und ist in seiner
Werkseinstellung so parametriert, das gangige AS-i Grundfunktionalitaten sofort verfiigbar sind.
Lediglich Anpassungen fiir anwendungsspezifische Funktionen des Gerates bzw. des Bussystems,
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die Adressierung und der ordnungsgemafie Anschluss der Versorgungs-, BUS-, Sensor- und Aktor-
Leitungen sind durchzufiihren.

Merkmale

» Galvanisch getrennte Busschnittstelle
+ Statusanzeige (1 LED)
» Konfiguration wahlweise Uber

— integrierte Potentiometer und DIP - Schalter

— oder durch Parametrierung
+ 24V DC Versorgung der integrierten AS-i Baugruppe uber gelbe AS-i Leitung
» 24V DC Versorgung des Motorstarters

— Uber gelbe AS-i Leitung (Werkseinstellung)
— oder separat Uber schwarze Leitung bzw. eine andere 24 V DC Quelle — z. B. Netzteil SK xU4-24V-... (mit
Jumper konfigurierbar)

* Anschluss am Geréat

— Uber Klemmenleiste
— oder Uber M12 Flanschsteckverbinder

Technische Daten AS-Interface

Wert
Bezeichnung
Jumper Position ,,AUX“ Jumper Position ,,AS-I“
. . 26,5-31,6 VDC, 26,5-31,6 VDC,
Versorgung AS-i (gelbe Leitung) max. 25 mA max. 240 mA
Versorgung AUX (schwarze Leitung) 24 V DC * 25 %, max. 400 mA Anschluss nicht zuldssig
Slaveprofil S-7.A S-7.A
I/O-Code 7 7
ID-Code A A
Ext. ID-Code 1/2 7 7
Adresse 1A—31A und 1B - 31B 1A—31A und 1B - 31B
(Auslieferzustand: 0A) (Auslieferzustand: 0A)
Zykluszeit Slave > Master <10 ms Slave > Master <10 ms
Master - Slave <21 ms Master - Slave <21 ms
Anzahl Nutzdaten (BUS 1/O) 41/ 40 41/ 40

1) Davon max.165 mA fir Peripherie (Initiatoren, angeschlossenes Parametriertool, Aktoren)

4.3.3 Busaufbau und Topologie

Das AS-Interface Netz ist in beliebiger Form (Linien-, Stern-, Ring- und Baumstruktur) aufzubauen und
wird durch einen AS-Interface Master als Schnittstelle zwischen SPS und Slaves verwaltet. Ein
bestehendes Netz kann jederzeit durch weitere Slaves bis zu einem Limit von 31 Standard Slaves
bzw. 62 A/B Slaves erganzt werden. Die Adressierung der Slaves erfolgt durch den Master oder ein
entsprechendes Adressiergerat.

Ein AS-i Master kommuniziert eigenstandig und tauscht Daten mit den angeschlossenen AS-i Slaves
aus. Im AS-Interface Netzwerk dirfen keine normalen Netzteile verwendet werden. Es darf je
AS-Interface Strang nur ein spezielles AS-Interface Netzteil flr die Spannungsversorgung eingesetzt
werden. Diese AS-Interface Spannungsversorgung wird direkt an das gelbe Standardkabel (AS-i(+)
und AS-i(-) Leitung) angeschlossen und sollte so nahe wie moglich beim AS-i Master positioniert
werden, um den Spannungsabfall gering zu halten.
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Zur Vermeidung von Storungen, ist der PE-Anschluss des AS-Interface Netzteils (sofern
vorhanden) zwingend zu erden.

Die braune AS-i(+) und die blaue AS-i(-) Ader vom gelben AS-Interface Kabel diirfen nicht geerdet
werden.

Steuerung /
Automatisierungs-
gerat

max. Stromlast
beachten

1) | SK175E-...-ASlI Gerat mit Jumper Position AS-I
2) SK 175E-...-ASI Gerat mit Jumper Position AUX (getrennte 24 V DC Versorgung fiir AS-i und Motorstarter)

BU 0135 de-4118 71



NORP

NORDAC START (SK 135E / SK 175E) — Handbuch fur Motorstarter DRIVESYSTEMS

4.3.4 Inbetriebnahme

4.3.41 Anschluss

Der Anschluss der AS-Interface Leitung (gelb) erfolgt tiber die Klemmen 84/85 der Klemmenleiste und

kann optional auch an einen entsprechend gekennzeichneten M12-Flanschsteckverbinder (gelb)
gefihrt werden.

Details Steuerklemmen (2 Abschnitt 2.3.3 "Elektrischer Anschluss Steuerteil")
Details Steckverbinder (L Abschnitt 3.2.3.2 "Steckverbinder fiir Steueranschluss")

Jumper Position Bedeutung
_j X4: 8584

Die AS-i Baugruppe wird Gber
: ] die gelbe AS-i Leitung und der
u r_ Z c_{ E i Eh fi 9 B QEEEEE O Motorstarter Giber das schwarze
- 4 il u_ Kabel (PELV) getrennt
& 3 l— Ty AUX voneinander versorgt.
D9 9

AS-i Schnittstelle und Gerat

=1 _ DE werden gemeinsam Uber die

I H [LH HLE— O gelbe AS-i Leitung versorgt.

_l | — = Eine separate Versorgung des
I

AS-| Motorstarters ist nicht zul&ssig.

Werkseinstellung

Abbildung 11: AS-i, Anschlussklemmen und Jumper Position (Beispiel Position ,,AUX")

Anschluss AS-Interface Anschluss Steuerspannung
Typ Jumper Position AUX - Leitung einer PELV
AS-i(+) AS-i(-) 24V DC GND
SK 175E-...-ASI AS-| 84 85 Anschluss nicht zulissig!
SK 175E-...-ASI AUX 84 85 44 40

Tabelle 11: AS-Interface, Anschluss Signal- und Versorgungsleitungen

Um einen fachgerechten Potentialausgleich zu gewahrleisten, wird der Anschluss einer zweiten
Erdungsleitung empfohlen. Diese ist am PE Anschluss des Gerates anzuschlie3en!

Wird das AS-Interface (,gelbe Leitung®) nicht verwendet, gelten die normalen Anschlussbedingungen
fir das Gerat (EJ Abschnitt 2.3.3 "Elektrischer Anschluss Steuerteil").

(il Information 24 V DC / AS-Interface

Bei Verwendung der gelben AS-Interface Leitung und Jumper Position AS-I:
— darf keine Spannungsquelle an die Klemmen 44/40 angeschlossen werden,
— erfolgt die Versorgung des Gerates Uber die gelbe AS-I Leitung,
— kann an den Klemmen 43/40 die Versorgungsspannung (24 V DC) fir die Verwendung der

Digitaleingange bzw. sonstiger externe Peripherie (z.B. Aktoren) abgenommen werden. Der zulassige
Gesamtstrom ist hierfur auf 165 mA limitiert!
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4.3.4.2 Anzeigen

Der Zustand des AS-Interface wird durch eine
mehrfarbige LED AS-i signalisiert. &) @)

LED AS-i Bedeutung
AUS » Keine AS-Interface Spannung an der Baugruppe
* Anschlussleitungen nicht angeschlossen oder vertauscht
grin AN * Normaler Betrieb (AS-Interface aktiv)
rot AN * kein Datenaustausch

— Slave Adresse = 0 (Slave steht noch in Werkseinstellung)
Slave nicht in LPS (Liste der projektierten Slaves)

Slave mit falscher 10/ID

Master im STOP Mode

— Reset aktiv
rot / griin » Peripherie Fehler
im Wechsel — Steuerteil am Gerat 1auft nicht an
Blinken (2 Hz) " (AS-i Spannung zu niedrig oder Steuerteil defekt)
rot / gelb » kein Datenaustausch
im Wechsel — Slave Adresse = 0 (Slave steht noch in Werkseinstellung)
Blinken (2 Hz) "
rot « EMV Hardwarefehler

Blinken (2 Hz) "

1) Einschalthaufigkeit je Sekunde, Beispiel: 2 Hz = LED 2 x je Sekunde ,Ein“

4.3.4.3 Konfiguration

Die wichtigsten Funktionalititen werden Uber die Arrays [-04] ... [-07] des Parameters (P420) und
Uber die Arrays [-01] ... [-02] des Parameters (P434) zugeordnet.

Bus I/O Bits

Unerwartete Bewegung durch automatischen

A WARNUNG Aniauf

Im Fehlerfall (Kommunikationsabbruch oder Trennung der Busleitung) schaltet das Gerat automatisch ab, da die
Freigabe des Gerates nicht mehr ansteht.

Die Wiederherstellung der Kommunikation kann zu einem automatischen Anlauf und damit zu einer unerwarteten
Bewegung des Antriebes flihren. Um eine Gefahrdung zu vermeiden, ist ein moglicher automatische Anlauf wie
folgt zu unterbinden:

« Tritt ein Kommunikationsfehler auf, muss der Busmaster aktiv die Steuerbits auf ,Null“ setzen.

Das Geréat ist mit zwei zuséatzlichen digitalen Eingdngen zum Anschluss von Initiatoren ausgestattet.
Optionale Ausgange fiir den Anschluss von Aktoren, welche Gber den BUS direkt bedient werden, gibt
es jedoch nicht. Folgende Belegungen sind fir die jeweils vier Nutzdatenbits vorgesehen:
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Status
BUS-IN Funktion (P420[-04...-07]) Zustand
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Freigabe rechts 0 0 | Motor ist ausgeschaltet
Bit 1 Freigabe links 0 1 Drehfeld rechts liegt am Motor an
Bit 2 Stérung quittieren 1 0 | Drehfeld links liegt am Motor an
Bit 3 Bremse manuell liiften 2 1 1 Motor ist ausgeschaltet

1) Quittieren durch Flanke 0 > 1.
Bei Steuerung tiber den Bus erfolgt die Quittierung nicht
automatisch durch eine Flanke an einem der
Freigabeeingange.

2) 0 =Bremse geschlossen, wird bei Bedarf automatisch
gellftet
1 = Bremse wird sofort geliftet.

Status
BUS-OUT | Funktion (P434 [-01 ... -02]) Zustand
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Stérung (Status Bit 0) 0 0 | Stérung aktiv
Bit 1 Betrieb (Status Bit 1) 0 1 Betriebsbereit (Motor steht)
Bit2" Zustand Initiator 1 (DIN3 / C1) 1 0 | Warnung (aber Motor 1auft)
Bit3" Zustand Initiator 2 (DIN4 / C2) 1 1 Run (Motor lauft ohne Warnung)
1)  Bit2 und 3 sind direkt an die Digitaleingéange 3 und 4
gekoppelt.

Die Ansteuerung Uber den BUS und durch die Digitaleingdnge (C1, C2) ist parallel mdglich. Die
entsprechenden Eingange werden quasi wie normale Digitaleingdnge behandelt. Soll z.B. eine
Umschaltung zwischen Handbetrieb und Automatik erfolgen, so muss sichergestellt sein, dass im
Automatikbetrieb keine Freigabe Uber die normalen Digitaleingange vorliegt. Dies kdnnte zum Beispiel
mit einem dreistufigen Schliisselschalter realisiert werden. Stufe 1: ,Hand links“ Stufe 2: ,Automatik®
Stufe 3 ,Hand rechts®.

Liegt eine Freigabe Uber einen der beiden ,normalen” Digitaleingange vor, so werden die Steuerbits
Uber das Bussystem ignoriert. Ausnahme bildet das Steuerbit ,Stérung quittieren®. Diese Funktionalitat
ist unabhangig von der Fihrungshoheit immer parallel moglich. Der Busmaster kann daher nur die
Fihrung ubernehmen, wenn keine Ansteuerung lber einen Digitaleingang erfolgt. Bei gleichzeitigen
Setzen von ,Freigabe links“ und ,Freigabe rechts wird die Freigabe weggenommen, der Motor halt
ohne Auslauframpe an (Spannung sperren).

4.3.4.4 Adressierung

Um das Geréat in einem AS-i Netzwerk zu verwenden, muss es eine eindeutige Adresse erhalten.
Werksseitig ist die Adresse 0 gesetzt. Dadurch kann das Geréat von einem AS-i Master als ,neues
Gerat” erkannt werden (Voraussetzung fiir eine automatische Adresszuweisung durch den Master).

Vorgehensweise

* Spannungsversorgung der AS-Interface Schnittstelle Uber die gelbe AS-Interface Leitung
gewabhrleisten

» AS-Interface Master fir die Zeit der Adressierung abklemmen

» Adresse # 0 setzen

+ Keine Doppelvergabe der Adressen

In vielen anderen Fallen erfolgt die Adressierung Uber ein handelsiibliches Adressiergerat fur
AS-Interface Slaves (Beispiele nachfolgend).

» Pepperl+Fuchs, VBP-HH1-V3.0-V1 (separater M12 Anschluss flir externe Spannungsversorgung)
+ IFM, AC1154 (batteriebetriebenes Adressiergerat)
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(il Information Auswahl Adressiergerit

Jumper Position ,AS-1“ (Werkseinstellung)

» Es wird die Verwendung eines Adressiergerates mit separatem 24 V Anschluss empfohlen.

» Die Verwendung eines batteriebetriebenen Adressiergerates ist nur moglich, wenn die
Gesamtstromaufnahme durch den Motorstarter (bis zu 240 mA, abhangig von angeschlossenen Initiatoren
u.A.) die Strombelastbarkeit des Adressiergerétes nicht libersteigt.

Jumper Position ,AUX*

+ Die Verwendung eines batteriebetriebenen Adressiergerates und die Verwendung eines Adressiergerates mit
separatem 24 V DC Anschluss ist mdglich.

Nachfolgend sind Mdoglichkeiten aufgeflihrt, wie die Adressierung des AS-i Slave mit einem
Adressiergerat in der Praxis umgesetzt werden kann, sofern die gelbe AS-Interface Leitung dem
Datentransfer und der Versorgung des Motorstarters dient (Jumper Position AS-I).

Variante 1

Mit einem Adressiergerat, welches mit einem
M12-Stecker zum Anschluss an den AS-i
Bus ausgestattet ist, kann man sich Uber
einen entsprechenden Zugang in das
AS-Interface Netzwerk einbinden.
Voraussetzung hierfir ist, dass der
AS-Interface Master weggeschaltet werden

AS-i AS-i AS-i
Master Power Slave

|

kann.
%
e || =3
>
2= =
g o — |
a3 ||= =
< <
Variante 2
Mit einem Adressiergerat, welches mit einem
M12-Stecker zum Anschluss an den AS-i ASi
Bus und einem zusatzlichen M12-Stecker Slave
fur den  Anschluss einer externen
Spannungsversorgung ausgestattet ist, AS-i
kann das Adressiergerat unmittelbar in die Leitung
AS-i Leitung eingebunden werden. | |
| -
o
% — || externe
o || —3|| Spannungsversorgung
352 =
< <

4.3.5 Zertifikat

Aktuell verfugbare Zertifikate finden Sie im Internet unter dem Link "www.nord.com"
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4.4 PROFIBUS DP
Dieses Kapitel ist nur fiir die Gerate des Typs SK 175E-...-PBR relevant.

441 Das Bussystem

SPS, PC, Bedien- und Beobachtungsgerate kdnnen durch PROFIBUS DP (ber einen einheitlichen
Bus bitseriell kommunizieren. PROFIBUS DP wird bevorzugt dort eingesetzt, wo es auf eine
zeitkritische, schnelle und komplexe Kommunikation zwischen einzelnen Geraten ankommt. Das
Bussystem ist als Ersatz fir die kostenintensive parallele 24 V DC Signaliibertragung von
Prozessdaten geeignet.

Die PROFIBUS Kommunikation ist in den internationalen Normen IEC 61158 und IEC 61784
verankert. Anwendungs- und Projektierungsaspekte sind in den Richtlinien der PROFIBUS
Nutzerorganisation (PNO) festgelegt und dokumentiert. Dadurch wird gewahrleistet, dass Gerate
unterschiedlicher Hersteller miteinander kommunizieren kénnen. Der Datenaustausch ist in der
DIN 19245 Teil 1 und 2 und anwendungsspezifischen Erweiterungen in Teil 3 dieser Norm festgelegt.
Im Zuge der europaischen Feldbusstandardisierung wird der PROFIBUS in die europaischen
Feldbusnorm EN 50170 integriert.

4.4.2 Merkmale

» Galvanisch getrennte Busschnittstelle

» Statusanzeige (1 LED)

» Adresseinstellung Gber zwei Drehkodierschalter (unter dem Gehausedeckel)

» PROFIBUS Abschlusswiderstand iber Jumper zu schaltbar

+ Ubertragung von 4 Steuerbits und 4 Statusbits

* Unterstitzt Sync- und Freeze Mode der PROFIBUS DP Kommunikationsfunktion
»  Watchdog Funktion, im Fehlerfall werden alle Bits des Sollwert-PDO auf 0 gesetzt
* keine Parameterkommunikation

» Baudrate bis 12 Mbit/s

* Anschluss am Gerat

— Uber Klemmenleiste
— oder Uber M12Systemsteckverbinder
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4.4.3 Inbetriebnahme

4.4.3.1 Anschluss

Der Anschluss der PROFIBUS Leitung (lila) erfolgt Gber die Klemmenleiste und kann optional auch an
einen entsprechend gekennzeichneten M12-Flanschsteckkontakt (lila) geflihrt werden.

Der Anschluss auf die Klemmenleiste darf nicht Uber eine Stichleitung erfolgen, d.h. die
.-ankommende“ und ,abgehende“ PROFIBUS Leitung missen gemeinsam z.B. mittels einer
Doppeladerendhdilse in jeweils eine Klemme angeschlossen werden!

Details Steuerklemmen (2 Abschnitt 2.3.3 "Elektrischer Anschluss Steuerteil")
Details Steckverbinder (L Abschnitt 3.2.3.2 "Steckverbinder flr Steueranschluss")

Jumper Position Bedeutung

Bus nicht terminiert,
_] X4: 8182 Abschlusswiderstand

O
e b b T U " I I o e i e et o
e e = ':-E-EH| =il % nicht gesetzt (OFF)

- | al =
E Werkseinstellung
= - : Bus terminiert,
H H E‘ I[ _ﬂl HE E SE Abschlusswiderstand
gesetzt (ON)

Abbildung 12: PROFIBUS, Anschlussklemmen und Jumper Position (Beispiel Position ,,OFF*)

Anschluss PROFIBUS DP Anschluss Steuerspannung
Typ
PBR-A PBR-B 24V DC GND
SK 175E-...-PBR 81 82 44 40

Tabelle 12: PROFIBUS DP, Anschluss Signal- und Versorgungsleitungen

Um einen fachgerechten Potentialausgleich zu gewahrleisten, wird der Anschluss einer zweiten
Erdungsleitung empfohlen. Diese ist am PE Anschluss des Gerates anzuschlielen!

Die Terminierung des Busabschlusswiderstandes erfolgt am ersten und letzten Busteilnehmer Uber
Jumper (Jumperposition SK 175E-...-PBR siehe oben).

4.4.3.2 Anzeigen

Der Zustand des PROFIBUS wird durch eine LED BR
signalisiert. &

2 ,,
m ©

9
(e}
1 |
@
el
1K
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LED BR Bedeutung
AUS Keine zyklische Prozessdatenkommunikation aktiv, d. h. kein Datenaustausch zum Slave

* SPS/ Masterim STOPP oder ausgeschaltet

» fehlende 24 V DC Spannungsversorgung am Motorstarter

» Profibuskabel zwischen SPS / Master und Motorstarter / Slave nicht angeschlossen

* Anschlussleitungen nicht angeschlossen oder vertauscht

» Busabschlusswiderstand nicht korrekt gesetzt (am ersten & letzten Slave der Busleitung)

» fehlerhafte Adressierung (falsche Adresse eingestellt)

« fehlerhafte Hardware-Konfiguration in der SPS / Master, ggf. falsche GSD-Datei
(NORDODAS5.gsd) verwendet (Link)

grin AN * Normaler Betrieb (zyklische Prozessdatenkommunikation [auft)

4.4.3.3 Konfiguration

Prozessdaten

Die Prozessdaten dienen der Steuerung des Motorstarters und zur Ubertragung seines Zustandes.
Die Ubertragung dieser Daten erfolgt zyklisch. Es gibt fir den Motorstarter nur ein Prozessdatenobjekt
(PDO) mit einer festen Datenlange von 1 Byte. Es werden nur die unteren 4 Bits verwendet. Es wird
zwischen Sollwert PDO (von der SPS zum Gerat (BUS-IN — Bits)) und Istwert PDO (vom Gerat zur
SPS (BUS-OUT - Bit)) unterschieden.

Bus I/O Bits

A WARNUNG Unerwartete Beweg::lgaj;xrch automatischen

Im Fehlerfall (Kommunikationsabbruch oder Trennung der Busleitung) schaltet das Gerat automatisch ab, da die
Freigabe des Gerates nicht mehr ansteht.

Die Wiederherstellung der Kommunikation kann zu einem automatischen Anlauf und damit zu einer unerwarteten
Bewegung des Antriebes fliihren. Um eine Gefahrdung zu vermeiden, ist ein moéglicher automatische Anlauf wie
folgt zu unterbinden:

« Tritt ein Kommunikationsfehler auf, muss der Busmaster aktiv die Steuerbits auf ,Null“ setzen.

Das Gerat ist mit zwei zusatzlichen digitalen Eingangen zum Anschluss von Initiatoren ausgestattet.
Optionale Ausgange fiir den Anschluss von Aktoren, welche Gber den BUS direkt bedient werden, gibt
es jedoch nicht. Folgende Belegungen sind fiir die jeweils vier Nutzdatenbits vorgesehen:

Status
BUS-IN Funktion (P420[-04...-07]) Zustand
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Freigabe rechts 0 0 | Motor ist ausgeschaltet
Bit 1 Freigabe links 0 1 Drehfeld rechts liegt am Motor an
Bit 2 Stérung quittieren 1 0 | Drehfeld links liegt am Motor an
Bit 3 Bremse manuell liiften 2 1 1 Motor ist ausgeschaltet

1) Quittieren durch Flanke 0 > 1.
Bei Steuerung liber den Bus erfolgt die Quittierung nicht
automatisch durch eine Flanke an einem der
Freigabeeingange.

2) 0 =Bremse geschlossen, wird bei Bedarf automatisch
gellftet
1 = Bremse wird sofort gelliftet.
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Status
BUS-OUT | Funktion (P434 [-01 ... -02]) Zustand
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Stérung (Status Bit 0) 0 0 | Stérung aktiv
Bit 1 Betrieb (Status Bit 1) 0 1 Betriebsbereit (Motor steht)
Bit2" Zustand Initiator 1 (DIN3 / C1) 1 0 | Warnung (aber Motor 1auft)
Bit3" Zustand Initiator 2 (DIN4 / C2) 1 1 Run (Motor lauft ohne Warnung)
1)  Bit2 und 3 sind direkt an die Digitaleingédnge 3 und 4
gekoppelt.

Die Ansteuerung Uber den BUS und durch die Digitaleingdnge (C1, C2) ist parallel mdglich. Die
entsprechenden Eingange werden quasi wie normale Digitaleingdnge behandelt. Soll z.B. eine
Umschaltung zwischen Handbetrieb und Automatik erfolgen, so muss sichergestellt sein, dass im
Automatikbetrieb keine Freigabe Uber die normalen Digitaleingange vorliegt. Dies kdnnte zum Beispiel
mit einem dreistufigen Schliisselschalter realisiert werden. Stufe 1: ,Hand links“ Stufe 2: ,Automatik®
Stufe 3 ,Hand rechts*.

Liegt eine Freigabe Uber einen der beiden ,normalen” Digitaleingange vor, so werden die Steuerbits
Uber das Bussystem ignoriert. Ausnahme bildet das Steuerbit ,Stérung quittieren®. Diese Funktionalitat
ist unabhangig von der Fihrungshoheit immer parallel moglich. Der Busmaster kann daher nur die
Fihrung ubernehmen, wenn keine Ansteuerung lber einen Digitaleingang erfolgt. Bei gleichzeitigen
Setzen von ,Freigabe links“ und ,Freigabe rechts* wird die Freigabe weggenommen, der Motor halt
ohne Auslauframpe an (Spannung sperren).

4.4.3.4 Adressierung

Die Adressierung des Motorstarters erfolgt Uiber zwei ;

dezimale Drehkodierschalter. /

Schalter ,,x1 S3 A2,

-5 %1

» Einstellung des dezimalen Zahlenbereiches von :@: xsg_
0 bis 9 alai

.
Schalter ,,x10 S2* My s3
[ ]

+ Einstellung der 10er Stelle der Adresse. Der itk
Einstellbereich 0bis9 ist mit dem Faktor 10 DRIVESYSTEMS
verknupft.

I A cwre A

Beispiel

Schalter S2 = 4 (- 4x)
Schalter S3 =2 (> x2)

- resultierende PROFIBUS Adresse = 42

Die PROFIBUS Adresse des Motorstarters kann lber die Drehkodierschalter in den Bereichen von 1
bis 79 und 81 bis 99 eingestellt werden.

Werden die Adressen 0 oder 80 eingestellt, so interpretiert der Motorstarter diese Werte als Adresse
126. Eine Kommunikation ist so nicht méglich.

Das Einlesen der Adresse erfolgt direkt nach dem Einschalten der 24 V Versorgung am Motorstarter.

Eine Adressdnderung wirkt sich erst nach erneutem Einschalten der 24V DC
Spannungsversorgung des Gerates aus!
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5 Parameter

A WARNUNG Unerwartete Bewegung .durch Verandern der
Parametrierung

Parameteranderungen sind sofort wirksam. Unter bestimmten Bedingungen kdnnen selbst im Stillstand des
Antriebes gefahrliche Situationen entstehen. So kénnen Funktionen, wie z. B. P428 ,Automatischer Anlauf oder
P420 ,Digitaleingange®, Einstellung ,Bremse Liften® den Antrieb in Bewegung setzen und Personen durch
bewegliche Teile gefahrden.

Daher gilt:
* Veranderungen der Parametereinstellungen sind nur vorzunehmen, wenn der Frequenzumrichter nicht
freigegeben ist.

» Bei Parametrierarbeiten sind Vorkehrungen zu treffen, die ungewollte Antriebsbewegungen (z.B. das
Durchsacken eines Hubwerkes) verhindern. Der Gefahrenbereich der Anlage ist nicht zu betreten.

Nachfolgend finden Sie die Beschreibungen der relevanten Parameter fir das Gerat. Der Zugriff auf
die Parameter erfolgt mit Hilfe eines Parametriertools (z.B. NORDCON-Software oder Bedien- und
Parametrierbox, siehe auch (Ld Abschnitt 3.1 "Bedien- und Parametrieroptionen ") und ermdglicht so
die optimale Anpassung des Gerates an die Antriebsaufgabe. Durch unterschiedliche Ausstattungen
der Gerate kdnnen sich Abhangigkeiten fur die relevanten Parameter ergeben.

Der Zugriff auf die Parameter ist nur moglich, wenn das Steuerteil des Gerates aktiv ist.

Hierflir ist das Gerat mit einer 24V DC Steuerspannung zu versorgen (EJ Abschnitt2.3.3
"Elektrischer Anschluss Steuerteil").

Zusammenhange und eventuelle Vorrangschaltungen mit den Potentiometern (P1...) und dem DIP-
Schalter (81) sind an geeigneter Stelle beschrieben und zu berlcksichtigen (beachte P130).

Parameteranderungen wirken sich unmittelbar nur auf den RAM — Speicher des Gerates aus und sind
somit flichtig. Um diese Anderungen nachhaltig zu sichern, ist - nach Abschluss der
Parameteranpassungen - ein Kopierauftrag (P550) auszulésen. Dadurch werden die Daten in den
Permanentspeicher (Flash-Speicher) des Gerates Ubertragen.

Die einzelnen Parameter sind funktional in Gruppen zusammengefasst. Mit der ersten Ziffer der
Parameternummer wird die Zugehdrigkeit zu einer Menuigruppe gekennzeichnet:

Meniigruppe Nr. Hauptfunktion
Betriebsanzeigen (PO--) Darstellung von Parametern und Betriebswerten
Basis-Parameter (P1--) Grundlegende Gerateeinstellungen, z.B. Ein- und Ausschaltverhalten
Motordaten (P2--) Elektrische Einstellungen fir den Motor (Motorstrom oder Startspannung

(Anfahrspannung))

Steuerklemmen (P4--) Zuweisung der Funktionen fiir die Ein- und Ausgange
Zusatzparameter (P5--) Vorrangig Uberwachungsfunktionen und sonstige Parameter
Informationen (P7--) Anzeige von Betriebswerten und Zustandsmeldungen
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(il Information

unerwartet beeinflussen kénnten.

Werkseinstellung P523

Mit Hilfe des Parameters P523 kann jederzeit die Werkseinstellung des gesamten Parametersatzes geladen
werden. Dies kann z.B. bei einer Inbetriebnahme hilfreich sein, wenn nicht bekannt ist, welche Parameter des
Gerates zu einem friheren Zeitpunkt verandert wurden und dadurch das Betriebsverhalten des Antriebes

Das Wiederherstellen der Werkseinstellungen (P523) betrifft alle Parameter. Das bedeutet, das anschlieRend alle
Motordaten zu Uberpriifen bzw. neu einzustellen sind.

AuRerdem werden die Potentiometer (P1-P4) und DIP-Schalter (S1) wieder aktiviert.

5.1

Betriebsanzeigen

Parameteriibersicht

P000 Betriebsanzeige

Basis-Parameter
P102 Hochlaufzeit
P108 Ausschaltmodus
P131 Phasenanschnittmodus

Motordaten
P203 Motorbemessungsstrom
P216 Zeit Boost

Steuerklemmen
P400 Fkt. Analogeingang
P428 Automatischer Anlauf

Zusatzparameter
P523 Werkseinstellung
P539 Ausgangsiberwachung
P580 Fehler bei Ubertemp.

Informationen
P700 Akt. Betriebszustand
P709 Zustand Potentiomet.
P718
P721
P724
P727
P733
P741
P749
P764

Netzfrequenz
Blindstrom

Spannung -q
Mechanische Leistung
Strom Phase V
ProzeRdaten Bus Out
Zustand DIP-Schalter
Spannung Phase W

P001

P103
P114

P210

P420
P434

P535
P550
P581

P707
P711
P719
P722
P725
P728
P734
P743
P762
P780

Auswahl Anzeige

Ablaufzeit
Liftzeit Bremse

Startspannung

Digitaleingange
Digitalausgang

1t Motor
Flash Kopierauftrag
Phasenfolgeerkennung

Software-Version
Zustand Digitalausg.
Aktueller Strom
Aktuelle Spannung
Aktueller Cos phi
Aktuelle Netzspannung
Strom Phase W
Geratetyp

Spannung Phase U
Geréte ID

P003

P107
P130

P215

P427
P499

P538
P570
P582

P708
P716
P720
P723
P726
P732
P740
P744
P763

Supervisor Code

Einfallzeit Bremse
Parameterquelle

Boostspannung

Schnellh. Stérung
Funkt. DIP-Schalter

Netzspg. Uberwachung
Verriegelungszeit
Bremse man. luften

Zustand Digitaleing.
Aktuelle Frequenz
Wirkstrom
Spannung -d
Scheinleistung
Strom Phase U
ProzeRdaten Bus In
Ausbaustufe
Spannung Phase V
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5.2 Parameterbeschreibung

P000 (Parameternummer) Betriebsanzeige (Parametername) xx § P
Einstellbereich Darstellung des typischen Anzeigeformates mitgeltende(r) Parameter: Auflistung weiterer Parameter,
(z.B. (bin = binar)), des mdglichen die im unmittelbaren

(bzw. Anzeigebereich) Einstellbereiches sowie der Anzahl der Zusammenhang stehen

Nachkommastellen

Arrays [-01] Bei Parametern, die eine Unterstruktur in mehrere Arrays aufweisen, wird diese hier dargestellt.
Werkseinstellung {0} Standardeinstellung, die der Parameter typischer Weise im Auslieferzustand des Geréates aufweist
bzw. in die er nach Ausfiihrung einer ,Werkseinstellung” (sieche Parameter P523) gesetzt wird.

Geltungsbereich Auffiihrung des bzw. der Geratevarianten, fiir die dieser Parameter gilt. Wenn der Parameter allgemeingiiltig ist,
d.h. fir die gesamte Baureihe gilt, entféllt diese Zeile.

Beschreibung Beschreibung, Funktionsweise, Bedeutung u.A. zu diesem Parameter.

Hinweis Zusétzliche Hinweise zu diesem Parameter

Einstellwerte Auflistung der mogliche Einstellwerte, mit Beschreibung der jeweiligen Funktionen

(bzw. Anzeigewerte)

1)  xx = sonstige Kennzeichen

Abbildung 13: Erlduterung der Parameterbeschreibung

(il Information Parameterbeschreibung

Nicht benétigte Informationszeilen werden auch nicht aufgefiihrt.

Anmerkungen / Erkldrungen

Kennzeichen Benennung Bedeutung

S Supervisor-Parameter Der Parameter kann nur angezeigt und verandert werden,
wenn der passende Supervisor-Code eingestellt wurde
(siehe Parameter P003).

P Parametersatzabhangig Der Parameter bietet unterschiedliche
Einstellmoglichkeiten, die abhangig vom gewahlten
Parametersatz sind.

RD READ Der Parameter kann nur gelesen werden.

RM RAM Der Parameter kann verandert aber nicht im
Flash-Speicher gespeichert werden.

RF READ/FLASH Der Parameter kann je nach der Einstellung von Parameter
P130 entweder nur gelesen werden, oder geandert und im
Flash-Speicher gespeichert werden.

FL FLASH Der Parameter wird aus dem Flash-Speicher gelesen und
kann verandert werden.
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Array-Parameter-Anzeige

Bei einigen Parametern ist es moglich, Einstellungen oder Ansichten in mehreren Ebenen (,Array’)
abzubilden. Hierzu erscheint nach der Auswahl eines dieser Parameter die Array-Ebene, die dann
wiederum ausgewahlt werden muss.

Bei Verwendung der SimpleBox SK CSX-3H wird die Array-Ebene durch _ - 0 1 dargestellt, bei der
ParameterBox SK PAR-3H (Bild rechts) erscheint oben rechts im Display die Anzeige der Array-
Ebene (Beispiel: [01]).

Array Anzeige:

SimpleBox SK CSX-3H

Bedeutung:

[P420 [F=)|P_01 [==) 1] | Porensiee cons
@ @ P i%w; 0 ‘ Dlgaienganaz. 1 Parameternummer
| _

2 Array

ParameterBox SK PAR-3H

1 Parameternummer
2 Array
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5.2.1 Betriebsanzeigen
P000 Betriebsanzeige RD

Anzeigebereich
Beschreibung

0.01 ... 9999

In der Anzeige der SimpleBox (SK CSX-3H) wird der im Parameter P001 ausgewahlte
Betriebswert angezeigt.

mitgeltende(r) Parameter: P001

P001

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung
Einstellwerte

Auswahl Anzeige RM
0..11 mitgeltende(r) Parameter: P000
{0}
Auswahl des in der Anzeige anzuzeigenden Betriebswertes (Siehe P000)
‘ Wert Bedeutung
0 Istfrequenz [Hz] Vom Gerat aktuell gelieferte Ausgangsfrequenz
1 Nennfrequenz [Hz] Frequenz der aktuell anliegenden Netzspannung
2 Strom [A] Vom Gerat gemessener aktueller Ausgangsstrom
3 Wirkstrom [A] Vom Gerat aktuell gelieferter Wirkstrom
4 Blindstrom [A] Vom Gerat aktuell gelieferter Blindstrom
5 Netzspannung [V~] An den Eingangsklemmen aktuell gemessene Spannung
6 cos Phi [ Berechneter Wert des aktuellen Leistungsfaktors
7 Scheinleistung [KVA] | Berechnete Wert der aktuellen Scheinleistung
8 Wirkleistung [kW] Berechneter Wert der aktuellen Wirkleistung
9 Netzphasenfolge [-] 0 = Rechtsdrehfeld
1 = Linksdrehfeld
10 Aussteuergrad [%] Vom Gerét aktuell erreichter Wert des Phasenanschnitts.
0 % = ,Motor aus“, 100 % = ,Motorspannung = Netzspannung"“
11 Akt. Stromverstarkung [%] Aktuell gemessener Strom im Verhaltnis zum Messbereich

P003

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Einstellwerte

Supervisor-Code RM
0...9999
{1}

Durch die Einstellung des Supervisor-Codes kann der Umfang der sichtbaren
Parameter beeinflusst werden.

‘ Wert Bedeutung
0 Supervisormodus aus Die Supervisorparameter sind nicht sichtbar.
1 Supervisormodus an Alle Parameter sind sichtbar.
2 ... | Supervisormodus aus Die Supervisorparameter sind nicht sichtbar.
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5.2.2 Basis-Parameter

P102 Hochlaufzeit RF
Einstellbereich 0.00...25.50s mitgeltende(r) Parameter: P130, P216
Werkseinstellung {1,00}

Beschreibung Die Hochlaufzeit ist die Zeit, die der Antrieb bendtigt, um nach Erhalt der Freigabe die

maximale Drehzahl zu erreichen. Da die Hochlaufzeit durch die Variation des
Phasenanschnitts bestimmt wird, handelt es sich hierbei nur um eine indirekte
Steuerung der Hochlaufzeit. Die tatséchliche Hochlaufzeit des Motors hangt im
Wesentlichen vom verwendeten Motor, den Schwungmassen und dem Gegenmoment
ab.

Hinweis Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Hochlaufzeit tber das
Potentiometer P4 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und nicht
verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

Bei leer laufendem Motor oder Antrieben mit sehr geringem Gegenmoment sollte der
Sanftanlauf abgeschaltet werden. Aufgrund des Missverhaltnisses von
Schwungmasse und Gegenmoment kann das Phasenanschnittsverfahren den Antrieb
nicht ordnungsgemaf steuern. Es kann zu ungewollten mechanischen
Beanspruchungen der Antriebseinheit und deren Umfeld fiihren (Vibrationen u.A.).

P103 Ablaufzeit RF
Einstellbereich 0.00...2550s mitgeltende(r) Parameter: P107, P108, P130
Werkseinstellung {1,00}

Beschreibung Die Ablaufzeit ist die Zeit, die der Antrieb benétigt, um nach Wegnahme der Freigabe

die Drehzahl ,0“ zu erreichen. Da die Ablaufzeit durch die Variation des
Phasenanschnitts bestimmt wird, handelt es sich hierbei nur um eine indirekte
Steuerung der Ablaufzeit. Die tatsachliche Ablaufzeit des Motors hangt im
Wesentlichen vom verwendeten Motor, den Schwungmassen und dem Gegenmoment
ab.

Hinweis Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Ablaufzeit Gber das
Potentiometer P4 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und nicht
verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

Bei leer laufendem Motor oder Antrieben mit sehr geringem Gegenmoment sollte der
Sanftanlauf abgeschaltet werden. Aufgrund des Missverhéltnisses von
Schwungmasse und Gegenmoment kann das Phasenanschnittsverfahren den Antrieb
nicht ordnungsgemaf steuern. Es kann zu ungewollten mechanischen
Beanspruchungen der Antriebseinheit und deren Umfeld fiihren (Vibrationen u.A.).
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P107 Einfallzeit Bremse FL
Einstellbereich 0.00...2550s mitgeltende(r) Parameter: P103, P108
Werkseinstellung {0,00}

Beschreibung

Zeitverzdgerung flur das Einfallen (Schlief3en) einer elektromechanischen Bremse
nach Erreichen der Ablaufzeit (P103), bzw. Wegnahme der Freigabe.

Nachdem der Motorstarter seine Spannung am Ausgang gesperrt hatte, bleibt eine
angeschlossene mechanische Bremse so lange gedffnet, bis die in P107 eingestellte
Zeit abgelaufen ist. Somit kann erreicht werden, dass der Motor seine Drehzahl
vermindert oder sogar bereits angehalten hat, bevor die Bremse einfallt.

Hinweis Im Ausschaltmodus 4 (DIP-Schalter S1-DIP3/4) wird die Einfallzeit der Bremse durch
Parameter P103/Potentiometer P4 bestimmt.
Abhangig von der Reaktionszeit der Bremse muss damit gerechnet werden, dass der
Motor ausgeschaltet hat, bevor die Bremse eingefallen ist. Fur
Hubwerksanwendungen bedeutet dies beispielsweise die Gefahr eines Lastsackens
zum Zeitpunkt des Anhaltens.
P108 Ausschaltmodus RF
Einstellbereich 0..3 mitgeltende(r) Parameter: P103, P107, P130, P210
Werkseinstellung {2}

Beschreibung

Hinweis

Dieser Parameter bestimmt die Reaktion des Motorstarters auf die Wegnahme der
Freigabe.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Ausschaltmodus lber den
DIP-Schalter S1-DIP3/4 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und
nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch den DIP-Schalter bestimmten
Einstellwert. (£3 Abschnitt 4.2.2.4 "Ubersicht Ausschaltmodi")

Einstellwerte Wert Bedeutung
0 Ausschaltmodus 1 Der Phasenanschnitt wird kontinuierlich, innerhalb der Zeitdauer
gemaf P103 bzw. Potentiometer P4 von 0 auf 100% erhoht
(Spannung sinkt). Die Bremse fallt anschlieRend entsprechend der
durch P107 bzw. P4 vorgegebenen Zeit ein.
1 Ausschaltmodus 2 Der Phasenanschnitt wird kontinuierlich, innerhalb einer Zeitdauer
(X) von einem Startwert (Y) auf 100% erhdht (Spannung sinkt). Der
Startwert (Y) wird durch P210 bzw. Potentiometer P3 bestimmt. Die
Zeitdauer (X) ermittelt sich durch P103 bzw. Potentiometer P4
wobei der Startpunkt der Zeitachse auf den theoretischen Startwert
(Y=0 %) verschoben wird.
Die Bremse féllt anschlieRend entsprechend der durch P107 bzw.
P4 vorgegebenen Zeit ein.
2 Ausschaltmodus 3 Die Ausgangsspannung wird sofort abgeschaltet, die Bremse fallt
bei Spannung ,0 %" bzw. nach Ablauf von P107 ein.
3 Ausschaltmodus 4 Die Ausgangsspannung wird sofort abgeschaltet, die Bremse fallt
entsprechend der durch P103 bzw. P4 vorgegebenen Zeit ein.
P114 Liiftzeit Bremse FL
Einstellbereich 0.00 ... 25.50 s
Werkseinstellung {0,05}

Beschreibung
Hinweis

Einstellung einer Zeitverzégerung fiir die Freigabe des Motors nach dem Einschalten.

Elektromagnetische Bremsen haben eine physikalisch bedingte verzégerte
Reaktionszeit beim Liiften. Ist die im Parameter P114 eingestellte Liftzeit der Bremse
zu niedrig, fahrt der Motor gegen die noch haltende Bremse an. Dies kann zu einem
zu hohen Anlaufstrom fiihren, wodurch der Starter mit einer Uberstrommeldung
abschaltet.
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P130 Parameterquelle FL
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P550
Werkseinstellung {0}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Auswahl, ob die DIP-Schalter (S1) und Potentiometer (P1-P4) Vorrang vor der

Parametereinstellung haben.

* Umschalten P130 von Einstellung 1 = 0:
RAM — Speicher wird geldscht, Parameteranderungen, die nicht in den
Flashspeicher libertragen wurden (P550), gehen verloren.

* Umschalten P130 von Einstellung 0 2 1:
Es werden die Default Werte der Parameter verwendet. Um geanderte
Parameterwerte aus dem Flashspeicher zu ibernehmen, muss das Gerat neu
gestartet werden (Wartezeit zwischen zwei Netzeinschaltzyklen beachten!
() Kapitel 7 "Technische Daten").

‘ Wert ‘ Bedeutung

0 Poti/Schalter Alle mit ,RF" gekennzeichneten Parameter kénnen nur gelesen,
aber nicht verandert werden. Sie werden tber (S1) und (P1-P4)

bestimmt.

1 Flashspeicher Alle Einstellungen am Geréat werden (iber die Parameter bestimmt.

(S1) und (P1-P4) haben keinen Einfluss.

2 PotiSchalter+Flash Wie Einstellung ,0“. Aber die Funktionen der Digitalein- und -

ausgange werden Uber die Parameter (P420 bzw. P434) bestimmt.

P131

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung
Einstellwerte

Phasenanschnittmodus FL
0..1
{0}

Anpassung des Betriebsverhaltens (Laufeigenschaften) des Motors.

‘ Wert ‘ Bedeutung

0 Stromoptimiert Optimierung des Phasenanschnittes fiir einen gleichmagigen
Stromverlauf. Dieser reduziert die Verluste im Motor beim
Hochlauf, fiihrt jedoch bei langen Rampen und leerlaufendem

Motor zu erhéhter Pendelneigung.

1 Schwingungsoptimiert Optimierung des Phasenanschnittes fiir eine reduzierte
Pendelneigung bei leerlaufenden Motoren oder langer Rampen.
5.2.3 Motordaten
P203 Motorbemessungsstrom RF
Einstellbereich 1,00 ... 28,00 A mitgeltende(r) Parameter: P130
Werkseinstellung {3,00}

Beschreibung

Hinweis

Der Motorbemessungsstrom wird fir die 12t-Uberwachung benétigt. Fiir normale
Anwendungen entspricht die Einstellung dem Nennstrom gemal Motortypenschild.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Motorbemessungsstrom Uiber
das Potentiometer P1 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und
nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

P210

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Startspannung RF
10,0 ... 100,0 %
{50,0}

Die Startspannung ist die Spannung, die das Gerat unmittelbar nach Setzen der
Freigabe an den Motorklemmen bereitstellt.

mitgeltende(r) Parameter: P108, P130

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Motorbemessungsstrom Uiber
das Potentiometer P3 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und
nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

100,0 = Der Sanftanlauf ist abgeschaltet.
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P215 Boostspannung FL
Einstellbereich 0,0 ...100,0 % mitgeltende(r) Parameter: P210, P216
Werkseinstellung {0,0}

Beschreibung

Die Boostspannung bestimmt in der Startphase einen Aufschlag auf die
Startspannung. Fiir Antriebe mit erhéhtem Anlaufdrehmoment wird somit das
bendtigte Losbrechdrehmoment bereitgestellt.

Hinweis Die Boostspannung wird durch P216 zeitlich begrenzt.

P216 Zeit Boost FL
Einstellbereich 0.00...25.50 s mitgeltende(r) Parameter: P102, P215
Werkseinstellung {0,00}

Beschreibung

Hinweis

P216 definiert das Zeitlimit fir die Boostspannung (P215) bzw. das vergréRerte
Anlaufmoment.

Die resultierende Hochlaufzeit (Tgesamt) , die bis zur Vollaussteuerung der Spannung
erreicht ist, errechnet sich dann dementsprechend zu: Tgesamt = Tp102 + Tp216.

5.2.4 Steuerklemmen

P400

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung

Hinweis

Anzeigewerte

Fkt. Analogeingang RD

0...6 mitgeltende(r) Parameter: P102, P103, P130, P203, P210, P570
[-01] = Fkt. Analogeingang 1 (= Wert fiir P203 von Potentiometer P1)

[-02] = Fkt. Analogeingang 2 (= Wert fiir P570 von Potentiometer P2)

[-03] = Fkt. Analogeingang 3 (= Wert fiir P210 von Potentiometer P3)

[-04] = Fkt. Analogeingang 4 (= Wert firr P102 / P103 von Potentiometer P4)

Darstellung der Funktion des jeweiligen Potentiometers P1 ... P4, sofern das
betreffende Potentiometer aktiv ist.

Wenn P130=1 eingestellt ist, sind alle Potentiometer inaktiv. In allen Arrays wird ,0“ =
.Keine Funktion“ angezeigt.

Wert Bedeutung

0 Keine Funktion Das Potentiometer wird nicht verwendet.

1 Motorbemessungsstrom Das Potentiometer liefert den Wert fir P203

2 Verriegelungszeit Das Potentiometer liefert den Wert fir P570

3 Startdrehmoment Das Potentiometer liefert den Wert fiir P210

4 Rampenzeiten Das Potentiometer liefert den Wert fiir P102 / P103
5 ... | reserviert
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P420 Digitaleingédnge RF
Einstellbereich 0...9 mitgeltende(r) Parameter: P130, P428

Arrays

Werkseinstellung

Beschreibung
Hinweis

Einstellwerte

[-01] = Digitaleingang 1 (= Wert fiir Digitaleingang DIN1)
[-02] = Digitaleingang 2 (= Wert fiir Digitaleingang DIN2)
[-03] = Kaltleitereingang (= Wert fiir Kaltleitereingang TF)
[-04] = Bus In Bit O (= Wert fir Bus In Bit 0)

[-...]

[-07] = Bus In Bit 3 (= Wert fiir Bus In Bit 3)

{[-01]=1} {[-02]=2} {[-03]=8} {[-04]=3}
{[-05]=4} {[-06]=7} {[-07]=9}

Zuweisung der Funktionen fiir die verschiedenen digitalen Eingange.

Zum Andern von Parameterwerten muss P130=1 eingestellt sein. Anderenfalls
kdénnen die Einstellungen von P420 nur gelesen werden.

Unzulassige Einstellungen sind unwirksam und werden nicht gespeichert.
Die Parametrierung von Array [-03] kann nicht verandert werden.
Die Arrays [-04 ... -07] sind nur bei den SK 175E Geraten aktiv.

Wert ‘ Bedeutung
0 Keine Funktion Der Eingang wird nicht verwendet.
1 Freigabe rechts Der Antrieb 1auft mit Drehrichtung rechts. High aktiv
(nur fir Array [-01 und -02]) Flanke 0 >1 "
2 Freigabe links Der Antrieb 1auft mit Drehrichtung links. High aktiv
(nur fir Array [-01 und -02]) Flanke 0 >1 "
3 Freigabe rechts via Bus Der Antrieb lauft mit Drehrichtung rechts. High aktiv
(nur fir Array [-04 ... -07]) Flanke 0 >1 "
4 Freigabe links via Bus Der Antrieb 1auft mit Drehrichtung links. High aktiv
(nur fir Array [-04 ... -07]) Flanke 0 >1 "
Spannung sperren Antrieb trudelt aus. Low aktiv
Schnellhalt Antrieb wechselt nach dem Ausschalten
(Beenden des gewahlten Ausschaltmodus) in Low aktiv
den Zustand ,Einschaltsperre®.
7 Stérungsquittierung Stérungsmeldung quittieren.
Quittieren nur moglich, wenn die Ursache der Flanke 0 >1
Meldung nicht mehr vorhanden ist.
Kaltleitereingang Zur Auswertung eines Kaltleitersignals. High aktiv
Bremse liiften Die Bremse wird manuell (Signal ,high*) bzw. High aktiv
Automatisch (Signal ,low") geliftet 9

1) Wenn, abhangig von Parameter P130, der DIP-Schalter 1 (S1) oder Parameter P428 auf
JAutomatischer Anlauf* parametriert sind, wird keine Flanke benétigt. Es geniigt ein ,High Pegel“.

P427

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung
Einstellwerte

Schnellh. Stérung FL
0...1 mitgeltende(r) Parameter: P108, P130, P428
{0}
Schnellhalt Stérung - Entscheidung, wie der Motorstarter im Fehlerfall reagieren soll.
‘ Wert Bedeutung
0 Aus Ein Fehler fihrt zum unmittelbaren Abschalten des Motorstarters

(Motor trudelt aus, Bremse, wenn vorhanden, fallt sofort ein)

1 Ein Bei den Fehlern E2.0, E3.0, E5.1, E6.1 wird der Antrieb im
eingestellten Ausschaltmodus heruntergefahren, bevor der

Motorstarter mit einer Stérmeldung abschaltet.

BU 0135 de-4118

89



NORP

NORDAC START (SK 135E / SK 175E) — Handbuch fir Motorstarter DRIVESYSTEMS
P428 Automatischer Anlauf RF
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P130, P420

Werkseinstellung
Beschreibung
Hinweis

Einstellwerte

{0}
Entscheidung, wie der Motorstarter auf ein Freigabesignal reagieren soll.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Automatische Anlauf iber den
DIP-Schalter S1-DIP1 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und
nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch den DIP-Schalter bestimmten
Einstellwert.

Wert Bedeutung

0 Aus Das Gerat erwartet am Digitaleingang, der auf ,Freigabe”
parametriert wurde, eine Flanke (Signalwechsel ,low = high*), um
den Antrieb zu starten.

Wird das Gerat bei einem aktiven Freigabesignal eingeschaltet

(Netzspannung ein), wechselt es unmittelbar in ,Einschaltsperre®.

1 Ein Das Gerat erwartet am Digitaleingang, der auf ,Freigabe“
parametriert wurde, einen Signalpegel (,high“), um den Antrieb zu
starten.

ACHTUNG! Verletzungsgefahr! Der Antrieb lauft sofort los!
P434 Digitalausgang Funk. RF
Einstellbereich 0...9 mitgeltende(r) Parameter: P130

Arrays

Werkseinstellung
Beschreibung
Hinweis

Einstellwerte

[-01] = Dig.1/Bus.Bit 0 Ausg (= Wert fiir Digitalausgang DO1 oder Bus Out Bit 0)
[-02] = Dig.2/Bus.Bit 1 Ausg (= Wert fiir Digitalausgang DO2 oder Bus Out Bit 1)
[-03] = mechanische Bremse (= Wert fiir mechanische Bremse MB)
{[-01]=1} {[-02]=2} {[-03]=3}

Zuweisung der Funktionen fiir die verschiedenen digitalen Ausgange.

Zum Andern der Parameterwerte muss P130=1 eingestellt sein. Anderenfalls kénnen
die Einstellungen von P434 nur gelesen werden.

Unzulassige Einstellungen sind unwirksam und werden nicht gespeichert.
Die Parametrierung von Array [-03] kann nicht verandert werden.

Wert ‘ Bedeutung

0 Keine Funktion Der Ausgang wird nicht verwendet.

1 Fehler/Warnung Fehler oder Warnung sind aktiv.

2 Motor lauft Der Antrieb lauft.

3 Mechanische Bremse Eine mechanische Bremse wird angesteuert (Klemmen 79/80).
,High Signal* = Bremse luftet

4 Zustand Digital-In 1 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 1

5 Zustand Digital-In 2 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 2

6 Zustand Bus Dig In 1 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 1 iiber Bus "

7 Zustand Bus Dig In 2 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 2 iiber Bus "

8 Zustand Bus Dig In 3 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 3 tiber Bus "

9 Zustand Bus Dig In 4 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 4 tiber Bus "

10 Fernsteuerung aktiv Das Gerat wird tber den Bus gesteuert

1) Nur SK 175E Uber integriertes AS-Interface bzw. PROFIBUS DP
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P499 Funkt. DIP-Schalter RD
Anzeigebereich 0...6 mitgeltende(r) Parameter: P108, P130, P428, P570
Arrays [-01] = Funkt. DIP-Schalter 1 (= Wert fiir P428)

[-02] = Funkt. DIP-Schalter 2 (= Wert fiir P581)
[-03] = Funkt. DIP-Schalter 3 (= Wert fiir P108 (Bit 0))
[-04] = Funkt. DIP-Schalter 4 (= Wert fiir P108 (Bit 1))

Beschreibung Darstellung der Funktionen der DIP-Schalter (S1).
Hinweis Wenn P130=1 eingestellt ist, sind alle DIP-Schalter inaktiv. In allen Arrays wird ,0% =
.Keine Funktion“ angezeigt.
Anzeigewerte Wert Bedeutung
0 Keine Funktion Der DIP-Schalter wird nicht verwendet
1 Automatischer Anlauf Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P428
2 Phasenfolgeerkennung Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P581
3 -4 | reserviert
5 Ausschaltmodus Bit 0 Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P108 — Bit 0
6 Ausschaltmodus Bit 1 Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P108 — Bit 1
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5.2.5 Zusatzparameter

P523 Werkseinstellung RM
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P550

Werkseinstellung
Beschreibung
Hinweis

Einstellwerte

{0}
Zurucksetzen aller Parameter des Motorstarters auf Werkseinstellungen.

Die Einstellung wird erst dann bleibend giiltig, wenn die Werte aus dem RAM in den
Flash Speicher ibernommen wurden (Siehe P550).

Wert ‘ Bedeutung

0 keine Anderung Die Funktion wird nicht ausgefihrt.

1 Werkseinstell. laden Alle Parameter werden auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.
Die Anzeige springt anschlieend wieder auf den Wert ,0“ zuriick.
P535 I*t Motor FL
Einstellbereich 0..2 mitgeltende(r) Parameter: P108, P203, P427
Werkseinstellung {1}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

It Motorabschaltklasse — Hiermit wird bestimmt, wie schnell der Motorstarter bei
einem Uberstrom abschaltet. Der fiir die I?t-Uberwachung zugrundeliegende
Bemessungsstrom wird durch P203 bestimmt. Ab dem 7,2-fachen Bemessungsstrom
erfolgt die Abschaltung praktisch unmittelbar. (Fehler E3.0)

Die drei auswahlbaren Motorabschaltklassen lehnen sich an die Kurven an, welche in
der EN 60947-4-2 definiert sind.

Wert Bedeutung
0 Klasse 10A 1,5 facher Uberstrom fiir 120 s
1 Klasse 10 1,5 facher Uberstrom fiir 240 s
2 Klasse 20 1,5 facher Uberstrom fiir 360 s
el |
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P538

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

Netzspg. Uberwachung
3

0..
{3}

FL

mitgeltende(r) Parameter: P108, P427

Netzspannungstiberwachung — Auswahl der Variante der Netziiberwachung
(Klemmen L1-L2-L3) durch das Gerat.

Fir einen sicheren Betrieb des Gerates muss die Spannungsversorgung einer
bestimmten Qualitat entsprechen. Tritt eine Unterbrechung einer Phase auf oder
Uberschreitet die Versorgungsspannung einen bestimmten Grenzwert, so gibt das

Gerat eine Stdérung aus.

Ist die Uberwachung abgeschaltet, so kdnnen Netzfehler zu einem undefinierten

Betriebsverhalten fihren.

Einstellwerte Wert Bedeutung
0 Ausgeschaltet Keine Uberwachung der Versorgungsspannung
1 Phasenfehler Phasenfehler fihren zur Fehlermeldung (E7.0)
2 Netzspannung Uber- und Unterspannungen im Versorgungsnetz fiihren zur
Fehlermeldung (E5.1, E6.1)
3 Phasenf. + Netzspg. Kombination aus Einstellung 1 und 2. - Phasenfehler bzw.
Netzfehler fihren zur Fehlermeldung (E5.1, E6.1, E7.0)
P539 Ausgangsiiberwachung FL
Einstellbereich 0...3 mitgeltende(r) Parameter: P203
Werkseinstellung {3}
Beschreibung Auswahl der Variante der Ausgangsuberwachung (Klemmen U-V-W) durch das Gerat.
Einstellwerte ‘ Wert Bedeutung
0 Ausgeschaltet Keine Uberwachung der Ausgangsspannung
1 nur Motorphasen Phasenfehler (Asymmetrien des gemessenen Ausgangsstromes)
fihren zur Fehlermeldung (E016).
2 nur Magnetisierung Istim Normalbetrieb (nach Abschluss der Hochlaufzeit) der
gemessene Ausgangsstrom kleiner als 20 % des
Motorbemessungsstromes (P203 bzw. Potentiometer P1) fiihrt dies
zur Fehlermeldung (E016).
3 Motorphase + Magnet. Kombination aus Einstellung 1 und 2. - Phasen- und
Magnetisierungsfehler flihren zur Fehlermeldung (E016).

P550

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Flash Kopierauftrag

0...
{0}

1

RM

Ubertragen der geénderten Parametereinstellungen in den (nichtfliichtigen)

Flash-Speicher des Gerates.

Parameteranderungen wirken sich zunachst nur auf den fliichtigen RAM-Speicher
aus, die mit dem Ausschalten des Geréates verloren gehen. Um die

Parameteranderungen dauerhaft zu erhalten, sind diese in den Flash-Speicher zu
Ubertragen.

Es kdnnen maximal 100 Kopiervorgange garantiert werden.

Wert

Bedeutung

keine Anderung

Die Funktion wird nicht ausgefuhrt.

RAM -> Flash

Kopiervorgang startet. Im Anschluss fiihrt das Gerat selbststéndig
einen ,RESET" durch. Der Parameter P550 ist wieder auf
Einstellung ,0“ zurtickgesetzt.
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P570 Verriegelungszeit RF
Einstellbereich 0...2550s mitgeltende(r) Parameter: P102, P103, P108, P130
Werkseinstellung {0,50}

Beschreibung

Hinweis

Die Verriegelungszeit bestimmt bei Drehrichtungswechsel (Reversieren) den
Zeitraum, in dem der Motor nach Ende der Ablaufzeit und vor Beginn der Hochlaufzeit
nicht bestromt wird.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Verriegelungszeit tiber das
Potentiometer P2 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und nicht
verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

Wird die Verriegelungszeit zu kurz gewahlt, kann es sein, dass der Motor nach dem
Ende der Ablaufzeit noch dreht. Der Start in die entgegengesetzt Drehrichtung hatte
zur Folge, dass der Motor durch die so entstehende Gegenstrombremsung
UbermaRigen Belastungen (thermisch, mechanisch) ausgesetzt wird.

P580
Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Fehler bei Ubertemp. RF

0...1 mitgeltende(r) Parameter: P108, P427

{1}
Fehlerabschaltung bei Ubertemperatur — Auswahl, ob ein Ubertemperaturfehler
(Kaltleiter) zu einer Warnung oder Stérungsabschaltung fiihren soll.

Einstellwerte ‘ Wert Bedeutung
0 Aus Warnmeldung (C002) bei Ubertemperatur
1 An Stérmeldung (E002) und Abschalten des Gerates bei
Ubertemperatur
P581 Phasenfolgeerkennung RF
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P130, P420
Werkseinstellung {0}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Analyse der Phasenfolge des Versorgungsnetzes durch das Gerat und automatische
Anpassung des Motordrehfeldes an die gewiinschte Drehrichtung.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Phasenfolgeerkennung tber
den DIP-Schalter S1-DIP2 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen
und nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch den DIP-Schalter
bestimmten Einstellwert.

Wert Bedeutung

0 Aus Die Drehrichtung des Motors wird durch das Drehfeld vom

Versorgungsnetz bestimmt.

1 An Die Drehrichtung des Motors wird durch die Freigaberichtung
bestimmt.
P582 Bremse man. liiften RF
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P420
Werkseinstellung {0}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Festlegung der Bedingungen fir das Liften (L6sen) einer angeschlossenen
elektromechanischen Bremse

GEFAHR! Bei bestimmten Antriebsaufgaben (z.B. Hubwerk) kann das Liiften der
Bremse, ohne dass der Antrieb lauft, zu gefahrlichen Situationen fiihren
(Absturzgefahr einer gehobenen Last)!

‘ Wert ‘ Bedeutung

0 Aus
1 An

Die Bremse wird nur geliiftet, wenn der Motor freigegeben wird.

Die Bremse wird geliiftet, auch wenn der Motor nicht freigegeben
ist (z.B. wenn ein Antrieb bei Revisionsarbeiten verschoben
werden soll). = Hinweis beachten!.
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5.2.6 Informationen

P700 Aktueller Betriebszustand RD

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung
Anzeigewerte

0.0...254
[-01] = Aktuelle Stérung
[-02] = Aktuelle Warnung

[-03] = Grund Einschaltsper.

aktuell aktive (nicht quittierte) Stérungsmeldung

aktuell bestehende Warnmeldung

aktuell bestehender Grund fiir eine aktive Einschaltsperre

Darstellung aktueller Meldungen zum Betriebszustand
Abschnitt 6 "Meldungen zum Betriebszustand"

P707

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung

Software-Version

0,0...9999,0

[-01] = Softwareversion
[-02] = Softwarerevision
[-03] = Sonderversion

RD

Versionsnummer (z.B.: V1.0)

Revisionsnummer (z.B.: R1)

Sonderversion der Hard-/ Software (z.B.: 0.0). Der Wert ,0“ steht

fir ,Standardausfiihrung*.

Darstellung der Software-Version (Firmware-Version) des Gerates

P708 Zustand Digitaleing. RD
Anzeigebereich 0000 0000 ... 0111 1111 (bin) 0000 ... 007F (hex)
Beschreibung Darstellung des Schaltungszustandes der digitalen Eingange
Anzeigewerte Wert (Bit) Bedeutung

0 Digitaleingang 1 Schaltungszustand Digitaleingang 1

1 Digitaleingang 2 Schaltungszustand Digitaleingang 2

2 Kaltleitereingang Schaltungszustand Kaltleitereingang

3 Bus In Bit 0 Signalzustand Bus In Bit 0 (nur SK 175E-...)

4 Bus In Bit 1 Signalzustand Bus In Bit 1 (nur SK 175E-...)

5 Bus In Bit 2 Signalzustand Bus In Bit 2 (nur SK 175E-...)

6 Bus In Bit 3 Signalzustand Bus In Bit 3 (nur SK 175E-...)
P709 Zustand Potentiomet. RD

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung

0,0 ... 100,0 %

[-01] = Potentiometer P1
[-02] = Potentiometer P2
[-03] = Potentiometer P3
[-04] = Potentiometer P4

Darstellung der eingestellten Werte der Potentiometer P1 ... P4, bezogen auf die
jeweiligen Skalenendwerte (in %)

aktuelle Wert in % von 9,5 A (BG1) bzw. 23,5 A (BG2)
aktuelle Wert in % von 25,6 s

aktuelle Wert in % von 100% Startspannung

aktuelle Wert in % von 25,6 s

P711
Anzeigebereich
Beschreibung
Anzeigewerte

Zustand Digitalausg.
0000 ... 0111 (bin)

RD
00...07 (hex)

Darstellung des Schaltungszustandes der digitalen Ausgange

Wert (Bit)

Bedeutung

0 Dig.1/Bus.Bit0

Schaltungszustand Digitalausgang 1 bzw. Bus Out Bit 1 "

1 Dig.2/Bus.Bit1

Schaltungszustand Digitalausgang 2 bzw. Bus Out Bit 2 »

2 mechanische B.

Schaltungszustand Ausgang mechanische Bremse

1) Bus Out Bit nur bei Geraten SK 175E-....
Die Anzeige fir DOUT und Bus Out sind dabei mit ,oder” verknipft.
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P716

Anzeigebereich
Beschreibung

Aktuelle Frequenz

-70...+70 Hz
Darstellung der aktuellen Ausgangsfrequenz

RD

Hinweis Der Wert errechnet sich aus der Netzfrequenz und der gewahlten Drehrichtung bei
Freigabe.
Im ausgeschalteten Zustand (Antrieb nicht freigegeben) wird der Wert ,Null
ausgegeben.
P718 Netzfrequenz RD
Anzeigebereich -70...+70Hz
Beschreibung Darstellung der aktuellen Netzfrequenz
P719 Aktueller Strom RD
Anzeigebereich 0,0...9999 A
Beschreibung Darstellung des aktuellen Ausgangsstromes
P720 Wirkstrom RD
Anzeigebereich -999,9 ... + 9999 A
Beschreibung Darstellung des aktuell gemessenen Wirkstromes
Anzeigewerte Wert Bedeutung
-999,9 ...-0/1 Generatorischer Strom
0 ...+999,9 Motorischer Strom
P721 Blindstrom RD
Anzeigebereich -999,9 ... + 9999 A
Beschreibung Darstellung des aktuell gemessenen Blindstromes
P722 Aktuelle Spannung RD

Anzeigebereich
Beschreibung

0...500V

Darstellung der aktuell an den Ausgangsklemmen anstehenden Wechselspannung

P723 Spannung -d RD S
Anzeigebereich -500 ... + 500 V

Beschreibung Darstellung der aktuellen Spannungskomponente Ud

Hinweis Der Wert betragt typischer Weise ,0“.

P724 Spannung -q RD S
Anzeigebereich -500 ... + 500V

Beschreibung Darstellung der aktuellen Spannungskomponente Uq

Hinweis Der Wert entspricht typischer Weise dem Parameter P722.

P725 Aktueller Cos phi RD
Anzeigebereich 0,00 ... 1,00

Beschreibung Darstellung des aktuell berechneten cos phi Wertes

P726 Scheinleistung RD

Anzeigebereich
Beschreibung
Hinweis

0,00 ... 99,99 kVA
Darstellung der aktuell berechneten Scheinleistung

Der Berechnung liegen die Motordaten (P203) zu Grunde.
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P727

Anzeigebereich
Beschreibung

Mechanische Leistung RD

-99,99 ... + 99,99 kW
Darstellung der aktuell berechneten Wirkleistung am Motor

P728

Anzeigebereich
Beschreibung

Akt. Netzspannung RD
0...1000V

Darstellung der aktuell an den Eingangsklemmen anstehenden Versorgungsspannung

P732

Anzeigebereich
Beschreibung

Strom Phase U RD

0,0...999,9 A
Darstellung des aktuell gemessenen Stromes der Phase U

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsstrome der Wert
von P719 abweichen.

P733 Strom Phase V RD

Anzeigebereich 0,0...9999 A

Beschreibung

Darstellung des aktuell gemessenen Stromes der Phase V

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsstrome der Wert
von P719 abweichen.

P734 Strom Phase W RD

Anzeigebereich 0,0...9999 A

Beschreibung

Darstellung des aktuell gemessenen Stromes der Phase W

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsstrome der Wert
von P719 abweichen.
P740 ProzeRdaten Bus In RD S

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung

0000 ... FFFF (hex)

[-01] = Steuerwort

[-02] = ... [-04]

[-05] = Parameterdaten In 1

-32768 ... + 32767 (dez)

nicht benutzt

[-06] = Parameterdaten In 2 Daten bei Parameteriibertragung:

Auftragskennung (AK), Parameternummer (PNU),
Index (IND), Parameterwert (PWE1/PWE2)

[-07] = Parameterdaten In 3
[-08] = Parameterdaten In 4
[-09] = Parameterdaten In 5

Darstellung der Prozess- und Parameterdaten, die an das Gerat gerichtet Giber den
Bus Ubertragen werden.
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P741 ProzeRdaten Bus Out RD S
Anzeigebereich 0000 ... FFFF (hex) -32768 ... + 32767 (dez)

Arrays [-01]= Statuswort Bus = Zustandswort

Beschreibung

[-02] = Bus - Istwert 1
[-03] = Bus - Istwert 2
[-04] = Bus - Istwert 3
[-05] = Parameterdaten Out 1
[-06] = Parameterdaten Out 2
[-07] = Parameterdaten Out 3
[-08] = Parameterdaten Out 4
[-09] = Parameterdaten Out 5

Darstellung der Prozess- und Parameterdaten, die vom Geréat Giber den Bus
Ubertragen werden.

Fehlernummer im HighByte, Warnnummer im LowByte
Aktueller Strom bezogen auf den Nennstrom des Gerates

Aktuelle Wirkleistung bezogen auf die Nennleistung des Gerates

Daten bei Parameteriibertragung.

P743

Anzeigebereich
Beschreibung

Geratetyp RD

0,25 ... 11,00 kW
Darstellung der Geratenennleistung (z.B.: 3,00 = Gerat mit 3,0 kW Nennleistung)

P744
Anzeigebereich
Beschreibung
Anzeigewerte

Ausbaustufe RD

0..1
Darstellung der Ausbaustufe des Gerates

Wert Bedeutung

0-2 | reserviert

3 SK 135E Motorstarter mit Sanftanlauf und Reversierfunktion

4-6 | reserviert

7 SK 175E (AS-i) Wie SK 135E + mit integrierter Schnittstelle AS-Interface

8-10 | reserviert

11 SK 175E (Profibus) Wie SK 135E + mit integrierter Schnittstelle PROFIBUS DP

P749
Anzeigebereich
Beschreibung
Anzeigewerte

Zustand DIP-Schalter RD

0000 0000 ... 1111 1111 (vin) 00 ... FF (hex) 0 ... 255 (dez)
Darstellung des Schaltungszustandes der DIP-Schalter (S1).

Wert (Bit) Bedeutung

DIP-Schalter 1 Schaltungszustand DIP-Schalterelement 1

DIP-Schalter 2 Schaltungszustand DIP-Schalterelement 2

Schaltungszustand DIP-Schalterelement 3

0
1
2 DIP-Schalter 3
3

DIP-Schalter 4 Schaltungszustand DIP-Schalterelement 4

P762

Anzeigebereich
Beschreibung
Hinweis

Spannung Phase U RD
0...500V
Darstellung der aktuellen Spannung der Phase U

Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsspannungen der
Wert von P722 abweichen.
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P763

Anzeigebereich
Beschreibung

Spannung Phase V RD

0...500V
Darstellung der aktuellen Spannung der Phase V

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsspannungen der
Wert von P722 abweichen.

P764 Spannung Phase W RD

Anzeigebereich 0...500V

Beschreibung

Darstellung der aktuellen Spannung der Phase W

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsspannungen der
Wert von P722 abweichen.

P780 Gerite ID RD

Anzeigebereich 0...9und A ... Z (char)

Arrays [-01]1= ...[-12]

Beschreibung

Anzeige der Seriennummer (12-stellig) des Gerates.
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6 Meldungen zum Betriebszustand

Das Gerat und Technologiebaugruppen generieren bei Abweichungen vom normalen Betriebszustand
eine entsprechende Meldung. Dabei wird zwischen Warn- und Stérmeldungen unterschieden.
Befindet sich das Gerét in ,Einschaltsperre®, kann auch hierfir die Ursache angezeigt werden.

Die fur das Gerat generierten Meldungen werden im entsprechenden Array des Parameters (P700)
angezeigt. Die Anzeige der Meldungen fur Technologieboxen ist in den jeweiligen Zusatzanleitungen
bzw. Datenblattern der betreffenden Baugruppen beschrieben.

Einschaltsperre, ,,nicht bereit“ > (P700 [-03])

Befindet sich das Gerat im Zustand ,nicht bereit* bzw. ,Einschaltsperre®, erfolgt die Anzeige der
Ursache im dritten Array-Element des Parameters (P700).

Die Anzeige ist nur mit der NORD CON - Software bzw. der ParameterBox mdglich.
Warnmeldungen - (P700 [-02])

Warnmeldungen werden generiert, sobald eine definierte Grenze erreicht wird, die jedoch noch nicht
zu einer Abschaltung des Gerates fiihrt. Diese Meldungen lassen sich Gber das Array-Element [-02]
im Parameter (P700) so lange anzeigen, bis entweder die Ursache flr die Warnung nicht mehr
ansteht, oder das Gerat mit einer Fehlermeldung in Stérung gegangen ist.

Stormeldungen = (P700 [-01])

Stérungen flhren zur Abschaltung des Gerates, um einen Geratedefekt zu verhindern.
Folgende Mdglichkeiten bestehen, um eine Stérmeldung zuriickzusetzen (zu quittieren):

* durch Netz Aus- und wieder Ein-Schalten,

» durch einen entsprechend programmierten Digitaleingang (P420),

* durch das Ausschalten der ,Freigabe“ am Gerat (wenn kein Digitaleingang zum Quittieren
programmiert ist),

» durch eine Busquittierung

6.1 Darstellung der Meldungen

LED - Anzeigen

Der Geratestatus wird Uber integrierte und im Auslieferzustand von aufllen sichtbare Status LEDs
signalisiert. Je nach Geratetyp handelt es sich dabei um eine zweifarbige LED (DS = DeviceState)
oder um zwei einfarbige LEDs (DS DeviceState und DE = DeviceError).

Bedeutung: Grin signalisiert die Bereitschaft und das Anstehen der Netzspannung. Im
Betrieb wird durch einen schneller werdenden Blinkcode der Grad der Uberlast
am Gerate-Ausgang angezeigt.

Rot signalisiert einen anstehenden Fehler, indem die LED mit der Haufigkeit
blinkt, die dem Nummerncode des Fehlers entspricht. Uber diesen Blinkcode
werden die Fehlergruppen (z.B.: EO03 = 3xBlinken) angezeigt.

SimpleBox - Anzeige

Die SimpleBox zeigt eine Stérung mit ihnrer Nummer und einem vorangestellten ,E* an. Zusatzlich lasst
sich die aktuelle Stérung im Array-Element [-01] des Parameters (P700) anzeigen. Die letzten
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Stérmeldungen werden im Parameter (P701) abgespeichert. Weitere Informationen zum Geréte-
Status im Moment der Stérung sind den Parametern (P702) bis (P706) / (P799) zu entnehmen.

Ist die Stérungsursache nicht mehr vorhanden, blinkt die Stérungsanzeige in der SimpleBox und der
Fehler kann mit der Enter-Taste quittiert werden.

Warnmeldungen hingegen werden durch ein fihrendes ,C* dargestellt (,Cxxx“) und lassen sich nicht
quittieren. Sie verschwinden selbststandig, wenn die Ursache dafur nicht mehr besteht oder das Gerat
in den Zustand ,Stérung“ Ubergegangen ist. Beim Auftreten einer Warnung wahrend des
Parametrierens wird das Erscheinen der Meldung unterdriickt.

Im Array-Element [-02] des Parameters (P700) kann die aktuelle Warnmeldung zu jeder Zeit im Detail
angezeigt werden.

Der Grund fir eine bestehende Einschaltsperre lasst sich durch die SimpleBox nicht darstellen.

ParameterBox — Anzeige

In der ParameterBox erfolgt die Anzeige der Meldungen in Klartext.

6.2 Diagnose LEDs am Gerat

Das Gerat generiert Meldungen zum Betriebszustand. Diese Meldungen (Warnungen, Stdérungen,
Schaltzustdnde, Messdaten) koénnen (ber Parametriertools (EJ Abschnitt 3.1 "Bedien- und
Parametrieroptionen ") angezeigt werden (Parametergruppe P7xx).

In begrenztem Umfang werden Meldungen aber auch Uber die Diagnose und Status - LEDs
visualisiert.

Diagnose LEDs

LED
Name | Farbe Beschreibung Signal Zustand " Bedeutung
DS rot/ Geratestatus aus Gerat nicht betriebsbereit
grin » keine Steuerspannung
griin an Gerat ist eingeschaltet (lauft)
grin blinkt { 0,5 Hz Gerat ist einschaltbereit
4 Hz Gerat ist in Einschaltsperre
rot / griin 4 Hz Warnung
im 0,5 Hz Gerat nicht einschaltbereit
Wechsel » 24V DC Versorgung liegt an, aber
Netzspannung liegt nicht an
rot blinkt Fehler, Blinkhaufigkeit entspricht der
Fehlernummer
ASi rot/ Status AS-i Details (E2 Abschnitt 4.3.4.2)
gelb/
grin
BR grin Status PBR Details (E2 Abschnitt 4.4.3.2)

1) Signalzustand = Angabe der LED — Farbe + Blinkfrequenz (Einschalthaufigkeit je Sekunde), Beispiel ,rot blinkt, 2 Hz" = rote LED schaltet
2 x je Sekunde ein und aus
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6.3 Meldungen

Stormeldungen

Anzeige in der
Simple- / ControlBox

Storung Ursache
Gruppe Detail in Text in der ParameterBox « Abhilfe
P700 [-01] /
P701
E002 2.0 Ubertemp. Motor PTC Motortemperaturfuhler (Kaltleiter) hat ausgelost
,Ubertemperatur Motor PTC* * Motorbelastung reduzieren
E003 3.0 Uberstrom I2t Grenze
+ Andauernde Uberlastung am Motor
E005 5.1 Uberspannung Netz Netzspannung ist zu hoch
» Siehe technische Daten (EJ Abschnitt 7 "Technische
Daten")
E006 6.1 Unterspannung Netz Netzspannung zur niedrig
» Siehe technische Daten (EJ Abschnitt 7 "Technische
Daten")
E007 7.0 Phasenfehler Netz Netzanschlusseitiger Fehler
+ eine Netzphase nicht angeschlossen
* Netz ist unsymmetrisch
EO016 16.0 Phasenfehler Motor Eine Motorphase ist nicht angeschlossen.
*  P539 prifen
* Motoranschluss lberprifen
16.1 Magn.strom Uberwach. Bendtigter Magnetisierungsstrom wurde im
Magnetisierungsstrom Einschaltmoment nicht erreicht.
Uberwachung“ + P539 priifen
* Motoranschluss berprifen
E020 20.0 reserviert
BO21  20.1 Watchdog
20.2 Stack Overflow
20.3 Stack Underflow
20.4 Undefined Opcode
20.5 Protected Instruct.
Protected Instruction® Systemfehler Fehler in der Programmausfiihrung, ausgelost
durch EMV-Stérungen.
206 lllegal Word Access * Verdrahtungsrichtlinien beachten
20.7 lllegal Inst. Access « Zusétzliches externes NetZfilter einsetzen
“lllegal Instruction Access” «  Gerét sehr gut erden
20.8 Prog.speicher Fehler
LProgrammspeicher Fehler”
(EEPROM -Fehler)
20.9 Dual-Ported RAM
21.0 NMI Fehler

(wird von Hardware nicht
verwendet)
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21.1 PLL Fehler
21.2 ADU Fehler ,Overrun®
21.3 PMI Fehler ,Access Error”
21.4 Userstack Overflow
Warnmeldungen

Anzeige in der

Simple-/ ControlBox | Warnung Ursache
Gruppe Detail in Text in der ParameterBox e Abhilfe
P700 [-02]
C002 2.0 Ubertemp. Motor PTC Warnung vom Motortemperaturfiihler (Auslésegrenze
,Ubertemperatur Motor PTC* erreicht)
* Motorbelastung reduzieren
C003 3.0 Uberstrom 12t Grenze Warnung: 1t-Grenze

z.B. Ausgangsstrom > Nennstrom des Motors

Erreichen des 1,3 fachen Motornennstromes fiir die Dauer
von 60s

+ Andauernde Uberlastung des Motors

Meldungen Einschaltsperre, ,,nicht bereit“

Anzeige in der
Simple- / ControlBox

Gruppe Detail in

Grund
Text in der ParameterBox

Ursache
¢ Abhilfe

P700 [-03]
1000 0.1 Spannung sperren von |0 Mit Funktion ,Spannung sperren® parametriert Eingang
(P420 / P480) steht auf low
» Eingang ,high setzen*
« Signalleitung prifen (Kabelbruch)
0.3 Spannung sperren vom Bus * Busbetrieb (P509): Steuerwort Bit 1 ist ,low*
0.5 Freigabe beim Start Freigabesignal (Steuerwort, Dig IO oder Bus 10) lag schon
wahrend der Initialisierungsphase (nach Netz ,EIN, bzw.
Steuerspannung ,EIN“) an.
* Freigabesignal erst nach Abschluss der Initialisierung
erteilen (d.h. wenn Geréat bereit)
» Aktivierung ,Automatischer Anlauf* (P428)
Bei 3-phasigen Geraten: Eine Phase fehlt bzw. ist nicht
angeschlossen.
1006 6.0 Netzspannungsfehler * Netzspannung ausgefallen
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6.4 FAQ Betriebsstérungen

Stérung

Mogliche Ursache

Abhilfe

Gerat startet nicht (alle LED
aus)

Keine bzw. falsche Netzspannung
Keine 24 V DC Steuerspannung

Anschlisse, Zuleitungen
prifen
Schalter / Sicherungen prufen

Gerat reagiert nicht auf
Freigabe

Bedienelemente nicht angeschlossen
Freigabesignal rechts und links liegen
parallel an

Freigabesignal liegt an, bevor Gerat
betriebsbereit ist (Gerat erwartet eine
Flanke 0 = 1)

Wiedereinschaltsperre ist aktiv
Blockadezeit bei Reversierung ist aktiv

Freigabe erneut setzen

P428 ggf. umstellen: 0 =
Gerat erwartet fur Freigabe
eine Flanke 0>1/ ,1* = Geréat
reagiert auf ,Pegel” >
Gefahr: Antrieb kann
selbststéndig loslaufen!

Steueranschlisse priifen

P130 priifen
DIP-Schalter S1-DIP1 priifen

Motor startet trotz
anstehender Freigabe nicht

Motorkabel nicht angeschlossen
Bremse liuftet nicht

Anschlisse, Zuleitungen
prifen

Gerat schaltet bei
zunehmender Last
(Erhéhung mechanische
Belastung / Drehzahl) ohne
Fehlermeldung ab

Eine Netzphase fehlt

Anschlisse, Zuleitungen
prifen
Schalter / Sicherungen prufen

Motor dreht in die falsche
Richtung

Motorkabel: U-V-W vertauscht

Motorkabel: 2-phasen
tauschen
alternativ:

— Parameter P420
Funktionen Freigabe rechts
/ links tauschen

Tabelle 13: FAQ Betriebsstorungen
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7 Technische Daten

7.1 Allgemeine Daten Motorstarter

Funktion Spezifikation

Motorlberlastiberwachung 150 % fir 120 s ... 360 s, je nach Abschaltklasse (P535)
Wirkungsgrad Motorstarter >98 %

Isolationswiderstand >5MQ

Betriebs- / Umgebungstemperatur

Lager- und Transporttemperatur
Langzeitlagerung
Schutzart

Max. Aufstellhdhe tGber NN

Umweltbedingungen

Umweltschutz

Schutzmaflinahmen gegen

Motortemperatur-Uberwachung
Sanftanlauf (wenn verfligbar)

Wartezeit zwischen zwei
Netzeinschaltzyklen
Schnittstellen

Galvanische Trennung
Anschlussklemmen, elektrischer
Anschluss

-25°C ... +60°C, je nach Betriebsart (EJ Abschnitt 7.2 "Elektrische Daten")
ATEX: -20...+40°C (Kapitel 2.4)

-25°C ... +60/70°C

(E Abschnitt 9 "Wartungs- und Service-Hinweise")

IP55, optional IP66 bzw. IP69K

(EJ Abschnitt 1.9 "Ausfiihrung in der Schutzart IP55, P66, IP69K")

bis 1000 m keine Leistungsreduktion
1000...2000 m: 0,25 % / 100 m Leistungsreduktion, Uberspannungskat.3
2000...4000 m: 0,25 % / 100 m Leistungsreduktion, Uberspannungskat.2,

externer Uberspannungsschutz am Netzeingang erforderlich
Transport (IEC 60721-3-2:) mechanisch: 2M2

Betrieb (IEC 60721-3-3): mechanisch: 3M7

klimatisch: 3K3 (IP55) 3K4 (IP66)
IP69K
EMV (E2 Abschnitt 8.1 "Elektromagnetische
Vertraglichkeit EMV")
RoHS (E2 Abschnitt 1.6 "Normen und Zulassungen")

Phasenausfall Netz,
Phasenausfall Motor
I2t-Motor, PTC / Bimetall-Schalter

Phasenanschnitt, zweiphasig

Magnetisierungsiiberwachung Motor

60 s fur alle Gerate, im normalen Betriebszyklus

Standard RS232 (Single Slave)
Option AS-i — on board (2 Abschnitt 4.3 "AS-Interface

(AS-i)")
PROFIBUS DP — on board (2 Abschnitt 4.4
"PROFIBUS DP")

Steuerklemmen

Leistungsteil (L3 Abschnitt 2.3.2 "Elektrischer Anschluss
Leistungsteil")
Steuerteil (I Abschnitt 2.3.3 "Elektrischer Anschluss

Steuerteil")
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7.2 Elektrische Daten

In den folgenden Tabellen sind die elektrischen Daten der Motorstarter aufgelistet. Die auf Messreihen
beruhenden Angaben zu den Betriebsarten dienen der Orientierung und kénnen in der Praxis
abweichen. Die Messreihen wurden mit 4poligen Standardmotoren aus eigener Fertigung bei
Nenndrehzahl aufgenommen.

Insbesondere haben folgende Faktoren Einfluss auf die ermittelten Grenzwerte:

Wandmontage

* Anbaulage
» Beeinflussung durch benachbarte Gerate
» Zuséatzliche Luftstrémungen

sowie zusatzlich bei

Motormontage

» verwendeter Motortyp
» verwendete MotorgréRe

[i] Information Angaben Strom bzw. Leistung

Die angegebenen Leistungen in den Betriebsarten sind nur eine grobe Zuordnung.

Bei der Auswahl der richtigen Motorstarter-Motor Paarung sind die Stromwerte die verlasslicheren Angaben!

Die nachfolgenden Tabellen beinhalten u. A. die nach UL relevanten Daten (EJ Abschnitt 1.6.1 "UL
und CSA Zulassung").
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7.21 Elektrische Daten
Geratetyp SK 1x5E...| -301-340- -751-340-
BaugroRBe 1 2
Motornennleistung 400V] 3.0kW 7.5 kW
(4 poliger Normmotor) 480 V 4 hp 10 hp
Netzspannung 3AC200V ...500V +10 %, 47 ... 63 Hz
rms 75A 16.0 A
Eingangsstrom
FLA 75A 16.0 A
Ausgangsspannung 3 AC 0 ... Netzspannung
rms 75A 16.0 A
Ausgangsstrom ") FLA 75A 16.0 A
LRA 52.2 A 112.0 A
Motormontage (beliiftet)
maximale Dauerleistung / maximaler Dauerstrom
$1-50°C | 3.0kW / 7.5A | 7.5kW / 16.0A

maximale zuldssige Umgebungstemperatur bei Nennausgangsstrom

S1 50°C 50°C
$3 70 % ED 10 min 60°C 60°C
S670 % ED 10 min (100 % / 20 % Mn) 60°C 60°C
Wandmontage (unbeliiftet)
maximale Dauerleistung / maximaler Dauerstrom
$1-50°C | 3.0kW /7.5A | 7.5kW / 16.0A
$1-60°C | 2.2kW /5.5A | 5.5kW / 12.5A

maximale zuldssige Umgebungstemperatur bei Nennausgangsstrom

S1 50°C 50°C
S370 % ED 10 min 60°C 60°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 60°C 60°C
Sicherungen (AC) allgemein (empfohlen)
trage| 7.5...16 A2 | 16...32 A2
Isc 3 [A] Sicherungen (AC) UL - zuléssig
o| o
S| S
o| S
0| o
©| o
Klasse (class) -
o RK5 X 30 A 30A
=}
L CC,J,R, T,G, L X 30 A 30A
p (480 V) X 30A 30A
O
1) FLA (S81-50 °C)
2) SicherungsgrofRe abhéngig von GroRe des angeschlossenen Motors
3) maximal zulassiger Kurzschlussstrom am Netz
4) ,inverse time trip type“ nach UL 489
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8 Zusatzinformationen

8.1 Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV

Wenn das Gerat entsprechend den Empfehlungen dieses Handbuches installiert wird, erfillt es alle
Anforderungen der EMV-Richtlinie, entsprechend der EMV-Produkt-Norm EN 60947-4-2.

8.1.1 Allgemeine Bestimmungen

Alle elektrischen Einrichtungen, die eine in sich abgeschlossene, eigene Funktion haben und die als
fur den Endanwender bestimmte Einzelgerate auf den Markt gebracht werden, missen ab Juli 2007
der Richtlinie 2004/108/EG genugen (vormals Direktive EEC/89/336). Es gibt fur den Hersteller drei
verschiedene Wege, Ubereinstimmung mit dieser Direktive aufzuzeigen:

1. EU-Konformitétserkldrung

Hierbei handelt es sich um eine Erklarung des Herstellers, dass die Anforderungen der fur die
elektrische Umgebung des Geréts glltigen europaischen Normen erfillt sind. Nur solche Normen,
die in dem offiziellen Amtsblatt der Europaischen Gemeinschaft veroffentlicht worden sind, dirfen
in der Herstellererklarung zitiert werden.

2. Technische Dokumentation

Es kann eine Technische Dokumentation erstellt werden, die das EMV-Verhalten des Gerétes
beschreibt. Diese Akte muss durch ein von der zustandigen europdischen Regierungsstelle
ernannte ‘Zustandige Stelle’ zugelassen werden. Hierdurch ist es moéglich, Normen zu verwenden,
die sich noch in der Vorbereitung befinden.

3. EU-Typenpriifzertifikat

Diese Methode gilt nur fir Funksendegeréate.

Die Gerate haben nur dann eine eigene Funktion, wenn sie mit anderen Geraten (z.B. mit einem
Motor) verbunden sind. Die Grundeinheiten kdnnen also nicht das CE-Zeichen tragen, das die
Ubereinstimmung mit der EMV-Direktive bestatigen wirde. Im Folgenden werden deshalb genauere
Einzelheiten Uber das EMV-Verhalten dieser Erzeugnisse angegeben, wobei vorausgesetzt ist, dass
diese entsprechend den in dieser Dokumentation aufgefuhrten Richtlinien und Hinweisen installiert
wurden.

Der Hersteller kann selbst bescheinigen, dass seine Gerate beziglich ihres EMV-Verhaltens in
Leistungsantrieben den Anforderungen der EMV-Direktive in der betreffenden Umgebung genigen.
Die relevanten Grenzwerte entsprechen den Grundnormen EN 61000-6-2 und EN 61000-6-4 flr
Storfestigkeit und Stéraussendung.

8.1.2 Beurteilung der EMV - EN 55011 (Umgebungsnorm)

In dieser Norm werden die Grenzwerte in Abhangigkeit von der zugrunde gelegten Umgebung, in der
das Produkt betrieben wird, definiert. Es wird in 2 Umgebungen unterschieden, wobei die
1. Umgebung den nichtindustriellen Wohn- und Geschaftsbereich ohne eigene Hoch- oder
Mittelspannungs-Verteil-Transformatoren  beschreibt. Die 2. Umgebung hingegen definiert
Industriegebiete, die nicht an das offentliche Niederspannungsnetz angeschlossen sind, sondern
Uber eigene Hoch- oder Mittelspannungs-Verteil-Transformatoren verfigen. Die Unterteilung der
Grenzwerte erfolgt dabei in die Klassen A und B.
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Grenzwerklasse nach EN 55011 B A

Betrieb zuldssig in

1. Umgebung (Wohnumgebung) X -

2. Umgebung (industrielle Umgebung) X X"

Nach EN 61800-3 erforderlicher Hinweis - 2)

Vertriebsweg Allgemein erhaltlich | Eingeschrankt erhaltlich

EMV - Sachverstand Keine Installation und Inbetriebnahme durch
Anforderungen EMV - fachkundige Person

1)  Verwendung des Gerates weder als Steckergerat noch in beweglichen Einrichtungen

2) ,Das Antriebssystem ist nicht fiir den Einsatz in einem 6ffentlichen Niederspannungsnetz vorgesehen, das Wohngebiete speist.”

Tabelle 14: EMV — Grenzwertklasse nach EN 55011

8.1.3 EMV des Gerates

ACHTUNG EMV - Storung der Umgebung

Dieses Geréat verursacht hochfrequente Stérungen, die in Wohnumgebung zusétzliche Entstérmalinahmen
erforderlich machen konnen (2 Abschnitt 8.1.3 "EMV des Gerates").

Die Verwendung geschirmter Motorkabel ist unerlasslich, um den angegebenen Funkentstérgrad einzuhalten.

Das Gerat ist ausschliellich fiir gewerbliche Anwendungen vorgesehen. Es unterliegt deshalb nicht
den Anforderungen der Norm EN 61000-3-2 zur Aussendung von Oberwellen.

Die Grenzwertklassen werden nur erreicht, wenn
» die Verdrahtung EMV-gerecht erfolgt
» die Lange geschirmter Motorkabel nicht die zulassigen Grenzen Uberschreitet

Die Schirmung des Motorkabels ist bei Wandmontage beidseitig im Motorklemmkasten und dem
Gerategehause aufzulegen.

Geratetyp Leitungsgebundene Emission 150 kHz —
max. Motorkabel, geschirmt 30 MHz

Klasse A Klasse B
Gerat motormontiert + +
Gerat wandmontiert 100 m 10 m
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EMV Ubersicht der Normen, die laut EN 60947-4-2,
als Priif- und Mess-Verfahren Anwendung finden:

Stéraussendung
. . . B
|_e|.t.ungsgebundene Emission EN 55011
(Stérspannung) .
. . B
Abgestrahlte Emission EN 55011

(Storfeldstarke)

Storfestigkeit EN 61000-6-1, EN 61000-6-2

ESD, Entladung statischer Elektrizitat |EN 61000-4-2 6 kV (CD), 8 kV (AD)
EMF, hochfrequente 10 V/m; 80 — 1000 MHz
elektromagnetische Felder EN 61000-4-3 3 V/m; 1400 — 2700 MHz
Burst auf Steuerleitungen EN 61000-4-4 1kV

Burst auf Netz- und Motorleitungen EN 61000-4-4 2 kV

Surge (Phase-Phase / -Erde) EN 61000-4-5 1kV/2kV
Leitungsgefiihrte StorgroRe durch EN 61000-4-6 10V, 0.15 — 80 MHz
hochfrequente Felder

Spannungsschwankungen und - EN 61000-2-1 +10 %, -15 %; 90 %
Einbriiche

Spannungsunsymmetrien und EN 61000-2-4 3 %: 2 %

Frequenzanderungen

Tabelle 15: Ubersicht gemiR Produktnorm EN 60947-4-2
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8.1.4 EU-Konformitatserkldarung

GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getricbebau NORD GmbH & Co. KG
Gatriobebas-tiord-Sar, 1, 21941 Bargteheids, Germany . Tel «AMOMSED 189 -0, Fax «S500 510 200 - 2253 . infoiPaard iom CIL0EDG D018

EU-Konformitatserkldrung
Im Sinse der FU-Bichelinlen 2014/35/EU Anhang IV, 30143080 Ankang N end 2000/65/EU Anhang VI

Higrmit erklart Getriebebau NORD GmbH & Co. KG als Hersteller in alleiniger Verantwortung, Seite 1von 1
dass die elektronischen Motarstarter der Produktreihe
¢ 5K 105E-xxx-340-B-.. , SK 115E-xxx-340-B-.. , SK 125E-xxx-340-B-.. , SK 135E-0m¢-340-B-..

SK 145E-xxx-340-B-.. , SK 155E-xxx-340-B-.. , 5K 165E-x1x-340-B-.. , 5K 175E-xxx-340-B-..
{xxx= 301 oder 751)

und den weiteren Optionen,Zubeharteilen:
SK CU4-... , 5K TU4-... , SK Ti4-... , SK TIE4-.. , 5K PAR-3. , 5K CSX-3.

den folgenden Bestimmungen entsprechen:
Niederspannung-Richtlinie 2014/35/EU  ABI, L 96 vom 20,3,2014, 5. 357-374

EMV-Richtlinie 2014/30/EU  ABL L 96 vom 29.3.2014, 5. 79-106

RoHS-Richtiinie 2011/65/EU  ABI L 174 vom 1.7.2011, 5. 88-110

Angewandte Normen:

EN 60947-1:2007+A1:201 1+A2:2004+AC: 2017 EN 60947-4-2:2012 EN 50581:2012

EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC: 2016

Zur Einhaltung der EMV-Vorschriften sind die Angaben in der Bedienungsanleitung zu beachten.
Dazu gehdren EMV-gerechter Aufbau und Verdrahtung, Applikationsabhangigkeiten und eventuell notwendige
original Zubeharteile.

Die erste Kennzeichnung erfolgte in 2014,

Bargteheide, 02.03.2018
L. Kichenmeister i.V. F. Wiedemann
Geschiftsleitung Bereichsleiter Frequenzumrichter
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8.2 Betrieb am Fl- Schutzschalter

Beim Betrieb des Motorstarters sind Ableitstrome von < 20 mA zu erwarten. Er ist fir den Betrieb am
Fl- Personen- Schutzschalter geeignet.
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9 Wartungs- und Service-Hinweise

9.1 Wartungshinweise

NORD Motorstarter sind bei ordnungsgemafiem Betrieb wartungsfrei (Ed Abschnitt 7 "Technische
Daten").

Staubhaltige Umgebungsbedingungen

Wird das Gerat in staubhaltiger Luft betrieben, sind die Kihlflachen regelmafig mit Druckluft zu
reinigen.

Langzeitlagerung
Das Gerat muss in regelmaRigen Abstanden an die 24 V DC Versorgung angeschlossen werden.
Geschieht dies nicht, besteht die Gefahr einer Zerstérung des Gerates.

Fir den Fall, dass ein Gerat langer als ein Jahr gelagert wurde, ist es vor dem regularen
Netzanschluss fir 30 Minuten nur Gber seine 24 V DC Versorgung anzuschlief3en.

(il Information Zubehor

Die Bestimmungen zur Langzeitlagerung treffen auf das Zubehor, wie 24 V — Netzteilmodule (SK xU4-24V-...,
SK TU4-POT-...) und den elektronische Bremsgleichrichter (SK CU4-MBR), gleichermalen zu.
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9.2 Servicehinweise
Fir technische Rickfragen steht Ihnen unser technischer Support zur Verfiigung.

Bei Anfragen an unseren technischen Support, halten Sie bitte den genauen Geratetyp
(Typenschild/Display) ggf. mit Zubehdr oder Optionen, die eingesetzte Softwareversion (P707) und die
Seriennummer (Typenschild) bereit.

Im Reparaturfall ist das Gerat an folgende Anschrift einzusenden:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
TjichkampstralRe 37
D-26605 Aurich

Bitte entfernen Sie alle nicht originalen Teile vom Gerét.

Es wird keine Gewahr fir eventuelle Anbauteile, wie z.B. Netzkabel, Schalter oder externe Anzeigen
Ubernommen!

Bitte sichern Sie vor der Einsendung des Gerates die Parametereinstellungen.

[i] Information Grund fiir Riick- / Einsendung

Bitte vermerken Sie den Grund der Einsendung des Bauteil/Gerates und benennen Sie einen Ansprechpartner fir
eventuelle Rickfragen an Sie.

Den Rickwarenschein erhalten Sie liber unsere Webseite (Link) bzw. (iber unseren technischen Support.

Wenn nicht anders vereinbart, wird das Gerat nach erfolgter Uberpriifung / Reparatur in Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.

[i] Information Mégliche Folgeschéaden

Um auszuschlieen, dass die Ursache fiir einen Geratedefekt in einer Optionsbaugruppe liegt, sollten im
Fehlerfall auch die angeschlossenen Optionsbaugruppen eingeschickt werden.

Kontakte (Telefon)

Technischer Support Wahrend der Gblichen Geschaftszeiten +49 (0) 4532-289-2125
AuBerhalb der Gblichen Geschaftszeiten +49 (0) 180-500-6184
Riickfragen zur Reparatur Wahrend der UGblichen Geschaftszeiten +49 (0) 4532-289-2115

Das Handbuch und zusatzliche Informationen finden Sie im Internet unter www.nord.com.
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9.3 Abkiirzungen

AS-i(AS1)
ASi (LED)
ASM

AUX

BR (LED)
DI (DIN)
DS (LED)
DO (DOUT)
E/A

EMV
FI-(Schalter)
GND

AS-Interface

Status LED — AS-Interface
Asynchronmaschine, Asynchronmotor
Hilfs-(Spannung)

Status LED — PROFIBUS

Digital Eingang

Status LED — Geréatestatus

Digital Ausgang

Ein- / Ausgang
Elektromagnetische Vertraglichkeit
Fehlerstromschutzschalter

Ground - Bezugspotential

I/I0
LED
LPS
P1...
PBR
PDO
PELV
PNU

S$1..
Sw
TI

In-/ Out (Eingang / Ausgang)
Leuchtdiode

Liste der projektierten Slaves (AS-)
Potentiometer 1 ...

PROFIBUS

Prozess Daten Objekt (PROFIBUS)
Schutzkleinspannung
Parameternummer (PROFIBUS)
Supervisor- Parameter, PO03
DIP-Schalter

Software-Version, P707
Technische Info / Datenblatt
(Datenblatt flir NORD Zubehor)
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