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6 Poruchova hlaseni

Uvod

Navod na rychlé uvedeni do provozu SK 180E nabizi zakladni informace a instrukce tykajici se instalace a
ovladani ménic¢ fady SK 180E. Tento navod nenahrazuje uzivatelsky manual a je uréen vyhradné pro osoby s
odpovidajici kvalifikaci elektro. Budou-li potfeba dalsi informace k SK 180E, pouzijte uzivatelsky manual
NORDAC SK 180E (BU 0180).

Tento navod predpoklada, ze méni¢ frekvence SK 180E je origindlné z vyroby namontovdn na motor NORD
stejného vykonu.
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6 Poruchova hlaseni

1.1 Vlastnosti ménice

Vektorové fizeni bez zpétné vazby

Instalace na motor nebo na zed/povrch s pomoci sady WMK

Pracovni teploty -25°C ...+50°C (pozor na redukci vykonu — viz kap.6, Technickd data)

Integrovany EMC filtr kategorie C1

Pouze pro velikost 2 (od 0,75kW 1F a od 1,5kW 3F): brzdovy tranzistor + moznost internich/externich
brzdnych odport

2 analogové vstupy (0-10V / 4-20mA), pouzitelné i jako digitalni vstupy

3 dig. vstupy

2 dig. vystupy (tranzistorové)

vstup pro PTC termistor

sbérnice NORD SystemBus pro pfipojeni rozsifujicich moduld (I/O, komunikace,...), pfipojeni svorkami
4 prepinatelné parametrové sady

diagnostické LED diody

rozhrani RS232/RS485 na konektoru RJ12

Provoz jak s béznymi tfifdzovymi asynchronnimi motory (ASM), tak se synchronnimi motory s
permanentnimi magnety (PMSM)

Integrované PLC (viz manual BU 0550 )

1.2 Stitek méniée a typovy kli¢

Stitek je nalepeny na horni strané (viku) ménice

AP Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
D-22941 Bargteheide / Germany Y:2013
Rudolf-Diesel-Str. 1 www.nord.com

Ty

utput:
Output Current: 1,7A%)
Output Power:  0,55kW*) / 3/4hp

el ey R

KPAR.W.ZA.“;‘O.X .|3...104;FA @ ° ( €

RISK OF WARNING N23134
ELECTRIC SHOCK HOT SURFACE

Typovy kli¢
SK 180E -370 -323 -B-(C)

ype: SK 180E-550-340-B
Part-No: 275234355 f
1D: 21N302226204 If {

Input: 3ph 380-20%...480+10%VAC 47-63Hz Version: 1.0R0
Input Current:  3ph 2,8A%) Hardware:  AAA
Output:

3ph 0...Input Voltage 0-400Hz *) see manual

(i |

.

RISK OF BURN

7 1 Kryti: standard=IP55, C=IP66
OdruSovaci filtr tfidy: O = bez, A (kat.C2) nebo B kfivka (kat.C1)
-~ Sitové napéti: x12 = 115V, x23 = 230V, x40 = 400V

Pocet fazi sité: 1 = jednofazovy, 3 = tfifazovy

Mista pfed desetinnou ¢arkou :0=0.xx, 1 =0x.x0, 2 = 0xx.0
Jmen. vykon: 250 = 0.25kW, 370 = 0.37kW, ... 221 = 2.2kW
Rada pfistroje: SK 180E, SK 190E
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2 Montaz a instalace
2.1 Montaz na motor

1. Demontujte ramecek svorkovnice tak, aby na motoru zlstala jen keramicka svorkovnice
2.  Pokud instalujete méni¢ do izolované sité (IT), nastavte prepinace do spravné polohy (CY=OFF). Pfipojte na
svorky motoru propojky pro pfipojeni motoru (U,V W) a termistoru (TF+, TF-).

Namontujte méni¢ na motor za pouZiti pdvodniho gumového tésnéni a Sroubd. Chladici zebra na odlitku
meénic¢e musi sméfovat k ventiladtoru motoru.

4. Pripojte fazové vodi¢e U,V,W a vodice termistoru TF+, TF- na pfislusné svorky do ménice.

4 x Sroub M5x25

,P/"‘/

_ﬁ

Méni¢ SK 180E

Adaptér 275119050

Montaz na motory malych osovych vySek:

tésnéni

oo 0000000000 1]
Velikost montaz montaz
motoru SK 180E vel. | SK 180E vel. Il Motor velikosti 63
nebo 71
S adaptérem S adaptérem
63— 71 P P

No.275119050 No.275119050

80-112 pfimo pfimo
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H

2.2 Rozméry ménice

Stavebni velikosti ménicu:

Napajeni SK 1x0E
velikost

1~ 200-240V 3~ 380-480V
BG I 0.25 ... 0.55kW 0.25 ... 1.1kW
BG Il 0.75 ... 1.1kW 1.5 ..22kW

2.2.1 Rozméry pfi montazi na motor

Velikost Rozméry ménice instalovaného na motoru Hmotnost SK 1x0E
bez motoru
FM Motor gg gi n o p ca. [kg]
BG71* 145 177,5 214
vel. |
BG 80 165 171,5 221 236 154 2.0
BG90S/L 183 176,5 251/276
BG 80 165 196,5 236
vel. Il
BG90S/L 183 201,5 255 251 /276 165 3.3
BG 100 201 210,5 306
vSechny miry v [mm]
*) véetné adaptéru a tésnéni = celkem 18mm [275119050]

91
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H

2.2.2 Rozméry pfi nasténné montazi

Rozméry Nasténna montaz Hmotnost
Sada pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-L-1 celkem
g2 n P p2 d e @ ca. [kg]
vel.l > SKTIE4-WMK-1
Mat. Nr. 275 274 000 113 221 154 205 64 | 180 | 55 2.6
vel. Il > SK TIE4-WMK-1
Mat. Nr. 275 274 000 115,5 255 165 205 64 180 5.5 3.9
vS§echny miry v [mm]
e
]

e

|

'M
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3 Elektrické pripojeni

3.1 Pripojeni silovych svorek (napajeni, motor)
Svorky jsou pfistupné po sejmuti vika méni¢e (4 imbusové
Srouby M5)
Pfed pfipojenim a v jeho pribéhu je tfeba splnit nasledujici
kroky:
1. Ujistéte se, Ze hodnota sitového napéti odpovida
VaSemu pristroji (Stitek ménice).
2. Zkontrolujte, zda pouzité predfazené jiSténi ménice
odpovida svymi hodnotami pouZzitému pfistroji (viz.
tabulka na str.12).

3. Pripojte sitové napéti pfimo na svorky L-N (pfistroj
1x230V) resp. L1-L2-L3 (pfistroj 3x400V) a ochranny
vodié pfipojte na svorku PE (max. priifez 6 mm?)

4. Zkontrolujte, zda vyvody k motoru jsou spravné
spojeny s U-V-W.

poznamka: Brzdny odpor

Brzdny odpor je mozné pfipojit jen u velikosti 2
(od 0,75kW 1F a od 1,5kW 3F)

Interni nebo
externi brzdny
odpor

—

3.2 Provoz ménice v siti s izolovanym uzlem (IT sit) — jen pro velikost Il

Provoz ménice frekvence SK180E v siti s izolovanym uzlem
(IT sit) je mozny jen pfi pfestaveni sitovych jumper( do
pozice CY = OFF.

Provoz v siti sizolovanym uzlem je povolen pouze s
instalovanym brzdnym rezistorem, aby se zabréanilo
nepovolenému  prebijeni  DC-meziobvodu v pfipadé
jednofazového zemniho spojeni (zkrat na zem). Toto je
mozné jen s ménicem velikosti Il

Propojka-levd strana (Cy- meziobvod-PE):

Cy=OFF: “ Cy=ON: %
(default)

Propojka — prava strana (Cy- sit-PE):

Cy=OFF: y

(default)

CY:ON: &




3.3 Ridici svorky

Nasledujici tabulka udava informace o zakladnich funkcich Fidicich svorek.

6 Poruchova hlaseni

Funkce .
Svorka . Popis/
< . | (tovarni Data X s Parametr
/oznaceni nastaveni) Navrh zapojeni
43 VO/24V | Interni napajeni 24VDC + 25%
24V max. 150mA’ (vystup) | Mé&niéem dodavané napajeci )
40 GND/0V | Referenéni zem pro | g v napét[ pro fizeni digitalnich
digitalni a vstupu -
analogové signaly
21 DIN1 |Dig. vstup 1 Dig. vstupy dle
(ZAP vpravo) EN61131-2, typ 1 P420 [01]
Low: 0-5V (~9.5kQ)
22 DIN2 |Dig. vstup 2 h-
High: 15-30V (~2.5-3.5
(ZAP vievo) o ( P420 [02]
23 DIN3 |Dig. vstup 3 ] : ,
(Pevna fr. 1 Vstupni kapacitance:
=P465[1].) Vstupy 1...3 =10nF Vstupy 1 + 4 reaguji normainé
Vstupy 2 + 3 reaguiji rychle P420 [03]
Vzorkovani: 1ms
Reakeéni ¢as: =2 4ms
1 DOUT1 | Dig. vystup 1 Digitalni vystup
(Porucha) 24VDC, max. 20mA o Pas4 0]
o L Pro vyhodnoceni v Fidicim
3 DOUT2 | Dig. vystup 2 Pri induktivni zatézi systému.
(Porucha) pouzijte ochrannou P434 [02]
zpétnou diodu.
14 AIN1+ |Analogovy vstup 1| U=0...10V, Ri=30kQ
(Zad. frekv.) Rozligeni 12Bit Skl | P40 [01]
i 1=0/4...20mA, @ ] 12 %
16 AIN2+ | Analogovy vstup 2 | prevadéci odpor [ JUIRE R=10k
(Zadna funkce) (250Q) pres DIP- @ 1] 16 P400 [02]
prepina¢ S1 pro e
AIN1/2
40 GND/OV Referenéni zem pro | gV PFinﬂSObenf rozsahu
digitalni a analogového vstupu pres P402
analogové signaly und P403.
11 +10V Referenéni
38 TF+ \|:{'S|'t(t;jp pro termistor Pro monitorovani teploty motoru
i pomoci PTC.
Pfi oddélené montazi ménice -
39 TF{ Vstup pro termistor pouzijte na propojeni termistoru
PTC stinény kabel.

' Do max. zatézovaciho proudu je nutné zapoéist i proud digitalnich vystupt, pfipadné napajeni modulti pres RJ12 (150mA = Ipig: + Ibigz + lour
+ loontrol)

8
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Funkce .
Svorka . Popis/
< . | (tovarni Data X L Parametr
/oznaceni nastaveni) Navrh zapojeni
77 SYSH | Systembus+ AZ 4 ménige SK2xxE | Vnitfni sbérnicovy systém
nebo SK180E je mozné|,System bus” pro komunikaci s
provozovat na sbérnici | pfidavnymi moduly nebo jinymi | P509/510
78 SYSL |Systembus - System bus. ménici SK180E. P514/515
Adresy =32/34/36/ |Vice v manualu BU0180, kap.
38 9.6
Pouze pro typ SK 190E
84 ASkh PouZijte pouze Zluty kabel pro
ASi-Interface 26.5—31.6V, max. data i napajeni. Pomocné P480
25mA napéjeni pies Cerny kabel neni | ... P483
85 ASI- mozné.
Funkce .
Svorka P Popis/
< . (tovarni Data . .. Parametr
/oznaceni nastaveni) Navrh zapojeni
konektor RJ12, RS485/RS232
1 RS485 A + Rvchlost
ychlos
(Data RS485 9600...38400Baud
pro pfipojeni . ]
2 RS485B - ParametrBoxu) Zakonco_va_m odporl
R=1 kQ je integrovan.
3 GND 0V pro sbérnici
0V digital »J KL‘
4 232TXD | P502
29 e > ...P513
Data RS232 222828
(pro pfipojeni PC / Rychlost g .
1: RS485_A
6 +24V |24V napéjeci 24V + 20% 2:RS485 B
napéti z ménige 3: GND
4: RS232 TxD
5: RS232_RxD
6: +24V
Kabel pro pripojeni PC
optional Adaptérovy kabel | 4sika 3m
RJ12na SUB-D9 | 7550jeni CANNON 9
... pro pfimé

pripojeni k PC se

CON

softwarem NORD

Pin2: RS232_TxD
Pin3: RS232_RxD
Pin5: GND

Pro pripojeni k PC:
Kabel RS232
Prevodnik RS232/USB:

278910240
468005000




3.4 Ovladaci rozhrani SK CU4-POT

6 Poruchova hlaseni

Slouzi pro mevl,nualm 0V|‘é’1d'%nl po’honu, ktere,Je Modul | SK CU4-POT | Funkce
montovano pfimo na ménic (leva nebo prava
strana ménice). SK 1x0E
Pin Barva FM
- G T, 1 hnéda | 24V-napajeni 43
Ot e - @
; \ 2 | cema | chodvpravo 21 prepinac
p ® 3 ) (vstup DIN 1) L-O-R
ZNORD o7, " ~. | chod vievo
e €
) 3 bila (vstup DIN 2) 22
e jezdec, pripojit
4 bl AN 14
< .. | napéjeni + Potenciometr
5 hnéda 10V 11 10kO
. | signélova
6 modra zem GND 40
zapojeni na svorky ménice SK180E:
1/3~ 230/400V + PE
L1-L2/N-L3
230/400V
Y GND /0V (bl
Ménic 40 (6D
SK 1x0E-... 0-10V  (ws)
14
11 1v= )
[0}
k]
c
3
< : 2av= (br) (br)
g 43
i
L-O“ . R (sw)
g 21 ¢ R/O/L Pot
22 prepinad 0-10

10




3.5 Diagnostické LED

Diagnosticka LED dioda je umisténa u konektoru RJ12 a znazorruje stav ménice (porucha, chod, napajeni).

Pro detailni informaci o stavu ménice se doporucuje pouzit bud pfiruéni operatorsky panel (SK PAR-3H) nebo
software NordCon.
AS-i dioda je osazena jen u typu SK 190E s integrovanym AS-i rozhranim

6 Poruchova hlaseni

LED | Barva Popis Signalizace / frekv.blikani Vyznam
DS Dual Stav vyp. ®) Meni¢ neni pfipraven k provozu, neni
LED ménice pfipojeno sitové napéti
sviti () Pfipraven k provozu
Cerveno/ — — =
zelena blika ,°\ | 0,5Hz Pfipraven ke startu
1 4 Hz Méni¢ blokovan spinaem startu
stfidave blika ‘@ | 4 Hz Varovani
cervena / 1...25Hz | Ménic v pretizeni (frekvence odpovida stupni
zelena . Y oee 4
- pretizeni)
zelena sviti + @ Méni¢ neni pfipraven k provozu
Servend blika @
ervena blika @ Porucha, po&et bliknuti = &islo chyby
AS-i | Dual Stav AS-i | VYp- O Chybi napéjeci napeti (PWR) na AS-Interface
LED skupine
zelena () Normalni provoz
Cerveno/ Cervena o Neprobiha vyména dat
zelena (mozné priginy: Slave-adresa = 0, Master v
rezimu STOP, Slave neni v LPS, Slave se
Spatnym IO/ID, aktivni reset)
stfidavé blika @ Chyba periferie
Cervena / o
zelena

11




6 Poruchova hlaseni

i
3.6 DIP-spinace

Spina¢ S1 je urcen pro volbu typu analogového signalu (proud/napéti) pro analogové vstupy

No.
gt DIP-Spinac (S1)
3 U /1 AIN2 Analogovy vstup 2 v rezimu 0...10V

0
2 Napéti / Proud I Analogovy vstup 2 v rezimu 0/4...20mA
2 U /1 AIN1 0 Analogovy vstup 1 v rezimu 0...10V
2" Napéti/ Proud | Analogovy vstup 1 v rezimu 0/4...20mA
1 SYS 0 Zakoncovaci odpor odpojeny
2°  zakondovaciodpor |  Zakon&ovaci odpor aktivni

Volba rozsahu napétového i proudového signalu (napf. 2-10V/4-20mA) se provadi pfes parametry P402 a
P403.

Spina¢ S2 urcuje adresu pro Systembus a jeho aktivaci. Toto nastaveni ma prednost pred nastavenim v
parametrech P509, P514 a P515.

No.
gt DIP-Spinac (S2)
DIP-Nr
3 2
2/ QDF e g "0 0 dlenastaveni v P515 a 514 [32, 250kBaud]
o100 /ryyscﬁgstus adresa | Adresa 34, 250kBaud
| 0 Adresa 36, 250kBaud
| | Adresa 38, 250kBaud
BUS 0 dle nastaveni P509 a P510 [1][2]

Nre w

zdroj Fidiciho slova |

a zadané hodnoty Systembus (= P509=3 und P510=3)

Upozornéni

Tovarni nastaveni!
Z vyroby je méni¢ dodavan se spinaéi v poloze ,0“ (,vypnuto®).

12
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3.7 Priklad zapojeni (Méni¢ s napajenim 3x400VAC)

PE
L1
L2
L3
— |
Vv
@@ ”
L1 L2 L3 PE
VZAD - 0 - VPRED
SK180E-xxx-340 | +24 VDC 43}
GND /0V 40,
CHOD VPRAVO DIG1 21
CHOD VLEVO DIG2 22
PEVNA FREKV. 1 DIG3 23,
(P465-01) .
PORUCHA (VYSTUP)
(log.1 = 0.K)
DOUT1 | 1
— >
DOUT2 | 3
()
AN 1 14|
AIN 2/16]
GND /0V 40
+10V 11
SYS+ 177, ZADANI
sys. bg RYCHLOSTI
X4 I o)
X3 TF+ 138
TE- |39
O—
PE U V W4+B -B
S [S][© X2
BRZDNY ODPOR *1)
TERMISTOR

*1) Brzdny chopper jen u velikosti 2 !

13



4 Prehled parametra
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(P) = zavislé na sadé parametru; tyto parametry jsou rozdilné nastavitelné ve 4 sadach parametru.
S = Supervisor ...dostupné v zavislosti na nastaveni P003

Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr Popis I‘g‘;?;c_' Sv";gg:' o oo s o4
ZOBRAZENi PROVOZNiCH HODNOT (5.1)
P000 Displej provoznich hodnot
POO1 Volba veli¢iny pro zobrazeni 0
P002 Konstanta displeje 1.00 S
P003 Supervisor-Code 1 0 - paramety s pfiznakem S nadostupné
ZAKLADNi PARAMETRY
P100 Sada parametru 0
P101 Kopirovani sady parametrd 0
P102 (P) Cas rozbéhu [s] 2.0
P103 (P) Cas dobéhu [s] 2.0
P104 (P) Minimalni frekvence [Hz] 0.0
P105 (P) Maximalni frekvence [Hz] 50.0
P106 (P) Zaobleni ramp [%] 0 S
P107  (P) Reaké. doba brzdy pfi vyp [s] 0.00
P108 (P) Rezim vypnuti 1 S
P109 (P) Proud DC-brzdéni [%] 100 S
P110  (P) Cas DC-brzdéni [s] 2.0 S
P111 (P) P-slozka moment. proudu [%)] 100 S
P112  (P) Omezeni moment. proudu [%] (\;;%1) S
P113  (P) Tipovaci frekvence [Hz] 0.0
P114  (P) Reak¢. doba brzdy odbrz. [s] 0.00
P120 (I\)/gozgo_giomumkace doplnkd - S
DATA MOTORU
P200 (P) Seznam motoru 0
P201 (P) Jmenovité frekvence [Hz] 50.0 * S
pP202  (P) Jmenovité otacky [rpm] 1385 * S
P203 (P) Jmenovity proud [A] 4.8 * S
P204  (P) Jmenovité napéti [V] 230~ S
P205 (P) Jmenovity vykon [kW] 1.10 *
P206 (P) cos @ 0.78 * S
P207  (P) Spojeni motoru [ 1 S hvézda=0 trojuhelnik=1
P208 (P) Odpor statoru [Q] 6.28" S
P209 (P) Proud napréazdno [A] 3.0~% S
P210 (P) Staticky Boost [%] 100 S
P211 (P) Dynamicky Boost [%] 100 S Pro vypnuti vektorového fizeni:
P212  (P)  Kompenzace skluzu [%] 100| S P211=0, P212=0
14 *) zavisi na vykonu FM, resp. na P200 / P220
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Parametr Popis Tovami quer- Nastaveni po uvedeni do provozu
nastav. | visor P1 P2 P3 P4
P213  (P) Zesileni ISD-regulatoru [%] 100 S
P214  (P) Predstih krout. momentu [%)] 0 S
P215  (P) Predstih Boostu [%)] 0 S
P216  (P) Cas predstihu Boostu [s] 0.0 S
P217  (P) Tlumeni kmitani [%] 10 S
P218  (P) Stuper modulace [%] 100 S
P219 Automaticka magnetizace 100 S
P220 (P) Identifikace parametr( 0 Zadat 1 pro zmérfeni Rs...statorovy odpor
P240 (P) Napétova konstanta PMSM 0 S
P241 [-01] (P)  Induké&nost PMSP / osa d 20 S
P241 [-02] (P)  Indukénost PMSP / osa q 20 S
P243  (P) Reluktanéni thel PMSM 0 S
P244  (P) Spickovy proud PMSM 5 S
pP245  (P) Tlumeni kmitani PMSM VFC 25 S
P247  (P) Spinaci frekvence VFC PMSM 25 S
RIDICi SVORKY

Analogové vstupy

P400 [-01] (P) Funkce integrovaného Al 1 1 — -
1=24dané frekvence
P400 [-02] (P) Funkce integrovaného Al 2 0 2=pficteni frekvence
. . 5=maximalni frekvence
P400 [-03] (P) Externi Al 1, prvni SK xU4-I0E 0 11 = limita moment.proudu
P400 [-04] (P) Externi Al 2, prvni SK xU4-I0E 0 (100%=P112)
15=rampa pro rozbéh/dobéh
: Externi Al 1, druhy SK xU4- (10V=10sec)
P400[-05] (P) | I 0 17=nasobent
. . (vybér z funkci)
P400 [-06] (P) B(Itzerm Al 2, druhy SK xU4- 0
P400 [-07] (P) Ovladaci modul (v pfipravé) 0
P401 .. i i
. ReZim analogovych vstupt 0
[-01 az [-06]
P402 Pfitazeni 0% pro anal. vstupy

[-01 aZ [-06] V] 0.0 S pro 4-20mA : 1V

Eg?Saz o FVF]iFaz. 100% pro anal. vstupy 10.0 s Dro 4-20mA : 5V
P404 [-01] Filtr an. vstupu 1 [ms] 100

P404 [-02] Filtr an. vstupu 2 [ms] 100 S

P410 P Min. frekv.ved|.zad. hod. [Hz] 0.0

P411 P Max. frekv.vedl.zad. hod. [Hz] 50.0

P413 P P-slozka PID reulatoru [%] 10.0 S

(P)
(P)
P412  (P) Z4d. hodnota proces. reg. [V] 5.0
(P)
(P)

P414 P I-slozka PID reg. [%/ms] 10.0




6 Poruchova hlaseni

Nastaveni po uvedeni do provozu

. Tovarni | Super-

Parametr Popis e | oeen P1 b2 b3 b4
P415  (P) D-slozka PID reg. [%oms] 1.0
P416  (P) Rampa PID zad. hodnoty [s] 2.0

Offset anal.vystupu prvniho
P417[-01] (P) gk xU4-IOE V] 0.0 S

Offset anal.vystupu druhého
P417[-02] (P) gk xU4-IOE V] 0.0 S

Funkce analogového vystupu
P418 [-01] (P)  prvniho SK xU4-I0E [V] 0 S 1=frekvence 3=proud

Funkce analogového vystupu 10=moment
P418[-02] (P)  gruhého SK xU4-IOE [V] 0 S

Funkce analogového vystupu
P419[-01] (P)  prvniho SK xU4-I0E [V] 100 S

Funkce analogového vystupu
P419[-01] (P)  druhého SK xU4-I0E [V] 100 S

Digitalni vstupy
P420 [-01] Funkce DI 1 (svorka 21) 1 1=bé&h vpravo 2=béh vlevo 3=zména sméru

8=pfepnuti parametrové sady
P420 [-03] Funkce DI 3 (svorka 23) 4 10= Blokovani napéti 11=Rychlé zastaveni
P420 [-04 12= Reset poruchy 13= Termistor
[-04] Funkce Al1 /D4 (svorka 14) 0 19 = Analog1 On/Off 20= Analog2 On/Off
P420 [_05] Funkce Al2 / DI5 (SVOI’ka 16) 0 71= Frekvenci zvvsit 72 =Frekvenci snizit
P426  (P) Cas rychlého zastaveni [s] 0.10
P427 Rychlé zastaveni pfi poruSe 0
P48 Automat. rozbsh [Vyp / Zap] 0 1= auto[natlcky rozbéh s napétim (pfi povelu bé&h
vpravo/béh vievo)
P434 [-01] (P) Funkce dig.vystupu 1 7 1 =Brzda 2 =méni& b&zi 7 =porucha
P434[-02] (P) Funkce dig.vystupu 2 1 (vvbér funkei)
P435[-01] (P) Normovani dig.vystupu 1[%] 100
P435[-02] (P) Normovani dig.vystupu2[%] 100
P436 [-01] (P) Hystereze dig.vystupu 1 [%] 10
P436 [-02] (P) Hystereze dig.vystupu 2 [%] 10
P460 Cas Watchdog [s] 10.0
P464 Rezim pevnych frekvenci 0 1 = frekvence nejsou séitany
P465 [-01...15] Pole pevnych frekv.1 az 15 0 aktivace pres fce 51 ...54 v nastaveni dig.vstupt
P466  (P) Max. frekv. proces. regulatoru 0.0 S
P475[-01...5]  Zpozdéni pfi zapnuti/vypnuti 0.000 S
P480[-01...12] Funkce Bus I/O In bitl 0 S
P481[-01...10] Funkce Bus I/O Out bitt 0 S
P482[-01...10] Norm. Bus I/O Out bitt [%] 100 S
P483 [-01...10] Hyst. Bus I/O Out bita [%)] 10 S
PRIDAVNE PARAMETRY

P501 Jméno ménice Max.20 znakl
P502 [-01..-03] Hodnota funkce Master 0
P503 [-01..-03] Vystup funkce master 0
P504 Pulsni frekvence [kHz] 6.0
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6 Poruchova hlaseni

Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr Popis T\g‘s'fxi Svlfgg:'
. P1 P2 P3 P4
P505 (P) Abs. min. frekvence [Hz] 2.0 S
P506 Automat. kvitovani poruchy 0 S
P509 Zdroj Fidiciho slova 0
P510 [-01] Zdroj hlavni zadané hodnoty 0
P510 [-02] Zdroj vedlejSi zadané hodnoty 0 (auto)
P511 USS-Baudrate 3 S
P512 USS-adresa 0
P513 Doba vypadku telegramu [s] 0.0 S
P514 CAN-Baudrate 4 S
P515[-01..-03] CAN-adresa 50 S
P516  (P) Zaclonéna frekvence 1 [Hz] 0.0 S
P517  (P) Rozsah zaclonéni 1 [Hz] 2.0 S
P518 (P) Zaclonéna frekvence 2 [Hz] 0.0 S
P519  (P) Rozsah zaclonéni 2 [Hz] 2.0 S
P520 (P) Letmy start 0 S
P521 (P) Rozliseni letmého startu [Hz] 0.05 S
P522  (P) Offset letmého startu [Hz] 0.0 S
P523 Tovarni nastaveni 0 1 = tovarni nastaveni parametr(i
(F’Ff’)25 [01--03] igani zateze — Maximum 401 s
'(3'%26 [-01..-03] Hlidani zatéze — Minimum 0 S
fF;r’)” [01--031 igani zatsze - Frekvence 25 s
P528 Hlidani zatéze - Zpozdéni 2.0 S
P529 Hlidani zatéze — rezim 0 S
P533 Faktor I’t-motoru [%] 100 S
P534 [-01] (P) mggﬁgtk‘;"e odpojent ?&L) S
eovs oz (p) Do okoen ]
P535 ’t- motoru 0 5 = hlidani proudu motoru zapnuto
P536 Proudové omezeni 1.5 S
P537 Pulsni odpojeni [%)] 150 S
P539 (P) Hlidani vystupu 0 S
P540 Rezim sméru otaceni 0 S
P541 Externi fizeni relé [hex] 0000 S
ozion LTSN o0 | s
oizion L ienaacs MR oo
5,3,5)43 [:01.-03] gy - skutetna hodnota 1..3 1 S
FPS)“G [:01.-03] g5 - sadana hodnota 1.3 1 S
P549 Funkce Potentiometer-Box 0 S
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6 Poruchova hlaseni

Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr Popis Ig‘s’?;":' Svl;spg:- o oo s o4
P552 [-01] CAN ¢as cyklu CAN Master 2 S
P552 [-02] CAN ¢as cyklu absol.snimacée 2 S
P553 [-01..-03] PLC Setpointy 0 S -
P555 P - omezeni chopperu [%)] 100 S - jen pro ménice vel. 2
P556 Odpor brzdného rezistoru [Q] 120 S - jen pro ménice vel. 2
P557 Vykon brzd. rezistoru [kW] 0 S - jen pro ménice vel. 2
P558 (P) Doba magnetizace [ms] 1 S
P559  (P) Cas DC brzdy po dobéhu [s] 0.50 S
P560 Rezim ukladani do EEPROM 1 S
INFORMACE, POUZE PRO CTENI
P700 [-01] Aktudlni porucha
P700 [-02] Aktudlni varovani
P700 [-03] Davod blokovani startu
P701 [-01..-05] Posledni porucha 1...5
P702 [-01..-05]  Frekv. posledni poruchy 1...5
P703 [-01..-05] Proud posledni poruchy 1...5
P704 [-01..-05] Napéti posledni poruchy 1...5
P705 [-01..-05] Nap. meziobvodu posl. por. 1...5
P706 [-01..-05] Sada parametrli posl. por. 1...5
P707 [-01..-03] Verze software (/-revize)
P708 Stav dig. vstupt (bin/hex)
P709 [-01..-07] Napéti analog. vstupu 1 [V]
P710 [-01..-02] Napéti analog. vystupu [V]
P711 Stav relé [hex]
P714 Doba provozu [h]
P715 Doba béhu [h]
P716 Aktualni frekvence [Hz]
P717 Aktualni otacky [1/min]
P718 [-01..-03]  Akt. z&d. frekvence 1..3 [Hz]
P719 Aktudlni proud [A]
P720 Akt. moment. proud [A]
P721 Aktualni tok. proud [A]
P722 Aktualni napéti [V]
P723 Napéti Ud [V]
P724 Napéti Uq [V]
P725 Aktualni cos @
P726 Zdanlivy vykon [kVA]
pP727 Mechanicky vykon [kW]
P728 Sitové napéti [V]
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6 Poruchova hlaseni

Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr Popis Ig‘s’?arc.l Svl;gg:' o oo o3 o4
P729 Kroutici moment [%]
P730 Tok [%)]
P731 Aktualni sada parametru
P732 Proud faze U [A]
P733 Proud faze V [A]
P734 Proud faze W [A]
P735 rezervovano
P736 Napéti meziobvodu [V]
P737 Akt. vytizeni brzd. rezistoru [%]
P738 [-01] Akt. vytizeni motoru [%)] vztazeno k In motoru (P203)
P738 [-02] Akt. vytizeni motoru [%)] vztazeno k 12t monitorovani (P535)
P739 [-01] Teplota chladi¢e [°C]
P739 [-02] Vnitfni teplota ménice
P739 [-03] teplota z ¢idla KTY (motor)

P740 [-01..-17]

Procesni data Bus In [hex]

P741 [-01..-17]

Procesni data Bus Out [hex]

P742

Verze databanky

P743 Typ ménice

P744 Stupen vybavy

P747 Rozsah napéti ménic¢e 230/400V
P748 Stav CANopen

P749 Stav DIP spinact

P750 Statistika Nadproud

P751 Statistika Prepéti

P752 Statistika Chyba sit. napéti
P753 Statistika Prehrati

P754 Statistika Ztrata parametr(
P755 Statistika Systémova chyba
P756 Statistika Time Out

P757 Statistika Zakaznicka chyba
P760 Aktualni vstupni proud

P799 [-01..-05]

Provoz. hod. posl. poruchy 1...5
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5 Poruchova hlaseni

Reset poruchy Ize provést témito zpusoby:
1. vypnuti a opétovné zapnuti sitového napéti,
2. pomoci pFislusné naprogramovaného digitalniho vstupu (P420 = funkce 12),
3. odebranim povelu k ,béhu“ na ménici frekvence (neni-li zadny digitalni vstup naprogramovan pro

kvitovani),

4. kvitovanim po sbérnici nebo
5. pres P506, automatické kvitovani poruchy.

6 Poruchova hlaseni

LED pristroje: Pod plastovym prahleditkem je dvoubarevnda dioda (zelené/€ervena). Ta signalizuje aktualni

stav pfistroje.
Zelena = sitové napéti, v provozu pomoci rychlosti blikani stupen pretizeni vystupu ménice.
Cervena = porucha, poéet bliknuti udava &islo poruchy (Kap. 5.2).

Jednotka ParametrBox (SK PAR-3H) zobrazuje poruchu jejim cislem a pfedchazejicim pismenem ,E“.
Doplrikové lze aktualni poruchu zobrazit v parametru P700. Posledni poruchova hlaSeni jsou ulozena v
parametru P701. DalSi informace o stavu ménice frekvence v okamziku pfichodu poruch lze ziskat v
parametrech P702 az P706 / P799.

Cislo poruchy trvale sviti .....porucha je aktivni a nelze ji resetovat

Cislo poruchy blika ...

........... porucha jiz neni aktivni

5.1 Tabulka moznych poruchovych hlaseni

a chybu Ize odkvitovat tlacitkem Enter

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detail v P700

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pricina
e Naprava

E001 1.0 Prehrati nebo podchlazeni o Sniit teplotu okoli (<50°C resp. <40°C, viz. také kap.
ménice (chladic ménice) 7 Technicka data), provéfte vétrani rozvadéce
11 PiehfFati vnitfniho prostoru * zvysitteplotu okoli, > - 25°C
ménice e  kontrola znecisténi ménice
E002 20 Pfehfati motoru (termistor) *  Snizit zatizeni motoru
e Zvysit otacky motoru
e  Pouzit cizi chlazeni motoru
2.1 Prehiati motoru (I*t) *  Snizit zatizeni motoru
Pouze je-li nastaveno I*- motoru e Zvysit otacky motoru
(P535).
2.2 Prehrati brzdného odporu e dig.vstup je vesatvu ,log.0“ (jen pro vel.2)

(monitorovani digitalnim
vstupem, P420=13)
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6 Poruchova hlaseni

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detail v P700

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pricina
e Naprava

EQ03 3.0 Nadproud stfidace It-mez aktivovana, napf. > 1,5 x |, po 60s
(vSimnéte si prosim také P504)
e Trvajici pretizeni na vystupu z ménice
3.1 Nadproud chopperu U%t-mez pro brzdny chopper aktivovana
(vSimnéte si prosim také P554, P555, P556, P557)
e Zamezte pretézovani brzdného rezistoru
3.2 Nadproudovy derating Derating (redukce vykonu)
omezeni 125% e 125% nadproud po 50ms »
e Brzdovy chopper proudové pret&Zovan \ii'i' mf(g;
e U pohont ventilatorG: letmy start (P520) ap. ¢
3.3 Nadproudovy derating Derating (redukce vykonu)
omezeni 150% e 150% nadproud
e Brzdovy chopper proudové pretézovan
E0O04 40 Nadproud modulu Chybovy signal z modulu (kratkodoby)
e  Zkrat nebo zemni spojeni na vystupu z ménice
e Pouzijte externi vystupni tlumivku (kabel k motoru je
prili§ dlouhy)
e Porucha brzdného rezistoru nebo pfFili§ nizky odpor
rezistoru (viz kap. 7)
4.1 Nadproud - pulzni odpojeni Doslo k pulznimu odpojeni (P537), 3x béhem 50ms (mozné jen
pokud P112 a P536 vypnuty)
e Ménic pretézovan
e  Zkontrolujte motorova data (P201 ...P209)
EQQ05 5.0 Prepéti meziobvodu Napéti v meziobvodu ménice frekvence je pfili§ vysoké
e  Pfipojte brzdny rezistor
e Prodluzte dobu brzdéni (P103 resp. P426)
e Eventuelné nastavte rezim vypnuti (P108) na
zpozdéni (ne u zdvihd)
5.1 Prepéti sité Sitové napéti je prilis vysoké
e  Provéfte prosim napéti sité 380V-20%...480V+10%
resp. 200...240V £ 10%
E006 rezervovano
EQQ07 rezervovano
E008 8.0 Ztrata parametrit EEPROM e Verze software uloZené datové sady neodpovida verzi
(pfekro€ena max. hodnota) software ménice frekvence.
UPOZORNENI: Chybné parametry se automaticky nové
nahraji (tovarni nastaveni).
e EMC — poruchy (viz. také E020)
8.1 Neplatny typ ménice e EEPROM chyba
8.2 Chyba kopirovani externi e Zkontrolujte spravnost nasazeni jednotky ControlBox.
EEPROM (ControlBox) «  Chyba EEPROM jednotky ControlBox (P550 = 1).
8.3 Zakaznické rozhrani chybné
_______________ rozpoznano (KSE)  _|Rozsitujici jednotky ménice frekvence nebyly spravné
8.4 Chybna verze databanky rozpoznany.
"""""""""""""""""""""""""" e Vypnéte a po chvili opét zapnéte sitové napajeni.
8.7 Original a obraz jsou rozdilné P P P P Pal
EO09 -- rezervovano
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6 Poruchova hlaseni

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detail v P700

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pricina
e Naprava

EO10 10.0 Doba vypadku telegramu Chybny pfenos telegramu, provéfte P513.
e Provéfte propojeni sbérnice.
e Provéfte béh programu Bus protokolu.
e  Provéite Bus-Master.
e  Provéfte napajeni sbérnice CAN/CANopen +24VDC
e chyba ,Nodeguarding® (interni hlaseni CANopen)
e chyba ,Bus off* (interni hlaSeni CANopen)
10.2 Vypadek telegramu externi Chybny pfenos telegramu
sbérnicoveho rozhrani e Provéfte propojeni sbérnice.
e Provéfte béh programu Bus protokolu.
e  Provéite Bus-Master.
10.4 Chyba inicializace externi e Provéite P746.
sbérnicového rozhrani e Sbérnicova skupina neni spravné nasazena.
e  Provéfte napajeni sbérnicového rozhrani.
10.1
10.3
105 """""" Systémova chyba externi Dal$i podrobnosti naleznete v pfisluéném provoznim navodu
et sbérnicového rozhrani sbérnicového pfisluSenstvi.
10.6
10.7
10.8 Chyba komunikace externi Chyba spojeni / porucha externi sbérnicového rozhrani
sbérnicového rozhrani Kratkodoby (<1sec) vypadek napéajeni 24VDC pro rozhrani
CAN/CANopen
10.9 Chybéjici modul / P120 Modul zadany pfes P120 neni k dispozici
EO11 11.0 Chyba ADU Zakaznického Interni rozhrani (vnitfni sbérnice) vadné nebo rusené (EMC)
rozhrani e  Provéite pfipojeni fidicich svorek na zkrat
e Minimalizovat EMC ruSeni, zajistéte oddélené vedeni
silovych a ovladacich vodi¢a
e dobfe uzemnéte ménic a stinéni kabell
EO12 12.0 Watchdog - zakaznicky / Funkce Watchdog je navolena na jeden digitalni vstup a impuls
zakaznicka chyba na pfisludny digitalnim vstupu prodléva déle nez zadany ¢as v
parametru P460 >Cas Watchdog<.
121 Prekroceni meze motorického |[Prekrocena mez momentu nastavend v P534 [01]
momentu e  snizte zatéz motoru
e nastavte vy$Si hodnotu v P534 [01]
12.2 Prekroceni meze Prekro¢ena mez momentu nastavena v P534 [02]
generatorického momentu e snidte z4td3 motoru
e nastavte vy$Si hodnotu v P534 [02]
12.3 Limita momentu Limit zadany potenciometrem nebo Z&danou hodnotou
prekroCen. P400=12
124 Limita proudu Limit zadany potenciometrem nebo zadanou hodnotou
prekroCen. P400=14
12,5 Limita zatéze Aktualni zatéz je mimo dovolené pasmo definované

v parametrech P525 ...P529 po dobu del§i nez P528
e  upravte zatéz motoru (napf. rychlosti)
e zménte limity v P525...P527

e  zvySte Cas zpozdéni P528
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6 Poruchova hlaseni

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detail v P700

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pricina
e Naprava

e zménte rezim monitorovani zatéze v P529

12.8 Analogovy vstup - minimum  [Napéti na analogovém vstupu je nizs§i nez nastavend limita
P402, pfi nastaveni P401=4 nebo 5
12.9 Analogovy vstup - maximum |[Napéti na analogovém vstupu je vy$si nez nastavena limita
P4083, pfi nastaveni P401=4 nebo 5
EO0O13 13.2 Maximalni odchylka otacek - |Aktivovana chyba otaéek, motor nemuize dosahnout zadané
vnitfni vypnuti hodnoty.
e  Zkontrolovat motorové data P201-P209 Tyto data jsou
dllezité pro proudovou regulaci
e  Zkontrolujte zapojeni motoru
e  ZvySte hodnotu pro omezeni momentu P112.
e  ZvySte hodnotu pro omezeni proudu P536.
e  prodluzte dobu rozbéhu v P103
EO014 rezervovano
EO16 16.0 Chyba faze motoru Jedna z fazi motoru neni dobfe pfipojena.
e  Provéite P539
* Provéfte pfipojeni motoru
16.1 Chyba magnetizace motoru Pfi zapnuti nebyl dosazen potfebny magnetiza¢ni proud.
(monitoring magnetiza¢niho e  Provéite P539
proudu) e  Provéfte pfipojeni motoru
EO18 rezervovano
E0O19 19.0 Chybna identifikace parametrti|Automaticka identifikace pfipojeného motoru skongcila chybou
19.1 Spojeni hvézda/ trojuhelnik *  Provérte pfipojeni motoru
motoru neni spravné e  Provéfte pfednastavena data motoru (P201...P209)
E020 Systémova chyba pfi b&hu programu, vyvolana EMC-poruchou.

Dbejte prosim smérnic pro pfipojeni v kap. 2.6. PouZijte pfidavny externi sitovy filtr. ( BU0500
Kap. 8.3 /8.4 EMC). Méni¢ frekvence spravné uzemnéte.
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5.2

Varovné hlaseni

6 Poruchova hlaseni

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detail v P700

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pricina
e Naprava

Ccoo1 1.0 Prehrati ménice e Snizit teplotu okoli (<50°C resp. <40°C, viz. také kap.
7 Technickéa data), provéfte vétrani rozvadéce
C002 2.0 Piehiati motoru (termistor) *  SniZit zatizeni motoru
Pouze je-li naprogramovan *  Zvysit otacky motoru
digitalni vstup (Funkce 13). e Pouzit cizi chlazeni motoru
2.1 Piehiati motoru (I°t) Varovani It —-monitoringu (1,3 nasobek jmen.proudu dosazen
Pouze je-li nastaveno I’t- motoru po dobu danou nastavenim P535
(P535). e  Snizit zatizeni motoru
e Zvysit otacky motoru
2.2 Prehrati brzdného odporu e dig.vstup je vesatvu ,log.0“ (jen pro vel.2)
(monitorovani digitalnim
vstupem, P420=13)
C003 3.0 I*t- Nadproud stiidage It-mez aktivovana, dosazen proud 1,3 X |, po 60s
(vS§imnéte si prosim také P504 — pulsni frekvence)
3.1 I’t- Nadproud chopperu I’t- mez pro brzdny chopper aktivovana, dosazen proud 1,3 X I
po 60s
(vSimnéte si prosim také P554, P555, P556, P557)
e Zamezte pretézovani brzdného rezistoru
3.5 Limita momentového proudu | Varovani: dosazeno omezeni momentoveho
proudu (P112)
3.6 Limita proudu Varovani: dosazen proudovy limit (P536)
co04 441 Méreni nadproudu Varovani: aktivni pulsni odpojeni
Dosazen proudovy limit dany P537 (mozné pouze pfi
vypnutém omezeni P112=401 a P536=2.1)
Zkontrolovat data motoru (P201....P209)
co0o8 8.0 Ztrata parametru Varovani: Cyklicky ukladané hodnoty jako doba provozu nebo
doba béhu nemohly byt Uspésné ulozeny.
Varovani zmizi, jakmile je ukladani opét funkéni
Co012 121 Prekro¢eni meze motorického | Varovani: dosazeno 80% momentu nastaveného v P534 [01]
momentu e  snizte zatéz motoru
e nastavte vy$Si hodnotu v P534 [01]
12.2 Prekro¢eni meze Varovani: dosazeno 80% momentu nastaveného v P534 [02]
generatorického momentu e snidte zatds motoru
e nastavte vy$Si hodnotu v P534 [02]
12.3 Limita momentu Dosazeno 80% limity momentu zadané potenciometrem nebo
zadanou hodnotou . P400=12
124 Limita proudu Dosazeno 80% limity proudu zadané potenciometrem nebo
zadanou hodnotou . P400=14
12.5 Limita zatéze Varovani: Aktualni zatéz je mimo dovolené pasmo definované

v parametrech P525 ...P529 po dobu del§i nez P528
e upravte zatéz motoru (napf. rychlosti)
e zménte limity v P525...P527
e  zvySte Cas zpozdéni P528

zménte rezim monitorovani zatéze v P529
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6 Poruchova hlaseni

vrw

5.3 Blokovani chodu ménice — zobrazeni pri¢iny blokovani

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detail v

Popis
Text na ParameterBoxu

Pric¢ina
e Naprava

P700 / P701
1001 0.1 Blokovani napéti od Digitalni vstup s nastavenou funkci ,Blokovani napéti“ (10) ma
dig.vstupu logickou uroveri L
e  Privedte napéti na vstup (Uroven H)
e Provéfte mozné preruseni vodice
0.2 Rychlé zastaveni od Digitalni vstup s nastavenou funkci ,Blokovani napéti“ (11) ma
dig.vstupu logickou uroveri L
e  Privedte napéti na vstup (Groven H)
e Provéite mozné preruseni vodice
0.3 Blokovani napéti od sbérnice |P¥i fizeni pfes sbérnici (P509): Bit 1 fidiciho slova je v ,LOW*
0.4 Rychlé zastaveni od sbérnice |P¥i fizeni pfes sbérnici (P509): Bit 2 fidiciho slova je v ,LOW*
0.5 Povel k béhu béhem zapnuti  |Signal pro béh (vlevo nebo vpravo) sepnuty pied zapnutim
napajeni ménice silového napajeni popf. fidiciho napéti 24VDC
Signal pro béh je nutné sepnout nejdfive po inicializaci ménice
(typicky 2-3 sec), popfipadé Ize aktivovat automaticky start
P428=1
0.8 Blokovani chodu vpravo Blokovani hlidanim sméru povelu chodu: P540 nebo P420= 31,
32,73,74
0.9 Blokovani chodu vilevo Y iy e s o .
Ménic¢ zlstava ve stavu ,Ready
1006 0.6 Nabijeci chyba Pfemostovaci relé v nabijecim obvodu neni sepnuto z divodu:
- Sitové napéti nebo napéti meziobvodu nizké
- Aktivovana Evakuacni jizda (P420/P480)
1011 11.0 Analogovy stop Hlidani preruseného kabelu: pokud analogové napéti (proud) na
(2-10V, 4-20mA) vstupu je niz8i nez 1V (rgsp. 2mA) mfenié hlasi ,,,nenl’ pFipraveq
k provozu*“. Tato funkce je aktivni i pfi nastavené ,0" pro funkci
analogového vstupu.
e  Zkontrolujte pfipojeni analogového signalu
1014 rezervovano
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6 Elektricka data

1~230V
velikost 1 velikost 2

Typ: SK 180E...| -250-323-B -370-323-B -550-323-B -750-323-B -111-323-B
Jmen. vykon motoru 230V 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75kW 1,1kW
Sitové napéti 1 AC 200 ... 240V, £10%, 47 ... 63 Hz

Vystupni napéti 3 AC 0 — sitové napéti

Jmen. vystupni proud rms [A] 1,7 2,2 3,0 4,0 5,5
Min.brzdny odpor - - - 100 Q 75Q
Typ. vstupni proud rms [A] 4,5 5,7 7,2 10,6 14
Doporucené jisténi pomalé [A] 10 10 10 16 16
Redukce vykonu pfi S1-50°C| 0,25kW /1,7A | 0,37kW /1,9A| 0,37kW /2,2A | 0,75kW /3,4A |0,75kW / 3,6A
nasténné montazi S1-40°C| 0,25kW /1,7A | 0,37kKW /2,2A | 0,55kW /2,5A | 0,75kW /4A | 0,75kW / 4,4A
3~400V

velikost 1

Typ: SK 180E...| -250-340-B -370-340-B -550-340-B -750-340-B -111-340-B
Jmen. vykon motoru 400V 0,25 kW 0,37 KW 0,55 kW 0,75 kKW 1,1 kKW
Sitové napéti 3 AC 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz

Vystupni napéti 3 AC 0 - sitové napéti

Jmen. vystupni proud rms [A] 1,2 1,5 1,7 2,3 3,1
Min.brzdny odpor - - - - -

Typ. vstupni proud rms [A] 2,0 2,3 2,6 3,2 41
Doporucené jisténi pomalé [A] 10 10 10 10 10
Redukce vikonu pfi S1-50°C| 0,25kW / 1,2A | 0,37kW /1,5A | 0,55kW /1,7A | 0,75kW /2,0A |0,75kW /2,0A
nasténné montazi S1-40°C| 0,25kW /1,2A | 0,37kW / 1,5A | 0,55kW /1,7A | 0,75kW /2,3A | 1,1kW / 2,6A

velikost 2

Typ: SK 180E... -151-340-B -221-340-B

Jmen. vykon motoru 400V 1.5 kW 2.2 kW

Sitové napéti 3 AC 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz

Vystupni napéti 3 AC 0 - sitové napéti

Jmen. vystupni proud rms [A] 4.0 5.5

Min.brzdny odpor 180 Q 130 Q

Typ. vstupni proud rms [A] 6 7

Doporucené jisténi pomalé [A] 10 10

Redukce vykonu pfi S1-50°C 1,1kW / 2,5A 1,1kW / 2,5A

nasténné montazi S1-40°C 1,5kW / 3,5A 1,5kW / 3,5A
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