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Dokumentace
Nazev: BU 0200
Objednaci ¢is.: 6072010
Konstrukéni frada: SK 200E

Pristrojova rada:

Typy pfristroju:

Prehled verzi

SK 200E, SK 210E, SK 220E, SK 230E,
SK 205E, SK 215E, SK 225E, SK 235E

SK 2xxE-250-112-O
SK 2xxE-250-123-A
SK 2xxE-250-323-A
SK 2xxE-550-340-A

... SK 2xxE-750-112-O

... SK2xxE-111-123-A
... SK 2xxE-112-323-A
... SK 2xxE-222-340-A

0,25-0,75 kW, 1~100-120 V, Out: 230 V
0,25-1,1 kW, 1~200-240 V

0,25 - 11,0 kW, 3~200-240 V "

0,55 - 22,0 kw, 3~ 380-500 V 2

1) konstrukéni velikost 4 (5,5 — 11,0 kW) pouze ve variantach SK 2x0E
2) konstrukéni velikost 4 (11,0 — 22,0 kW) pouze ve variantach SK 2x0E

Nazev, Objednaci Verze software Poznamky
Datum cislo pristroje

BU 0200, 6072010 /100 | V1.1 R1 Prvni vydani

Brezen 2009 | 9

Dalsi pfepracovani:
bfezen, prosinec 2010, kvéten 2011, fijen 2011, Cerven 2014
Pfehled o obsahu zmén vySe uvedenych vydani Ize nalézt v pfislusném dokumentu

BU 0200,
kvéten 2015 | 5

6072010 / 211

V2.0R1

Mimo jiné

VSeobecné korektury

Strukturalni pfizpUsobeni v dokumentu (kapitola
,Opce a pfislusenstvi“ zrusena, obsah nové
pfifazen)

nové parametry: P240 — 247, P330 — 334
Pfizpasobeni parametra: P003, 100, 105, 108, 109,
110, 200, 219, 220, 300, 312, 313, 315, 316, 327,
401, 418, 420, 436, 480, 481, 502, 504, 535, 538,
550, 709, 740, 741, 745

Chybova hlaseni E006, E007, E022 — 024, 1000.6,
1000.7

Provoz motord PMSM mozny

PLC k dispozici

Nové zobrazeni Rozsah dodavky / Piehled
pfislusenstvi)

Prepracovani UL/cUL, vCetné zafazeni ,Skupinové
zajisténi”

HTL - snimac otacek, vyhodnoceni nulové stopy
mozné
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Dolozka autorského prava

Nazev,
Datum

Objednaci
Cislo

Verze software
pristroje

Poznamky

BU 0200,
Brezen 2016

6072010 / 121
6

V21RO

Mimo jiné

V$eobecné korektury

Strukturalni pfizpusobeni v dokumentu

Odstranéni riznych popisu pfislusenstvi (odkaz na
souvisejici dokumenty - Technické informace)
Prizplisobeni parametrd: P513, 504, 520, 550, 560,
703

Doplnéna chybova hlaSeni 1000.8, 1000.9
Pfrepracovani kapitoly ,UL/cUL" a dalSich pro CSA:
Napétovy omezovaci filtr jiz neni nutny (SK CIF) >
konstrukéni skupina odstranéna z dokumentu
Doplnén popis montaZze prstencového jadra (ferit)
pro zlepSeni EMC u konstrukéni velikosti 4
AS-Interface, doplnéni verze pfistroju ...-AXB a
...-AUX.

Aktualizace ES/EU — ProhlaSeni o shodé

BU 0200,
Prosinec
2017

6072010 / 511
7

V21R3

Mimo jiné

VSeobecné korektury

Prizplisobeni bezpeénostnich upozornéni
Pfepracovani vystraznych upozornéni a upozornéni
na nebezpedi

Pfizpasobeni u ATEX, venkovni instalace a
brzdnych odport

Adaptacni soupravy pro montédz na motoru a
soupravy pro nasténnou montaz nyni rozdéleny do
provedeni pro IP55 a pro IP66

Pfizplsobeni parametr: P106, 107, 206, 208, 211,
212, 220, 330, 331, 400, 434, 546, 558, 709

BU 0200,
cervenec
2018

6072010 / 311
8

V21R4

Mimo jiné

VSeobecné korektury

Pfizpasobeni bezpeénostnich upozornéni
Pfizpisobeni u souprav pro nasténnou montaz
Pfizpasobeni u ATEX, venkovni instalace a
brzdnych odporu

DopInéni EAC EX

Pfizpasobeni u AS-Interface

Pfizpasobeni parametra: P331, 332, 333, 555, 556,
557

Korektura standardizace pozadovanych a
skuteénych hodnot

Doplnéna motorova data charakteristiky 100 Hz

Tabulka 1: Seznam verzi BU0200

Dolozka autorského prava

Tento dokument je jako soucast zde popsaného zafizeni poskytnut v pisemné formeé k dispozici
kazdému uzivateli.
Jaké&koliv Uprava, zména, nebo znehodnocovani dokumentu je zakazano.

BU 0200 cs-3118




NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

Vydavatel

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Germany ¢ http://www.nord.com/
Telefon +49 (0) 45 32 / 289-0 e Fax +49 (0) 45 32 / 289-2253

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group

4 BU 0200 cs-3118


http://www.nord.com/

Co

DRIVESYSTEMS Vydavatel

BU 0200 cs-3118 5



NORP

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
Obsah

1 == 0] « 1= e o - 1

1.1 L =T 01 =T PRSP 13

L2 B T To F= 1V - PR 16

1.3 ROZSAN AOUAVKY ....eeiiiiiiie ittt et e e e e e ettt e st e e e sane e e e e nbe e e eanneeeennneeas 17

1.4  Bezpecnostni, instalacni @ aplikaCni POKYNY .........ccoiiiiiiiiiiiei e 22

1.5  Vystrazna upozornéni a upozornéni Na NEBEZPECI .........eeiiiiii i 26

1.5.1  Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpeci na produktu.............cccoieiieiiiiiinen... 26

1.5.2  Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpeci v dokumentu ............ccoccvveeriienernneeenn. 27

1.6 NOMMY @ AtESTY .ttt e e 27

1.6.1  Certifikace UL @ CSA. ... ettt et e e e et e e et e e e e st e e e enseeeeenneeeenn 28

1.7  Typové oznaceni / NOMENKIATUIA. ............cooiiiiiiiiie e e e e e s ee s 30

170 TYPOVY SHEEK oo e e e e e e e e e e e et e e e e e e s seaaraeeeeas 30

1.7.2  Typové oznaceni Ménic frekvence - Zakladni pristro] .........cccceeveevieieeiiiiiciiieee e 31

1.7.3  Typové oznaceni Méni¢ frekvence - Pfipojovaci jednotka...........cccccceeeeiiiiiviieeee e 31

1.7.4  Typové oznaleni Volitelné konstruk&ni SKUPINY .........cccuveiiiiiiiiiiiiie e 32

1.7.5 Typové oznaleni Pfipojovaci jednotka pro technologicky boX ..........ccccooiiiiiiiiiiiiiiiiiee. 32

1.7.6  Typové oznaleni PHPOJOVACT FOZSITENI.....coi i 33

1.8  Vykon - Konstrukéni velikosti - PHFAZENI...........eviiiiiiiiiiiice et 33

1.9 Provedeni v Kryti IP55, IPBB ........oooi ettt e e e et e e e e e e e e e e e e e e e nneees 33

2 MONLAZ @ INSTALACE........co e mr e e e e s s mme e e e e e s s e s mme e e e eeeaessmmeeeeeeeaesenmnneeeesansaannnes 35

21 MONEAZ SK 2XXE ... ettt ettt e e et e e sttt e e st e e snte e e e s beee e ataeeennee 35

2.1.1  Montaz izola¢ni desky — konstrukEni VeliKost 4 .............ooveeiiiiiiiiiiiec e 36

2.1.2  Pracovni postup pfi MONtAZI MOTOIU ........ooeuiiiiiiee e 37

2.1.2.1 Pfizplsobeni konstrukéni velikosti motoru 38

2.1.2.2 Rozméry SK 2xxE montaz na motoru 39

213 NASIENNA MONAZ ...ttt e e e e e et e e e e e e e nnaeeeaaaeeaaan 40

2.1.3.1 Souprava pro nasténnou montaz bez ventilatoru 40

2.1.3.2 Souprava pro nasténnou montaz s ventilatorem 42

2.1.3.3 Montazni polohy ménice frekvence se soupravou pro nasténnou montaz 44

2.2 Montaz volitelnychkonstrukEnich SKUPIN ........c.ooiiiiiiii e 45

2.21  Mista pro pfisluSenstvi Na diSPleji..........cooiiuriiiiiii i 45

2.2.2 Montéz interniho zakaznického rozhrani SK CU4-... (MONtazZ) ..........cccoeevviiiiiiiiecennneeene 47

2.2.3  Montaz externich technologickych box( SK TU4-... (nastavba)...........cccccveeiiiiiiiinencn. 48

2.3 Brzdny odpor (BW) - (0d VEIIKOSE 1) ..ot e e e e e e e 49

2.3.1  Interni brzdovy odpor SK BRI4-... ... e 49

2.3.2  Externi brzdny odpor SK BRE4-... / SK BRW4-... /| SK BREW4-... .....cvvviiiiiiiiiiee e 51

2.3.3  PFifazeni brzdnych odporQ .........cooeiiiiiiii s 53

D Y 1Y i o1 Y o] oo (=Y o T PO SPUPPPPN 54

241  Smeérnice pro elektriCk@ ZapOJENi..........cciiiiuiiiiiiee e 55

2.4.2  Elektrické pfipojeni VYKONOVENO iU ..........cooiiiiiiiiiiiiiiiiec e 56

2.4.21 Sitovy pfipoj (L1, L2(/N), L3, PE) 57

2.4.2.2 Motorovy kabel (U, V, W, PE) 59

2.4.2.3 Brzdny odpor (+B, -B) — (od velikosti 1) 59

2.4.2.4 Elektromechanicka brzda 60

2.4.3  Elektrické pfipojeni FAIiCi JEANOLKY ..........cooiuiiiiiiee e 61

2.4.3.1 Sitovy zdroj SK xU4-24V-... - Pfiklad pfipojeni 68

2.5 Barevné rozlieni a obsazeni kontaktl pro inkrementalni €idlo (HTL) .....cooovveiiiiiiniiieniiciceseeee 70

2.6 Provoz v prostifedi s nebezpeCim VYDUCHU ...........ccciiiiiiii e 71

2.6.1  Provoz v prostfedi s nebezpecim vybuchu - ATEX Zéna 22 3D.........ccccvvvveeeeeeiiiiiieeeeee 72

2.6.1.1 Modifikace pfistroje pro dodrzeni kategorie 3D 72

2.6.1.2 Volitelné pfisludenstvi pro ATEX zénu 22, Kategorie 3D 73

2.6.1.3 Maximalni vystupni napéti a sniZzeni to¢ivého momentu 75

2.6.1.4 Pokyny pro uvedeni do provozu 75

2.6.1.5 EU Prohlaseni o shodé - ATEX 77

2.6.2 Provoz v prostfedi s nebezpe€im vybuchu - EAC EX.....oooooviiiiiiiiiiiiiiee e 78

2.6.2.1 Modifikace pfistroje 78

2.6.2.2 Doplnujici informace 79

2.6.2.3 Certifikat EAC Ex- 79

2.7 VenKOVNI INSTAIACE .......eeeiiiiiieiie ettt e ettt e e sttt e e e s b e e e et e e e et e e e e anneeeean 80

6 BU 0200 cs-3118



Co

DRIVESYSTEMS Obsah
3 Indikace, obsluha a volitelné vybaveni ..........cccceeiiiiiiinc e —————— 81
3.1 Volitelné moznosti vybaveni obsluhy a parametrizace.............cccocveiiiiiiiiiiii e 82
3.1.1  Obsluzné a parametrizani boXy, POUZIti.........c.cccormiiiiiiiiiiii e 83
3.1.2  Pfipojeni vice pFistroji na jeden parametrizacni NASro].........cccceveeeeeiiiiieiiiiii e 84
3.2 Volitelné KoNStrUKENT SKUPINY .......oviiiiiiiii it e e e e et e e e e e e e snraeeeeaaeeaas 85
3.2.1 Interni zakaznické rozhrani SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin) ..........cccccveveeeenn. 85
3.2.2  Externi technologické boxy SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin) ..............cc.......... 87
G T2 T (o] =1 < (o VPP 90
3.2.3.1 Konektory pro pfivod 90
3.2.3.2 Konektory pro Fidici pfipoj 92
3.2.4  Adaptér potenciometru, SK CU4-POT ........ooiiiiiiiiieie et 93
4 LU AV=Te 1Y 4 T o Lo o1 o Yo U
41 Dilenské nastaveni
4.2  Volba provozniho reZimu pro regulaci MOLOIU. .........c..eiiiiiiieiiiiie et 96
4.2.1  Vysvétleni provoznich reZimud (P300) .........coiiuiiiiiiiiie et 96
4.2.2 Prehled parametrli nastaveni reguUIAtoru .............ooooeieiiiiiiiiie e 98
4.2.3  Postup zprovozn€ni regulatoru MOTOTU..........cocuiiiiiiiiiiiiie e 99
4.3  Uvedeni PriStroj€ 00 POZOIU......ccoiiiiiii ettt e e ettt e e e e e e et e e e e e e e naeaeeaaaeeaannnneeeans 100
e e I T To 1= o ¥[SSR 100
4.3.2  KONFIQUIACE ...ttt e e e e ettt e e e e e e et et e eea e e e e nnnseeeaaeeaannnnees 101
4.3.2.1 Nastavovani parametru 101
4.3.2.2 DIP spinac (S1) 102
4.3.2.3 DIP spina¢ analogového vstupu (pouze SK 2x0E) 104
4.3.2.4 k potenciometrim P1 a P2 (SK 2x0E vel. 4 a SK 2x5E) 105
4.3.3 Zasuvna pamét EEPROM (,Pamé&tovy modul®) .........cccoceeeiiiiiiiiiiiiecc e 106
4.3.3.1 Vyména zasuvné paméti EEPROM (,Pamétovy modul*) 106
4.3.3.2 Funkce kopirovani 107
4.3.4  Priklady Uvedeni dO PrOVOZU .........ooiiuuieiiiieee et e e e ettt e e e e e e et e e e e e e e ennneeeeaaaeeannnees 109
4.3.4.1 SK 2x0E - Minimalni konfigurace 109
4.3.4.2 SK 2x5E - Minimalni konfigurace 110
I T Yo =Y T S IR 7 O SRRSO 112
I N B (oY oL = L VI NS PSPPSR 115
451  SDEIMICOVY SYSIEIM ...ooiiiiiiiieiiie e e e e e e s e e e e e s ee e e eeaeeeeennnnnes 115
4.5.2 Charakteristické parametry a technicka data...............cccccviiiiiiiiiiii e, 116
4.5.3 Usporadani sbérnice a topologi€...........ueeiiiiiiiiiiiiiiie et 117
454  UVEAENIT O PrOVOZU ...coeeiiiiiiiiiiee e et e e ettt e e e e e ettt e e e e e e ansbeeeeeaaeeaannneeeeaaaeaaannnees 119
4.5.4.1 Pfipojeni 119
4.54.2 Udaje 122
4.5.4.3 Konfigurace 123
4.5.4.4 Adresovani 125
TS T Oy 1112 PSP 126
5 e 7= 1 1= 1 127
5.1 PFehled Parametrl ............oii ittt e et e et e et e et e e et e e e enaee e e nnaeeeean 130
5.2 POPIS PAramMEtrTi.....ccciiiiiiiiie et e e e e et e e e e e e et —araaaeeaantbaaraaaeaaan 133
5.2.1  PrOVOZNI UA@JE.....eeeiiieiieiiiiiiie ettt e e e e ettt e e e e e et e e e e e e e et eaeeaaeessensanaeeeeas 134
5.2.2  ZAKIAdNi PAramMEtry.......ccuiiiiiiee e aas 136
L3720 B /(o) (o] (o )VZ= W F=1 = NPT 143
5.2.4  RegulaCni parametry ....... ..o a e e eeeaas 152
5.2.5  RIAICT SVOTKY w..oucevvetieieecececeete et ee et et s s ea et et esen e nasaet et et esennsnssaeaetesenenenssantesesanas 160
5.2.6  PHAAVNe Parametry ..........oeeiiiiiiiiiie ettt a et e e e e nanaeeaaas 183
L A o1 lo] oo )V o | RS 202
LTV T | o104 o =T Y SRR 203
6 HIaSeni K ProvoZNimu StaVU........cccccceiimiiiiicccssreesssssssssssesse s sssssssssss s e s ssssssssssssessessssssnnsensssssssssnnsensnsssnanen 216
6.1 W o] o] = V.= T o1 =TT =Y o PRSP EERRRRN 217
6.2  Diagnostické LED diody Na PHSTrOji ....cccecuriiiiieei ittt e e e a e 217
6.2.1  Diagnostické LED diody u SK 2X0E (BG 1 ... 3).eiiiiiiiiiiiiie et 218
6.2.2 Diagnostické LED diody u SK 2x0E (BG 4) @ SK 2X5E ........cooociiiiiieee e 219
L0 T [ =T Y o PR 221
6.4 FAQ: PrOVOZNT POTUCKHY ..ottt ettt et e ettt e e ettt e e et e e s snneeeeeneeeeenee 231
7 B =Y od 3T 112 ST ¥ e - - SRR 233
71 VSeobecna data mENICe FrEKVENCE .........ooi it e e 233
A = 1= i o1 ¢ o b= - RSO PPPRTPN 234
7.2.1  Elektricka data 1~ 115 V... e 235

BU 0200 cs-3118 7



Co

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
7.2.2  Elektrickd data 1~ 230 V.....ooiiiiiieeie et e et e et e e e e nnaeee s 236

7.2.3  Elektrickd data 3~ 230 V......ooiiiiie et enaeee s 237

7.2.4  Elektrickd data 3~ 400 V.......ooo it et e e neee e nnaeee s 240

8 DodateCné INFOrMACE....... ... e e e e s mm e e e e e s s mme e e e e e e s mmn e e e e e s ae s mmnnneeesannnen 243
8.1 Zpracovani poZadovane NOANOLY .........cciiuiie ittt e e et e e s e e s e e e e aneeeeeeeneeas 243
S I e (o ToToYS oL (=To [V = (o ) RSO UPRTR 244
8.2.1  Priklad pouZiti Procesni regUIALOr. ..........oo it 245

8.2.2 Nastaveni parametrli Procesni reguIAtor..............cccooouiiiiiiiiiiiiiee e 246

8.3  Elektromagnetickd kompatibilita EMC..........cccciiiiiiiiiii e 247
8.3.1  V8e0DbEeCNA UStANOVENI ......eeiiiiiieee e 247

8.3.2  POSOUZENT EMC..... o ettt e e e e e ettt e e e e e e et e e e e e e e e e e nnnneeeaans 248

8.3.3  EMOC ZAFIZENI ... a e e et a e e e e naneeeeans 249

8.3.4 ES ProhlaSeni 0 Shodé (EU / CE)......coiiiiiiiiiiiiee et 251

8.4  Redukovany VYSTUPNT VKON ...ttt e e ettt e e e e e et e e e e e e e e aneneneaaaeaanns 252
8.4.1  ZvySené tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence ............cooooiiiiiiiiii 252

8.4.2 Redukce nadproudu v ZAVisIOsti NA EaSE ..........ccovieiiiiiiiieiiie e 253

8.4.3 Redukce nadproudu v zavislosti na vystupni freKVenci ...........ccoccveeiiiieiiiiiicc e 254

8.4.4 Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti............ccccooiiiiiiiiiie. 255

8.4.5 Redukovany vystupni proud na zakladé teploty chladiCe ............ccccceeeeviiiiiiiiee e, 255

8.4.6 Redukovany vystupni proud na zakladé otacek ...........ccccoeeeiiiiiiiiiiie e 256

8.5  Provoz s proudovym ChIANICEM ..........iiiiiiiii it 257
8.6 SYSIEMOVA SDEIMICE ... ..uiiiiiii e e e e e e e e e e et e e e e e e e et araaaeaaan 258
8.7  ENergetick@ UCINNOST . .....ccouiiiiiii ettt 261
8.8  Motorova data — CharaKteriStiKy ...........ccccuiiiiiiiiiice e a e 262
8.8.1  Charakteristika 50 HzZ ..........oooiiiiiiei e 262

8.8.2  Charakteristika 87 Hz (pouze pFistroje 400V)........ccooiuiiiiiieee e 265

8.8.3  Charakteristika 100 Hz (pouze pFistroje 400 V).......cccuvreiiieeiieiieeeee et 267

8.9  Standardizace pozadovanych / skute€nych hodnot ... 269
8.10 Definice zpracovani zadanych a skuteénych hodnot (frekvence)...........ccccceeeevciiiieei i, 270
9 POKYNY Pro UArZDU @ SEIVIS ....ciiiiiccceeiieiiiisicsssssesesssssssssseesssssssssssnssssssssssssssssssssessssssnnsensssssssssnnnensnsssnssnn 271
9.1 POKYNY K UAIZDE....... ..ottt ettt e et e e ettt e e e et e e e enteeeessbeeeeenseeeeennseeeeanneeeean 271
9.2 SIVISNI POKYNY ...ciiiiiiiiiiiiit e et e e ettt e e e e e et eeeeeeessatbeeeeeeeaaantbeaeeaaeeaantbaaeeaeeeaantbraraaaeaann 272
1S R T4 (- {4V SRR 273

8 BU 0200 cs-3118



Co

DRIVESYSTEMS Seznam vyobrazeni

Seznam vyobrazeni

Obr. 1: Pristroj s iNternim SKCUA-... ..o et et e e e e s b e e e e e 15
Obr. 2: Pristroj S iNternim SK TU4- ... ..ot e et e e et e e e e e e 15
(0] o] JC T Y/ o To ) 1 =Y QO PSP U PP T R PUPPR 30
ODbr. 4: Pripojovaci Jednotka VEI. 1 ... 3 . e 37
Obr. 5: PFIP0JovaCi JEANOKA VEI. 4.........eiiiiiiiiiieee ettt e e e et e e e e e e e st eeeeaeeesensbaaeeeaeeesasanseeeaeenan 37
Obr. 6: Priklad pFizpUsobeni VEIIKOSTi MOLOIU .........ooiiiiiiiiiiiiiee et e e e e e e e s anreeeaeeean 38
Obr. 7: SK 2xxE se soupravou pro NAStENNOU MONTAZ..........ceeeiiiiiiiiiiee e et e e e e e e e e e e e st ae e e e e e e eeaanrreeaaeean 40
Obr. 8: SK TIE4A-WMHK-=1-K (POPF. =2-K) ...ttt ettt e ettt e e et e e e smat e e e anb e e e eaneeeeesnnees 41
ODBF. 9: SK TIEA-WIMK=3(=C) ..ttt titiie e eitiee e ettt e et e e sttt e e et e e s st e e e ssteeeeansteeeaneeeeesmseeaeasbeeesansaeeeanneeeeansseeeeanseeesannees 41
Obr. 10: SK 2xxE se soupravou pro NAStENNOU MONTAZ ...........oii i e e e e e eaeeeeeaa e as 41
Obr. 11: SK TIEA-WMK-... (... 1-EX / 2EX) oottt ettt ettt e et e e e nntae e e snaaeeeansteeeeanseeeeennees 41
Obr. 12: SK 2xxE se soupravou pro NASIENNOU MONTAZ.........c.eeeiiiiiiiiiiiie et 43
(0o Pl I TS T S I | = T 1Y PSSP 43
Obr. 14: Montazni polohy ménice frekvence se soupravou pro nast€nnou Montaz .............ccccccvvveeeeeeeicciineeneennn. 44
Obr. 15: Mista pro pfisluSenstvi na pHpojovaci JEANOICE ..........cciiiiiiiiiii e 45
Obr. 16: PropojKa Pro ProVOZ V T Siti.....eeiieei ettt e e e e e e e et e e e e e e e s eatb e e e eeaeessesnnseeeaaeean 58
Obr. 17: Priklad pfipojeni Sitovy Zdroj SK XU4-24V-... .......oo it 68
Obr. 18: SK 2XXE (Vel. 1), PONIEA SNOIA ..ottt e et e e e e e et e e e e e e e e nnnaeeeaaaan 81
Obr. 19: SK 2xXE (Vel. 1), VNIt PONIEA ... e e et e e e e e e e nneeeeeaaaean 81
Obr. 20: Pfenosny SImpleBoxX , SK CSX-3H ......ooiiiiiiiiiiii et 83
Obr. 21: Pfenosny ParameterBoxX , SK PAR-3H......ooo e e e e a e 83
Obr. 22: interni zakaznicka rozhrani SK CU4 ... (PFIKIAA) ....ooeiiiiiiiiiiiec e 85
Obr. 23: externi technologické boxy SK TU4-... (PFIKIQA)......cccoiiiiiiiiiiie e 87
Obr. 24: Priklady pro pfistroje s KONeKtory pro privOd ...........oiiiiiiiiiiiiie e e e 90
Obr. 25: Schéma pfipojeni SK CU4-POT, priklad SK 2X0E..........cccuuiiiiiiieeiiiee et e e 93
Obr. 26: Schéma pfipojeni SK CU4-POT a nastaveni parametrd, pfiklad SK 2X5E ...........cccoooiiiiiiienniieiieenen, 94
Obr. 27: Vyména zasuvné pameéti EEPROM ...t 106
Obr. 28: Pfipojovaci svorky AS-i, vievo vel. 1 — 3, VPravo VeI 4........c.ociiiiiiiiiiiiic e 119
Obr. 29: Diagnostické otvory SK 2X0E (BG 1 ... 3) cueiiiiiiieiiiiii ettt 218
Obr. 30: Diagnostické otvory SK 2x0E BG 4 popr. SK 2X5E ........uuiiiiiiiiiicceee et 219
Obr. 31: Zpracovani poZadovaneé hOANOY ............coiieiiiiiiiiiiie e e e e e e e s e e e e e s st ra e e e e e e s eeesneaeeeaaeean

Obr. 32: Blokoveé sChéma ProCesni FeQUIALON .............cooiuiiiiiie et e e e e e e e e e eeaaeean

Obr. 33: DOPOrUCENi KADEIAZE............eeeeiiieiee e e e e e e e e e e e s e e e e e e e e nnrreeeaa e s

Obr. 34: Tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence
Obr. 35: Vystupni proud na zakladé sitového napéti

Obr. 36: Faktor poklesu vykonu ,k“ pro montaz na motoru (s vlastni ventilaci) ..........ccccceeiiini i 256
Obr. 37: Energeticka efektivnost na zakladé automatického pfizplisobeni magnetizace ............c.cccceeeviineenee. 261
Obr. 38: CharaKteristika 50 HZ ...........c.oiiiiiiii ettt ne e 262
ODbr. 39: CharaKteristika 87 HzZ .........c.cii ittt nb e 265
Obr. 40: Charakteristika 100 HzZ .........c.ooiiiiiiiiie ettt et nb e e nene 267

BU 0200 cs-3118 9



Co

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

Seznam tabulek

Tabulka 1: Seznam Verzi BUD200 ...........cooiiiiiiiie ittt e ettt e et e e e st e e et bt e e aanteeeesmneeeeanbeeeeanneeeennnees 3
Tabulka 2: Pfidavné vlastnosti Konstruk&ni VelIKoSt 1 ... 3 ..o 14
Tabulka 3: Pfidavné vlastnosti KONStrukEni VEIIKOST 4 ..........oooiiiiiiiiii e 14
Tabulka 4: Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpeci na pProdukiu...........ccccoviei i 26
Tabulka 5: NOIMMY @ @EStY......eiiiiiiie ittt st e e e e et e e s e e e s s e e e e ann e e e e nenees 27
Tabulka 6: Normy a atesty pro prostiedi s nebezpeim vybUChU ... 27
Tabulka 7: Pfifazeni brzdnych odport k m&ni€i frekKVENCE ..........cuiiiiiiiiiiie e 53
Tabulka 8: PHPOJOVACH AATA .........ciiiiiiiiiiiiiie et e e e e e et e e e e e e e et eeeeeaeeesesssseeeaeeesansnnnreeaeenan 56
Tabulka 9: Externi sbérnicové konstrukéni skupiny a IO rozSifeni SK TU4- ... ..o 88
Tabulka 10: Externi konstrukéni skupiny se sitovym zdrojem SK TU4-24V- ... /| SK TU4-POT- ... ....cccciveenenn. 89
Tabulka 11: Externi konstrukéni skupiny — Servisni spina€ SK TU4-MSW- ... ....oooiiiiiiiiiii e 89
Tabulka 12: AS-Interface, pfipojeni signalizaCnich a napajecich vedeni...........cccccoiiiiiiii e 119
Tabulka 13: FAQ: ProVOZNi POTUCKHY.......ciiiiiiiiiiiie ettt e et et e s eeeanreeenaes
Tabulka 14: EMC — Porovnani s EN 61800-3 @ EN 55011 ......cooiiiiiiiiiii e
Tabulka 15: PFehled dle normy vyrobku EN 61800-3 ..........ccooiiiiiiiiiiiiiiiee ittt
Tabulka 16: Nadproud v zavislosti na ¢ase ...........cccccceeeeeennes

Tabulka 17: Nadproud v zavislosti pulzni a vystupni frekvenci

Tabulka 18: Zpracovani zadanych a skute¢nych hodnot v ménici frekvence ..............ccccvvvevieiiiiiiiienee e, 270

10

BU 0200 cs-3118



Co

DRIVESYSTEMS 1 VSeobecné

1 Vseobecné

Konstrukéni fada SK 2xxE vychazi z osvédcené platformy NORD. Pfistroje se vyznacuji svym
kompaktnim konstrukénim provedenim pfi souCasné optimalnich regulacnich vlastnostech a jsou
jednotné pfi parametrizaci.

Pristroje jsou vybaveny bezsenzorovym vektorovym fizenim proudu s rlznymi moznostmi nastaveni.
Ve spojeni se vhodnymi modely motoru, zajiStujicimi vzdy optimalizovany pomér napéti a frekvence,
mohou byt pohanény vSechny tfifazové asynchronni motory popf. permanentné buzené synchronni
motory, vhodné pro provoz s méni¢i frekvence. Pro pohon to znamena: maximaini rozjezdové a
zatéZové momenty pfi konstantnich otackach.

Vykonovy rozsah je od 0.25 kW do 22.0 kW.

Diky modulovym konstrukénim skupinam, lze tuto pfistrojovou fadu pfizpUsobit individualnim
pozadavkim zakaznika.
Tato pfirucka vychazi z pfistrojového softwaru, udaného v seznamu verzi (srovnej P707). Je-li pouzity

méni¢ frekvence vybaven jinou verzi softwaru, mize to vést k odchylkam. Eventualné se musi z
internetu stahnout aktualni pfiru¢ka (www.nord.com).

Pro volitelné funkce a sbérnicové systémy existuji dodate¢né popisy (http://www.nord.com/).

[i] Informace Pfislusenstvi

Prislusenstvi, zminéné v pfiruéce mulze také podléhat zménam. Aktualni Gdaje jsou k tomu shrnuty v
samostatnych datovych listech, vedenych na www.nord.com v rubrice Dokumentace — Navody — Elektronika
pohontii — Technické informace / Datovy list. Datové listy, které byly k dispozici k okamziku zvefejnéni této
prirucky, jsou jmenovité zahrnuty v pfisluSnych kapitolach (TI ...).

Pro tuto Fadu pfistroji je typickd montaz pfimo na motoru. Alternativné existuje i volitelné
pFisluSenstvi, pro umoznéni montaze pfistroju v blizkosti motoru, napf. na sténu nebo ram stroje.

Pro umoznéni pfistupu ke vS8em parametriim, Ize pouzit interni rozhrani RS232 (pfistup pfes pFipoj
RJ12). Pristup k parametrdm je pfitom realizovan napf. pomoci volitelného Simple nebo
ParameterBoxu.

Nastaveni parametrd, zménéna provozovatelem jsou zajisténa v integrované, energeticky nezavislé
paméti pfistroje.
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AZz do verze firmware 1.4 R1 bylo zajiSténi dat realizovano v zasuvné paméti EEPROM. EEPROM
musela byt za provozu vzdy zasunuta.

V nejjednodussi konfiguraci (SK 2x0E konstrukéni velikost 4, SK 2x5E), i bez zasunuté EEPROM,
existuje moznost nastaveni vS8ech dulezitych parametri pomoci dvou potenciometri a osmi DIP
spinacu. Pro diagnostiku provoznich stavu jsou k dispozici LED diody. Vsazeni obsluzného modulu
tak neni bezpodminecné nutné.

[i] Informace PfizpGisobeni struktury parametr(i

Pfi zméné softwaru z verze V1.1 R1 na V1.2 R0 méniCe frekvence byla zménéna struktura jednotlivych
parametr( (L ¢ast 5 "Parametr"). napf.: (P417) byl do verze V 1.1 R2 jednoduchy parametr, od verze V1.2 RO
byl rozdélen do dvou poli ((P417) [-01] a [-02]).

od V 1.2 jsou v8echna uloZena data automaticky pfizplisobena novému formatu. Nové parametry jsou uloZzeny do
standardniho nastaveni. Tim je zajiSténa spravna funkce.

Neni ale pripustné zasunuti pamétového modulu EEPROM s verzi softwaru od V1.2 do ménice frekvence
s niz§im stavem softwaru, protoze to mize vést ke kompletni ztraté dat.

il Informace Zména funkce DIP spinacu

Pfi zméné softwaru z verze V1.4 R1 na V1.4 R2 ménice frekvence bylo zménéno funkéni obsazeni DIP spinace
S1-6 (LJ ¢ast4.3.2.2 "DIP spinac (S1)"). Funkce U/F (pfepnuti mezi ISD regulaci a U/F charakteristikou) bylo
zmeénéno za funkci ,COPY* (spusténi vymeény dat z externi paméti EEPROM (memory modul) na interni pamét
EEPROM).
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1.1 Prehled

Tato pfirucka popisuje dvé silné se podobajici zakladni varianty produktové Fady SK 200E
(NORDAC FLEX).

Pokud se dale hovofi o SK 2xxE , jedna se o informace, tykajici se vSech pfistroju této skupiny.

Tykaji-li se udaje vyluéné variant SK 205E / SK 215E / SK 225E / SK 235E, Ize to poznat podle
zobrazeni SK 2x5E.

Tykaji-li se udaje vyluéné variant SK 200E, SK 210E, SK 220E, SK 230E, Ize to poznat podle
zobrazeni SK 2x0E.

Zakladni vlastnosti

» Vysoky rozb&hovy moment a pfesna regulace otacek motoru bezsenzorovym vektorovym fizenim
proudu

* MozZnost montaze pfimo na motoru nebo v jeho blizkosti.

« PFipustnd okolni teplota -25°C az 50°C (dejte pozor na technické udaje)

* Integrovany sitovy EMC filtr pro mezni hodnoty tfidy A / kategorie C2 popf. C3 (ne u pfistroju A
115 V)

* Moznost automatického méfeni odporu statoru a zjisténi pfesnych motorovych dat

* Programovatelné brzdéni stejnosmérnym proudem

* Integrovany brzdny chopper pro 4-kvadrantovy provoz, doplfikové brzdné odpory (interni / externi)

« Samostatny vstup snimace teploty (TF+/TF-)

* Mozné vyhodnoceni inkrementalniho vysilace pomoci digitalnich vstupt

+ Systémova sbérnice NORD k pfipojeni modularnich pfidavnych konstrukénich skupin

« Ctyfi nezavislé, on-line prepinatelné sady parametrd

* 8x DIP spinag pro minimalni konfiguraci

+ LED diody pro diagnostiku (SK 2x5E v€. impulznich stav DI's/ DO’s)

* RS8232/RS485 rozhrani pomoci konektoru RJ12

+ Zasuvna datova pamét EEPROM

 Integrované fizeni polohovani ,POSICON" (L2 BU 0210)

» CANopen vyhodnoceni snimace absolutni hodnoty pomoci systémové sbérnice NORD

» Provoz tfifazovychasynchronnichmotor( (ASM) a motord PMSM Permanent Magnet Synchron Motor

+ Integrované funkce PLC (1 BU 0550)

Rozdily mezi jednotlivym provedenim (SK 200E / SK 205E / ... SK 235E) jsou shrnuty do nasledujici
tabulky a jsou popsany v prabéhu této pfirucky.
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Pridavné vlastnosti konstrukéni velikost 1 ... 3

Vlastnost

200E

205E

210E

215E

220E

225E | 230E | 235E

Integrovany sitovy zdroj 24V

Volitelné disponibilni sitovy zdroj 24V

Pocet digitalnich vstupt (DIN)

Pocet digitalnich vystupli (DO)

Pocet analogovych vstupl (AIN)

Dodatecné 2 potenciometry pro minimalni
konfiguraci

Elektromechanické ovladani brzdy

Bezpecna pulzni uzavéra (STO / SS1) BU0230)

AS rozhrani (41 / 40)

Tabulka 2: Pridavné vlastnosti konstrukéni velikost

Pridavné vlastnosti konstrukc¢ni velikost 4

1..3

Vlastnost

200E

210E

220E

230E

Integrovany sitovy zdroj 24V

Pocet digitalnich vstupt (DIN)

Pocet digitalnich vystupli (DO)

Pocet analogovych vstupl (AIN)

Dodatecné 2 potenciometry pro minimalni konfiguraci

Elektromechanické ovladani brzdy

X|IX|IN|IN|B~]| X

X | X[ =2|N|H~| X

Bezpecna pulzni uzavéra (STO / SS1) (3 BUO230)

XX [X|IN|IN|W|X

AS rozhrani (41 / 40)

X | X[ X|X|[=2]N|W| X

Tabulka 3: Pridavné vlastnosti konstrukcni velikost

4
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Volitelné konstrukéni skupiny

VoliteIné konstrukéni skupiny slouzi funkénimu rozSifeni pfistroje.

Ty jsou k dispozici jak jako vestavéna varianta, tzv. zakaznického rozhrani SK CU4-... tak i jako
nastavbova varianta, tzv. technologicky box SK TU4-.... Mimo mechanickych rozdili vykazuji
vestavna a nastavbova varianta z¢asti i rozdily v rozsahu funkci.

Obr. 1: Pristroj s internim SK CU4-... Obr. 2: Pristroj s internim SK TU4-...

Nastavbova varianta

Externi technologicky box (Technology Unit, SK TU4-...) je namontovan na pfistroj zvenku a je tak
komfortné& dosazitelny.

Technologicky box vyzaduje zasadné vhodnou pfipojovaci jednotku SK TI4-TU-....

Pfipojeni napajecich a signalnich vedeni je provedeno pomoci Sroubovych svorek pfipojovaci
jednotky. V zavislosti na provedeni mohou byt k dispozici dodate¢né pfipoje pro konektory (napf. M12
nebo RJ45).

Volitelna souprava pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-TU umoznuje montaz technologickych boxt
i samostatné mimo pfistro;.

Vestavéna varianta

Interni zdkaznické rozhrani (Customer Unit, SK CU4-..) je zabudovano do pfistroje. Pfipojeni
napdjecich a signalnich vedeni je provedeno pomoci Sroubovych svorek.
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Zvlastni polohu pod ,konstruk&nimi skupinami SK CU4“ méa ovladaci rozhrani SK CU4-POT, které
neni integrovano, ale namontovano na pfistro;j.

Komunikace mezi ,inteligentnimi“ op&nimi konstrukénimi skupinami a pfistrojem je realizovana pomoci
systémové sbérnice. Inteligentni opCni konstrukéni skupiny jsou konstrukéni skupiny s vlastni
procesorovou popf. komunikacni technikou, jako je tomu napfiklad u konstrukénich skupin sbérnice
pole.

Ménic frekvence je pomoci své systémové sbérnice schopen spravovat nasledujici opce:

1 x ParameterBox SK PAR-3H a (pomoci konektoru RJ12)

1 x opce sbérnice pole (napf. Profibus DP), interni nebo externi a
2 x 1/O rozsifeni (SK xU4-IOE-...), interni a / nebo externi

1 x snimac absolutni hodnoty CANopen

K jedné systémové sbérnici Ize pfipojit az 4 ménice frekvence s pfisluSnymi opcemi.

1.2 Dodavka

Zkontrolujte pfistroj ihned po dodani/ vybaleni z hlediska poSkozeni béhem pfepravy, jako napf.
deformacie nebo uvolnéné dily.

Pfi poSkozeni kontaktujte bez odkladu dopravce a zajistéte peclivé proSetieni stavu.

Dulezité! Toto plati také kdyz je obal neposkozeny.
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1.3 Rozsah dodavky

POZOR! Porucha pfistroje

Pouziti nepfipustného pfislusenstvi a opci (napf. i opci jinych pfistrojovych konstrukénich fad (SK CSX-0)) muze
vést k poruse vzajemné propojenych komponent.

Pouzivejte pouze opce a pfisluSenstvi, které jsou vyslovné uréeny pro pouziti s timto pFistrojem a pfislusné
uvedeny v této pfirucce.

Standardni provedeni: + PfFistroj v provedeni IP55 (volitelné IP66)
* Navod k obsluze jako PDF soubor CD-ROMu, véetné NORD CON (PC
parametrizaéni software)

Prislusenstvi k dodani:

Oznaceni Priklad Popis

Parametrizaéni boxy pro pro K uvedeni do provozu, parametrizaci a Fizeni

@ | doéasné pripojeni k pristroji, pristroje,

£ | prenosné Typ SK PAR-3H, SK CSX-3H

g (E1) ¢ast 3.1.1 "Obsluzné a parametrizacni boxy,
o pouziti")

§ 8| Obsluzné boxy, pfenosné -. K Fizeni pfistroje,

_§§ B | typ SK POT- ...

> w (LI gast 3.1.1 "Obsluzné a parametrizaéni boxy,
'g g 3 5 pouziti")

)§ o

£ NORD CON i S K uvedeni do provozu, parametrizaci a fizeni

2 Software na bazi . ! pristroje

£ | MS Windows ® = viz www.nord.com

S NORD CON

(stazeni bezplatné)

Zakaznické rozhrani pro montaz do pfistroje pro:
CANopen, DeviceNet, EtherCAT, Ethernet/IP,
Powerlink, Profibus DP, Profinet 10,

Typ SK CU4- ...

(3 ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani

SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin)")

Interni sbérnicova rozhrani

Technologicky box k montazi na pfistroj nebo
alternativné k nasténné montazi (nutna souprava
pro nasténnou montaz) pro: CANopen,
DeviceNet, EtherCAT, Ethernet/IP, Powerlink,
Profibus DP, Profinet IO,

Typ SKTU4- ...

(3 ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy

SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin)")

Externi sbérnicova rozhrani

Sbérnicové rozhrani
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Interni brzdné odpory

Brzdny odpor k montazi do pfistroje pro odvod
generatorické energie z pohonného systému
preménou na teplo. Generatoricka energie
vznika pfi brzdéni nebo pfi zpétném pohybu
bfemene,

Typ SK BRI4- ...

(£ ¢ast 2.3.1 "Interni brzdovy odpor SK BRI4-

2

Externi brzdné odpory

Brzdné odpory

Viz

Interni brzdné odpory,
ale k montazi na pfistroj
Typ SK BRE4- ...

(£ ¢ast 2.3.2 "Externi brzdny odpor SK BRE4-...
/ SK BRW4-... /| SK BREW4-...")

Interni 10 rozsireni

Zakaznické rozhrani k montazi do pfistroje k
rozsifeni analogovych a digitalnich vstupu a
vystupa.

Typ SK CU4-IOE...

(£ ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani
SK CU4-... (montéz konstrukénich skupin)")

Interni pfevodnik pozadované
hodnoty

10 rozsifeni

Zakaznické rozhrani k montazi do pfistroje k
prevodu bipolarnich analogovych signal(i do
unipolarnich analogovych signalu, popf.
digitalnich signal na relé

Typ SK CU4-REL- ...

(3 ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani
SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin)")

Externi 10 rozsSireni

Technologicky box k montazi na pfistroj nebo
alternativné k nasténné montazi (nutna souprava
pro nasténnou montaz) k rozSifeni analogovych
a digitalnich vstupl a vystupa.

Typ SK TU4-IOE- ...

(£ ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy

SK TU4-... (nastavba konstruk&nich skupin)")

Interni sitové zdroje

SK 2x5E: Sitovy zdroj k montazi do pfistroje k
zajisténi nizkého fidiciho napéti (24 V DC).
Typ SK CU4-24V- ...

(3 ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani
SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin)")

Externi sit'ové zdroje

Sit'ové zdroje

SK 2x5E: Technologicky box k montazi na
pfistroj nebo alternativné k nasténné montazi
(nutna souprava pro nasténnou montaz) k
zajisténi nizkého Fidiciho napéti (24 V DC).
Typ SK TU4-24V- ...

(3 ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy
SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin)")

18
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Souprava pro nasténnou
montaz pristroje

Souprava pro montaz pfistroje, samostatné
mimo motor (napf. na sténé),

Servisni spina¢
0-1n

N Typ SK TIE4-WMK-...
‘g (LY ¢ast 2.1.3 "Nasténna montaz")
g
© Souprava pro nasténnou Souprava pro montaz technologického boxu,
S | montéaz pro SK TU4-... SK TU4-..., samostatné mimo pfistroj (napf. na
® | Konstrukéni skupiny | sténé),
=2 Typ SK TIE4-WMK-TU
(I ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy
SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin)")
Spinaé / Potenciometricka Zakaznické rozhrani k montazi na pfistroj, k
jednotka jednoduchému fizeni pfistroje pomoci spinace a
(L—OFF-R/0—-10V) potenciometru
Typ SK CU4-POT
(3 ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani
SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin)")
ATEX potenciometr . | Potenciometr, konformni se smérnicemi ATEX k
0=10V) mwonta.2| na pfistroj, k jednoduchému fizeni
pfistroje
Typ SK ATX-POT
(3 ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani
SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin)")
Potenciometr - Potenciometr k montazi na pfistroj, k
0=10V) jednoduchému fizeni pfistroje
Typ SK TIE4-POT
-‘;—; (3 ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani
g SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin)")
g’ Spinaé Spina¢ k montazi na pfistroj, k jednoduchému
[} - vr P .
3 | (L—OFF—R) fizeni pfistroje
% Typ SK TIE4-SWT
9 (£ ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy
g_ SK TU4-... (nastavba konstruk&nich skupin)")
(7]

Technologicky box k montazi na pfistroj nebo
alternativné k nasténné montazi (nutna souprava
pro nasténnou montaz) k bezpe¢nému odpojeni
pristroje od AC napajeni.

Typ SK TU4-MSW- ...

(£ ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy

SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin)")

Ovlada¢ pozadované hodnoty

(L-—0-R/0-100 %)

Technologicky box k montazi na pfistroj nebo
alternativné k nasténné montazi (nutna souprava
pro nasténnou montaz) k jednoduchému fizeni
pristroje pomoci tlacitek a potenciometru véetné
sitového zdroje k zajisténi nizkého fidiciho
napéti 24 V.

Typ SK TU4-POT- ...

(3 ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy

SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin)")
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Konektory

Privod
(pro vykonovy vstup, vykonovy
vystup, vystup motoru)

Vykonovy konektor k montazi na pfistroj, k
vytvoreni rozebiratelného spoje napajecich
vedeni (napf. sitové pfivodni vedeni)

Typ SK TIE4-...

(£ ¢ast 3.2.3.1 "Konektory pro piivod")

Pripoj ridiciho vedeni

Systémovy konektor (M12) k montazi na pfistroj,
k vytvofeni rozebiratelného spoje fidicich vedeni
Typ SK TIE4-...

(£ ¢ast 3.2.3.2 "Konektory pro Fidici pfipoj")

Adaptér

Kabely adaptéru

RUzné kabely adaptéru
(Link)

Montazni adaptér

RUzné adaptacni soupravy pro montaz pfistroje
na motory rtznych konstrukénich velikosti

(£ ¢ast 2.1.2.1 "Prizpusobeni konstrukéni
velikosti motoru")

Parametrizacni adaptér

(EEPROM memory module
adapter)

K zajisténi dat a parametrizaci pamétového
modulu (externi EEPROM) ménice frekvence,
nezavisle na ménici frekvence

Typ SK EPG-3H

(Link)

Ostatni

Interni elektronicky brzdovy
usmérnovacé

Zakaznické rozhrani k montazi na pfistroj, k
pfimému Fizeni elektromechanické brzdy
Typ SK CU4-MBR- ...

(3 ¢ast 3.2.1 "Interni zakaznické rozhrani
SK CU4-... (montéz konstrukénich skupin)")

20
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NORD CON K uvedeni do provozu, parametrizaci a fizeni
Software na bazi - pristroje
MS Windows ® = viz www.nord.com

B "~ | NORD CON

Software (staZeni bezplatné)

ePlan - makra ap14n | Makra pro vyhotoveni elektrickych schémat
- zapojeni
% RE ﬂ! viz www.nord.com
— “ | ePlan
Kmenova data pfistroje menm | Kmenova data pfistroje / Soubory popisu
EETS b pfistroje sbé&rnicové pfislusenstvi NORD
Po—— Fieldbus Files NORD
CAN
_ EercaTT

S7 - Standardni moduly pro
PROFIBUS DP a PROFINET IO

Standardni moduly pro ménice frekvence NORD
viz www.nord.com
S7_Files NORD

Standardni moduly pro TIA
portal pro PROFIBUS DP a
PROFINET IO

Standardni moduly pro ménice frekvence NORD
K dispozici na vyZadani.
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1.4 Bezpecénostni, instalacni a aplikacni pokyny

Pfed praci s pfistrojem nebo na ném, si obzvladt pozorné prectéte nasledujici bezpe&nostni
upozornéni. Respektujte vSechny dopliujici informace z pfiru€ky pfistroje.

Nerespektovani mlize mit za nasledek tézka az smrtelna zranéni a Skody na pfistroji nebo v jeho
okoli.

Tato bezpeénostni upozornéni uschovejte!

1. VSeobecné

Defektni zafizeni nebo zafizeni s defektni nebo poskozenou skfini nebo chybéjicimi kryty (napf.
zaslepovaci zatky kabelovych pfivod(l) nepouzivejte. V opacném pfipadé hrozi nebezpeéi tézkych
nebo smrtelnych poranéni v dusledku uderu elektrického proudu nebo explozi elektrickych
konstrukénich dill, jako napf. vykonovych elektrolytickych kondenzatoru.

PFi nepfipustném odstranéni nutnych kryta, pfi neodborném pouziti, pfi chybné instalaci nebo obsluze
hrozi nebezpedi téZké ujmy na zdravi nebo vécnych Skod.

Béhem provozu mohou mit zafizeni v souladu se svym krytim dily pod napétim, neizolované a
eventualné i pohybujici se nebo rotujici dily a také horké povrchové plochy.

Zarizeni pracuje s nebezpecnym napétim. Na vSech pfipojovacich svorkach (m.j. sitovy vstup, pfipoj
motoru), pfivodnich vedenich, kontaktnich liStach a deskach s ploSnymi spoji mGze byt pfitomno
nebezpecné napéti, i kdyz je zafizeni mimo provoz nebo se netoCi motor (napf. v dusledku
elektronického blokovani, blokujiciho pohonu nebo zkratu na vystupnich svorkach).

Zarizeni neni vybaveno hlavnim sitovym spinaem a je tak, pokud je pfipojeno k siti, stale pod
napétim. Pfipojeny odstaveny motor mize byt proto pod napétim.

| kdyz na sitové strané pohonu neni pfitomno napéti, mize se pfipojeny motor otacet a eventualné
generovat nebezpecné napéti.

PFi dotyku dilt pod timto nebezpenym napétim hrozi nebezpeci uderu elektrickym proudem, ktery
muze vést k t&Zkym Ujmam na zdravi nebo smrti osob.

Méni¢ frekvence a eventualné vykonové konektory nesmi byt vytahovany pokud jsou pod napétim!
Nerespektovani muze zplsobit vznik oblouku, ktery mimo pfisluSného rizika zranéni mlze mit za
nasledek i riziko poSkozeni popf. zni€eni zafizeni.

Zhasnuti stavovych LED diod a jinych indika¢nich prvk( neni znakem, Ze je zafizeni odpojeno od sité
a bez napéti.

Chladi¢ a vSechny dalSi kovové dily se mohou ohfat na teplotu vice nez 70°C.

Dotyk takovych dild mize mit za nasledek lokalni popaleni zasazenych Casti téla (dodrzujte doby
ochlazeni a vzdalenosti od sousednich konstrukénich dila).

VSechny prace na zafizeni, tykajici se prepravy, instalace a uvedeni do provozu a také oprav musi
provadét kvalifikovany odborny personal (respektujte IEC 364 popf. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE
0100 a IEC 664 nebo DIN VDE 0110 a narodni pfedpisy Urazové prevence). Zejména se musi
respektovat jak vSeobecné a regionalni montazni a bezpecnostni pfedpisy pro prace na silnoproudych
zafizenich (napf. VDE), tak i pfislusné predpisy pro odborné pouziti nastroju a pouziti osobnich
ochrannych prostfedku.

PFi vS8ech pracich na zafizeni se musi dat pozor na to, aby se do zafizeni nedostala popf. v ném
nezustala zadna cizi télesa, volné dily, vihkost nebo prach (nebezpedi zkratu, pozaru a koroze).

Dalsi informace Ize ziskat z dokumentace.
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2. Kvalifikovany odborny personal

Kvalifikovanym personalem ve smyslu téchto zékladnich bezpe&nostnich upozornéni jsou osoby,
detailné seznamené s instalaci, montazi, uvedenim do provozu a provozem vyrobku a disponujici pro
svou &innost odpovidajici kvalifikaci.

Dale smi pristroj popf. i souvisejici pfislusenstvi instalovat a uvést do provozu pouze kvalifikovany
odborny elektrikaf. Odborny elektrikaf je osoba, disponujici na zékladé svého odborného vzdélani a
zku$enosti dostateCnymi znalostmi co se tyka

» zapnuti, vypnuti, odpojeni, uzemnéni a oznaceni proudovych obvodul a pfistroju,
» fadné udrzby a pouziti ochrannych zafizeni v souladu s plathymi bezpe&nostnimi normami.
3. Pouziti v souladu s uréenim - vSeobecné informace

Méni¢e frekvence jsou pfistroje pro primyslova a komeréni zafizeni k provozu tfifazovych
asynchronnich motort s kotvou nakratko a motori PMSM - Permanent Magnet Synchron Motor. Tyto
motory musi byt vhodné pro provoz s méni¢em frekvence, k zafizeni nesmi byt pfipojovany zadné
dalsi zatéze.

Pristroje jsou komponenty, uréené k zabudovani do elektrickych zafizeni nebo strojd.

Technické udaje a udaje k podminkam pfipojeni jsou uvedeny na vykonovém 8&titku a v dokumentaci a
musi se bezpodminecné dodrzet.

PFistroje smi zajiStovat pouze ty bezpe&nostni funkce, které jsou popsany a vyslovné pfipustné.

Pristroje oznacené znackou CE splnuji pozadavky Smérnice pro elektricka zafizeni nizkého napéti
2014/35/ES. Pro pfistroje jsou pouzity harmonizované normy, uvedené v prohlaseni o shodé.

a. Dodatek: Pouziti v souladu s uréenim v ramci Evropské unie

PFi zabudovani do stroju je uvedeni pfistroji do provozu (tzn. zahajeni provozu v souladu s
uréenim) zapovézeno do té doby, nez je zjisténo, ze stroj odpovida ustanovenim ES smérnice
2006/42/ES (Smérnice pro strojni zafizeni); musi byt respektovana EN 60204-1.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu v souladu s uréenim) je povoleno pouze pfi
dodrzeni smérnice o elektromagnetické kompatibilit¢ EMV (2014/30/ES).

b. Dodatek: Pouziti v souladu s uréenim mimo Evropskou unii

Pro montaz a uvedeni pfistroje do provozu se musi v misté provozu dodrzet mistni ustanoveni
provozovatele (srovnej také ,a) Dodatek: PouZiti v souladu s ur€enim v ramci Evropské unie®).

4. Provoz

Preprava, uskladnéni

Respektujte pokyny z pfiru¢ky pro pfepravu, skladovani a odborné zachazeni.

Musi byt dodrZeny pfipustné mechanické a okolni klimatické podminky (viz Technické udaje v
pfiruCce zafizeni).

V pfipadé potfeby se musi pouzit vhodné, dostateéné dimenzované transportni prostfedky (napf.
zvedaci prostifedky, vodici lana).

Instalace a montaz

Instalace a chlazeni zafizeni musi byt provedeny v souladu s pfedpisy pfislusné dokumentace. Musi
byt dodrZzeny pfipustné mechanické a okolni klimatické podminky (viz Technické udaje v pfirucce
zafizeni).

Zafizeni chrarte pfed nepfipustnym zatizenim. Zejména nesmi dojit ke zkfiveni konstrukénich dild
a/nebo zméné izola¢nich vzdalenosti. Zabrarite dotyku elektrickych sou¢asti a kontakt(.

Zafizeni a jeho volitelné konstrukéni skupiny obsahuji elektrostaticky citlivé konstrukéni prvky, které se
pfi neodborném zachazeni mohou snadno poskodit. Elektrické komponenty se nesmi mechanicky
poskodit nebo znicit.
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Elektrické pripojeni
Pfesvédcte se, Zze zafizeni a motor odpovidaji pfipojovacimu napéti.

Instalacni, udrzbové a servisni prace provadéjte pouze na zafizeni ve stavu bez napéti a dodrzte
¢ekaci dobu minimalné 5 minut po odpojeni od sité! (Zafizeni mGze byt v disledku mozného nabiti
kondenzator(l je$té 5 minut po odpojeni od sité pod nebezpeénym napétim). Pfed zaCatkem praci se
musi bezpodminecné zjistit nepfitomnost napéti na vSech kontaktech vykonovych konektor popf.
pfipojovacich svorek.

Elektricka instalace se musi provadét v souladu s pfislusnymi pfedpisy (napf. prifezy vodi¢u, jisténi,
pfipojeni ochranného vodi¢e). Pokyny nad zminé&ny ramec jsou obsaZeny v dokumentaci / pfiruce
zafizeni.

Pokyny pro instalaci v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou, jako napf. stinéni, uzemnéni,
umisténi filird a pokladka vedeni, jsou uvedeny v dokumentaci zafizeni a v Technické informaci
T180-0011. Tyto pokyny se musi vzdy respektovat i u zafizeni, oznatenych znakem CE. DodrZeni
meznich hodnot, stanovenych piedpisy o elektromagnetické kompatibilité pfislusi do oblasti
odpovédnosti vyrobce zafizeni nebo stroje.

Nedostate¢né uzemnéni mlze vést pfi dotyku na zafizeni k uderu elektrickym proudem s moznymi
smrtelnymi nasledky.

Proto lze zafizeni provozovat pouze s ucinnym zemnicim pfipojenim, odpovidajicim mistnim
predpisim pro velké svodové proudy (> 3,5 mA). Detailni informace k pfipojeni a provoznim
podminkam zjistite v Technické informaci T1 80-0019.

PFipojeni napajeciho napéti mlize zafizeni pfimo nebo nepfimo uvést do provozu, popf. pfi dotyku
elektricky vodivych dild mGze zpUlsobit zasah elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi nasledky.
VSechny vykonové pFipoje (napf. napajeni elektrickym proudem) se musi vzdy odpojit na vSech
polech.

Sefizeni, vyhledavani poruch a uvedeni do provozu

Pfi pracich na zafizeni pod napétim se musi respektovat platné narodni pfedpisy uUrazové prevence
(napf. BGV A3, pfedchozi VBG 4).

PFipojeni napajeciho napéti mlze zafizeni pfimo nebo nepfimo uvést do provozu, popf. pfi dotyku
elektricky vodivych dili mlze zplsobit zasah elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi nasledky.

Parametrizace a konfigurace zafizeni se musi volit tak, aby nedo$lo k Zadnému ohroZeni.

Za urcitych podminek nastaveni se muze zafizeni popf. k nému pfipojeny motor po zapnuti na strané
sité automaticky rozbéhnout. Tim m(ze pohanény stroj (lis / fetézovy zvedak / valec / ventilator apod.)
provést neGekany pohyb. V dlsledku toho jsou mozna nejriiznéjsi zranéni i tretich osob.

Pfed sitovym zapnutim zajistéte nebezpelnou oblast vystraznym oznafenim a vylou€enim vsech
0sob z nebezpecné oblasti!
Provoz

Provozni celky, do kterych jsou zafizeni zabudovavana, musi byt vybaveny dodate€nymi kontrolnimi a
ochrannymi prvky dle pfislusnych platnych bezpe&nostnich ustanoveni (napf. pfedpis o technickych
pracovnich prostfedcich, pfedpisy Urazové prevence apod.).

B&hem provozu musi byt v8echny kryty zaviené.

Za urcitych podminek nastaveni se muUze zafizeni popf. k nému pfipojeny motor po zapnuti na strané
sité automaticky rozbéhnout. Tim mlze pohanény stroj (lis / fetézovy zvedak / valec / ventilator apod.)
provést neCekany pohyb. V dlsledku toho jsou mozna nejraznéjsi zranéni i tfetich osob.

Pfed sitovym zapnutim zajistéte nebezpecnou oblast vystraznym oznacenim a vylouCenim vSech
0sob z nebezpecné oblasti!

Zarfizeni emituje v zavislosti na provozu zvuky ve frekvenénim rozsahu, slySitelIném pro ¢lovéka. Tyto
zvuky mohou dlouhodobé vést ke stresu, nevolnosti a pfiznakim uUnavy s negativnimi ucinky na
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soustfedéni. Frekvencni rozsah, respektive ton, Ize pfizplsobenim pulzni frekvence pfesunout do
meneé rusivé popr. témér neslySitelné oblasti. Pfitom je ale nutno vzit na védomi mozny pokles vykonu
zafizeni.

Udrzba, opravy a odstaveni z provozu

Instalacni, udrzbové a servisni prace provadéjte pouze na zafizeni ve stavu bez napéti a dodrzte
¢ekaci dobu minimalné 5 minut po odpojeni od sité! (Zafizeni mGze byt v disledku mozného nabiti
kondenzatoru jesté 5 minut po odpojeni od sité pod nebezpecnym napétim). Pfed zacatkem praci se
musi bezpodminecné zjistit nepfitomnost napéti na vSech kontaktech vykonovych konektori popf.
pfipojovacich svorek.

Dalsi informace Ize zjistit z pfirucky zafizeni.
Likvidace

Produkt ani jeho €asti nepatfi do domovniho odpadu. Na konci Zivotnosti produktu se musi produkt
odborné zlikvidovat v souladu s mistnimi ustanovenimi pro likvidaci primyslového odpadu. Zejména
upozorfiujeme na to, Ze se u tohoto produktu jedna o zafizeni s integrovanymi polovodiCovymi prvky
(polovodic¢ovymi kartami / deskami a rdznymi elektronickymi soucastmi, eventualné i vykonnymi
elektrolytickymi kondenzatory). PFfi neodborné likvidaci hrozi nebezpedi tvorby jedovatych plynu, ktera
mulze vést ke kontaminaci zivotniho prostfedi a nepfimému nebo bezprostfednimu zranéni (napf.
poleptani). U vykonnych elektrolytickych kondenzatorl je mozna i exploze s pfislusSnym rizikem
zranéni.

5. Prostredi s nebezpeéim vybuchu (ATEX, EAC EX)

Zafizeni musi byt schvaleno pro provoz nebo montazni prace v prostfedi s nebezpeCim vybuchu
(ATEX, EAC EX) a musi byt bezpodminecné dodrzeny pfislu§né pozadavky a upozornéni z pfirucky
zarizeni.

Nerespektovani mize vést k vzniceni vybusné atmosféry a smrtelnym zranénim.

» Se zde popsanymi zarizenimi (véetné motort / motordl s pfevodovkou, eventualnim pfislusenstvim
a vesSkerou pfipojovaci technikou) smi zachazet pouze osoby, které jsou pro pfislusné montazni,
servisni, provozni prace a ¢innosti pfi uvadéni do provozu v souvislosti s prostfedim s nebezpecim
vybuchu pfislusné kvalifikovany, tzn. proskoleny a opravnény.

» VybusSné koncentrace prachu mohou pfi zapaleni pfedmeéty, vytvarejicimi jiskry zplsobit exploze,
které maji za nasledek tézka az smrtelna zranéni osob, jakoZ i znaéné vécné Skody.

* Pohon musi splfiovat podminky z ,,Projekéni pfirucky k provoznimu a montaznimu navodu
B1091“B1091-1 .

* Pro zafizeni se smi pouzit pouze schvalené originalni dily, odsouhlasené pro prostiedi s
nebezpecim vybuchu dle ATEX zéna 22 3D, EAC EX.

* Opravy smi provadét pouze Getriebebau NORD GmbH und Co. KG.
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1.5 Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpeci

Za urcitych podminek muze v souvislosti s pfistrojem dojit k nebezpeénym situacim. Abyste byli
explicitné upozornéni na moznou nebezpecnou situaci, Ize na vhodné strance jak u produktu, tak i v
prislusné dokumentaci nalézt jednoznacna vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpedi.

1.5.1 Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpeci na produktu

Na produktu jsou pouzity nasledujici vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpedi.

Doplnéni k

symbolu " Vyznam

Nebezpeci Zasah elektrickym proudem
POZOR ym p

Ptistroj pod Pristroj obsahuje vykonné kondenzatory. Tim m(ze byt i vice nez 5 minut po
napé&tim > 5min odpojeni hlavniho pfivodu proudu pod nebezpeénym napétim.
po vypnuti

e . Pfed zaCatkem praci na pfistroji se musi vhodnymi méficimi pFistroji zjistit
sitového napéti

nepfitomnost napéti na vSech vykonovych kontaktech.

A OPATRNE Horky povrch

Chladi¢ a vSechny dalSi kovové dily, stejné jako povrchy konektorovych spoju
se mohou ohfat na teplotu vice nez 70°C.

* Nebezpedi zranéni lokalnim popalenim pfi kontaktu s ¢astmi téla

*  Poskozeni sousednich pfedmétl zarem

Pfed praci na pfistroji vyckejte dostate€nou dobu do vychladnuti. Vhodnym

méfFicim pfistrojem zkontrolujte povrchovou teplotu. Dodrzujte dostate¢nou
vzdalenost od sousednich dilll popf. zajistéte ochranu proti dotyku.

POZOR! ESD

Pristroje obsahuiji elektrostaticky citlivé konstrukéni prvky, které se pfi
neodborném zachazeni mohou snadno poskodit.

A K zamezeni ohrozeni je bezpodmineéné nutné si pfecist pfirucku!

Zamezte jakémukoliv dotyku (nepfimému nastroji apod. nebo pfimému) desek
s ploSnymi spoji / zakladnich desek a jejich soucasti.

1) Texty jsou provedeny v anglickém jazyku.

Tabulka 4: Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpeci na produktu
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1 VSeobecné

1.5.2 Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpeci v dokumentu

Vystrazna upozornéni a upozornéni na nebezpec€i v tomto dokumentu jsou uvedena na zacCatku

kapitoly, kdyZ mohou v ni popsané zplisoby manipulace vést k prislusSnému ohrozeni.

V souladu s existujicim rizikem a pravdépodobnosti a zavaznosti souvisejicich zranéni jsou vystrazna
upozornéni a upozornéni na nebezpeci klasifikovana nasledovné.

A NEBEZPECI

Oznacduje bezprostiedné hrozici nebezpedi, vedouci k Urazu popf. smrti!

Oznaduje moznou nebezpecnou situaci, ktera mlze vést k Urazu popf.

smrti!

A OPATRNE

Oznaduje moznou nebezpecnou situaci, ktera mize vést k lehkym popf.
drobnym zranénim.

POZOR!

Oznaduje mozné Skodlivé situace, které mohou vést ke Skodam na
produktu nebo okoli.

1.6 Normy a atesty

VSechny pfistroje kompletni konstrukéni fady odpovidaji nasledné vypsanym normam a smeérnicim.

Certifikace Smérnice Aplikované normy | Certifikaty Oznaceni
Elokifioka zarzent 5014/35/EU | EN 61800-5-1
CE nizkeho napetl EN 60529 C310700_2016
(Evropska unie) |EMC 2014/30/EU | EN 61800-3 C310401_2016
RoHS 2011/65/EU | EN 50581
uL UL 61800-5-1 E171342
(USA) (0w
LISTED
A
cS C22.2 No.274-13 | E171342 i o
(Kanada)
C-Tick
N 23134
(Australie) @
EAC TR CU 004/2011, IEC 61800-5-1, TC RU C-
(Euroasie) TR CU 020/2011 IEC 61800-3 DE.AJ132.B.00000

Tabulka 5: Normy a atesty

Pristroje, které jsou konfigurovany a schvaleny pro pouziti v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu
(£ ¢cast 2.6 "Provoz v prostiedi s nebezpeéim vybuchu "), odpovidaji nasledujicim smérnicim popf.

normam.
Certifikace Smérnice Aplikované normy | Certifikaty Oznaceni
ATEX 2014/34/gy | EN 60079-0
EN 60079-31
ATEX EN 61800-5-1
EMC 2014/30/EU C432710 2016
(Evropska unie) EN 60529 -
RoHS 2011/65/EU | TN 018003
° EN 50581
EAC Ex IEC 60079-0 TCRU C- F
TR CU 012/2011
(Euroasie) IEC 60079-31 DE.AA87.B.01109 [ H [ 5[}{|

Tabulka 6: Normy a atesty pro prostredi s nebezpec¢im vybuchu
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1.6.1 Certifikace UL a CSA
File No. E171342

PFifazeni ochrannych zafizeni dle US standardu, uvolnénych certifikaci UL pro pFistroje, popsané v
této priruCce je nasledné vypsano v podstaté v origindlnim doslovném znéni. Pfifazeni jednotlivé
relevantnich pojistek popf. vykonovych spinacli naleznete v této pfiruc¢ce v kapitole ,Elektrické udaje”.

V3echny pfistroje jsou vybaveny ochranou proti pretizeni motoru.
(E) ¢ast 7.2 "Elektricka data")

(il Informace Skupinové jisténi

Pristroje Ize zasadné jistit jako skupinu spole€¢nym jisténim (detaily dale). Pfitom se musi respektovat dodrzeni
celkovych proudl a pouziti spravnych kabelll popf. prafez( kabeld. Pfi montazi pfistroje pobliz motoru popf.
pfistroji se toto tyka i motorovych kabelu.

Podminky UL / CSA dle reportu

(il Information

"Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection. Branch circuit protection
must be provided in accordance with manufacturer instructions, the National Electric Code and any additional
local codes."

“Use 80°C Copper Conductors Only." (size 1 — 3)

“Use 60/75°C copper field wiring conductors.” (size 4)

»These products are intended for use in a pollution degree 2 environment®
“The device has to be mounted according to the manufacturer instructions.”

“For NFPAT79 applications only”

(il Information Internal Break Resistors (PTCs)

Alternate - internal brake resistors, optional for drives marked for USL only (not for Canada), Unlisted Component
NMTRS3, manufactured by Getriebebau:

Usage Cat. No.
1 FS1-112, BRK-100R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC100.61.41 100R 100W
FS2-112,
FS1-123,
FS2-123
2 FS1-323, BRK-200R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC100.61.41 200R 100W
FS2-323
3 FS1-340 BRK-400R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC100.61.41 400R 100W
4 FS3-323 BRM-100R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC200.70.51 100R 200W
5 FS2-340, BRM-200R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC200.70.51 200R 200W
FS3-340
6 -551-323 1x BRQ-47R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC300.70.61 47R 300W
7 -751-323 1x BRQ-47R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC300.70.61 47R 300W
8 -112-323 2x BRQ-47R0-10-L or- M alternate PLR or PLRC300.70.61 47R 300W
9 -112-340 1x BRQ-100R-10-L or- M alternate PLR or PLRC300.70.61 100R 300W
10 -152-340 1x BRQ-100R-10-L or- M alternate PLR or PLRC300.70.61 100R 300W
11 -182-340 2x BRQ-100R-10-L or- M alternate PLR or PLRC300.70.61 100R 300W
12 -222-340 2x BRQ-100R-10-L L or- M alternate PLR or PLRC300.70.61 100R 300W
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Size valid description
1-3 For 240 V for 1 “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65 000 rms Symmetrical

phase models or
500V for 3
phase models
only:

Amperes, Volt maximum”,

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated
Amperes, and Volts”, as listed in ".

For 120 V, “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
240V, 400V, Amperes, Volts Maximum” and minimum one of the two following alternatives.
500 V models
only: When used together with Accessory SK TU4-MSW:
“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 rms Symmetrical
Amperes, Volts Maximum” and minimum one of the two following alternatives.
1. “When Protected by Fuses manufactured by Bussmann, type ”, as listed in".
2. “When Protected by class RK5 Fuses or faster or when Protected by High-Interrupting
Capacity, Current Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses, rated Amperes, and
Volts”, as listed in .
Motor  group | “Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000
installation rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by class RK5 Fuses or faster, rated

(Group fusing):

30_Amperes”

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000
rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by High-Interrupting Capacity, Current
Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses rated 30 Amperes”

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 10 000
rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip
type) in accordance with UL 489, rated 30 Amperes and 500 Volts min”

-112-323-A only:

differing data | If device is used for Canadian market and bears the cUL Listing mark: “For Canada SCCR is
CSA: limited to 5 000 rms Symmetrical Amperes.”.
Marking not required for UL only marked devices.
4 Models “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
-551-323-A; Amperes, 240 Volts Maximum When Protected By High-Interrupting Capacity, Current Limiting
751-323-A: Type Fuses such as Class CC, G, J, L, R, T, etc., rated 300V/60A."

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 rms Symmetrical
Amperes, 240 Volts Maximum When Protected By A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 10 000 rms Symmetrical Amperes, 300 Volts Maximum."

Models
-112-340-A;
-152-340-A,;
-182-340-A;
-222-340-A only:

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Maximum When Protected By High-Interrupting Capacity, Current Limiting
Type Fuses such as Class CC, G, J, L, R, T, etc., rated 600A/60A."

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Maximum When Protected By A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 10 000 rms Symmetrical Amperes, 600 Volts Maximum."

L72
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1.7 Typové oznaceni / Nomenklatura

Pro jednotlivé konstrukéni skupiny a pfistroje bylo definovano jednoznaéné typové oznaceni, z kterého
vyplyvaji v detailu udaje k typu pfistroje, jeho elektrickym Gdajim, stupni ochrany, varianté upevnéni a
specialnimu provedeni. RozliSuji se nasledujici skupiny:

1 Méni¢ frekvence 5 Volitelny modul

2 Pfipojovaci jednotka 6 PFipojovaci jednotka

3 Motor 7 Souprava pro nasténnou montaz
4 Pfevodovky

1.7.1 Typovy stitek

Z typového S§titku Ize zjistit vSechny informace relevantni pro pfistroj, v¢. informaci k identifikaci
pristroje.

Typ: 5K 215E-550-123-A

Part-No: 275223105
2 D; 21L301529862
\ FW: 1.2R3
HW: AAA

Legenda

Typ: Typ / Oznaceni

Dil ¢is: Cislo dilu

ID: Identifikacni €islo pfistroje
FW: Stav firmwaru (x.x Rx)
HW: Stav hardwaru (xxx)

Obr. 3: Typovy Stitek
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1.7.2 Typové oznaceni Ménic frekvence - Zakladni pristroj
SK 205E-370-323-A (-C) (-xxX)
L Specialni provedeni
Kryti IP: Standard = IP55, C = ,coated” = IP66

OdruSovaci filtr: O = bez, A = tfida A1(C2)

Sitové napéti: x12 = 115V, x23 = 230V, x40 =400 V

Pocet sitovych fazi: 1xx = 1-fazovy, 3xx = 3-fazovy

Mista pfed desetinou ¢arkou vykonu: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = Oxx.0

Vykon pfistroje: 250 = 0.25 kW, 370 = 0.37 kW, ... 222 = 22.0 kW

Pristrojova fada: SK 200E, SK 205E, SK 210E, SK 215E
SK 220E, SK 225E, SK 230E, SK 235E

(...) Opce, uvedeny pouze, pokud jsou zapotfebi..

1.7.3 Typové oznaceni Ménic frekvence - Pripojovaci jednotka

SK Tl4-1-205-1 (-C-EX)

I— ATEX

Kryti IP: Standard = IP55, C = ,coated” = IP66

Sitové pfipojeni: 1 = 1~ 115/230 V*, 3 = 3~ 230/400 V*

Vhodny typ 200 = SK 200E, 205 = SK 205E,
pristroje: 210 = SK 210E, 215 = SK 215E,
220 = SK 220E, 225 = SK 225E,
230 = SK 230E, 235 = SK 235E

Konstrukéni velikost: 1 =vel. 1,2 =vel. 2, 3=vel. 3,4 = vel. 4

Pristrojova fada: SK TI4 = Pfipojovaci jednotka SK Tl4

*) VySe napéti zavisi na pouzitém ménici frekvence, viz také techn. udaje.
(...) Opce, uvedeny pouze, pokud jsou zapotfebi..
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1.7.4 Typové oznaéeni Volitelné konstrukéni skupiny

Pro sbérnicové konstrukéni skupiny nebo 1/O rozsireni

SKTU4-CAO (-C-M12)

| Systémovy konektor M12: pouze TU4, alternativné ke svorkam

Kryti IP: Standard = IP55, C = ,,coated“ = IP66

Typ opce: CAO = CANopen, PBR = Profibus,
ECT = EtherCAT®, DEV = DeviceNet,
IOE = I/0O rozsifeni, ...
Skupina: CU = zékaznické rozhrani, TU = Technologicky box

(.-.) Opce, uvedeny pouze, pokud jsou zapotfebi..

Pro konstrukéni skupiny sit'ovych zdrojii a potenciometrové skupiny ,,PotiBox*

SK TU4-24V-123-B (-C)

| Kryti IP: Standard = IP55, C = ,,coated” = IP66

Odru$ovaci filtr B = Trida B (C1)

Sitové pfipojeni: 123 = 1~ 230V, 140 = 1~ 400V

Typ opce: 24V = sit'ovy zdroj 24V, POT = konstrukéni skupina

Poti/Spina¢

Volitelna konstrukéni fada:  TU4 = externi technologicky box
(nastavba),
CU4 = interni zakaznické rozhrani
(vestavba)

(...) Opce, uvedeny pouze, pokud jsou zapotfebi..

1.7.5 Typové oznaceni Pfipojovaci jednotka pro technologicky box

SK T14-TU-BUS (-C)

Kryti IP: Standard = IP55, C = ,,coated“ IP66

Vhodny typ pfistroje: ~ NET = volitelny sitovy modul (napf.
TU4-24V-...)
BUS = volitelny sbérnicovy modul
(napf. CANopen: TU4-CAO

Skupina: TU = Technologicka jednotka (Technology Unit)

Pristrojova fada: SK Tl4 = Pfipojovaci jednotka SK Ti4

(.-.) Opce, uvedeny pouze, pokud jsou zapotfebi..
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1.7.6 Typové oznaceni Pripojovaci rozsireni

SK TIE4A-WMK-1 (-C- ....)

| DalSi udaje (zavisi na typu)

Detaily (zavisi na typu):  C=1P66, EX = ATEX, PBR =
PROFIBUS - signalni vedeni, ...

Typ (vybér): WMK-1 = souprava pro nasténnou montaz
(provedeni 1), M12 = konektor M12 pro pfipojeni signalnich
vedeni, HAN = Harting — systémovy konektor pro pfivod
Pfipojovaci redukce

1.8 Vykon - Konstrukéni velikosti - Prirazeni

Konstrukéni | Pfifazeni sité / vykonu SK 2xxE

velikost (BG) | 1~ 110.120v " 1~200-240V 2 3~200-240 V 3~380 - 500 V
BG 1 0,25 ... 0,37 kW 0,25 ... 0,55 kW 0,37 ... 1,1 KW 0,55 ... 2,2 KW
BG 2 0,55 ... 0,75 kW 0,75 ... 1,1 KW 1,5... 2,2 kW 3,0 ... 4,0 kW
BG 3 - - 3,0 ... 4,0 kW 55..7,5kW
BG 4 - - 55..11,0 KW 11,0 ... 22,0 kW

1) Ize dodat pouze jako model SK 2x5E
2) jako model SK 2x0E Ize dodat pouze v konstrukéni velikosti 1

1.9 Provedeni v kryti IP55, IP66

Provedeni SK 2xxE Ize dodat v kryti IP55 (standard) nebo IP66 (opce). Pfidavné konstrukéni skupiny
Ize dodat v kryti IP55 (standard) nebo IP66 (opce).

Kryti odliSné od standardniho provedeni (IP66) se musi v pfipadé zakazky vzdy udat pfi objednani!

U obou kryti neexistuji Zadna omezeni nebo rozdily v rozsahu funkce. Pro rozliSeni kryti je typové
oznaceni pfislusné rozsifeno.

napf. SK 2xxE-221-340-A-C

[i] Informace Vedeni kabelu

U vSech provedeni se musi bezpodmine¢né dat pozor, aby kabely a pfislusné kabelové priichodky minimalné
odpovidaly kryti pfistroje a instalacnim pfedpisim a byly navzajem kompatibilni. Kabely musi byt podle moznosti
vedeny tak, aby od pfistroje byla odvadéna voda (napf. instalace smyc€ek). Pouze tak Ize zajistit, Ze bude trvale
dodrzeno pozadované kryti.

Provedeni IP55:

Provedeni IP55 je standardni varianta. U tohoto provedeni jsou k dispozici obé montazni varianty
namontované na motoru (nasazené na motor) nebo pobliz motoru (nasazené na nasténném drzaku).
Déle jsou pro toto provedeni k dispozici vSechny pfipojovaci jednotky, technologické boxy a
zakaznicka rozhrani.
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Provedeni IP66:

Provedeni IP66 je modifikovana opce provedeni IP55. Také u tohoto provedeni jsou k dispozici obé
varianty (na motoru, v blizkosti motoru). Disponibilni konstrukéni skupiny v provedeni |P66
(pfipojovaci jednotky, technologické boxy a zdkaznicka rozhrani) maji ty samé funkce jako pfislusné
moduly v provedeni IP55.

(il Informace IP66 - Specialni opatieni

Konstrukéni skupiny v provedeni IP66 obsahuji v typovém oznaceni dodate¢né ,-C* a jsou modifikovany
nasledujicimi specialnimi opatfenimi:
* impregnované desky s ploSnymi spoji,
* lakovani skfiné praskovou barvou RAL 9006 (bily hlinik),
+ modifikovana zaslepovaci Sroubeni (odolnost proti UV zéfeni),
* membranovy ventil pro vyrovnani tlaku pfi zméné teploty,
* podtlakova zkouska.
— Pro kontrolu podtlaku je zapotiebi volné Sroubeni M12. Po provedené kontrole je zde vsazen
membranovy ventil. Toto Sroubeni neni jiz nasledné pro kabelovy pfivod k dispozici.

Pro pfipad, ze se ma dodateéné namontovat méni¢ frekvence, tzn. pohonna jednotka (méni¢
namontovan na motoru) neni odebrana kompletné od spole¢nosti NORD, je membranovy ventil dodan
v sacku pfislusenstvi ménice frekvence. Montaz ventilu pak musi provést odborné na misté zfizovatel
zafizeni (Upozornéni: ventil se musi namontovat pokud mozno na nejvysSim misté, aby se vyloudil
kontakt s nahromadénou vihkosti (napf.: vihkost nahromadéna kondenzaci)).

il Informace Pristroje ,,SK 2xxE-...-C*, konstrukéni velikost 4

Ménice frekvence konstrukéni velikosti 4 byly do tydne vyroby 38 / 2012 (do ID &is.: 38M...) dodavany i v provedeni
.coated” ,-C*, vzhledem k integrovanému ventilatoru splriuji ale pouze kryti IP55. Od ID €is.: 39M.... vyhovuj;ji i tyto
pristroje kryti IP66.

SK 2xxE-...-C* - pfistroje vykonu 5,5 kW a 7,5 kW (230 V), jakoz i 11 kW a 15 kW (400 V) splfuji od ID ¢is.:
28M... kryti IP66 — tauglic.
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2 Montaz a instalace

2.1 Montaz SK 2xxE

Pristroje jsou v souladu se svym vykonem dodavany v rliznych konstrukénich velikostech. Lze je
namontovat na svorkovnici motoru nebo v jeho bezprostfednim okoli.

Provedeni namontované na motoru Provedeni namontované na sténu

Pristroj je pfi dodani celého pohonu (pfevodovka + motor + SK 2xxE) vzdy kompletné namontovan a
prezkousen.

(il Informace Provedeni pfistroje IP6x

Montéz pfistroje v souladu s IP6x Ize provést pouze ve firm& NORD, protoZze se musi provést pfislusna specialni
opatieni. U komponent IP6x, dodate¢né& namontovanych na misté, nelze toto kryti zarucit.

PFipojeni SK 2xxE k motoru nebo soupravu pro nasténnou montdz se provadi pomoci pFipojovaci
jednotky SK Tl4-... vhodné konstrukéni velikosti. Pro dodatenou montaz na stavajici motor nebo
vyménu jiného méni¢e frekvence, namontovaného na motoru Ize pfipojovaci jednotku objednat i
samostatné.

Konstrukéni skupina ,,Pfipojovaci jednotka SK TI4* obsahuje nasledujici konstrukéni dily:

+ litinovou skFin, tésnéni (je jiz nalepeno) a izolacni desku

» vykonovou svorkovnici, odpovidajici sitovému pfipojeni

» svorkovnici fizeni, odpovidajici provedeni SK 2xxE

» pfislusenstvi Sroubl pro montaz na motor a svorkovnice

» prefabrikované kabely, pro pfipojeni motoru a termistoru

* Pouze konstrukéni velikost 4: Od stavu hardwaru ,EAA* (méni€ frekvence) popf. ,EA" (pfipojovaci
jednotka) prstencové jadro (ferit) s upeviiovacim materialem

(il Informace Snizeni vykonu

Pfistroje vyzaduji pro ochranu pfed prehfatim dostateéné chlazeni. Pokud je nelze zarudit, je nasledkem snizeni
vykonu (derating) ménice frekvence. Vliv na chlazeni ma zplsob montaZe (montaz na motoru, montadz na sténu).
PFi montazi na motoru proud vzduchu ventilatoru motoru (trvale nizké otacky = nedostatecné chlazeni).

Nedostate¢né chlazeni mlze pfi provozu S1 mit za nasledek snizeni vykonu napfiklad o 1 — 2 vykonové stupné,
které Ize vyrovnat pouze pouzitim silnéjSiho pfistroje.

Udaje o snizeni vykonu a moznych okolnich teplotach jakoZ i dal$i detaily (20 Cast 7.2 "Elektricka data").
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211 Montaz izolaéni desky — konstrukéni velikost 4

Od stavu hardwaru EAA ménice frekvence (vhodna pfipojovaci

jednotka stav hardwaru EA) se musi prstencové jadro

namontovat na izolaCni desku (kryt svorek motoru). Prstencové

jadro a nutny upeviiovaci material jsou obsazeny v rozsahu

dodavky pfipojovaci jednotky.

Prstencové jadro je nutné, aby bylo mozno zarugit dodrzeni pozadavk( na EMC.

Prabéh montaze

1. | Pfipevnéte prstencové jadro pomoci

kabelovych spojek dle levého
vyobrazeni (dejte pozor na vyrovnani
izola¢ni desky).

2. | Demontuijte svorkovnice (b). I*4 '

3. | Pripojte kabelovy svazek (motorovy
kabel) a protahnéte jej prstencovym
jadrem, pfipevnénym na izola¢ni
desce.

4. | Motorovy kabel pfipojte k
pripojovacim svorkam V — W
prisludné svorkovnice.

5. | = Namontujte izola¢ni desku (viz
vyobrazeni v kroku 2 — (a)).

» Namontujte svorkovnice (viz
vyobrazeni v kroku 2 — (b)).
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2.1.2 Pracovni postup pfi montazi motoru

1. Odstrante eventualn& z motoru NORD originalni skfifi svorkovnice, takze zbude pouze sokl skfiné a deska
svornikd motoru.

2. Instalujte propojovaci mulstky pro spravné spojeni vinuti (D/Y) a do pfislusnych pfipojovacich bodd motoru
vlozte prefabrikované kabely pro pfipojeni motoru a termistoru.

3. Na sokl skfiné svorkovnice motoru NORD namontujte pomoci pfislusnych Sroubl a tésnéni, jakoz i
prilozenych pruznych / pojistnych podlozek pfipojovaci jednotku. Skfifi se pfitom musi vyrovnat tak, aby
zaoblena strana sméfovala ve sméru loziskového Stitu A motoru. Provedte mechanické pfizpusobeni
pomoci ,adaptaéni soupravy“ (EJ 2.1.2.1 "Pfizptsobeni konstrukéni velikosti motoru"). U motort jinych
vyrobcl se musi obecné zkontrolovat moznost montaze.

Obr. 4: Pripojovaci jednotka vel. 1 ... 3 Obr. 5: Pripojovaci jednotka vel. 4
4. Izolaéni desku zafixujte nad svorkovym dilem motoru.
— Velikost 4: Na izolaéni desku pfipevnéte prstencové jadro (EJ ¢ast 2.1.1 "Montaz izolaéni desky —
konstrukéni velikost 4").
Pomoci 2 Sroubd M4x8 a plastovych podlozek pfiSroubujte vykonovou svorkovnici (vel. 4: 3 ks uzaviené
matice M4).

5. Provedte elektrické pfipojeni. Pro zavedeni kabelu pfipojovaciho vedeni se musi pouzit vhodné prichodky,
odpovidajici prafezu kabelu.

6. Na pfipojovaci jednotku nasadte méni¢ frekvence. Pfitom se u
konstruk&nich velikosti 1 az 3 musi dat pozor zejména na spravné
pFipojeni kontaktd PE-kolik(l. Ty jsou umistény diagonalné ve 2 rozich
ménice frekvence a pfipojovaci jednotky.

Aby se dosahlo stanoveného kryti pfistroje, musi se u vSech
upevhnovacich Sroubu fixujicich méni¢ frekvence k pfipojovaci jednotce
dat pozor na utazeni kfizem, krok za krokem utahovacim momentem,
udanym v nize uvedené tabulce.

Pouzita kabelova Sroubeni musi odpovidat kryti pfistroje.

Konstrukeni velikost SK 2xxE Velikost Sroubtl Utahovaci moment
vel. 1 M5 x 45 2,0Nm £20 %
vel. 2 M5 x 45 2,0Nm £20 %
vel. 3 M5 x 45 2,0Nm £20 %
vel. 4 M6 x 20 25Nm £20 %
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21.21

PrizplUsobeni konstrukéni velikosti motoru

Upevnéni skfiné svorkovnice se u jednotlivych konstrukénich velikosti motor( ¢astecné lisi. Proto
muze byt pro montaz pfistroje nutné pouziti adaptéru.

Pro zaru€eni maximalniho kryti IPxx pfistroje pro celou jednotku, musi vSechny prvky pohonné
jednotky (napf. motor) minimalné vykazovat stejné kryti.

[i] Informace

U motor( jinych vyrobcu se musi v jednotlivych pfipadech prekontrolovat moznost adaptace!

Informace k pfestavbé pohonu na pfistroj Ize zjistit v BU0320

Cizi motory

@

Adaptér
Tésnéni

AWON =

Obr. 6: Priklad prizpusobeni velikosti motoru

Pfipojovaci jednotka SK Tl4

Motor, konstrukéni velikost 71

Konstrukéni velikost Nastavba Nastavba Nastavba Nastavba
Motory NORD SK 2xxE vel. 1 SK 2xxE vel. 2 SK 2xxE vel. 3 SK 2xxE vel. 4
s adaptacni s adaptacni neni mozna neni mozna
vel. 63 — 71
soupravou | soupravou |
vel. 80 — 112 Pfima montaz Pfima montaz s adaptaéni neni mozna
soupravou Il
vel. 132 neni mozna neni mozna Pfima montaz s adaptacni
soupravou Il
vel. 160-180 neni mozna neni mozna neni mozna Prima montaz
Prehled adaptacnich souprav
Adaptacni souprava Oznaceni Soucasti Mat. Cis.
Adaptaéni IP55 SK Tl4-12-Adapterkit_63-71 Adaptér, tésnéni ramecku 275119050
souprava | IP66 | SK TI4-12-Adapterkit_63-71-C svorkovnice a Srouby 275274324
Adaptaéni IP55 SK Tl4-3-Adapterkit_80-112 Adaptér, tésnéni ramecku 275274321
souprava I IP66 | SK TI4-3-Adapterkit_80-112-C svorkovnice a Srouby 275274325
Adaptaéni IP55 SK Tl4-4-Adapterkit_132 Adaptér, tésnéni ramecku 275274320
souprava Il IP66 | SK Tl4-4-Adapterkit_132-C svorkovnice a Srouby 275274326
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21.2.2 Rozméry SK 2xxE montaz na motoru

Konstrukéni velikost Rozmér skiiné SK 2xxE / motor Hmotnost SK 2xxE
bez motoru
FU Motor g g1 n o p cca [kg]
vel. 711 145 201 214
vel. 80 165 195 236
vel. 1 236 156 3,0
vel.90 S /L 183 200 251 /276
vel. 100 201 209 306
vel. 80 165 202 236
vel.90 S /L 183 207 251 /276
vel. 2 266 176 4.1
vel. 100 201 218 306
vel. 112 228 228 326
vel. 100 201 251 306
vel. 3 |vel. 112 228 261 330 326 218 6,9
vel. 132S/M 266 262 373 /411
vel. 132 266 313 411
vel. 4 |vel. 160 320 318 480 492 305 17,0
vel. 180 358 335 614
v8echny rozméry v [mm]
1) v€etné dodate¢ného adaptéru a t&snéni (18 mm) [275119050]
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2.1.3 Nasténna montaz

Alternativné k montazi na motoru lze pfistroj pomoci volitelné soupravy pro nasténnou montaz
instalovat i v blizkosti motoru.

21.3.1 Souprava pro nasténnou montaz bez ventilatoru

Souprava pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-... (...1-K, ...2-K, ...3)

Pro ménie frekvence konstrukéni velikosti 1 az 4 jsou k dispozici jednoduché soupravy pro
nasténnou montaz v nasledujicich provedenich. Soupravy pro nasténnou montaz pro malé
konstrukéni velikosti jsou z umélé hmoty a jsou pouzitelné pro IP55 a IP66. Pro konstrukéni velikost 4
jsou pro IP55 a IP66 k dispozici vzdy rizné soupravy pro nasténnou montaz z nerezu.

Konstrukéni Tvb bfistroi Rozmary pla&ts Montani . Celk
. yp pristroje ozmery plaste ontazni rozmeér o
velvlk.ovst hmotnost
menice
frekvence g2 n p d1 d2 el e2 %] cca [kg]
vel- 1 SK T'E4'Vh\:'\:”ff1';5 Jeoos| 130:5 | 236 | 156 3,1
.2 SK TIE4 W?\/ﬁ?: K 205 | 180 9 64 55
vel. VMR- 137,5| 266 | 176 4,2
Mat. ¢is. 275 274 004
vel- 3 SKTIE4-WMK-2-K 154,5| 330 | 218 | 2355|2105 | 105 74 55 7,0
Mat. ¢is. 275 274 015
vel. 4 IP55 | SK TIE4-WMK-3
Mat. ¢is. 275 274 003
168 | 470 | 305 | 295 | 255 | 150 | 100 | 8,5 19
IP66 | SK TIE4-WMK-3-C
Mat. ¢is. 275 274 009
vS8echny rozméry v [mm]
[i] Informace Snizeni vykonu

V dusledku pouziti soupravy pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-1-K a SK TIE4-WMK-2-K neni jiZ ménic
frekvence optimalné chlazen. Proto mlize zejména u tfifAazovych ménich frekvence dojit k vyraznému poklesu
maximalniho trvalého vykonu ve srovnani s preferovanym zplsobem montaze na motoru. Detaily Ize zjistit v
technickych datech (viz kapitola 7.2 "Elektrickd data" na strané 234).

V konstrukénich velikostech 4 SK 2x0E je sériové integrovan blok ventilatord, takZze zde nedochazi k zadnému
snizeni vykonu.

Obr. 7: SK 2xxE se soupravou pro nasténnou montaz
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"

g1 €2

d2

\,./\ :_////d'

Obr. 8: SK TIE4-WMK-1-K (pop¥. -2-K) Obr. 9: SK TIE4-WMK-3(-C)

Souprava pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-... (...1-EX, ...2-EX)

Tyto soupravy pro nasténnou montaz jsou uréeny pro pouziti v prostfedi s nebezpecim vybuchu
(E) ¢ast 2.6 "Provoz v prostredi s nebezpeéim vybuchu "). Jsou provedeny z nerezu a jsou pouzitelné
pro aplikace IP55 a IP66.

[i] Informace Snizeni vykonu

V dusledku pouziti soupravy pro nasténnou montaz neni jiz méni¢ frekvence optimalné chlazen. Proto mize
zejména u tfifazovych ménica frekvence dojit k vyraznému poklesu maximalniho trvalého vykonu ve srovnani s
preferovanym zplsobem montéZe na motoru. Detaily Ize Zzjistit v technickych datech (£ ¢ast7.2 "Elektricka
data").

Konstrukéni asté
. Souprava pro na stennou Rozméry plasté Montazni rozmér Celk.
velikost montaz hmotnost
meénice
frekvence g2 n p d1 d2 el e2 & cca [kg]
vel-1 SK T'E4'V:A”\:”ff1';;(175 | 1305 236 | 156 35
1.2 SK TIE4 W?\/ﬁ:i EX 205 1 180 % 64 55
vel. VMR- 137,5| 266 | 176 4,6
Mat. ¢is. 275 175 053
vel. 3 SKTIE4-WMK-2-EX 154,5| 330 | 218 | 2355|2105 105 | 74 | 55 75
Mat. ¢is. 275 175 054
v8echny rozméry v [mm]

1 Adaptér

Obr. 10: SK 2xxE se soupravou pro nasténnou Obr. 11: SK TIE4-WMK-... (...1-EX / 2-EX)
montaz
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2.1.3.2 Souprava pro nasténnou montaz s ventilatorem

Souprava pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-L-...

Souprava pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-L-... umozfiuje instalaci ménice frekvence v blizkosti
motoru. Pouzitim této soupravy pro nasténnou montaz lze u ménice frekvence dodrzet kryti IP55. Tuto
soupravu lze dodat pouze pro velikosti ménice frekvence 1 az 3.

Pfi montazi se musi dat pozor na to, aby byl ventilator umistén pod chladicimi Zebry ménice.
Pfipojovaci kabel ventildtoru se musi vést kabelovym pfivodem do pfipojovaci jednotky ménice
frekvence (viz nasledujici grafické znazornéni) a pfipojit k +24 V DC (Cerveny kabel) a GND (Cerny
kabel) svorkovnice.

Pfrikon ventilatoru: cca 1,3 W

[i] Informace Snizeni vykonu

V dusledku pouziti soupravy pro nasténnou montadz SK TIE4-WMK-L-1 (popf. -2) je méni¢ frekvence
permanentné odvétravan. Tim pfipustné trvalé vykony 3-fazového ménice frekvence odpovidaji vykonim
pfislusného méni¢e, namontovaného na motoru. U 71-fazovych ménicu frekvence plati vykonové udaje pro
nasténnou montaz. Detaily Ize zjistit v technickych datech (viz kapitola 7.2 "Elektricka data" na strané 234) .

42 BU 0200 cs-3118



Co

DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace
Konstrukéni R . la5te Montazni « Celk
velikost Typ pfistroje ozméry plasté ontazni rozmér hmatnost
ménice
frekvence g2 n p d1 d2 d3 el e2 %] cca [ka]
vel. 1 SK TIE4-WMK-L-1
150,5| 236 | 156 3,3
Mat. &is. 275 274 005
257 | 187 61 130 | 100 55
vel. 2 SK TIE4-WMK-L-1
157,5| 266 | 176 4,4
Mat. &is. 275 274 005
vel. 3 SK TIE4-WMK-L-2
174,5| 330 | 218 | 303 | 212 81 150 | 120 55 7,3
Mat. &is. 275 274 006

v8echny rozméry v [mm]

Obr. 12: SK 2xxE se soupravou pro nasténnou
montaz

1

Obr. 13: SK TIE4-WMK-L ...

Zavedeni pfipojovaciho kabelu ventilatoru
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2.1.3.3 Montazni polohy ménice frekvence se soupravou pro nasténnou montaz

Instalace ménice frekvence pobliz motoru je pfipustna v nasledujicich montaznich polohach.

——————

00O

[ ]

OO0

000

000

0 1 2 3
Obr. 14: Montazni polohy ménice frekvence se soupravou pro nasténnou montaz
0 1 2 3

Ménic frekvence svisla svisla vodorovna | vodorovna
Montazni poloha | Poloha chladicich zeber ( / ventilator) dole nahore bocné bocné

Souprava pro nasténnou montaz svisla svisla svisla vodorovna

SK TIE4-WMK-1-K J J J

SK TIE4-WMK-2-K
Typ SK TIE4-WMK-1-EX . . J
Souprava pro SK TIE4-WMK-2-EX ;
nasténnou S 3 ] 3
montas K TIE4-WMK-3 -

SK TIE4-WMK-L-1 J J

SK TIE4-WMK-L-2

\ = pFipustné / - = nepfipustné.

44
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2.2 Montaz volitelnychkonstrukénich skupin

Instalace nebo odebrani modulll se smi provadét pouze ve stavu bez napéti. Prostory Ize pouzit
pouze pro uréené moduly.

2.2.1 Mista pro prislusenstvi na displeji

Montazni mista pro konstrukéni skupiny pfisluSenstvi se nenachazeji bezprostfedné na ménici
frekvence, ale na této pfipojovaci jednotce.
@
: 3L o |8

g 7 LE. 4L
@ {!J 3AL | ABL
':l ?4: 5}. & -
BL FU @
1® —
._ @ IR o~
| = ‘ 3BR 3AR
! @ () - - : E.R I
8! = BR TR (BR
‘ ,ﬂ,\:‘f:.} ]_.

QR | 4R

JTee
3BR  3AR
(s 7R &R

Pohled shora

| R

Pohled zleva, vel. 1 az 3
Pohled zprava, vel. 1 az 3
Pohled zprava, vel. 4

a b ODN -

Pohled zleva, vel. 4

Obr. 15: Mista pro prislusenstvi na pripojovaci jednotce

Ve vySe uvedenych vykresech jsou zakreslena rizna montazni mista pro konstrukéni skupiny
prislusenstvi. Misto 1 je pouzito pro montaz interni sbérnicové konstrukéni skupiny nebo interniho
sitového zdroje (ne SK 2x0E). Na misté 2 Ize namontovat interni brzdny odpor. Externi sbérnicové
konstrukéni skupiny, sitové zdroje 24 V DC (ne SK 2x0E) nebo potenciometrické konstrukéni skupiny
Ize umistit na misté 3L nebo 3R. To samé plati pro externi brzdné odpory Mista 4 a 5 slouzi k montazi
zasuvek popf. konektorl M12. Na mistech 6,7 a 8 jsou u velikosti 1 az 3 dodate¢né zapotfebi
rozSifeni z M12 na M16, aby se i zde mohly namontovat zasuvky a konektory M12. U pfistroju
konstrukéni velikosti 4 jsou mista 6 - 8 provedena rovnéZz v M16. Na jedno misto Ize samoziejmé
namontovat vzdy jen jedno pfisluSenstvi. Preferované montézni misto pro zasuvky nebo konektory
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M12 by mélo byt 4L nebo 4R. Pro sitové pfipojeni konstrukéni velikosti 4 je ur€en dodatecny otvor
M32 (misto 9).

Misto pro Poloha Vyznam Velikost | Velikost Poznamka
prislusenstvi vel.1-3| vel. 4
1 Interni Montazni misto pro zédkaznicka
rozhrani SK CU4-...
2 Interni Montazni misto pro
interni brzdny odpor SK BRI4-...
3 bo¢né Montazni misto pro

+ externi brzdny odpor
SK BRE4-...

« externi technologické
konstrukéni skupiny SK TU4-...

« volitelné moznosti vybaveni
obsluhy

* vykonové konektory

3 A/B* bocné Kabelova prachodka M25 M25 Neni k dispozici, pokud je
misto 3 obsazeno, popf. je
namontovana SK TU4-...

4 bocné Kabelova prichodka M16 M16 Neni k dispozici, pokud je

5* namontovana SK TU4-...

6* bocné Kabelova prachodka M12 M16 Neni k dispozici, pokud je

7* misto 3 obsazeno

8* SK BRE4, popf. je
namontovana SK TU4-...

9* bo¢né Kabelova priichodka -- M32 Pouziti pfednostné pro
sitovy kabel

*vzdy R a L (pravostranna a levostranna)
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2.2.2 Montaz interniho zakaznického rozhrani SK CU4-... (montaz)

[i] Informace Misto montaze zakaznického rozhrani

S montazi zakaznického rozhrani SK CU4-... samostatné mimo pfistroj neni uvazovano. Rozhrani je ur€eno
vyhradné pro montaz v pfistroji na uréeném misté (misto 1). Na pfistroji Ize namontovat pouze jedno zakaznické
rozhrani.

K zakaznickému rozhrani jsou pfilozeny i prefabrikované
kabely.

II H
Pfipojeni se provede dle tabulky. ‘L
:.,1 : .

—

Obr. podobny
Sacek prislusenstvi interni zakaznické rozhrani

Prifazeni kabelovych svazkii (prisluSenstvi k zakaznickému rozhrani)

Urceni Oznaceni svorky Barva kabelu

i Napajeni (24V DC) 44 24V hnéda
§ Q| (mezi pfistrojem a zakaznickym rozhranim) 40 GND/0OV modra
c -
0o 9 ) L 77 SYSH (+) cerna
2 ‘0| Systémova sbérnice —
n o 78 SYSL(-) Seda

Napajeni (24V DC) 44 24V hnéda

§ (mezi pfistrojem a zakaznickym rozhranim) 40 GND/OV modra
i<
S | Napajeni (sit (AC)) L1 L1 hnéda
B (mezi siti a zakaznickym rozhranim) D2 D2 éerna
[ Frekvencni vystup B1 DOUT BUS (FOUT) cerna

Sbérnicové konstrukéni skupiny vyzaduji pro svou funkci : -
napajeci napéti 24V.

Montaz zakaznickych rozhrani se provadi uvnitf pfipojovaci o, K
jednotky SK Tl4-... SK 2xxE, pod svorkovnici Ffizeni. FE(((((((({’(({’({’( | -
L

K zafixovani slouzi svorkovnice Fizeni ménice frekvence a
dva svorniky (pfisluSenstvi zdkaznického rozhrani).

Na pfistroj Ize namontovat pouze jedno zakaznické rozhrani!
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2.2.3 Montaz externich technologickych boxi SK TU4-... (nastavba)

Technologické boxy SK TU4-...(-C) potfebuiji pfipojovaci jednotku SK TI4-TU-...(-C). Pouze tak vytvofi
kompaktni uzavienou funkéni jednotku. Tu Ize namontovat na pfistroj nebo pomaoci volitelné soupravy
pro nasténnou montaz SK TIE4-WMK-TU namontovat i nezavisle na ném. Pro zaruceni bezpecného
provozu, se musi vyloucit délky kabell mezi technologickym boxem a pfistrojem vétsi nez 20 m.

(il Informace

Detailni informace k montazi

Detailni popis Ize nalézt v dokumentaci pfislusné pfipojovaci jednotky.

Pripojovaci jednotka

Dokument

SK TI4-TU-BUS

T1 275280000

SK TI4-TU-BUS-C

T1 275280500

SK TI4-TU-NET

T1 275280100

SK TI4-TU-NET-C

T1 275280600

SK TI4-TU-MSW

T1 275280200

SK TI4-TU-MSW-C

T1 275280700
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2.3 Brzdny odpor (BW) - (od velikost 1)

PFi dynamickém brzdéni (sniZzeni frekvence) trojfdzového motoru je event. elektricka energie vracena
zpét do ménice frekvence. Od velikosti 1 Ize pro vylou€eni pfepétového odpojeni pfistroje pouzit
interni nebo externi brzdovy odpor. Integrovany brzdny chopper (elektronicky spina¢) pulzné pfipina
napéti meziobvodu na brzdny rezistor (prah sepnuti cca 420 V /720 Vpc, podle sitového napéti) . V
brzdném rezistoru se méni prebytec¢na energie z dynamického brzdéni na teplo.

A OPATRNE Horky povrch

Brzdny odpor a vSechny ostatni kovové dily se mohou ohfat na teplotu vy3si nez 70°C.
* Nebezpedi zranéni lokalnim popalenim pfi kontaktu s ¢astmi téla
*  Poskozeni sousednich pfedmétl zarem

Pfed praci na pfistroji vyCkejte po dostate¢nou dobu vychladnuti. Vhodnym méficim pFistrojem zkontrolujte
povrchovou teplotu. DodrZujte dostate¢nou vzdalenost od sousednich dilG.

(il Informace Parametrizace dat brzdného odporu

Pro ochranu brzdného odporu pred pretizenim, se musi v parametrech P555, P556 a P557 nastavit elektrické
parametry pouzitého brzdného odporu. Pfi pouziti interniho brzdného odporu (SK BRI4-...) je to realizovano
nastavenim DIP spinace $1:8 (L1 ¢ast 2.3.1)

2.3.1 Interni brzdovy odpor SK BRI4-...

Interni brzdovy odpor Ize pouZzit pokud Ize o¢ekavat pouze
nepatrné, kratkodobé faze brzdéni. U jednotlivych
vykonovych stuprill konstrukéni velikosti 4 obsahuje
vyrobek sadu ze 2 brzdovych odporu. Ty lze zapojit
paralelné a dosahne se tak elektrickych parametrd z
popisu materialu. Misto montaze pro 2. brzdovy odpor je Podobné jako na obr
naproti mistu montaze 1. brzdového odporu.

Montaz

Konstrukéni velikost1 ... 3 Konstrukéni velikost 4
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Vykonnost SK BRI4 je limitovana (viz také nasledujici informacni pole) a Ize ji vypocitat nasledovné.
P = P}’l*(1+ V(30/tbrzd ))2

(P=brzdovy vykon (W), Pn= trvaly brzdovy vykon - odpor (W), Pmax. Spi¢kovy brzdovy vykon, torzs= Doba brzdéni
(s))
V dlouhodobém praméru se pfFipustny trvaly brzdovy vykon Pn nesmi prekrogit.

, ale plati P < Pmax

(il Informace Omezeni Spickového zatizeni - DIP spinac¢ (S1)

Pfi pouziti internich brzdovych odpord se musi nastavit DIP spina¢ (S1), ¢islo 8 (viz kapitola 4.3.2.2 "DIP
spinac (S1)")auf ,on“. To je dulezité pro aktivaci omezeni $pi¢kového vykonu k ochrané brzdového odporu.

Elektricka data:

Oznaceni Mat. éis. Odpor max. trvaly vykon / Spotreba Pripojovaci
(IP54) omezeni ? energie " vedeni popf.
(Pn) (Pmax) svorky
SK BRI4-1-100-100 275272005 100 Q 100 W /25 % 1,0 kWs sil .
ilikonové lanko
SK BRI4-1-200-100 275272008 200 Q 100 W /25 % 1,0 kWs 2x AWG 20
SK BRI4-1-400-100 275272012 400 Q 100 W / 25 % 1,0kws  |o=f0mm
SK BRI4-2-100-200 275272105 100 Q 200 W /25 % 2,0 kWs Silikonové lanko
2x AWG 18
SK BRI4-2-200-200 275272108 200 Q 200 W /25 % 2,0 kWs oca 60 mm
SK BRI4-3-047-300 275272201 47 Q 300W /25 % 3,0 kWs Silikonove lanko
2x AWG 16
SK BRI4-3-100-300 275272205 100 Q 300 W /25 % 3,0 kWs cca 170 mm
23Q 600 W /25 % 6,0 kWs
SK BRI4-3-023-600 275272800 % ’ . 3
(2x47 Q) (2 x 300 W) (2 x 3 kWs) Silikonové lanko
50 Q 600 W /25 % 6,0 kW 2o AN 19
) S 170 mm
SK BRI4-3-050-600 275272801 ¥ ° cea
(2 x 100 Q) (2 x 300 W) (2 x 3 kKWs)
UPOZORNENI: 1) maximalné jednorazové béhem 10 s 2
DIP spl'nac"; (S1 )’ 2) Pro vylou€eni nepfipustné vysokého ohfevu pfipojovaci jednotky, je trvaly vykon
DIP-¢is. 8 = on omezen na 1/4 jmenovitého vykonu brzdného odporu.
’ To ma omezeny Vliv i na spotfebu energie.
3) Souprava se sklada ze 2 kusl paralelné pfipojovanych odpord
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2.3.2 Externi brzdny odpor SK BRE4-... /| SK BRW4-... /| SK BREW4-...

Externi brzdny odpor je uréen pro zpétné vracenou energii,
ke které dochazi napf. u pojezdovych pohonl nebo
zvedacich mechanismd. Zde je pak nutno naprojektovat
potfebny pfesny brzdny odpor (viz obr. vedle).

V kombinaci se soupravou pro nasténnou montaz
SK TIE4-WMK... neni montdZz SK BRE4-... mozna. V tomto
pfipadé jsou jako alternativa k dispozici brzdné odpory typu
SK BREW4-..., které Ize rovnéz namontovat na ménic
frekvence.

Mimoto jsou k dispozici brzdné odpory typu SK BRW4-... pro nasténnou montaz v blizkosti pfistroje.

Elektricka data:

Oznaceni " Odpor max. trvaly vykon Spotieba energie 2
(IP67) (Pn) (Pmax)

SK BRx4-1-100-100 100 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-1-200-100 200 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-1-400-100 400 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-2-100-200 100 Q 200 W 4,4 KWs
SK BRx4-2-200-200 200 Q 200w 4,4 KWs
SK BRx4-3-050-450 50 Q 450 W 3,0 kWs
SK BRx4-3-100-450 100 Q 450 W 3,0 kWs

1) SK BRx4-: Varianty: SK BRE4-, SK BRW4-, SK BREW4-

2) maximalné jednorédzové béhem120 s

Externi brzdné odpory pro méni¢e frekvence namontované na motoru

Typova fada SK BRE4- je uréena pro pfimou montaz na méni¢ namontovany na motoru.

Detailni informace k brzdnym odporum lze zjistit v pFislusné, pro produkt specifické dokumentaci.

Oznaceni Cislo dilu Dokument
SK BRE4-1-100-100 275273005 T1 275273005
SK BRE4-1-200-100 275273008 T1 275273008
SK BRE4-1-400-100 275273012 T1 275273012
SK BRE4-2-100-200 275273105 T1 275273105
SK BRE4-2-200-200 275273108 T1 275273108
SK BRE4-3-050-450 275273201 T1 275273201
SK BRE4-3-100-450 275273205 T1 275273205
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Externi brzdné odpory pro ménice frekvence namontované na sténé

Typova fada SKBRW4- je urCena pro nasténnou montaz v blizkosti méni¢e frekvence,
namontovaného na sténé.

Typova fada SK BREW4- je uréena pro pfimou montaz na ménic frekvence namontovany na sténé.

Elektrické udaje jsou identické s udaji typové fady SK BRE4-. Detailni informace Ize zjistit v pFislusné,
pro produkt specifické dokumentaci.

Oznadeni Cislo dilu Dokument

SK BRW4-1-100-100 275273305 T1 275273305
SK BRW4-1-200-100 275273308 T1 275273308
SK BRW4-1-400-100 275273312 T1275273312
SK BRW4-2-100-200 275273405 T1 275273405
SK BRW4-2-200-200 275273408 T1 275273408
SK BRW4-2-400-200 275273412 T1 275273412
SK BRW4-3-100-450 275273505 T1 275273505
SK BREW4-1-100-100 275273605 T1 275273605
SK BREW4-1-200-100 275273608 T1 275273608
SK BREW4-1-400-100 275273612 T1 275273612
SK BREW4-2-100-200 275273705 T1 275273705
SK BREW4-2-200-200 275273708 T1 275273708
SK BREW4-2-400-200 275273712 T1 275273712
il Informace Brzdny odpor

Na prani Ize nabidnout dal$i provedeni nebo montazni varianty pro externi brzdné odpory.
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2.3.3 Prirazeni brzdnych odporu

Brzdné odpory, nabizené spolec¢nosti NORD jsou pfizplisobeny pfimo jednotlivym pfistrojum. Pri
pouziti externich brzdnych odport existuje ale zpravidla moznost volby mezi 2 nebo 3 alternativami.

Pristroj

SK 2xxE-...

interni

Brzdny odpor

preferovany

externi brzdny odpor "

alternativné

alternativné

250-112-0

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

370-112-0O

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

550-112-0

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

750-112-0O

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

250-123-A

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

370-123-A

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

550-123-A

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

750-123-A

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

111-123-A

SK BRI4-1-100-100

SK BRx4-1-100-100

SK BRx4-2-100-200

250-323-A

SK BRI4-1-200-100

SK BRx4-1-200-100

SK BRx4-2-200-200

SK BRx4-2-100-200

370-323-A

SK BRI4-1-200-100

SK BRx4-1-200-100

SK BRx4-2-200-200

SK BRx4-2-100-200

550-323-A

SK BRI4-1-200-100

SK BRx4-1-200-100

SK BRx4-2-200-200

SK BRx4-2-100-200

750-323-A

SK BRI4-1-200-100

SK BRx4-1-200-100

SK BRx4-2-200-200

SK BRx4-2-100-200

111-323-A

SK BRI4-1-200-100

SK BRx4-1-200-100

SK BRx4-2-200-200

SK BRx4-2-100-200

151-323-A

SK BRI4-1-200-100

SK BRx4-1-200-100

SK BRx4-2-200-200

SK BRx4-2-100-200

221-323-A

SK BRI4-1-200-100

SK BRx4-1-200-100

SK BRx4-2-200-200

SK BRx4-2-100-200

301-323-A

SK BRI4-2-100-200

SK BRx4-2-100-200

401-323-A

SK BRI4-2-100-200

SK BRx4-2-100-200

551-323-A

SK BRI4-3-047-300

SK BRx4-3-050-450

751-323-A

SK BRI4-3-047-300

SK BRx4-3-050-450

112-323-A

SK BRI4-3-023-600

SK BRx4-3-050-450

550-340-A

SK BRI4-1-400-100

SK BRx4-1-400-100

SK BRx4-2-200-200

750-340-A

SK BRI14-1-400-100

SK BRx4-1-400-100

SK BRx4-2-200-200

111-340-A

SK BRI4-1-400-100

SK BRx4-1-400-100

SK BRx4-2-200-200

151-340-A

SK BRI14-1-400-100

SK BRx4-1-400-100

SK BRx4-2-200-200

221-340-A

SK BRI4-1-400-100

SK BRx4-1-400-100

SK BRx4-2-200-200

301-340-A

SK BRI4-1-400-100

SK BRx4-1-400-100

SK BRx4-2-200-200

401-340-A

SK BRI4-1-400-100

SK BRx4-1-400-100

SK BRx4-2-200-200

551-340-A

SK BRI4-2-200-200

SK BRx4-2-200-200

751-340-A

SK BRI4-2-200-200

SK BRx4-2-200-200

112-340-A

SK BRI4-3-100-300

SK BRx4-3-100-450

152-340-A

SK BRI4-3-100-300

SK BRx4-3-100-450

182-340-A

SK BRI4-3-050-600

SK BRx4-3-100-450

222-340-A

SK BRI4-3-050-600

SK BRx4-3-100-450

1) SK BRx4-: Varianty: SK BRE4-, SK BRW4-, SK BREW4-

Tabulka 7: Prifazeni brzdnych odporti k ménici frekvence
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2.4 Elektrické pripojeni

A VYSTRAHA Zasah elektrickym proudem

Sitovy vstup a pfipojovaci svorky motoru mohou byt pod nebezpeénym napétim, i kdyz je pfistroj mimo provoz.

» PFed zacatkem praci se musi kontrolou vhodnymi méficimi pfistroji zjistit nepfitomnost napéti u viech
relevantnich komponent (zdroj napéti, pfipojovaci vedeni, pfipojovaci svorky pfistroje).

* Pouzijte izolované nastroje (napf. Sroubovak).

+ PRISTROJE MUSi BYT UZEMNENE

[i] Informace Teplotni snimaé a termistor (TF)

Termistory se musi, stejné jako jina signalni vedeni, instalovat oddélené od motorovych vedeni. V opacném
pfipadé zplsobuiji rusivé signaly motorového vinuti plsobici na vedeni poruchy pfistroje.

Presvédcte se, Ze pfistroj a motor odpovidaji pfipojovacimu napéti.

Pro zajisténi elektrického pfipojeni se musi méni¢ SK 2xxE z pfipojovaci jednotky SK Tl4-... odstranit
(£ ¢ast 2.1.2 "Pracovni postup pfi montazi motoru").

Pro vykonové pfipoje je k dispozici jedna svorkovnice a pro pfipoje fizeni druha svorkovnice.
PE-pfipoje (uzemnéni pfistroje) se nachazeji uvnitf litinové skfiné pfipojovaci jednotky na dné. U vel.
4 je pro to k dispozici kontakt na vykonovém svorkovém bloku.

Podle provedeni pfistroje se liSi instalovana svorkovnice. Spravné osazeni se musi zjistit dle popisu
na pfislusné svorce popf. z vytisknutého prehledového schématu svorek, umisténého uvnitf pfistroje.

Pripojovaci svorky pro .
(1) | Sitovy kabel oy, L
Motorovy kabel

Vedeni brzdného odporu
(2) | Ridici vedeni
Elektromechanicka brzda

Termistor (TF) motoru
(3) | PE
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2.41 Smérnice pro elektrické zapojeni

Pristroje byly vyvinuty pro provoz v pramyslovém prostfedi. V tomto prostfedi mze na pfistroj pusobit
elektromagnetické ruseni. Odborna instalace zaru€uje obecné bezporuchovy a bezpeény provoz. Pro
dodrZzeni meznich hodnot smérnice o elektromagnetické kompatibilité by mély byt dodrZeny
nasledujici pokyny.

1.

Zaijistéte, aby byly vSechny pfistroje, které jsou pfipojeny ke spole€nému zemnicimu bodu nebo
spole¢né zemnici listé, byly dobfe uzemnény kratkym zemnicim vedenim s velkym prifezem.
Obzvlasté dulezité je, aby byl kazdy Fidici pfistroj, pfipojeny k elektronické pohonné technice (napf.
automatizacni pfistroj) propojen kratkym vedenim velkého prifezu se stejnym zemnicim bodem,
jako pfistroj samotny. Preferovany jsou ploché vodi¢e (napf. kovoveé tfmeny), protoZe pfi vysokych

. Ochranny vodi¢ motoru, fizeného pfistrojem, se musi pfipojit pokud mozno pfimo k zemnici

pfipojce pfislusného pfistroje. Pfitomnost centralni zemnici listy a spole¢né svedeni vSech
ochrannych vodi¢l na tuto liStu zarucuje zpravidla bezvadny provoz.

Pokud je mozno, musi se pro fidici okruhy pouzit stinéna vedeni. Pfitom se musi stinéni na konci
vodiCe peclivé zakonCit a musi se dat pozor, aby Zily neprobihaly v pfili§ dlouhém useku bez
stinéni.

Stinéni kabell analogovych zadanych hodnot musi byt u pfistroje uzemnéno pouze na jedné
strané.

Ridici vedeni se musi polozit pokud moZno co nejdale od vykonovych vedeni, za pouziti
oddélenych kabelovych kanal(l apod. P¥i kfizeni vedeni se musi podle moznosti provést uhel 90°.
Zajistéte, aby byly stykace v skfinich odrusené, bud RC ¢&leny v pfipadé stykacll pro stfidavé
napéti nebo ,nulovymi* diodami u stykacu pro stejnosmérny proud, pficemz se odruSovaci
prostifedky musi umistit u civek stykaci. Ucinné jsou rovnéz varistory pro omezeni prepéti.

Pro zatézova vedeni (motorovy kabel) by se mély pouzit stinéné nebo pancéfované kabely. Stinéni
/ Pancéfovani se musi na obou koncich uzemnit. Uzemnéni musi byt podle moznosti provedeno
pfimo u ochranného vodice pfistroje.

Mimoto se musi bezpodmine¢né dat pozor na provedeni elektrického propojeni v souladu s pravidly
elektromagnetické kompatibility.

Pri instalaci pristroji se za Zzadnych okolnosti nesmi porusit bezpec¢nostni ustanoveni!

POZOR! Poskozeni v disledku vysokého napéti

Elektrické zatiZzeni, neodpovidajici specifikaci pfistroje, mize pfistroj poskodit.

Na pfistroji samotném neprovadéjte Zadny test odolnosti proti vysokému napéti.
Pfred zkouskou izolace vysokym napétim, odpojte testované kabely od pfistroje.

(il Informace Smyckovani sitového napéti

Pfi smyc¢kovani sitového napéti je nutno dodrzet pfipustné proudové zatizeni pfipojovacich svorek, zastréek a
pfivodnich vedeni. Nerespektovani muze vést napt. k tepelnému poskozeni konstrukénich skupin pod proudem a
jejich bezprostfedniho okoli.

Pokud je pfistroj instalovan v souladu s doporu€enimi této pfirucky, spliuje vSechny pozadavky
smérnice EMC, v souladu s normou pro EMC vyrobk( EN 61800-3.
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2.4.2 Elektrické pfipojeni vykonového dilu

POZOR! EMC - Ruseni okoli

Tento pfistroj zpusobuje vysokofrekvenéni rudeni, které mizZe v obytnych oblastech vyZzadovat odru$ovaci
opatfeni (I Cast 8.3 "Elektromagneticka kompatibilita EMC").

Pro dodrzeni stanoveného stupné odruseni je nevyhnutelné pouziti stinéného motorového kabelu.

Pfi pfipojeni pfistroje se musi dat pozor na nasleduijici:

1. Zajistéte, aby sitové napajeni zajiStovalo napéti ve spravneé vysi a bylo dimenzovano pro potfebny
proud (£ Cast 7 "Technické udaje")

2. Zajistéte, aby bylo mezi zdrojem napéti a pfistrojem zapojeno vhodné elektrické jisténi se

specifikovanym rozsahem jmenovitého proudu

PFipojeni sitového kabelu: na svorky L1-L2/N-L3 a ochranny vodi¢ PE (podle pfistroje)

4. Pfipojeni motoru: na svorkach U-V-W

w

Pfi montazi pfistroje na sténu se musi pouzit 4-Zilovy motorovy kabel. Dodate¢né k U-V-W se musi
mimoto pfipojit ochranny vodi¢ PE. Stinéni kabelu, pokud je k dispozici, se v tomto pfipadé musi
na kovovou prichodku kabelového pfivodu uzemnit velkoplo$né.

Pro pfipojeni k ochrannému vodi¢i PE je doporu€eno pouZiti kabelovych ok.

[i] Informace Pfipojovaci kabel

Pro pfipojeni se musi pouzit vylu¢né médéné kabely teplotni tfidy pro min. 80°C nebo rovnocenné. Vyssi teplotni
tfidy jsou pFipustné.
Pfi pouziti koncovych objimek se miize maximalni pfipojovany priifez vedeni zmensit.

Pristroj @ kabelu [mm?] AWG Utahovaci moment
Konstrukéni velikost tuhy pruzny [Nm] [Ib-in]
1...3 05...6 05...6 20-10 1,2...15 10,62 ... 13,27
4 0,5...16 0,5...16 20-6 1,2...15 10,62 ... 13,27
Elektromechanicka brzda
1...3 0,2...25 0,2...25 24-14 0,5...0,6 4,42 ...5,31
4 02..4 0,2...25 24-12 0,5...0,6 4,42 ...531

Tabulka 8: Pripojovaci data
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2.42.1 Sitovy pfipoj (L1, L2(/N), L3, PE)

Na strané sitového pfipoje neni u pfistroje zapotiebi zadné zvlastni jisténi. DoporucCuje se obvyklé
jisténi (viz Technické udaje) a pouziti hlavniho spinace nebo stykace.

Data pristroje Pripustné parametry sité
Typ Napéti Vykon 1~115V 1~230V 3~230V 3~400V
SK...112-0 115 VAC 0,25 ... 0,75 kW X
SK...123-A 230 VAC 0,25 ... 1,1 kW X
SK...323-A 230 VAC > 0,25 kW X
SK...340-A 400 VAC > 0,37 kW X
Pfipoje L/N=L1/L2 | LIN=L1/L2 L1/L2/L3 L1/L2/L3

Odpojeni popf. pfipojeni k siti se musi provést vzdy soucasné a vSemi poly (L1/L2/L2 popf. L1/N).

V expedi¢nim stavu je pfistroj konfigurovan pro provoz v TN popf. TT sitich. Sitovy filtr ma pfitom svuUj
normailni ucinek a z toho vyplyvajici svodovy proud. Musi se pouzit sit, uzemnéna v nulovém bodé, u
1 fazovych pfistroja s nulovym vodi¢em!

Prizpasobeni IT sitim — (od konstrukéni velikosti 1)

A VYSTRAHA Neéekany pohyb pfi poruse sité

Pfi poruse sité (zemni zkrat) se maze vypnuty méni¢ frekvence sam zapnout. V zavislosti na parametrizaci to
muze vést k automatickému rozbéhu pohonu.

* Nebezpecdi zranéni v dusledku automatického rozbéhu

Zajistéte zafizeni proti neCekanym pohyblm (zablokovani, odpojeni mechanického pohonu, zajisténi pojistky
proti padu,...).

POZOR! Provoz v IT-siti

Dojde-li k poruse sité (zemni zkrat) v IT siti, mize se meziobvod pfipojeného ménice frekvence nabit, i kdyz je
odpojen. To vede k zni€¢eni kondenzatord meziobvodu prebitim.
« Pf¥ipojte brzdny odpor k odbourani pfebyte¢né energie.
« Zajistéte, aby byla fidici jednotka ménice frekvence v pfipadé potfeby pfipravena k provozu:
— P¥i pouZiti pfistroje s integrovanym sitovym zdrojem (SK 2x0E), se interni fizeni a tim v8echny kontrolni
funkce zapinaji automaticky.
— P¥i pouziti pfistroje bez integrovaného sitového zdroje (SK 2x5E) se musi 24 V napéjeni pfistroje zapnout
pFedtim, nez se zapne sitové napéti. 24 V napajeni pfistroje se musi odpoijit, kdyz je pfistroj odpojen od
sitového napéti.
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Pro provoz v IT-siti se musi provést jednoduché Upravy prepojenim jumpert (Cy=OFF), které mohou
mit ovSem za nasledek zhor$eni odruseni.

Pfi provozu s hlidacem izolace se musi dat pozor na izolaéni odpor pfistroje (EJ ¢ast 7 "Technické
udaje")

CY=0N CY=0FF
o

o

(1) =Jumperuvel.1-3 (2) = Jumper u vel. 4

Obr. 16: Propojka pro provoz v IT siti
Prizpasobeni HRG sitim — (od konstrukéni velikosti 1)

Pfistroj Ize provozovat i v rozvodnych sitich s vysokoohmové uzemné&nym nulovym bodem (High
Resistance Grounding) (typicky pro americkou oblast). Zde se musi respektovat stejné podminky a
Upravy, které plati i pro provoz v IT-siti (viz vyse).

Pouziti v odliSnych rozvodnych sitich popf. formach sité

Pristroj smi byt pfipojen a provozovan pouze v rozvodnych sitich, které byly v této kapitole (EJ ¢ast
2.4.2.1 "Sitovy pfipoj (L1, L2(/N), L3, PE)") vyslovné jmenovany. Provoz v sitich odliSnych forem
muze byt mozny, musi byt ale pfedem zkontrolovan a explicitné schvalen vyrobcem.
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2.42.2 Motorovy kabel (U, V, W, PE)

Motorovy kabel smi mit celkovou délku 100 m , pokud se jedna o standardni typ kabelu (dejte pozor
na EMC). Je-li pouzit stinény motorovy kabel nebo je kabel ulozen v kovovém kanalu, ktery je dobfe
uzemnény, neméla by celkova délka prekrocit 20 m (stinéni kabelu pfipojte na obou stranach k PE).

PFi provozu s vice motory se celkova délka motorového kabelu sklada ze souctu jednotlivych délek
kabeld.

POZOR! Zapojeni na vystupu

Spinani motorového kabelu pod zatézi zvySuje nepfipustnym zplsobem namahani pfistroje. MUze dojit k

poSkozeni konstrukénich dilll ve vykonové €asti a dlouhodobému nebo bezprostfednimu zniceni.

* Motorovy kabel pfipojte, az kdyz ménic¢ frekvence jiz nepulzuje. Tzn. pFistroj musi byt ve stavu ,Pfipraven k
zapnuti“ nebo ,Blokovani zapnuti*.

[i] Informace Synchronni motory nebo provoz s vice motory

Pokud jsou pfipojovany synchronni stroje nebo vice motor(i paralelné k jednomu pfistroji, musi se ménic
frekvence pfepnout na linearni napétovou / frekvenéni charakteristiku > P211 =0a P212 = 0.

Pfi provozu s vice motory se celkova délka motorového kabelu sklada ze souctu jednotlivych délek motorovych
kabelu.

2.4.2.3 Brzdny odpor (+B, -B) — (od velikosti 1)

Svorky +B / -B jsou uréeny k pfipojeni vhodného brzdného odporu. Pro pfipojeni by se mély zvolit
pokud mozno kratké, stinéné spoje.

A OPATRNE Horky povrch

Brzdny odpor a vSechny ostatni kovové dily se mohou ohfat na teplotu vy3si nez 70°C.
* Nebezpedi zranéni lokalnim popalenim pfi kontaktu s ¢astmi téla
*  Poskozeni sousednich pfedmétl zarem

Pfed praci na pfistroji vyCkejte po dostate¢nou dobu vychladnuti. Vhodnym méficim pFistrojem zkontrolujte
povrchovou teplotu. DodrZujte dostate¢nou vzdalenost od sousednich dilG.
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2.4.2.4 Elektromechanicka brzda

Platné pouze pro SK 2x5E vel. 1 - 3 a SK 2x0E vel. 4:

Pro ovladani elektromechanické brzdy je pfistrojem na svorkach 79/80 (MB+/MB-) generovano
vystupni napéti. To je zavislé na pfitomném napajecim napéti pfistroje. Pfifazeni je nasleduijici:

Sit'ové napéti / Stfidavé napéti (AC) Napéti civky brzdy (DC)
115V ~/230V ~ 105V =
400 V ~ 180V =
460V ~/480V ~ 205V =
500 V ~ 225V =

Pfipojovaci svorky jsou u SK 2x5E umistény na svorkovnici fizeni, u SK 2x0E, vel. 4 ale od
svorkovnice trochu odsazené.

Pfifazeni spravné brzdy popf. napéti civky brzdy se musi pfi dimenzovani zohlednit ve vztahu k
sitovému napéti pfistroje.

(il Informace Parametry P107 / P114

PFi pfipojeni elektromechanické brzdy k pFisluSnym svorkam pfistroje se musi pfizplsobit parametry P107 / P114
(doba zabrzdéni / odbrzdéni brzdy). Pfitom se pro vylou€eni poSkozeni v ovladani brzdy, musi v parametru
(P107) nastavit hodnota # 0.
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2.4.3 Elektrické pfipojeni fidici jednotky

Pfipojovaci data:

Radova svorkovnice Velikost 1 -4 Velikost 4
typicky Svorky 79/80
@ kabelu * [mm?] 0,2...25 0,2..4
AWG standardizace 24-14 24-12
Utahovaci moment [Nm] 0,5...0,6 0,5...0,6
[Ib-in] 442 ...531 442 ...531
Plochy Sroubovak [mm] 3,5 3,5

* pruzny kabel s koncovymi objimkami (s plastovym lemem nebo bez lemu) nebo tuhy kabel

SK 2x0E

Pfistroj vytvafi samostatné své fFidici napéti
24V DC, které je k dispozici na svorce 43
(napfiklad pro pfipojeni externi senzoriky).

Pfistroje velikosti 4 mohou byt ale napdjeny i
externim zdrojem Fidiciho napéti (pfipojeni na
svorce 44). Prepnuti mezi internim a externim
sitovym zdrojem je pfitom realizovano
automaticky.

SK 2x5E
PFistroj musi byt napajen externim fidicim
napétim 24 V DC. Alternativné Ize pouzit

volitelné pouzitelny sitovy zdroj 24 V DC typ
SK CU4-... popf. SK TU4-... .

U pfistroju, u nichz se pouziva rozhrani AS-
Interface (SK225E a SK235E) se musi
napajeni fidicim napétim zlutym vedenim AS-
Interface. V tomto pfipadé se ale meéni¢

frekvence nesmi dodatecné napajet pomoci
svorky 44, aby se vylou€ilo poskozeni
sitového zdroje popf. AS-I sbérnice.

(il Informace Pretizeni - Fidici napéti

Pretizeni fidiciho dilu nepfipustné vysokymi proudy jej muze znicit. K nepfipustné vysokym proudim dochazi,
pokud redlné odebirany souctovy proud prekro€i pfipustny souctovy proud popf. pokud fidici napéti 24 V DC pro
dal$i pfistroje prochazi méni¢em frekvence. K zamezeni prlichodu se musi pouzit napf. koncové twin dutinky.

Ridici dil mGZe byt pretiZzen a znigen i tehdy, pokud jsou u pfistroji s integrovanym sitovym zdrojem (SK 2x0E)
svorky napéjeni 24 V DC pfistroje spojeny s jinym zdrojem napéti. Proto se musi zejména pfi montazi
konektorovych spoji pro pfipojeni fizeni dat pozor na to, aby eventualné existujici Zily pro napajeni 24 V DC
nebyly pfipojeny k pfistroji, ale byly pfislusné izolovany (pfiklad konektory pro pfipojeni systémové sbérnice,
SK TIE4-M12-SYSS).

(il Informace Souétové proudy

24V DC Ize eventualné odebirat z vice svorek. Sem patfi napf. i digitalni vystupy nebo obsluzna konstrukéni
skupina, pfipojena pfes RJ45.

Soucet odebiranych proudd nesmi pfesahnout nasledujici mezni hodnoty:

Typ pristroje vel.1az3 vel. 4
SK 2x0E 200 mA 500 mA
SK 2x5E 200 mA -
Pristroje s rozhranim AS-Interface, pfi pouziti AS-Interface 60 mA 60 mA
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(il Informace Reakéni doba digitalnich vstupt
Reakéni doba na digitalni signal ¢ini cca 4 — 5 ms a je slozena nasledovné:

Snimaci interval 1ms

Kontrola stability signalu 3ms

Interni zpracovani < 1ms

Pro digitalni vstupy DIN2 a DIN3 existuje vzdy paralelni kanal, vedouci signaini impulzy mezi 250 Hz a 205 kHz
pfimo k procesoru a tim umozriuje vyhodnoceni snimace otacek.

il Informace Vedeni kabelt

VeSkera fidici vedeni (i termistory) se musi vést oddélené od sitovych a motorovych vedeni, aby se zamezilo
infiltraci poruch do pfistroje.

Pfi paralelnim vedeni se musi dodrzet minimalni vzdalenost 20 cm od vedeni pod napétim >60 V. Stinénim
vedeni pod napétim popf. pouzitim uzemnénych délicich pfepazek z kovu v kabelovych kanalech Ize zmensSit
minimalni vzdalenost.

Alternativni: pouziti hybridni kabel se stinénim z Fidicich vedeni.
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Detaily - Ridici svorky

Popis, funkce

SH: Funkce: Bezpecny Stop

AS1+/-: integrované AS-rozhrani

24 V: 24 V DC fidici napéti

10 VREF: 10V DC referen&ni napéti pro AIN
AGND:

GND:

DIN: digitalni vstup

Pripoje v zavislosti na stupni kompletace

Referencni potencial pro digitalni signaly

Referenéni potencial analogovych signald

DOUT:

24V SH:

0V SH:
AIN +/-

SYS HI/L:

MB+/-:
TF+/-:

digitalni vystup

Vstup ,Bezpecény Stop*

Referencni potenciél ,Bezpecny Stop
Analogovy vstup

Systémova sbérnice

Ovladani elektromagnetické brzdy
PFipoj termistoru (PTC) motoru

Detailni informace k funkéni bezpeénosti (Bezpecny Stop) jsou uvedeny v dodatecné pfiru¢ce
BU0230 . - www.nord.com -

Velikost 1 ... 3

SK200E | SK210E | SK220E | SK 230E Typ piistroje SK205E | SK215E | SK225E | SK 235E
SH AS1 SH+AS1 Popis SH AS1 SH+AS1
- 1
| Pin |
24 V (vystup) 43 1 11 a4 24 V (vstup)*
AIN1+ | ASI+ 14184 | 2 | 44i84 24 V (vstup)* | ASI+
AIN2+ 16 | 3 | 40 GND
AGND | ASI- 12185 | 4 | 40/85 GND | ASI-
DIN1 21 | 5 1 21 DIN1
DIN2 2 |6 | 22 DIN2
DIN3 23 171 23 DIN3
DIN4 24V SH DIN4 24vsH | 2489 | 8 | 24i89 DIN4 24V SH DIN4 24V SH
GND 0V SH GND ovsH [4os8! o 1 40/88 GND 0V SH GND 0V SH
DOUT1 1 : 10 : 1 DOUT1
GND 40 | 111 a0 GND
SYSH 77 : 12 : 77 SYSH
SYsL 78 | 131 78 SYsSL
10 V REF 11 : 14 : -
DOUT2 3 1151 79 MB+
GND 40 : 16 : 80 MB-
TF+ 38 | 17! 38 TF+
TF- 39 : 18 : 39 TF-

* pii pouziti rozhrani AS-Interface poskytuje svorka 44 k dispozici vystupni napéti (26,5V DC ... 31,6 V DC, max. 60 mA) . V
tomto pfipadé se na tuto svorku nesmi pfipojit zadny zdroj napéti!
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Velikost 4
SK200E | SK210E | SK220E | SK 230E

Typ piistroje (SH) (AS1) (SH+AS1)
Pin : Popis
11 43 24 V (vystup)
2 | 43 24V (vystup)
3 ¥ 40 GND
4 : 40 GND
5 § -84 ASI+
6 1 -/85 ASI-
7 § 11 10 V REF
8 : 14 AINT+
9 | 16 AIN2+
10 : 12 AGND
11 1 44 24V (vstup)
12 | 44 24V (vstup)
13 | 40 GND
14 : 40 GND
15 | 21 DIN1
16 : 22 DIN2
17 | 23 DIN3
18 | 24/89 DIN4 24V SH DIN4 24V SH
19 1 40/88 GND 0V SH GND 0V SH
20 : 40 GND
21 § 1 DOUTH1
22 : 40 GND
23 | 3 DOUT2
24 : 40 GND
25 | 77 SYS H
26 : 78 SYSL
27 | 38 TF+
28 : 39 TF-

Samostatny, odsazeny svorkovy blok (2-pélovy):

1 : 79 MB+
2 | 80 MB-
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Vyznam funkci Popis / technické udaje

Svorka Parametrovani

Cis. | Oznageni Vyznam Cis. ‘ Funkce tovarni nastaveni

Digitalni vystupy

Signalizace provoznich stavl pfistroje

24V DC
PFi indukénich zatézich: Zajistéte ochranu
nulovou diodou!

Maximalni zatizeni 20 mA

1 DOUT1 Digitalni vystup 1 P434 [-01] | Porucha
3 DOUT2 Digitalni vystup 2 P434 [-02] | Porucha
Upozornéni:

Velikost 4: Maximalni zatizeni 50 mA

SK 2x5E: Vyska napéti, zavisla na vySce vstupniho napéti (18 — 30 V DC)

Analogové vstupy

Ovladani pristroje externim fizenim, potenciometrem apod.

Rozliseni 12Bit
U=0...10 V, R=30 kQ
I= 0/4...20 mA

Srovnani analogovych signalt je realizovano pomoci P402 a P403.
+ 10 V Referenéni napéti: 5 mA, neodolny proti zkratu

ZatéZovaci odpor (250 Q) pomoci DIP 11
spinace AIN1/2
40

Maximalni pfipustné napéti na

analogovém vstupu: 30 V DC 14 10 kQ
1 10V REF Referenéni napéti + 10 V - -
14 | AIN1+ Analogovy vstup 1 P400 [-01] Pozadovana frekvence
16 AIN2+ Analogovy vstup 2 P400 [-02] | Z&dna funkce
40 GND Referenéni potencial GND - -

POZOR: SK 200E a SK 210E: Misto

svorky 40 se musi pouzit svorka 12 (AGND/0V)

Digitalni vstupy

Ovladani pristroje externim fizenim, spinatem apod., pfipojka HTL — snima¢

(pouze DIN2 a DIN3)

dle EN 61131-2, Typ 1

low: 0-5V (~ 9,5 kQ)

high: 15-30 V (~ 2,5 - 3,5 kQ)
Snimaci interval: 1 ms
Reakéni doba: 4 - 5 ms

Vstupni kapacita

10 nF (DIN1, DIN 4)

1,2 nF (DIN 2, DIN 3)

Mezni frekvence (pouze DIN 2 a DIN 3)
Min.: 250 Hz, Max.: 205 kHz

21 DIN1 Digitalni vstup 1 P420 [-01] | ZAP vpravo

22 DIN2 Digitalni vstup 2 P420 [-02] | ZAP vlevo

23 DIN3 Digitalni vstup 3 P420 [-03] | Pevna frekvence 1 (= P465[-01])
24 DIN4 Digitalni vstup 4 P420 [-04] | Pevna frekvence 2 (= P465[-02])

Vstup termistoru

Sledovani teploty motoru pomoci PTC

Pfi montazi pFistroje pobliz motoru se
musi pouzit stinény kabel.

Vstup je vzdy aktivni. Aby mohl byt pfistroj pfeveden do stavu
pohotovosti, musi se pfipojit teplotni ¢idlo, popf. oba kontakty
premostit.

38

TF+

Vstup termistoru

39

TF-

Vstup termistoru
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Zdroj fidiciho napéti

Ridici napéti z pfistroje napF. pro napajeni prislusenstvi

24V DC * 25 %, neodolny proti zkratu Maximalni zatizeni 200 mA "

43

VO / 24V

Napéti vystup - -

40

GND / 0V

Referenéni potencial GND - -

1)

Viz informace ,Souctové proudy” (L ¢ast 2.4.3 "Elektrické pfipojeni Fidici jednotky")

Upozornéni: Velikost 4: Maximalni zatizeni 500 mA

Pfipoj Fidiciho napéti

Napajeci napéti pro pfistroj

24V DC + 25 % (vel. 1-3) Velikost 4: Automatické prepnuti mezi svorkou 44 a internim
24V DC + 25 % (vel. 4) sitovym zdrojem, pokud je pfipojené Fidici napéti
200 mA ... 800 mA, v zavislosti na nedostatecné.
zatiZeni vstupl a vystupt popf. pouZiti Pfi pouziti rozhrani AS-Interface: Vystupni napéti 24 V,
opci <60 mA.
44 24V Napéti vstup - -
40 GND / 0V Referenéni potencial GND - -

Systémova sbérnice

Specificky sbérnicovy systém NORD ke komunikaci s jinymi pfistroji (napfr.
inteligentni volitelna konstrukéni skupina nebo ménic frekvence)

S jednou systémovou sbérnici Ize - Adresa=32/34/36/38
provozovat az Etyfi ménice frekvence
(SK 2xxE, SK 1x0E).

77

SYS H

Systémova sbérnice+ P509/510 Ridici svorky / Auto

78

SYSL

Systémova sbérnice- P514/515 250kBaud / Adresa 32dec

Systémova sbérnice -

zakoncovaci odpor

Terminovani na fyzikalnich koncich sbé&rnicového systému

Je-li pfistroj dodan prefabrikovany (napf. vybaveny zakaznickym rozhranim SK CU4 / SK TU4), jsou u
pfistroje z vyroby vsazeny zakon€ovaci odpory a konstrukéni skupiny. Pro pfipad, Ze maji byt do systémové
sbérnice zapojeny dalSi pfistroje, musi se vloZit odpovidajici nové zakon€ovaci odpory. V kazdém pripadé
se musi pired uvedenim do provozu zkontrolovat, zda jsou zakonéovaci odpory spravné vsazeny (1x
na zacatku a 1x na konci systémové sbérnice).

S2

Dilenské nastaveni ,OFF*

(Odlisné dilenské nastaveni viz vySe
uvedené vysvétleni)

Ovladani brzdy

Pfipojeni a ovladani elektromechanické brzdy. Pfistroj pro to generuje vystupni
napéti. To zavisi na sitovém napéti. Pfifazeni spravného napéti civky brzdy se musi
pfi vybéru bezpodminecné respektovat.

Pripojovaci hodnoty: PFipustna doba spinaciho cyklu:
(E3 gast 2.4.2.4 "Elektromechanicka az 150 Nm: = 1/s
brzda") az 250 Nm: < 0,5/s
Proud: < 500 mA
79 | MB+ Ovladani brzdy P107/114 0/0
80 MB- Ovladani brzdy
UPOZORNENI:

SK 2x0E, vel. 4: < 600 mA
Funkce je identicka s P434=1
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AS-Interface

Rizeni pfistroje pomoci jednoduché trovné sbémice pole: Aktor-Sensor-Interface

26,5-316V

SK 220E a SK 230E: < 25 mA

SK 225E a SK 235E: < 290 mA, z toho
maximalné 60 mA potfeba pro napajeni
externich akénich ¢lenli

Pouzitelné pouze Zluté AS-Interface vedeni, napajeni pomoci
Eerného vedeni neni mozné.
Konfigurace pomoci DIP spinace S1:4 a5

84 | ASI+

ASI+

85 | ASI-

ASI-

P480 ...
P483

Funkéni bezpeénost

»,Bezpecné zastaveni

Bezpecnostni vstup

Detaily: BU0230, ,Technické udaje”

Vstup je vzdy aktivni. Aby mohl byt pfistroj pfeveden do stavu
pohotovosti, musi byt tento vstup pod pfislusnym napétim.

89 | VI/24V SH

24 V vstup

88 | VI/OV SH

Referenéni potencial

Rozhrani komunikace

PFipojeni pfistroje k rznym komunikaénim nastrojdim

24VDC+20%

RS 485 (K pfipojeni parametriza¢niho boxu)
9600 ... 38400 Baud

Zakoncovaci odpor (1 kQ) fest

RS 232 (K pfipojeni k PC (NORD CON))
9600 ... 38400 Baud

1 RS485 A+ Datové vedeni RS485
RS485 B- Datové vedeni RS485
GND Referencni potencial signaly
sbérnice
4 RS232 TXD Datové vedeni RS232
5 RS232 RXD Datové vedeni RS232
6 +24 V Napéti vystup

P502...
P513 [-02]

1-2-3-4-5-6

Pripojovaci kabel

Pripojeni pfistroje k MS-Windows® PC se softwarem NORDCON

(pFisluSenstvi / volitelné) | pDeika: cca3,0m +cca0,5m S =
Cislo materialu: 275274604 ) -
Vhodny pro pfipojeni k USB portu v PC GAD | Tl
jakoz i alternativné k pfipojce SUB-D9. .
Detaily: [ T1 275274604 ) Hdosago il
. SoOo B
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2431

Sitovy zdroj SK xU4-24V-... - Pfiklad pfipojeni

1/3~115/230/400V + PE

L1-L2/N-L3
115/230/400V

Ménic¢ frekvence

SK 205E-.../SK 215E-...

44
40
21
22

23
24

Svorkovnice fizeni

L1 -L2/N
115/230/400V
Sitovy dil 24V
SK TU4-24V-... (+ SK TI4-TU-NET)*
popr.
SK CU4-24V-...
24v= .
Svorkovnice fizeni
44* 40 44* ... 11 14 12 B1
GND i
AGND S
R
0-10V
L
0-100%
o
! o 1
L Spinac

Analogova pozadovana hodnota: 0(2) - 10V

Analogova pozadovana hodnota 0 (4) - 20mA

*u SK TU4-24V-... : Oznaceni svorek 43 misto 44

Obr. 17: Priklad pfipojeni sitovy zdroj SK xU4-24V-...

Nastaveni: (S1):
(DIP spinacg)

nebo

doporucené nastaveni
parametru,
S1: DIP1-8 = off

Svorkovnice Ffizeni
44* 40 44* ... 11 14 12 B1

Svorkovnice fizeni
44* 40 44* ... 11 14 12 B1

DIP3 = off, DIP4 = on, DIP5 = off (Kapitola 4.3.2.2)

(Pouzitelny pouze pro 0—10 V popf. 0—20 mA - signaly!)

P400 [07] = 1
P420 [01] = 1

P420 [02] =
P420 [03] =

2
26 (pfi signalech 0-10 V / 0-20 mA)
27 (pfi signalech 2-10 V / 4-20 mA)
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U variant pristroje SK 2x0E je integrovan sitovy zdroj, takze neni nutny zadny externi napajeni
24V DC. U velikosti 1 — 3 neni proto s pfipojenim externiho zdroje napéti (jako napf. sitového zdroje
SK xU4-24V-...) uvazovano. Nejsou proto k dispozici zadné pfipojovaci svorky. Velikost 4 disponuje
prislusnymi pfipojovacimi svorkami a umoziiuje pfipojeni k externimu zdroji napéti (EJ ¢ast 0 "Detaily
- Ridici svorky ").

SK 2x5E nedisponuje zadnym vlastnim analogovym vstupem. Aby bylo pfesto mozno s touto
variantou pfistrojli vyhodnotit analogovy signal (napf. z potenciometru), Ize pomoci sitového zdroje
analogovy signal pfevést do impulzniho signalu a vyuzit jej pomoci pfislusné digitalni funkce pfistroje.

K zpracovani pozadovanych hodnot proudu
(0(4) - 20 mA) je v sacku pfisluSenstvi pfilozen
odpor 500 Q, ktery se musi pfipojit mezi svorkami hodnota
12 a 14. Srovnani pfislusnych vstupd u ménice

frekvence je realizovan pomoci parametru 0..20mA | P420[-02] popF. [03] | {26}
(P420). 4...20mA P420 [-02] popt. [-03] | {27}

Pozadovana | Parametr [Array] Nastaveni

BU 0200 cs-3118 69



NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

2.5 Barevné rozliSeni a obsazeni kontaktd pro inkrementalni ¢idlo (HTL)

Funkce Barvy zil u inkrementalniho éidla " Obsazeni u SK 2xxE
Napajeni 24V hnéda / zelena 43 (/44) 24V (VO)
Napajeni 0V bila / zelena 40 0V (GND)
Stopa A hnéda 22 DIN2
Stopa A inverzni (A /) zelena --

Stopa B seda 23 \ DIN3
Stopa B inverzni (B /) rdzova --

Stopa 0 gervena 21 \ DIN1
Stopa 0 inverzni cerna --

Kabelové stinéni velkoplodné spojené se skiini ménice frekvence

1) | Barvy Zil jsou zavislé na typu snimace otacek a mohou se liSit. Respektujte prosim datovy list snimace otacek !

Dejte pozor na pfikon proudu snimace otaCek (obvykle je az150 mA) a pfipustné zatizeni zdroje
fidiciho napéti.

Zpracovat signaly HTL snimace otacek jsou schopny vyluéné digitalni vstupy DIN 2 a DIN 3. Pro
pouziti snimage otacek je v zavislosti na pozadavku (zpétna vazba otacek / servo rezim popf.
polohovani), zapotfebi aktivovat parametr (P300) a / nebo (P600).

[i] Informace Dvojité obsazeni DIN 2 a DIN 3

Digitalni vstupy DIN 2 a DIN 3 se pouzivaji pro 2 rdzné funkce:
1. pro parametrovatelné digitalni funkce (napf. “Uvolnéni doleva”),
2. pro vyhodnoceni inkrementalniho ¢idla.

Obé funkce jsou propojeny vazbou ,NEBO*.

Vyhodnoceni inkrementalniho &idla je vzdy aktivovano. To znamena, Ze kdyz je inkrementélni &idlo pfipojeno,
musi se zajistit, aby byly digitalni funkce vypnuté (parametr (P420 [-02] a [-03]) popf. pomoci DIP spinace
(Kapitola 4.3.2.2)).

[i] Informace Smér otaceni

»omeér pocitani“ inkrementalniho ¢idla musi odpovidat sméru otaceni motoru. Nejsou-li oba sméry identické, musi
se pfipoje stop snimace otacek (stopa A a stopa B) vzajemné vyménit. Alternativné Ize v parametru P301 nastavit
rozliSeni (pocet impulz na otacku) snimace otacek s negativnim znaménkem.

(il Informace Poruchy signalu snimace

Nepouzité zily (napf. stopa A inverzni / B inverzni) se musi bezpodminecné izolovat.

V opacném pripadé mohou byt pfi kontaktu téchto Zil navzajem nebo se stinénim zpusobeny zkraty, které mohou
vést k porucham signalu snimace nebo poskozeni snimace otacek.

Je-li u snimace otacek k dispozici nulova stopa, musi se pfipojit k digitalnimu vstupu 1 pfistroje.
Nulova stopa je prebirana méni¢em frekvence, pokud je parametr P420 [-01] nastaven na funkci ,43".
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2.6 Provoz v prostredi s nebezpecim vybuchu

A VYSTRAHA Nebezpeci exploze v disledku elektrického proudu

Tvorba elektrickych jisker maze vést k vzniceni vybusné atmosféry.

» Pfistroj ve vybusné atmosféfe neotvirejte a neodstranujte zadné kryty (napf. diagnostické
otvory).

* VSechny prace se smi provadét pouze pokud je zafizeni ve stavu bez elektrického
napéti.

* Dodrzte €ekaci dobu po vypnuti (= 30 min).

+ Pred zacatkem praci se musi kontrolou vhodnymi méficimi pfistroji zjistit nepfitomnost
napéti u vSech relevantnich komponent (zdroj napéti, pfipojovaci vedeni, pfipojovaci
svorky pfistroje).

A VYSTRAHA Nebezpeci exploze v disledku vysokych teplot

Vysoké teploty mohou vést k vzniceni vybusné atmosféry.

Uvnitf pfistroje a motoru mohou byt vysSi teploty, nez je maximalné pfipustna povrchova
teplota skiin&. Usazeniny prachu omezuji chlazeni pfistroje.

» Pfistroj pravidelné Cistéte, aby se zamezilo nepfipustné vysokym usazeninam prachu.

« Pfistroj ve vybusné atmosféfe neotvirejte a nedemontujte od motoru.

’ Nebezpeci exploze v dusledku elektrostatického
A VYSTRAHA P P usie
naboje
Elektrostatické naboje mlzou vést k nahlym vybojim s tvorbou jisker. Jiskry mohou vybusnou
atmosféru zapalit.

Viko pfistroje je provedeno z umélé hmoty. Viko se muze elektrostaticky nabit naptiklad
proudem ¢astic z ventilatoru.

» Zamezte pohybu vzduchu popf. proudéni v misté provozu pfistroje.

PFistroj I1ze s pfislusnou modifikaci pouzit v ur&itém prostfedi s nebezpedim vybuchu.

Pfistroj je spojen s motorem a pfevodovkou, proto se musi dat pozor i na Ex oznaCeni motoru a
prfevodovky. Jinak je provoz pohonu nepfipustny.

(il Informace SK 2xxE, konstrukéni velikost 4

Pristroje konstrukéni velikosti 4 (SK 2x0E-551-323 ... -112-323 jakoz i SK 2x0E-112-340 ... -222-340) nejsou
schvaleny pro provoz v prostfedi s nebezpecim vybuchu.
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2.6.1 Provoz v prostiedi s nebezpecim vybuchu - ATEX Zéna 22 3D

Nasledné jsou shrnuty vSechny podminky, které je nutno pro provoz pfistroje v prostfedi s
nebezpecim vybuchu (ATEX) respektovat.

2.6.1.1 Modifikace pristroje pro dodrzeni kategorie 3D

Pro provoz v ATEX z6né& 22 jsou pFipustné pouze pfistroje, modifikované pro tento ucel. Tato
modifikace se provadi vylu¢né ve firmé& NORD. Aby bylo mozno pfistroj pouzit pro ATEX zénu 22,
musi se diagnosticka pruhleditka na ménici vyménit za provedeni hlinik / sklo.

(1) Rok vyroby
( 2 ) Oznaceni pristroje (ATEX)

IP55: @ I13D Ex tc [lIB T125 °C Dc X

IP66: @ I13D Ex tc 1IC T125 °C Dc X

Prirazeni:

+ Ochrana ,skfini*
* Metoda ,A* Zéna , 22" Kategorie 3D
*  Kryti IP55 / IP66 (v zavislosti na pfistroji)

—>1P66 je vyzadovano pro vodivy prach

+ Maximalni teplota povrchu 125°C
* Okolni teplota -20°C az +40°C

il Informace Mozné poskozeni

Pristroje fady SK 2xxE a schvalené pfisluSenstvi jsou dimenzovany pouze pro mechanické zatizeni, odpovidajici
nizké razové energii 4J.

Vy§Si zatizeni vede k poSkozeni vné nebo uvnitf pfistroje.

Nutné komponenty k pfizplsobeni jsou obsazeny v pfislusné modifikované pfipojovaci jednotce
ménice frekvence (SK Tl4-...-EX).
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2.6.1.2 Volitelné prislusenstvi pro ATEX zénu 22, Kategorie 3D

Pro zaruceni konformity pfistroje pro ATEX podminky, je nutno dbat i u volitelnych konstrukénich
skupin, na jejich schvaleni pro prostfedi s nebezpecim vybuchu. Volitelné konstrukéni skupiny,
neobsazené v nasledujicim seznamu, se v ATEX — Zéné 22 3D vyslovné nesmi pouzit. To zahrnuje i
konektorové spoje a spinace, jejichZ pouziti v takovém prostfedi rovnéz neni pfipustné.

Také obsluzné a parametrizacni boxy nesmi byt pro provoz v ATEX - Zéné 22 3D pouzity. Smi se
proto pouzit pouze béhem uvadéni do provozu nebo pro ucely udrzby, pokud je zaru€eno, Ze neni
pfitomna zadna vybusna prachova atmosféra.

Oznaceni Cislo dilu Pripustné pouziti
Brzdné odpory

SK BRI4-1-100-100 275272005 ano
SK BRI4-1-200-100 275272008 ano
SK BRI4-1-400-100 275272012 ano
SK BRI4-2-100-200 275272105 ano
SK BRI4-2-200-200 275272108 ano
Sbérnicova rozhrani

SK CU4-CAO(-C) 275271001 / (275271501) ano
SK CU4-DEV(-C) 275271002 / (275271502) ano
SK CU4-ECT(-C) 275271017 / (275271517) ano
SK CU4-EIP(-C) 275271019 / (275271519) ano
SK CU4-PBR(-C) 275271000 / (275271500) ano
SK CU4-PNT(-C) 275271015/ (275271515) ano
SK CU4-POL(-C) 275271018 / (275271518) ano
10 - rozSireni

SK CU4-IOE(-C) 275271006 / (275271506) ano
SK CU4-I0E2(-C) 275271007 / (275271507) ano
SK CU4-REL(-C) 275271011/ (275271511) ano
Sit'ové zdroje

SK CU4-24V-123-B(-C) 275271108 / (275271608) ano
SK CU4-24V-140-B(-C) 275271109 / (275271609) ano
Potenciometr

SK ATX-POT 275142000 ano
Ostatni

SK CU4-FUSE(-C) 275271122 / (275271622) ano
SK CU4-MBR(-C) 275271010/ (275271510) ano
Souprava pro nasténnou montaz

SK TIE4-WMK-1-EX 275175053 ano
SK TIE4-WMK-2-EX 275175054 ano
Adaptacni soupravy

SK Tl4-12-Adaptacni souprava_63_71-EX | 275175038 ano
SK TI4-3-Adaptacni souprav_80_112-EX 275175039 ano
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SK ATX-POT

MéniCe frekvence kategorie 3D Ize vybavit potenciometrem 10 kQ, vyhovujicim pozadavkim ATEX
(SK ATX-POT), ktery lze u pfistroje pouzit pro nastaveni pozadované hodnoty (napf. otacek).
Potenciometr je s prodlouzenim M20-M25 vsazen do kabelového Sroubeni M25. Zvolenou poZzadovanou
hodnotu Ize nastavit Sroubovakem. Diky odnimatelnému uzaviracimu vicku odpovida tato komponenta
pozadavkum ATEX. Trvaly provoz se smi uskute¢nit pouze se zavfenym uzaviracim vi¢kem.

1

Nastaveni poZzadované hodnoty Sroubovakem

Barva Zily Oznaéeni Svorka SK CU4-24V | Svorka SK CU4-IOE Sverka
SK ATX-POT SK 2x0E
Cervena +10 V Reference [11] [11] [11]
Cerna AGND / OV [12] [12] [12]/[40]
Zelena Analogovy vstup [14] [14]/[16] [14]/[16]

(il Informace

interni brzdny odpor ,,SK BRI4-...*

Je-li pouzit interni brzdovy odpor typu ,,SK BRI4-x-xxx-xxx“, musi se pro néj v kazdém pfipadé aktivovat omezeni
vykonu (L Cast 2.3.1 "Interni brzdovy odpor SK BRI4-..."). Smi se pouzit pouze brzdné odpory, pfitazené
pfisluSnému typu meénice.
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2.6.1.3 Maximalni vystupni napéti a snizeni to¢ivého momentu

Protoze maximalné dosazitelné vystupni napéti zavisi na nastavitelné pulzni frekvenci, musi se toCivy
moment, udany v dokumentu B1091-1, pfi hodnotach nad jmenovitou pulzni frekvenci 6 kHz, ¢aste¢né
redukovat.

Pro Fpus> 6 kHz platl Tred.[%] =1%"* (Fpuls -6 kHZ)

Proto se maximalni to€ivy moment musi snizit o 1 % na kHz pulzni frekvence nad 6 kHz. Omezeni
toCivého momentu se musi zohlednit pfi dosazeni lomové frekvence. To samé plati pro stupen
modulace (P218). S dilenskym nastavenim 100 % se musi v oblasti zeslabeni pole zohlednit snizeni
tocivého momentu 5 %:

Pro P218 > 100 % plati: Trea[%] = 1 % * (105 — P218)

Od hodnoty 105 % neni nutno zohlednit zadné snizeni. Pfi hodnotach nad 105 % se ale zadného
zvySeni toCivého moment proti projekéni pfiruéce nedosahne. Stupné modulace > 100 % mohou za
urcitych okolnosti vzhledem k vy§§im harmonickym vést k vykyvim a neklidnému chodu motoru.

il Informace Pokles vykonu

Pfi pulznich frekvencich nad 6 kHz (pfistroje 400 V) popt. pfistroje 8 kHz (230 V) je nutno pokles vykonu
zohlednit pfi dimenzovani pohonu.

JestliZze je parametr (P218) nastaven < 105 %, musi se v oblasti zeslabeni pole dat pozor na pokles vykonu pro
stupen modulace.

2.6.1.4 Pokyny pro uvedeni do provozu

Pro zonu 22 musi stacit prichodky vedeni s krytim minimalné IP55. Nevyuzité otvory se musi pro
ATEX zénu 22 3D uzavfit vhodnym zaslepovacim Sroubenim (obecné s krytim IP66):

Motory jsou méni¢em frekvence chranény proti prehfati. To je zaji§téno vyhodnocenim motorového
termistoru (TF) na strané pfistroje. K zaru€eni této funkce, musi byt termistor pfipojen na vstup,
uréeny pro tento ucel (svorka 38/39).

Mimoto se musi vzit na védomi, Zze motor NORD je tfeba nastavit dle specifikace motoru (P200).
Pokud neni pouzit 4-pdlovy normalizovany motor firmy NORD nebo je pouzit motor jiného vyrobce,
musi se parametry motoru ((P201) az (P208)) porovnat s typovym S§titkem motoru. Odpor statoru
motoru (viz. P208) je mozno zmérit pomoci ménic¢e pri okolni teploté. K tomu se musi parametr P220
nastavit na hodnotu ,1“ . Dale se musi méni¢ frekvence parametrizovat tak, aby mohl byt motor
provozovan s otaCkami maximalné& 3000 ot/min. Pro Ctyfpdlovy motor se tak musi nastavit ,Maximalni
frekvence’ na hodnotu mensi nebo rovnou 100 Hz ((P105) < 100). Pfitom se musi sledovat maximalni
pripustné vystupni otacky pfevodovky. Mimoto se musi zapnout kontrola ,|1*t-motor® (parametr (P535) /
(P533)) a pulsni frekvence na 4 kHz az 6 kHz.
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Nutné nastaveni parametra v prehledu:

Parametr Hodnota nastaveni | Tovarni nastaveni | Popis
Tento Udaj je vztazen na 4-pélovy motor.
P1(,)5, ) <100 Hz [50] Hodnota smi byt zasadné jen tak velka, aby
Maximalni frekvence - . Y. .
otacky motoru neprekrogily 3000 ot./min.
P200 Zvolte odpovidajici [0] Je-li pouzit 4-pdlovy motor NORD, Ize zde
Specifikace motoru vykon motoru vyvolat pfednastavena motorova data.
P201 — P208 Data dle typového POkl:Id neni pouz!t 4-polovy r’[]OtOf‘ NORD,
, it [xxx] musi se zde zanést motorova data dle
Motorova data Stitku e
typoveého Stitku.
P218 =100 % [100] Ur€uje maximalni mozné vystupni napéti
Stuperi modulace
P220 Meéfi odpor statoru motoru. Po ukonceni
Identifikace 1 [0] mérfeni je parametr automaticky vracen na
parametru ,0“. Do P208 je zapséana zjisténa hodnota
P504 PFi vétSich pulsnich frekvencich nad 6 kHz je
) 4 kHz ... 6 kHz [6] nutna redukce maximalniho krouticiho
Pulsni frekvence
momentu.
P533 <100 % [100] Redukcev k’routicihvo’ m.omentu se .v kovntrole 12t
Faktor 12t motor zohlednéni s mensimi hodnotami nez 100.
Ce Musi se zapnout kontrola I°t. Nastavované
P535 Odpovidajici motoru ey . .
et mot a ventilaci [0] hodnoty se fidi podle zpusobu chlazeni a
motor pouzitého motoru, viz B1091-1
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2.6.1.5 EU Prohlaseni o shodé - ATEX

GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebau RORD GmbH & Co. KG
CaptrigbaSay-Nord-Sr. [, 21941 Bargieheide, Germrang , Fon «SH0M51E 185 - 0. Fas +5(004530 185 - 2153 . infofagedoom C433710_1418

EU Declaration of Conformity

in the maanng of the EU directives 2004 TG L Annex X, 300400 U Annex 1 3ad 301 1765/ Annex Vi

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG as manufacturer in sobe responsibility hereby declares, Page 1af1
that the variable speed drives of the product series

®  SK 200E-xxx-123-B-.. , SK 200E-300¢-323- -.. , 5K 200E-300-380-.-..
[soex= 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221, 301, 401, 551, 751)

alse in these functional variants:
5K 205E-... , 5K 210E-..., 5K 215E-... , 5K 220E-... , 5K 225E-... , 5K 230E-... , SK 235E-...

and the further options/accessories:
SK BRI4-..., 5K ATX-POT, 5K TIE4-M12-M16, 5K TIEA-WMK-1, SK TIEA-WMK-2, 5K CU4-PBR,
5K CU4-CAD, SK CUA-DEV, SK CU4-PNT, SK CU4-ECT, SK CU4-POL, 5K CU4-EIP, SK CU4-I0E

with ATEX labeling @u 3D Ex tc lIIB T125°C D X (in IPSS) or

@II 3D ExteIICT125°C De X (in IPGG)
comply with the following regulations:
ATEX Directive for products 2004/34/EU 0. L 9% of 29.3.2014, P. 309-356

EMC Directive 2014/30/EL  OJ. L %6 of 26.3.2014, P. 79=106

RoHS Directive 2011/65/EU  OJ. L 174 of 1.7.2011, P. B8=110

Applied standards:

EN 60079-0:2012+A11;2013 EN &0079-31:2014 EM &1B00-9-1:2017
EN 61B00-5-1:2007+A1:2017 EN 61800-3:3004+A1:2012+AC:2014 EN 61800-9-2:2017

EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC: 2016  EN 50581:2012
It is necessary to notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about correct EMC installation and cabling, differences in the field of applications and if

necessary original accessories.

First marking was carried out in 2010.

Bargtehelde, 06.04.2018
LA W
U. Kiichenmaeister pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inverter Division
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2.6.2 Provoz v prostiedi s nebezpecim vybuchu - EAC Ex

Nasledné jsou shrnuty vSechny podminky, které je nutno pro provoz pfistroje v prostfedi s
nebezpecim vybuchu dle EAC Ex respektovat. Pfitom plati zasadné vSsechny podminky dle Cast
2.6.1 "Provoz v prostfedi s nebezpe&im vybuchu - ATEX Zéna 22 3D "Odchylky, které jsou pro atest .

.dle EAC Ex relevantni, jsou nasledné popsany a musi se bezpodminecné dodrzet

2.6.21 Modifikace pristroje
Plati [0 Cast 2.6.1.1.

Oznaceni pfistroje dle EAC Ex se pfitom odliSuje nasledovné.

Oznaceni pristroje

PFi nasténné montazi pfistroje plati:

IP55:

IP66:

Ex tc IlIB T125 °C Dc X

Ex tc IC T125 °C Dc X

PFi montazi na motoru plati:

IP55:

IP66:

Prirazeni:

Ex tclIB Dc U

Ex tc IlIC Dc U

+ Ochrana ,skfini®
* Metoda ,A* Zéna , 22" Kategorie 3D
*  Kryti IP55 / IP66 (v zavislosti na pfistroji)

—>1P66 je vyzadovano pro vodivy prach

+ Maximalni teplota povrchu 125°C
» Okolni teplota -20°C az +40°C

(il Informace

Oznaceni ,,U*“

Oznaceni ,U“ plati pro pfistroje, ur€ené pro montaz na motor. Takto oznacené pfistroje jsou povaZovany jako
nekompletni a smi byt provozovany pouze spoleéné& s pfislusnym motorem. Je-li pfistroj, oznaceny ,U“
namontovan na motoru, plati oznaceni umisténé na motoru popf. na motoru s pfevodovkou a sou¢asné omezeni

jako doplriujici.

(il Informace

Oznaceni ,, X“

Oznaceni X udava, ze pripustna oblast pro okolni teplotu je v rozmezi -20°C a +40°C.
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2 Montaz a instalace

2.6.2.2 Dopliujici informace

DoplAujici informace v souvislosti s ochranou proti vybuchu naleznete v nasledujicich ¢astech.

Popis O Gast
"Volitelné pfislusenstvi pro ATEX zénu 22, Kategorie 3D" 26.1.2
"Maximalni vystupni napéti a snizeni to¢ivého momentu" 2.6.1.3
"Pokyny pro uvedeni do provozu" 26.14

2.6.2.3 Certifikat EAC Ex-
TC RU C-DE.AA87.B.01109

BU 0200 cs-3118
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2.7 Venkovni instalace

PFistroj a technologické boxy (SK TU4-...) mohou byt instalovany venku za nasledujicich podminek:

» Provedeni v IP66 (se zaslepovacim Sroubenim, odolnym proti UV zafeni, viz zvlastni opatfeni, &ast
1.9 "Provedeni v kryti IP55, IP66"),

« Pruhleditka s odolnosti proti UV zafeni (Cislo materialu: 200852000, (4 T1200852000)), pocet
kusu: 3,

+ Pristroj zastfeSte, aby byla zaru¢ena ochrana proti pfimym vlivim povétrnosti (dést / slunce),

* Pouzité pfisluSenstvi (napf. konektory) rovnéz s minimalnim krytim 1P66.

[i] Informace Membranovy ventil

Membranovy ventil (sacek pfislusenstvi varianty IP66 pfipojovaci jednotky ménice frekvence) zajiStuje vyrovnani
tlakovych rozdild mezi vnitfnim prostoru ménice frekvence a jeho okolim a zamezuje sou¢asné vstupu vihkosti.
PFfi montazi do Sroubeni M12 pfipojovaci jednotky méniCe se musi dat pozor na to, aby membranovy ventil
nepfiSel do styku s nahromadé&nou vihkosti.

[i] Informace Pristroje star$i konstrukce

Pokud se maji pfistroje starSi konstrukce (rok vyroby 2010 a starsi) dodate¢né instalovat venku, mize byt
eventualné nutna dodatecna vyména vika skfiné za provedeni odolné vlivu UV zafeni.
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3 Indikace, obsluha a volitelné vybaveni

V expedi¢nim stavu, bez pfidavnych opci, jsou diagnostické LED diody viditelné zvenku. Ty signalizuji
(pouze SK 2x5E) a 8 DIP spinacl (S1). V této minimalni konfiguraci nejsou v externi (zasuvné) paméti
EEPROM ukladana zadna jinak pfizplsobena data parametrd. Jedinou vyjimkou jsou udaje k
provoznim hodinam, porucham a poruchovym stavim. Tyto Udaje Ize k firmware V1.2 ulozit pouze v
externi paméti EEPROM (pamé&tovy modul). Od firmware 1.3 jsou tyto Udaje ukladany v interni paméti
EEPROM ménice frekvence.

Pamétovy modul (externi pamét EEPROM) Ize pomoci parametrizaéniho adaptéru SK EPG-3H
pfedem parametrizovat nezavisle na ménici frekvence.

Obr. 18: SK 2xxE (vel. 1), pohled shora Obr. 19: SK 2xxE (vel. 1), vnitini pohled
Cis. | Oznaéeni SK 2x0E vel. 1 ... 3 SK 2x5E a SK 2x0E vel. 4
1 Diagnosticky otvor 1 PFipoj RJ12 PFipoj RJ12
2 Diagnosticky otvor 2 DIP spina¢ AIN LED diody diagnostiky
(250 Q pro pozadovanou hodnotu proudu)
3 Diagnosticky otvor 3 LED diody diagnostiky Potenciometr (P1/ P2)
4 8x DIP spinac¢
5 Zasuvna pamét EEPROM
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3.1 Volitelné moznosti vybaveni obsluhy a parametrizace

K dispozici jsou rtizné volitelné moznosti vybaveni obsluhy, které Ize namontovat bezprostfedné na

pristroj nebo v jeho blizkosti a pfimo pfipojit.

Mimoto poskytuji parametrizaéni boxy moznost pfistupu a pfizplsobeni parametrizace pfistroje.

Oznaceni Cislo dilu Dokument

Spina¢ a potenciometr (nastavba)

SK CU4-POT Spinad/Potenciomelr 275271207 Cast 3.2.4 "Adaptér
potenciometru, SK CU4-POT"

SK TIE4-POT Potenciometr 0-10V 275274700 T1 275274700

SK TIE4-SWT Spina¢ ,L-OFF-R* 275274701 T1 275274701

Obsluzné a parametriza¢ni boxy (prenosné)

SK CSX-3H SimpleBox 275281013 BU0040

SK PAR-3H ParameterBox 275281014 BU0040
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3.1.1 Obsluzné a parametriza¢ni boxy, pouziti

Pomoci volitelného SimpleBoxu nebo ParameterBoxu je zajistén komfortni pfistup ke vSem
parametrum pro jejich nacteni nebo nastaveni. Zménéna data parametra jsou ulozena v trvalé paméti
EEPROM.

Dodate¢né Ize v ParameterBoxu ulozZit a opét vyvolat az 5 kompletnich datovych sad pfistroje.

Propojeni mezi SimpleBoxem nebo ParameterBoxem a pfistrojem je zajiSténo pomoci kabelu RJ12-
RJ12.

Obr. 20: Pfenosny SimpleBox , SK CSX-3H Obr. 21: Pfenosny ParameterBox , SK PAR-3H
Konstrt.xkcnl Popis Data
skupina
. i 4-mistny 7-segmentovy LED-indikator, féliova
Slouzi k uvedeni do provozu, .
SK CSX-3H o i s tlaCitka
. o parametrizaci, konfiguraci a fizeni
(Pfenosny SimpleBox) pfistroje 7 IP20
' Kabel RJ12-RJ12 (pfipoj k pfistroji V)
4-fadkovy LCD-displej, zadni podsviceni,
Slouzi k uvedeni do provozu, foliova tlacitka
parametrizaci, konfiguraci a fizeni Uklada az 5 kompletnich datovych zaznamu
SK PAR-3H e . . < . .
- P B pfistroje, jakoz i pro volitelné moznosti parametrd
(Prenosny ParameterBax) (SK xU4-...). Je mozné kompletni ulozeni | 1P20
datovych zaznamu parametrd. Kabel RJ12-RJ12 (pfipoj pfistroje)
USB kabel (pFipoj k PC)
1) | neplati pro volitelné konstrukéni skupiny, napf. sbérnicova rozhrani

Pfipojeni
1. Odstrarite diagnostické sklicko zastrcky RJ12.

2. Provedte kabelovou propojku RJ12-RJ12 mezi
ovladaci jednotkou a ménic¢em frekvence.

Pokud je diagnostické sklicko nebo zaslepovaci
Sroubeni oteviené dejte pozor na to, aby do pristroje
nevnikly Zadné nedistoty nebo vihkost.

3. Po uvedeni do provozu, béhem normalniho provozu,
dejte bezpodminecné pozor na zpétné nasazeni
diagnostického sklicka popfr. zaslepovaciho
Sroubeni a na tésnost.
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3.1.2 Pripojeni vice pristroji na jeden parametriza¢ni nastroj

V zasadé je mozné pomoci ParameterBoxu popf. pomoci NORD CON Software oslovit vice ménic
frekvence. V nasledujicim pfikladu je komunikace realizovana pomoci parametrizaéniho nastroje,
zatimco jsou protokoly jednotlivych pfistroji (max. 4) tunelovany po celé systémové sbérnici (CAN).

Pfitom se musi vzit na védomi nasledujici body:

1. Fyzikalni uspofadani sbérnice:

Zajistéte CAN — spojeni (systémova sbérnice) mezi pfistroji

2. Nastaveni parametru

Parametrovani Nastaveni na ménici frekvence

Cis. Oznaceni FU1 FU2 FU3 FU4

P503 | Vystup fidici funkce 2 (systémové sbérnice aktivni)

P512 | USS adresa 0 0 0 0

P513 | Doba vypadku telegramu (s) 0,6 0,6 0,6 0,6

P514 | CAN-Baudrate 5 (250 kBaud)

P515 | CAN bus adresa 32 | 34 | 36 | 38 | | \ |

3. Parametrizani nastroj v obvyklém provedeni pfipojte pomoci RS485 (napf. pomoci RJ12) k
prvnimu ménici frekvence.

Podminky / Omezeni:

Zasadné mohou vSechny ménice frekvence spolec¢nosti NORD (SK 1x0E, SK 2xxE, SK 5xxE), které
jsou v soucasnosti k dispozici komunikovat prostfednictvim spoleéné systémové sbérnice. PFi
pfipojeni pfistroji konstrukéni fady SK 5xxE se musi respektovat ramcové podminky, tykajici se
pFislusné fady pfistrojli, popsané v pfirucce.
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3.2 Volitelné konstrukéni skupiny

Pouzitim rdznych modull rozSifujicich funkci popf. modultl pro indikaci, fizeni a parametrizaci Ize
pfistroj komfortné pfizplsobit nejriznéjSim pozadavkim.

Pro snadné uvedeni do provozu pomoci pfizplsobeni parametrl Ize pouzit alfanumerické indikaéni a
obsluzné moduly (2 Cast 3.1 "Volitelné mozZnosti vybaveni obsluhy a parametrizace "). Pro

systém.

3.2.1 Interni zdkaznické rozhrani SK CU4-... (montaz konstrukénich skupin)

Interni zékaznicka rozhrani umoznuji rozSifeni funkéniho rozsahu pfistrojli, aniz by bylo nutné ménit
konstrukéni velikost. Pristroj poskytuje pfesné jedno montazni misto pro montaz pfislusné opce. Jsou-
li zapotfebi dalSi volitelné konstrukéni skupiny, musi se proto pouzit externi technologické boxy
(E) ¢ast 3.2.2 "Externi technologické boxy SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin)").

Obr. 22: interni zakaznicka rozhrani SK CU4 ... (pfiklad)

Sbérnicova rozhrani potfebuji externi napajeci napéti 24 V a jsou tak také pfipravena, pokud pfistroj
neni sitovym napétim napajen. Parametrizace a diagnostika sbérnicového rozhrani je tak i nezavisla
na ménici frekvence.
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Oznaceni *)

Cislo dilu

Dokument

Sbérnicova rozhrani

SK CU4-CAO(-C) CANopen 275271001 / (275271501) | TI1275271001 / (T1275271501)
SK CU4-DEV(-C) DeviceNet 275271002 / (275271502) | TI275271002 / (Tl 275271502)
SK CU4-ECT(-C) EtherCAT 275271017 / (275271517) | T1275271017 / (T1 275271517)
SK CU4-EIP(-C) Ethernet IP 275271019/ (275271519) | T1275271019/ (T1275274519)
SK CU4-PBR(-C) PROFIBUS DP 275271000 / (275271500) | TI 275271000 / (Tl 275271500)
SK CU4-PNT(-C) PROFINET 10 275271015/ (275271515) | T1275271015/ (T1275271515)
SK CU4-POL(-C) POWERLINK 275271018 / (275271518) | T1275271018 / (T1275271518)

10 - rozSireni

SK CU4-10E(-C)

275271006 / (275271506)

T1275271006 / (T1 275271506)

SK CU4-I0E2(-C)

275271007 / (275271507)

T1275271007 / (T1275271507)

SK CU4-REL(-C)

275271011/ (275271511)

T1275271011 / (T1275271511)

Sit'ové zdroje

SK CU4-24V-123-B(-C)

275271108 / (275271608)

T1275271108 / (T1 275271608)

SK CU4-24V-140-B(-C)

275271109 / (275271609)

T1275271109 / (T1 275271609)

Ostatni

SK CU4-FUSE(-C)

Bezpecnostni konstrukéni skupina

275271122 | (275271622)

T1275271122 / (T1 275271622)

SK CU4-MBR(-C)

Elektronicky brzdovy usmérfiovac

275271010/ (275271510)

T1275271010 / (T1275271510)

*  V8echny konstrukéni skupiny s oznagenim —C maji lakované polovodicové desky, aby je bylo mozno pouzit v pfistrojich IP6x.
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3.2.2 Externi technologické boxy SK TU4-... (nastavba konstrukénich skupin)
Externi technologické boxy umoznuji modularni rozsifeni funkéniho rozsahu pfistroja.

K dispozici jsou, v zavislosti na typu konstrukéni skupiny, rizna provedeni (rozliSeno dle kryti IP, s
konektorem nebo bez konektoru apod.). Ty Ize namontovat pomoci pfislusné pfipojovaci jednotky
pfimo na pfistroj nebo pomoci pfislusné volitelné soupravy pro nasténnou montaz i v jeho blizkosti.

Kazdy technologicky box SK TU4-.. potiebuje vzdy prisluSnou pfipojovaci jednotku
SK TI4-TU-....

Obr. 23: externi technologické boxy SK TU4-... (priklad)

U sbérnicovych konstrukénich skupin popf. /O rozSifeni existuje pomoci zdifky RJ12 (za
transparentnim Sroubenim (diagnostické sklo)) moznost pfistupu k systémové sbérnici a tim pomoci
ParameterBoxu SK PAR-3H popf. PC (software NORDCON) ke vSem pfipojenym aktivnim pfistrojim
(ménic¢ frekvence, dal8i konstrukéni skupiny SK xU4).

Shérnicové moduly potfebuji napajeci napéti 24 V. Jsou-li pod napajecim napétim, jsou sbérnicové
moduly pfipraveny i tehdy, kdyZ neni méni¢ frekvence v provozu.
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Typ IP55 | IP66 | M12 Oznaceni Cislo dilu Dokument
CANopen X SK TU4-CAO 275 281 101 T1275281101
X SK TU4-CAO-C 275 281 151 T1275281151
X X | SKTU4-CAO-M12 275 281 201 T1 275281201
X X | SKTU4-CAO-M12-C 275 281 251 T1 275281251
DeviceNet X SK TU4-DEV 275 281 102 T1 275281102
X SK TU4-DEV-C 275 281 152 T1275281152
X X | SK TU4-DEV-M12 275 281 202 T1 275281202
X X | SK TU4-DEV-M12-C 275 281 252 T1 275281252
EtherCAT X SK TU4-ECT 275 281 117 T1275281117
X SK TU4-ECT-C 275 281 167 T1 275281167
EtherNet / IP X X | SK TU4-EIP 275281 119 T1275281119
X X | SKTU4-EIP-C 275 281 169 T1 275281169
POWERLINK X SK TU4-POL 275281 118 T1275281118
X SK TU4-POL-C 275 281 168 T1275281168
PROFIBUS DP X SK TU4-PBR 275 281 100 T1 275281100
X SK TU4-PBR-C 275 281 150 T1 275281150
X X | SK TU4-PBR-M12 275 281 200 T1 275281200
X X | SK TU4-PBR-M12-C 275 281 250 T1 275281250
PROFINET IO X SK TU4-PNT 275281 115 T1275281115
X SK TU4-PNT-C 275 281 165 T1 275281165
X X | SK TU4-PNT-M12 275281 122 T1275281122
X X | SK TU4-PNT-M12-C 275281172 T1275281172
I/O rozSifeni X SK TU4-IOE 275 281 106 T1 275281106
X SK TU4-I0E-C 275 281 156 T1 275281156
X X | SK TU4-I0E-M12 275 281 206 T1 275281206
X X | SK TU4-I0E-M12-C 275 281 256 T1 275281256
Nutné prislusenstvi (kazdy modul potiebuje nutné prisluSnou pripojovaci jednotku)
Pfipojovaci jednotka X SK TI4-TU-BUS 275 280 000 T1 275280000
X SK TI4-TU-BUS-C 275 280 500 T1 275280500
Volitelné prislusenstvi

Souprava pro X X SK TIE4-WMK-TU 275 274 002 T1 275274002

nasténnou montaz

Tabulka 9: Externi sbérnicové konstrukéni skupiny a 10 rozsifeni SK TU4- ...
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Typ IP55 | IP66 Oznaceni Cislo dilu Dokument
Sitovy zdroj 24 V / 1~ 230V X SK TU4-24V-123-B 275281 108 T1 275281108
X | SK TU4-24V-123-B-C 275281 158 T1 275281158
Sitovy zdroj 24 V / 1~ 400V X SK TU4-24V-140-B 275281 109 T1 275281109
X | SK TU4-24V-140-B-C 275281 159 T1 275281159
Potenciometricky box 1 1~ 230V | X SK TU4-POT-123-B 275281 110 T1 275281110
X | SK TU4-POT-123-B-C 275 281 160 T1 275281160
Potenciometricky box 1 1~ 400V | X SK TU4-POT-140-B 275 281 111 T1275281111
X | SK TU4-POT-140-B-C 275 281 161 T1 275281161
Nutné prislusenstvi (kazdy modul potiebuje nutné prisluSnou pripojovaci jednotku)
Pfipojovaci jednotka X SK TI4-TU-NET 275 280 100 T1 275280100
X | SKTI4-TU-NET-C 275 280 600 TI 275280600
Volitelné prislusenstvi
Souprava pro nasténnou montaz | X | X | SK TIE4-WMK-TU 275 274 002 T1 275274002

Tabulka 10: Externi konstrukéni skupiny se sitovym zdrojem SK TU4-24V- ... | SK TU4-POT- ...

Typ IP55 | IP66 Oznaceni Cislo dilu Dokument
Servisni spina¢ X SK TU4-MSW 275 281 123 11275281123
X | SK TU4-MSW-C 275281 173 T1275281173
X SK TU4-MSW-RG 275 281 125 T1275281125
X | SK TU4-MSW-RG-C 275 281 175 T1275281175
Nutné prislusenstvi (kazdy modul potfebuje nutné prisluSnou pripojovaci jednotku)
Pripojovaci jednotka X SK TI14-TU-MSW 275 280 200 T1 275280200
X | SK TI4-TU-MSW-C 275 280 700 T1275280700
Volitelné prislusenstvi
Souprava pro nasténnou montaz | X ‘ X ‘ SK TIE4-WMK-TU 275 274 002 T1275274002

Tabulka 11: Externi konstrukéni skupiny — Servisni spina¢ SK TU4-MSW- ...
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3.2.3 Konektory

Pouziti volitelnych konektorl pro silové a Ffidici pfipoje umozfiuje nejen vymeénu hnaci jednotky v
pfipadé poruchy témérF bez ztraty €asu, ale i minimalizaci nebezpeci chyb v instalaci pfi pfipojeni
pfistroje. V nasledujicim jsou shrnuty nejbéznéjsi varianty konektor(l. Mozna montazni mista na
pristroji jsou uvedena v kapitole 2.2.1 "Mista pro pfisluSenstvi na displeji".

3.2.3.1 Konektory pro privod

Pro pfipojeni motoru popf. sitové pfipojeni jsou k dispozici rizné konektory.

Obr. 24: Priklady pro pfristroje s konektory pro pfivod

Pro vybér jsou k dispozici nasledujici 3 varianty pfipojeni, které Ize i vzajemné kombinovat
(pfiklad ,-LE-MA"):

Montazni varianta Vyznam
...-LE Silovy vstup
...-LA Silovy vystup
...-MA Vyvod motoru
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Konektor (vybér)

Typ Data Oznaceni Material cis. Dokument
Silovy vstup 500V, 16 A SK TIE4-HANQ8-K-LE-MX 275 135 030 T1 275135030
Silovy vstup 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M1B-LE 275135 070 T1 275135070
Silovy vstup 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M2B-LE 275 135 000 T1 275135000
Silovy vstup 690V, 20 A SK TIE4-QPD_3PE-K-LE 275274 125 T1 275274125
Silovy vstup 630V, 16 A SK TIE4-NQ16-K-LE 275274 133 T1 275274133
Silovy vstup + 400V, 16 A SK TIE4-2HANQ5-K-LE-LA 275274 110 T1 275274110
silovy vystup
Silovy vstup + 600V, 16 A SK TIE4-2HANQ5-M-LE-MA-001 275274 123 T1 275274123
motorovy vystup
Silovy vystup 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M2B-LA 275135010 T1 275135010
Silovy vystup 500V, 16 A SK TIE4-HANQ8-K-LA-MX 275 135 040 T1 275135040
Vyvod motoru 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M2B-MA 275 135 020 T1 275135020
Vyvod motoru 500V, 16 A SK TIE4-HANQ8-K-MA-MX 275 135 050 T1 275135050

(il Informace

Smyckovani sitového napéti

Pfi smyc¢kovani sitového napéti je nutno dodrzet pfipustné proudové zatizeni pfipojovacich svorek, zastréek a
pfivodnich vedeni. Nerespektovani muze vést napf. k tepelnému poskozeni konstrukénich skupin pod proudem a
jejich bezprostfedniho okoli.
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3.2.3.2 Konektory pro fidici pfipoj

K dispozici jsou rizné kruhové konektory M12 jako
pfirubové konektory popf. pfirubové zdifky. Konektory
jsou urCeny k montazi do Sroubeni M16 pfistroje popf.
do externiho technologického boxu. Kryti (IP67)
konektor( plati pouze v zasSroubovaném stavu. Barevné
kdédovani konektor( (plastova télesa uvnitf a kryci vicka)
a rovnéz pouziti kédovacich ¢epu / drazek, je zalozeno

na funk&nich poZadavcich a ma vyloudit chybnou S e
obsluhu. o 0
Pro montaz do Sroubeni M12 a Sroubeni M20 jsou k . | J
dispozici vhodné redukce / adaptéry = | , '. ny
B ¢
\ °?

il Informace Pretizeni fidiciho dilu SK 2x0E

Ridici dil pFistroje mlZe byt pretizen a miZe dojit k jeho znigeni, pokud jsou napajeci svorky 24 VDC pfistroje
spojeny s jinym zdrojem napéti.

Proto se musi zejména pfi montazi konektorovych spoju dat pozor na to, aby eventualné existujici zily pro
napajeni 24 V DC nebyly pfipojeny k pfistroji, ale byly pfFisluSné izolovany (pfiklad: konektor pro pfipoj systémové

sbérnice, SK TIE4-M12-SYSS).

Konektor (vybér)

Typ Provedeni Oznaceni Cislo dilu Dokument
Napajeni Zastrcka SK TIE4-M12-POW 275 274 507 T1 275274507
Senzory / Akéni Cleny Zditka SK TIE4-M12-INI 275 274 503 T1275274503
Iniciatory a 24 V Zastrcka SK TIE4-M12-INP 275 274 516 T1275274516
AS-Interface Zastrcka SK TIE4-M12-ASI 275 274 502 T1275274502
AS-Interface — Aux Zastrcka SK TIE4-M12-ASI-AUX 275274 513 T1275274513
PROFIBUS (IN + OUT) Zastreka + SK TIE4-M12-PBR 275 274 500 T1275274500

Zasuvka

Analogovy signal Zditka SK TIE4-M12-ANA 275 274 508 T1275274508
CANopen popf. Zastreka SK TIE4-M12-CAO 275 274 501 T1275274501
DeviceNet IN
CANopen popf. Zditka SK TIE4-M12-CAO-OUT 275 274 515 T1275274515
DeviceNet OUT
Ethernet Zditka SK TIE4-M12-ETH 275274 514 T1275274514
Systémova sbérnice IN Zastrcka SK TIE4-M12-SYSS 275 274 506 T1 275274506
Systémova sbérnice OUT | Zditka SK TIE4-M12-SYSM 275 274 505 T1 275274505
Cidlo HTL Zditka SK TIE4-M12-HTL 275274 512 T1275274512
Bezpecny Stop Zditka SK TIE4-M12-SH 275 274 509 T1275274509
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3.2.4 Adaptér potenciometru, SK CU4-POT
Digitalni signaly Doprava a Doleva Ize pfivést pfimo na digitalni vstupy 1 a 2 ménice frekvence.

Potenciometr (0 - 10 V) Ize vyhodnocovat pomoci analogového vstupu ménice frekvence — pokud je k
dispozici - nebo /O rozsifeni. Mimoto volitelny 24 V modul (SK xU4-24V-...) poskytuje moznost
pfevodu pozadovanych hodnot na proporcionalni impulzy (frekvence). Tyto impulzy mohou pak byt
opét pomoci digitalnich vstupl 2 nebo 3 (P420 [02]/[03] = 26/27) ménice frekvence vyhodnocovany ve
formé poZadované hodnoty (P400 [-06]/[-07]).

Ty
Modul SK CU4-POT Pripojeni: Svorka ¢€is. Funkce
SK 2x0E SK 2x5E
Pin Barva FU FU | Sit'ovy zdroj
1 hnéda Napajeci napéti 24V 43 44 o
2 céerna Uvolnéni doprava (napf. DIN1) 21 21 ft_o(c;r;;l/:sipénac
3 bila Uvolnéni doleva (napf. DIN2) 22 22
4 bila Snimac u AIN1+ 14 14 ]
5 hnéda Referencni nap&ti 10V 11 11 fg\t/enc'ome”
6 modra Analogova zem AGND 12 12
1/3~ 230/400V + PE
L1-L2/N-L3
230/400V
. x (A)GND  (bl)
Ménic frekvence 12(40)
SK 2x0E-... 010V (ws)
14
11| 1v= n)
I=
(0]
N
= | 2av= (br) (br)
8 43
[
>
2
5 . R (sw)
» 21
L R/O/L Poten-
22 spinag ciometr
0-10
SK CU4-POT

Obr. 25: Schéma pfripojeni SK CU4-POT, priklad SK 2x0E
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1/3~ 115/230/400V + PE
L1-L2/N-L3 L1-L2/N
115/230/400V 115/230/400V
Ménic frekvence Sitovy dil 24V
SK 2x5E-... SK CU4-24V-...
24v= (br)
44 Svorkovnice Fizeni
GND (bl)
40 44 40 44 ... 11 14 12 B1
[ C__
AGND i

z 21 R 0-10V

[0} L

T 22 . 10V

8 232"

S 24 (br) (br) (ws)| |(bl)

_g (sw)

g hd |

2 (ws) N ‘
R/0/L Poten-
spinaé ciometr

0-10
SK CU4-POT

Obr. 26: Schéma pripojeni SK CU4-POT a nastaveni parametrt, priklad SK 2x5E

Nastaveni DIP spinace (S1:): DIP3 = off, DIP4 = on, DIPS = off (viz kapitola 4.3.2.2 "DIP spinal

(S1)" na strané 102)

nebo

doporuc¢ené nastaveni P400 [07] =1 P420 [02] = 2

parametru, _ _
P420 [01] =1 P420 [03]= 26

S1: DIP1-8 = off [01] (03]
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4 Uvedeni do provozu

A VYSTRAHA Neé&ekany pohyb

Pfipojeni napajeciho napéti mize uvést pfistroj pfimo nebo nepfimo do pohybu. Tim mlze dojit k ne¢ekanému

pohybu pohonu a k nému pfipojeného stroje. Tento necekany pohyb muze vést k téZkym nebo smrtelnym

zranénim a / nebo vécnym Skodam.

Necekané pohyby mohou mit rlizné pficiny, jako napft.:

* Nastaveni ,automatického rozbéhu*

* Chybné nastaveni parametr(i

» Nastaveni pfistroje se spoustécim signalem nadfazeného fidiciho systému (pomoci 10 nebo sbérnicovych
signald)

» Chybnéa motorova data

» Chybné pfipojeni snimace otacek

* Uvolnéni mechanické brzdy,

» Vnéjsi vlivy, jako napf. gravitace nebo jina kineticka energie, pusobici na pohon

+ Vsitich IT: sitova chyba (spojeni se zemi).

K vylou€eni z toho plynouciho ohroZeni se musi pohon / vétev pohonu zajistit proti neo€ekavanym pohybum

(mechanické zablokovani a / nebo odpojeni, provedeni zajisténi proti padu apod.) Mimoto se musi zajistit, aby se
v €inné a nebezpeéné oblasti zafizeni nenachazely Zadné osoby.

4.1 Dilenské nastaveni

VSechny ménice frekvence dodavané Getriebebau NORD jsou svym dilenskym nastavenim predem
naprogramovany pro standardni aplikace s normalizovanymi
4-polovymi trojfazovymi motory (stejného vykonu a napéti). Pfi pouziti motor(l jiného vykonu nebo s
jinym pocétem polu musi byt data z typového Stitku zadana do parametrd P201...P207 skupiny menu
>Motordaten<.

VSechna motorova data (IE1, IE4) Ize pfednastavit pomoci parametra P200. Po pouziti této funkce, je
tento parametr opét nastaven na pUlvodni stav na 0 = zadna zména! Data jsou jednorazové
automaticky nahrana do parametrad P201...P209 a zde je mozno je jesté jednou porovnat s daty na
typovém §titku motoru.

P200 Specifikace motoru:

0 = zadna zména 8 =0,37kW 400V

o 1 = Zadny motor 9 =0,50PS 460V
e 2 =0,25kW 230V 10 = 0,55kW 230V
; T 3 =0,33PS 230V 11 =10,75PS 230V
4 =0,25kW 400V 12 = 0,55kW 400V

5 =0,33PS 460V 13 = 0,75PS 460V
6 = 0,37kW 230V 14 = 0,75kW 230V

IEC 56 EN60034
LYlE IP55 Rot.KL16  Th.CLF
P201 ————— 50Hz 230 [400 vjolY] 60Hz  460VY
: 90/52A 52 A @
25kW
P206 — cosj 0,74
1765 /min
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Pro bezvadny provoz pohonné jednotky je nutné nastavit pokud mozno co nejpfesnéjsSi motorova data
v souladu s typovym S&titkem. Zejména je doporu¢eno automatické méfeni odporu statoru pomoci
parametru P220.

Motorova data pro IE2 a IE3 motory jsou poskytovana pomoci softwaru NORD CON. Pomoci funkce
.Importovat parametry motoru® (viz také pfirucka k softwaru NORD CON BU 0000), lze tak
pozadovana data vybrat a importovat je do pfistroje.

Ei] Informace Dvojité obsazeni DIN 2 a DIN 3

Digitalni vstupy DIN 2 a DIN 3 se pouzivaji pro 2 rizné funkce:
1. pro parametrovatelné digitalni funkce (napf. “Uvolnéni doleva”),
2. pro vyhodnoceni inkrementalniho cidla.

Obé funkce jsou propojeny vazbou ,NEBO*.

Vyhodnoceni inkrementalniho &idla je vzdy aktivovano. To znamenad, Ze kdyz je inkrementalni Cidlo pfipojeno,
musi se zajistit, aby byly digitalni funkce vypnuté (parametr (P420 [-02] a [-03]) popf. pomoci DIP spinace (viz
kapitola 4.3.2.2 "DIP spina¢ (S1)" na strané 102)).

[i] Informace Prednost DIP spinaée

Musi se dat pozor na to, Ze nastaveni DIP spinace na méniéi frekvence (S1) ma pfednost pfed nastavenim parametru.

Mimoto se musi respektovat nastaveni integrovanych potenciometra P1 a P2.

4.2 Volba provozniho rezimu pro regulaci motoru

Méni¢ frekvence je schopen fidit motory vSech tfid energetické U€innosti (IE1 az IE4). Motory z nasi
produkce s tfidami ucinnosti IE1 az IE3 jsou vyrabény jako asynchronni motory, IE4 motory jako
synchronni.

Provoz motord IE4 vykazuje z hlediska regulace mnoho zvlastnosti. Pro dosazeni idealnich vysledkd,
byl proto méni¢ frekvence navrzen zejména na regulaci motorl IE4 z produkce NORD, které svou
konstrukci odpovidaji typu IPMSM (Interior Permanent Magnet Synchronous Motor). U téchto motort
jsou do rotoru vlozeny permanentni magnety. Provoz jinych produktll musi v pfipadé potfeby
zkontrolovat firma NORD. Viz také Technické informace T1 80-0010 ,Pouziti a zprovoznéni IE4 motor(
s meéni¢i NORD".

4.2.1 Vysvétleni provoznich rezimu (P300)

Méni¢ frekvence nabizi pro Fizeni motoru rlizné provozni rezimy. VSechny provozni rezimy Ize pouzit
jak pro ASM (asynchronni motor), tak i pro PMSM (synchronni motor s permanentnimi magnety),
vyzaduji ale dodrzeni rdznych ramcovych podminek. U vSech postupli se zasadné jedna o ,vektorové
fizeni®.

1. Provoz VFC open-loop (P300, nastaveni ,0“)

Tento provozni rezim je zalozen na napétim Fizené vektorové regulaci (Voltage Flux Control Mode
(VFC)). Pouziva se jak u ASM, tak i u PMSM. V souvislosti s provozem asynchronnich motort je
¢asto zmifiovan pojem ,ISD fizeni*.

Toto fizeni je provadéno vzdy bez snimacl a vyluéné na zakladé pevnych parametrii a vysledk
méfeni skute¢nych elektrickych hodnot. Zasadné plati, Ze pro pouZiti tohoto provozniho rezimu
neni nutné zadné specialni nastaveni parametrl regulace. Podstatnou podminkou pro vysoce
spolehlivy provoz je ale parametrizace co nejpfesnéjsich motorovych dat.

Za zvlastnost provozu ASM plati dodate€né moznost Fizeni dle jednoduché charakteristiky U/f
(skalarni Fizeni). Tento provoz ma vyznam tehdy, pokud je nutno provozovat vice mechanicky
nepropojenych motorl pomoci pouze jednoho ménice frekvence popf. je zjiSténi motorovych dat
mozné pouze nepresnym porovnanim.
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Provoz podle charakteristiky U/f se hodi pouze pro pohonné ulohy s nizkymi naroky na kvalitu
otadek a dynamiku (rampové &asy = 1s). Rizeni podle charakteristiky U/f se miZe ukazat jako
vyhodné i u pracovnich strojii nachylnych z konstrukénich ddvodd k mechanickym vibracim.
Typicky jsou charakteristiky U/f pouzity pro fizeni ventilatord, ur€itych pohonu ¢erpadel nebo i u
michadel. Provoz podle charakteristiky U/f je aktivovan parametrem (P211) a (P212) (vzdy
nastaveni ,0%).

2. Provoz CFC closed-loop (P300, nastaveni ,1%)

V porovnani k nastaveni “0” “provozu VFC open-loop” se zde zdsadné jedna o proudoveé fizenou
vektorovou regulaci (Current Flux Control). Pro tento provozni rezim, ktery je u ASM funkéné
identicky k dosud uvadénému oznaceni ,servofizeni®, je bezpodmineéné& nutné pouziti enkodéru.
Tim je podchycena pfesna mechanicka charakteristika motoru a zahrnuta do vypoctu pro fizeni
motoru. Pomoci rotaéniho snimace je umoznéno i stanoveni polohy rotoru, pfi¢emz se pro provoz
PMSM musi dodate¢né urcit pocatec¢ni hodnota polohy rotoru. To umoznuje jesté presnéjsi a
rychlejsi Fizeni pohonu.

Tento provozni rezim poskytuje jak pro ASM, tak i pro PMSM ty nejlepSi mozné vysledky v
regulacnim chovani a hodi se zejména pro pouziti u zdvihacich zafizeni nebo aplikace s naroky na
maximalni mozné dynamické chovani (rampové €asy = 0,05 s). Nejvétsi vyhodu vykazuje tento
provozni rezim v souvislosti s IE4 motorem (energeticka efektivnost, dynamika, pfesnost).

3. Provoz CFC open-loop (P300, nastaveni ,2%)

CFC provoz je mozny i v open-loop procesu, tzn. v provozu bez snimacl. Zde jsou rychlost a
poloha rotoru stanoveny ,porovnanim“ naméfrenych a Zadanych hodnot. | pro tento provozni rezim
je zakladnim pfedpokladem pfesné nastaveni regulatoru proudu a otacek. Tento provozni rezim se
hodi zejména pro aplikace s vy38im narokem na dynamiku (rampové €asy = 0,25 s) v porovnani k
VFC Fizeni, napfiklad i pro pouziti u Cerpadel s vy$§imi rozbéhovymi momenty.
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4.2.2 Prehled parametrii nastaveni regulatoru

Nasledujici vyobrazeni nabizi pfehled vSech parametr(, které jsou dlilezité v zavislosti na zvoleném
provoznim rezimu. Kromeé jinych véci je tfeba rozlisit mezi "relevantni" a "dllezity", o ¢emz informuje
udaj jednotlivych nastaveni parametrd. V zasadé ale plati, ze &im presnéj$i nastaveni bude, tim
pfesnéji je fizeni provadéno a tim vySSi hodnoty jsou u dynamiky a pfesnosti v provozu pohonu
mozné. Detailni popis jednotlivych parametr(l naleznete v kapitole 5 "Parametr".

D= Parametr bez vyznamu = Parametr ponechte v tovarnim nastaveni
o= Nastaveni parametru relevantni J= Nastaveni parametru dulezité
Skupina Parametr Provozni rezim
VFC open-loop CFC open-loop CFC closed-loop
ASM PMSM ASM PMSM ASM PMSM
P201 ... P209 V V J V J J
P208 ! ! ! ! ! !
P210 V1) \ S y 1) 1]
P211, P212 -2) - - - - -
s P215, P216 -1) - - - - -
3 P217 v v v y @ @
3 P220 J J N N N N
g P240 - N - N - N
= P241 - Y - Y - \
P243 - V - V - J
P244 - Y Y \
P246 - V - V - J
P245, 247 - V 7} @ @ @
S P300 V V V v v v
g P301 2 2 2 2 ! !
3 P310 ... P320 %) %) J l J J
g P312, P313, P315, P316 ) %) - N - N
§‘ P330 ... P333 - Y - Y - \/
= P334 @ 7] 7] ] - J

0= pfi charakteristice U/f: pfesné nastaveni parametru dllezité
2= pfi charakteristice U/f: typické nastaveni ,0
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4.2.3 Postup zprovoznéni regulatoru motoru

pfifazeni méni¢ / motor a vybér sitového napéti jsou pfedpokladany. Detailni informace, zejména pro
optimalizaci regulatoru proudu, otaéek a polohy u asynchronnich motord jsou detailné popsany v
priru¢ce ,,Optimalizace regulatoru® (AG 0100). Detailni informace k uvedeni do provozu a optimalizaci
pro PMSM v CFC Closed-Loop provozu naleznete v pfiru¢ce ,Optimalizace pohonu® (AG 0101). K
tomu kontaktujte prosim nase oddéleni technické podpory.

1.

w

9.

10.
11.
12.

Provedte pfipojeni méni¢e a motoru obvyklym zplsobem (dejte pozor na A / Y !), pfipojte snimac
otacek, pokud je k dispozici

PFipojte sitové napdjeni

Provedte tovarni nastaveni (P523)

Vyberte ze seznamu motor (P200) zakladni motor (ASM typy naleznete na poatku seznamu,
PMSM na konci, oznagené typovym udajem (napf. ...80T...))

Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209) a porovnejte je s typovym S§titkem / datovym listem
motoru

Provedte zméfeni odporu statoru (P220) -> P208, P241[-01] jsou méfeny, P241[-02] je
vypocitavan. (Upozornéni: pfi pouZziti SPMSM se musi P241[-02] pfepsat hodnotou z P241[-01])
Snimac otacek: Zkontrolujte nastaveni (P301, P735)

Pouze u PMSM:

a. EMC napéti (P240) > Typovy Stitek motoru / Datovy list motoru
b. UrCete / nastavte reluktanéni Uhel (P243) (u motord NORD neni nutné)
c. Spickovy proud (P244) > Datovy list motoru
d. Pouze PMSM ve VFC provozu:
Urcete (P245), (P247)
e. Zjistéte (P246)

Zvolte provozni rezim (P300)

Regulator proudu urcete / nastavte (P312 — P316)
Urcete / nastavte regulator otacek (P310, P311)
Pouze PMSM:

a. Zvolte metodu fizeni (P330)

b. Provedte nastaveni pro rozbéhové chovani (P331 ... P333)
c. Provedte nastaveni pro 0 impuls snimace (P334 ... P335)
d. Aktivujte sledovani vle€nych chyb (P327 # 0)

(il Informace Motory NORD IE4

Dal

§i informace k uvedeni do provozu motori NORD IE4 s meénici frekvence NORD naleznete v technické

informaciTI80 0010.
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4.3 Uvedeni pristroje do pozoru
Ménic frekvence Ize uvést do provozu riznym zplsobem:

a) Pro jednoduché aplikace (napf. dopravni aplikace) pomoci DIP spinae (S1), integrovaného v
ménici frekvence (umisténého uvnitf) a zvenku dosazitelného potenciometru (pouze SK 2x5E).

V této konfiguraci Ize upustit od zasuvné paméti EEPROM.

b) Softwarovym pfizpusobenim parametrd pomoci obsluzného a parametrizaéniho boxu (SK CSX-
3H nebo SK PAR-3H) popf. PC podporovaného softwaru NORDCON.

Pfitom jsou zmény parametrt ukladany v zasuvné paméti EEPROM (,pamétovy modul®). Neni-li
EEPROM zasunuta, jsou data od firmware V1.3 automaticky ukladana v interni paméti EEPROM.

Od firmware V1.4 R2 jsou data obecné ukladana v interni paméti EEPROM. Do externi paméti
EEPROM jsou data ukladana paralelné.

U starSich verzi firmwaru musi byt za provozu vzdy zasunuta externi pamét EEPROM (pamétovy
modul), aby bylo mozno trvale ulozit zménéné hodnoty parametr.

(il Informace Prednastaveni fyzickych vstupt/vystupt a 10-bitu

Pro uvedeni standardnich aplikaci do provozu je omezeny pocet vstupll a vystupt ménice frekvence (fyzické a 1O
bity) pfeddefinovan pomoci funkci. Tato nastaveni Ize pfizplUsobit (parametry (P420), (P434), (P480), (P481)).

4.3.1 Pripojeni

Pro zajisténi zakladni provozuschopnosti se musi po ukon¢ené instalaci pfistroje na motor popf. na
sténu pomoci montazni sady pfipojit sitové a motorové vedeni k pfislusnym svorkam (£ Cast 2.4.2
"Elektrické pfipojeni vykonového dilu").

SK 2x5E: Mimoto je bezpodmine€né nutné napajeni pfistroje Fidicim napétim 24 V DC.

[i] Informace Ridici napéti SK 2x5E:

Potfebné Fidici napéti 24V lze realizovat pomoci integrovatelného (SK CU4-24V-...) nebo externiho
(SK TU4-24V-...) volitelného sitového modulu nebo srovnatelného zdroje napéti 24 V DC(IJ ¢ast2.4.3
"Elektrické pfipojeni fidici jednotky").
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4.3.2 Konfigurace

Pro provoz je zpravidla nutné pfizpUisobeni jednotlivych parametr(.

V omezeném rozsahu lze ale konfiguraci uskutecnit ale i pomoci integrovaného 8-polového DIP

spinace (S1).

[i] Informace

Konfigurace pomoci DIP spinace

Kombinaci konfigurace DIP spinace a (softwarové) parametrizace je nutno se vyhnout.

4.3.21

Nastavovani parametri

K pfizpusobeni parametr( je nutné pouziti parametrizacniho boxu (SK CSX-3H / SK PAR-3H) nebo
software NORDCON.

Skupina
parametru

Cisla parametrui

Funkce

Poznamky

Zakladni parametry

P102 ... P105

Doby ramp a mezni
frekvence

Motorova data

P201 ... P207, (P208)

Data typového $titku motoru

P220, Funkce 1

Kalibrace odporu statoru

Hodnota je zapsana do P208

alternativné
P200

Seznam motorovych dat

Vybér 4-pélového
standardniho motoru NORD
ze seznamu

alternativné
P220, Funkce 2

Identifikace motoru

Kompletni kalibrace
pfipojeného motoru
Podminka: Motor max. 0 3
vykonové stupné mensi nez
ménic frekvence

Ridici svorky

P400, P420

Analogové/Digitalni vstupy

il Informace

Tovarni nastaveni

PFfed novym uvedenim do provozu se musi zajistil, aby byl ménic frekvence ve svém tovarnim nastaveni (P523).

Jeli provadéna konfigurace na Urovni parametrd, musi se DIP- spinace (S1) pfepnout do polohy ,0“ (,OFF*).
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4.3.2.2 DIP spina¢ (S1)

S témito DIP spinaci existuje moznost provést uvedeni do provozu bez pfidavnych obsluznych
jednotek. Dal$i nastaveni se potom provadéji pomoci potenciometri na horni strané ménice frekvence
(P1 /P2 pouze SK 2x5E).

Cis.
gt DIP spinaé (S1)

0 Interni brzdny odpor neni k dispozici

8 Int Rerake . . . ..
E o Interni brzdny | Interni brzdny odpor k dispozici
= odpor (I ¢ast 2.3.1)
..E Data motoru v souladu se jmenovitym
"l.# " 0 vykonem ménice frekvence
a 7 gOHZ v kW vztaZeno na 50 Hz, fmax = 50 Hz
0 2 ootz Data motoru v souladu se jmenovitym
o I vykonem ménice frekvence
_g v hp vztaZzeno na 60 Hz, fmax = 60 Hz
) COPY 2 0 Zadna funkce
o g,, ]tfj‘r’]‘l’('ég";:r;éﬁ | Kopiroyaci vfunkce paméti EEPROM aktivni,
EEPROM jednorazové
DIP ¢is.
o oL
54 Funkee 0 0 odpovidajici P420 [1-4] a P400 [1-2]
Sus  potenciometru, popi. P480 [1-4] a P481 [1-4]
digitalni vstupy 0 | L . o Lo
a AS interface I 0 Dalsi detaily v pfisti tabulce. (Zavislé na
L DIP3 ,BUS®)
BUS 0 odpovidajici P509 a P510 [1] [2]
3 Zdrojové fidici
2 Sowed | Systémova sbémice (= P509=3 a P510=3)
hodnota
DIP ¢is.
ADR 2 1
21 eyemove 0 0 odpovidajici P515 a 514 [32, 250kBaud]
210 sbémice / 0 | Adresa 34, 250 kBaud
Prenosova | 0 Adresa 36,250 kBaud

rychlost

I | Adresa 38, 250 kBaud

1) Zménéné nastaveni je pfevzato s pfistim sitovym zapnutim. Existujici
nastaveni parametrd P201-P209 a P105 jsou pfepsanal

2) Do firmware verze 1.4 R1 byl DIP spina¢ ozna¢en U/F. Pomoci DIP
spinace bylo umoznéno pfepnuti mezi zpusoby regulace (U/F / - ISD
regelace).

[i] Informace Dilenské nastaveni, expediéni stav

V expediénim stavu jsou vSechny DIP spinace v poloze ,0“ (,0ff). Nastaveni se pfitom provadi pomoci digitalnich
fidicich signald (P420 [01]-[04]) a potenciometrl P1 a P2 (P400 [01]-[02]) (P1/ P2 pouze SK 2x5E) integrovanych
v meénici frekvence.

[i] Informace Tovarni nastaveni 10-Bits

Pro nastaveni ménice frekvence pomoci bita In / Out (napf.: AS-i DIG v 1 - 4) jsou v relevantnich parametrech
(P480) a (P481) typické hodnoty pfednastaveny (Detaily: LI ¢ast 5 "Parametr").

Tamni nastaveni plati jak pfi nastaveni pomoci AS-i bita, tak i pomoci BUS 1/O bita.
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Detaily DIP spinacdi S1: 5/4a 3

Platné pro pristroje SK 20xE, SK 21xE (bez AS-Interface on Board)

Funkce dle seznamu pro
analogové funkce (P400)

Poti 1*** Poti 2***
P400 [01]* P400 [02]*
{01} ,F poz.* {15} ,Rampa*
{05} ,F max" {04} ,F min"
{05} ,F max" {15} ,Rampa“
{05} ,F max" {15} ,Rampa“
P400 [01] P400 [02]
{01} ,F poz.* {15} ,Rampa*
{01} ,F poz.” {05} ,F max“
{01} ,F poz.” {05} ,F max“
{05} ,F max" {15} ,Rampa“

DIP: Funkce dle seznamu pro digitalni funkce (P420)
5 4 3 Dig1 Dig 2 Dig 3 Dig 4**
P420 [01]* P420 [02]* P420 [03]* P420 [041*
off off off {01},Uvol. R* {02} ,Uvol. L* {04} ,Pev.frekv.1* {05} ,Pev.frekv.2"
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])
off on off {01} Uvol. R* {02} ,Uvol. L {26} ,F poz.** {12} ,Potvr.*
on off off {45},3-on" {49} ,3-off" {47} ,Frekv. +* {48} ,Frekv.-*
on on off 80}, FATBItO {51} ,F ArBitt" {52} F ArBit2* {53} F Arr Bit3*
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02]) =20Hz (P465[03]) =35Hz (P465[04])
Funkce digitalnich vstupll jsou neaktivni (fizeni pomoci systémové sbérnice), ale Fidi
nastaveni, provadéna v parametrech (P420 [01 ... 04]) u funkci, oznagenych v seznamu
funkci's .2 pf.: {11}*= ,Rychly Stop*) k aktivaci pfisluSného parametrizovaného vstupu
off off on
P420 [01 P420 [02] —[_IE)AA:}ZOP 03f - —[_15)2}20,: 04f 2
3 A24NnA 34 2 »CeV.ITeKV. »CeV.ITeKV.
2adna funkce zadna funkce LoHa (Pass[O1]) L or (Pa6s[02)
off on on {14},Dalk.ovl.* ﬁtopa snimace ,l,;topa snimace {01} Uvol. R*
on off on {14},Dalk.ovl.” {01} Uvol. R* {10} ,Blok.” {66} ,Brz.odbrz.”
: « 51} ,F Arr Bit1* 52} ,F Arr Bit2* 53} ,F Arr Bit3*
on on on {14} ,Dalk.ovl. imr}u (P465[02]) izor}u (P465[03]) issr}u (P465[04])
Vysvétlivka:  (Podtrzené svork. hodnoty) (relevantni parametr / zdroj funkce), napf.: Parametr (P420[011)

{hodnoty ve slozenych

zavorkach}

* standardni nastaveni

Stop“)

= {funkce} napf.: {01} ,,Uvolnéni doprava“

** pouze pokud je k dispozici (pfistroje bez funkce ,Bezpeény

*** pouze u SK 2x5E

Platné pro pristroje SK 22xE, SK 23xE (s AS-Interface on Board)

5

off

off
on

on

off

off
on

on

DIP:

4

off

on
off

on

off

on
off

on

3

off

off
off
off

on

on
on

on

Vysvétlivka:
Upozornéni:

Funkce dle seznamu pro digitalni funkce (P420)

ASi ASi

In1 In2
P480 [01]* P480 [02]*
{01} ,Uvol. R* {02} ,Uvol. L*

{04} ,Pev.fr.1"
=5Hz (P465[01])

{01} Uvol. R

{51} ,F Arr B1
=10Hz (P465[02])

{05} ,Pev.fr.2"
=10Hz (P465[02])

{02} ,Uvol. L*

{52} ,F Arr B2
=20Hz (P465[03])

ASi
In3

P480 [03]*
{04} ,Pev.fr.1"
=5Hz (P465[01])

{06} ,Pev.fr.3
=20Hz (P465[03])

{47} ,Frekv. +*

{53} ,F Arr B3
=35Hz (P465[04])

Funkce dle seznamu pro digitalni vystupy

Funkce ASI-In bitt jsou neaktivni (fizeni pomoci systémové sbérnice),

ale fidi nastaveni, provadéna v parametrech (P480 [01 ... 04]) u funkci,
oznacgenych v seznamu funkci s ..2 (pf.: {11}?>= ,Rychly stop“) k aktivaci
pFislusné parametrizovanych bitu

P480 [01] P480 [02] P480 [03]
zadna funkce zadna funkce {04} ,Pev.fr.1¢
=5Hz (P465[01])

{14} {04} ,Pev.fr.1* {05} ,Pev.fr.2“
,Dalk.ovl.” =5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])
{14} “
"Dalk.ovl.* {01} ,Uvol. R {47} ,Frekv. +
{14} {50} ,F ArrBO {51} ,F Arr B1
,Dalk.ovl.” =5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])

Viz horni tabulka

ASi ASi
In4 Out1
P480[04]*  P481[01]*
{12} ,Potvr.* {07} ,Error*
{07} ,Pev.fr.4« .
=35Hz (P465[04]) {07} ,Error
{48} ,Frekv.-* {07} ,Error”
(14 “
,Dalk.ovl.* {07} ,Error
P481 [01
{07} ,Error*
P480 [04
{12} ,Potvr.*
{06} ,Pev.fr.3¢ .
001z (Passpo3y 07} ErTOr
£48} JFrekv.- (07} Error*
{52} FATB2 47y Errop

=20Hz (P465[03])

(P434)
ASi
Out2
P481 [02]*
{18}

.PFipraven”

{18}
.Pripraven”

{18}

.PFipraven®

{18}

.PFipraven”

P481[02]
{18}

.Pripraven®

{18}
.PFipraven”
{18}
.Pripraven”

{18}

.PFipraven”

ASi ASi
Out3 Out4
,Digin1* ,Digln2*
,Digin1* ,Digln2*
,Digin1* ,Digln2*
,Digin1* ,Digln2*
,Digin1* ,Digln2*
,Digin1* ,Digln2*
,Digin1* ,Digln2*
,Digin1* ,Digln2*

Funkce potenciometrd*** P1 a P2 odpovidaji potenciometriim u pfistroju bez AS-Interface (viz horni tabulka).

V poloze OFF DIP spinact 5 a 4 (standardni nastaveni) jsou dodate¢né aktivni i digitalni vstupy. Funkce potom odpovidaji
pfistrojum bez AS-Interface (horni tabulka). U vSech jinych kombinaci DIP spinacl jsou funkce a digitalni vstupy deaktivovany.
ASi OUT1 a ASi OUT2 prochazi signaini trovni (high / low) digitalnich vstup( 1 a 2.
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4.3.2.3 DIP spina¢ analogového vstupu (pouze SK 2x0E)

Analogové vstupy, které jsou k dispozici v SK 2x0E jsou vhodné pro
pozadované hodnoty proudu a napéti. Pro spravné zpracovani
pozadovanych hodnot proudu (0-20 mA / 4-20 mA) je nutné nastavit
prislusné DIP spinace na proudové signaly (,ON®).

Doladéni (na signaly jisténé proti lomu dratu (2-10V / 4-20 mA) se
provadi pomoci parametru (P402) a (P403).

Pfistup DIP spinaé

SK 2x0E Pristup

Vel.1...3 ... zvnéjSku, stredni
diagnosticky otvor

Vel. 4 ... zvnitiku
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4.3.2.4 k potenciometriim P1 a P2 (SK 2x0E vel. 4 a SK 2x5E)

Pozadovanou hodnotu Ize pevné nastavovat integrovanym potenciometrem P1. Pfizplsobeni

rozbéhovych a brzdnych ramp je mozné pomoci potenciometru P2.

Potenciometr

P2
P1
Potenciometr
P1 (plynule) P2 (s aretaci)
0% P102/103 P105 - - -
10 % 0,2s 10 Hz 1 P102/103 P104
20 % 0,3s 20 Hz 2 02s 2Hz
30 % 0,5s 30 Hz 3 0,3s 5Hz
40 % 0,7s 40 Hz 4 0,5s 10 Hz
50 % 10s 50 Hz 5 0,7s 15 Hz
60 % 20s 60 Hz 6 1,0s 20 Hz
70 % 30s 70 Hz 7 20s 25Hz
80 % 50s 80 Hz 8 30s 30 Hz
90 % 70s 90 Hz 9 50s 35 Hz
100 % 10,0s 100 Hz 10 70s 40 Hz
Funkce P1 a P2 je zavisla na DIP 4/5, podle nastaveni se méni vyznam.
P1 nastavuje standardné pozadovanou hodnotu 0-100 % a P2 rampu 0,2-7 s.
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4.3.3 Zasuvna pamét EEPROM (,,Pamét'ovy modul“)

Méni¢ frekvence disponuje interni paméti EEPROM a paralelné k tomu provozovanou nastrénou
paméti EEPROM (,pamétovy modul) pro uloZzeni a spravu dat parametrl. Data jsou pfistrojem
spravovana paralelné na obou pamétovych médiich a umoznuji tak pfi uvedeni do provozu nebo v
servisnim pfipadé bezpecnou a rychlou vymeénu nastaveni parametra v pristroji.

4.3.3.1 Vyména zasuvné paméti EEPROM (,,Pamét'ovy modul®)

Podstatnou vyhodou v servisnim pfipadé SK 2xxE je jednoduchy pfenos dat z havarovaného ménice
frekvence do nahradniho pfistroje. Pfi vyméné& dat pomoci zasuvné paméti EEPROM se ale musi
respektovat nasledujici:

+ Prenos dat se musi aktivovat cilené (L1 ¢ast 4.3.3.2 "Funkce kopirovani").
» Musi se respektovat eventudlni omezeni, existujici mezi pfistroji riznych generaci.

Zasuvna pamét EEPROM se nachazi na spodni
strané pfistroje.

Odebranim defektniho ménice frekvence (2) od
pfipojovaci jednotky (1) je zaruCen pfistup k
paméti EEPROM. EEPROM se odjisti mirnym
stlacenim kratké strany a nasledné se vytahne.

Opét se vsadi do nahradniho pfistroje. Spravné
dosednuti je zaru€eno, pokud zajisténi
EEPROM slysitelné zaskoCi. Zasunuti paméti
EEPROM se zaménou stran neni mozné.

(1) | Pfripojovaci jednotka

= (2) | Méni¢ frekvence, defektni

(3) | Ménic frekvence, nahradni pfistroj

Obr. 27: Vyména zasuvné paméti EEPROM

Pfistroje od verze hardwaru ,EAA® jsou vybaveny vykonnéjSim procesorem nez pfistroje 1. generace
(verze hardwaru ,AAA®). S tim je spojen vy3Si rozsah funkci, jako napf. integrovana funkce PLC (SPS
— funkce) a provoz motord PMSM.

Pro mozZnost spravy vy$Siho objemu dat, byla kapacita zasuvné paméti
EEPROM (,pamétovy modul“) rozSifena. Pamét EEPROM s vySSi
kapacitou paméti se lisi dodateénym, vystouplym oznacenim (,II*) na plasti.
Alternativné Ize umistit i nalepku s ozna¢enim V2.

Zpétna kompatibilita:

Zasadné je pfipustné provozovat méni¢ frekvence starSi generace s paméti EEPROM novéjsi
generace a naopak.
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Vezméte na védomi!

Pfed vyménou dat je nutné, mimo stavll firmwaru (verze softwaru) obou ménict frekvence, porovnat i
verzi hardwaru ménicu frekvence a paméti EEPROM, protoze

— ménice frekvence se stavem hardwaru ,EAA“ mohou data paméti EEPROM prvni generace
(EEPROM bez oznaceni) pouze €ist. Do paméti EEPROM nemuze ménic¢ frekvence provadét
zapis, takze zmény parametru Ize ukladat pouze v pfistroji samotném a ne v paméti EEPROM.

— ménice frekvence se stavem hardwaru ,AAA* miize data paméti EEPROM druhé generace
(EEPROM s oznacgenim) Cist i provadét jejich zapis. Lze ale pouzit pouze ta v paméti EEPROM
ulozena data, ktera je méni¢ frekvence vzhledem ke svému starSimu konstrukénimu stavu
schopen zpracovat (nekompatibilita).

il Informace Nekompatibilita

Pfi pfenosu datovych zaznamu mezi pfistroji s rozdilnymi stavy firmwaru (verze softwaru), u kterych je nahradni
pfistroj starSiho stavu nez defektni pFistroj, to muze u jednotlivych funkci vést k nekompatibilitam. Proto zasadné
doporucujeme update firmwaru na aktualni, pro pfistrojovou generaci disponibilni stav softwaru.

Po pfenosu dat se zasadné& doporuCuje, aby pamét EEPROM, obsaZzena v rozsahu dodavky
nahradniho pfistroje byla vsazena do nahradniho pfistroje a data z pfistroje do ni byla nakopirovana.

4.3.3.2 Funkce kopirovani

Funkce kopirovani se nachazi v parametru P550 a je obsahle popsana v pfiru¢ce. Mimoto je k
dispozici i funkce kopirovani, ktera se spousti nezavisle na parametru P550 pouze nastavenim DIP
spinace.

Funkce kopirovani DIP spina¢ S1 -6 ,,COPY*“

Diky nové funkci prvku DIP spinade S1-6 (,COPY®) je cileny pfenos dat z externi na interni pamét
EEPROM jesté jednodussi.

Je-li pfi novém spusténi ménice frekvence u prvku DIP spinage S1-6 identifikovana hrana impulzu 0
- 1, je automaticky spustén proces kopirovani dat ze zasuvné paméti EEPROM na interni EEPROM.

Proces kopirovani trva nékolik vtefin. Béhem procesu kopirovani blika stavova LED dioda rychle,
stfidavé Cervené-zelené.

» Je-li pfi kopirovani dat identifikovana chyba, je postup pferusen a vydano chybové hlaseni (E008.2
~Externi chyba kopirovani*).

* Neni-li identifikovana pamét EEPROM (neni k dispozici nebo je defektni), je postup pferusen a
vydano chybové hlaseni (E008.2 ,Externi chyba kopirovani®).

» PreruSeni pfenosu dat, napfiklad v disledku predéasného odpojeni sitového popf. Fidiciho napéti
méniCe preruSuje proces kopirovani. Neni generovano Zadné chybové hlaseni! PreruSeni je
mozno identifikovat pouze kontrolou nastaveni parametr(i ménice frekvence.

V pfipadé potfeby se musi proces kopirovani zopakovat.

Spusténi funkce kopirovani

Pro spusténi funkce kopirovani se musi DIP spina¢ S1-6 ,COPY* nastavit z polohy {0} (tovarni
nastaveni) na {1}. Pfi dalsim novém spusténi méniCe frekvence (,POWER ON* (24 V)) je zde
identifikovana hrana impulzu 0 = 1, proces kopirovani se spousti.

1. DIP spina¢ S1-6 “COPY*“nastavte na {1},
2. Zapnéte ménic frekvence (,POWER ON* (24 V)).
3. > Proces kopirovani se spousti.

K novému spusténi procesu kopirovani bez pfedchozi zmény u DIP spinace nedochazi.
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Pro nové spusténi procesu se musi provest nasledujici kroky:

DIP spina¢ S1-6 “COPY*“nastavte na {0 },
Zapnéte ménic frekvence (,POWER ON* (24 V)),
Vypnéte ménic frekvence (,POWER OFF* (24 V)),
DIP spina¢ S1-6 “COPY*“nastavte na { 1},
Zapnéte ménic frekvence (,POWER ON* (24 V)).
- Proces kopirovani se spousti.

ok ®N -~

O

Informace Parametr P550

Funkce DIP spinate S1-6 ,COPY“ je srovnatelna s funkci parametru P550 (,EEPROM Pfikaz kopirovani®,
nastaveni { 1} ,Ext. > Int. EEPROM). Tato funkce je i nadale k dispozici.

108
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4.3.4 Priklady uvedeni do provozu

VSechny modely SK 2xxE Ize v zasadé provozovat v jejich expedi¢nim stavu. Parametrizovany jsou
standardni motorova data 4-pdlového asynchronniho normalizovaného motoru stejného vykonu.
Pokud neni k dispozici PTC motor, musi se PTC vstup pfemostit. Je-li zapotfebi automaticky rozbéh

X 6

se ,zapnutim sité“, musi se pfislusné pFizpUsobit parametr (P428).

4.3.41 SK 2x0E - Minimalni konfigurace

Méni¢ frekvence poskytuje k dispozici vSechna potiebna nizka napéti (24 Voc / 10 Voc).

1/3~ 230/400V + PE

L1-L2/N-L3
230/400V
Méni¢ frekvence 12* A I
SK 2X0E-... 14+ ! !
- M i Potenciometr,
o : ! 10kOhm!
O et
g ¥ =
c " 1 ]
g 2 —
S 22 L ___Spinac ST,
()
a5 =il
39 i |
i Motor PTC,

*u SK 220E a SK 230E: poutZijte uzemnéni GND (svorka 40)
**u SK 220E a SK 230E: pouzijte analogicky ve 2 (svorka 16) a parametrizujte P400[02] na {1}

Funkce Nastaveni
Pozadovana hodnota Externi potenciometr 10 kQ
Uvolnéni regulatoru Externi spina¢ S1
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4.3.4.2 SK 2x5E - Minimalni konfigurace
Minimalni konfigurace bez volitelnych moznosti

Ménic¢ frekvence musi byt napajen externim Fidicim napétim.

1/3~115/230/400V + PE

L1-L2/N-L3
115/230/400V
Méni¢ frekvence
SK 2x5E-... } 2av=
44
40 b GND
c
[} L -
N ! 1
o : | \Jiq |
A i o !
3 22  ___Spinac 1,
S
3 : P ELLEEEEES
38 : |
39 : ﬁ‘l |
i Motor PTC|
Funkce Nastaveni
Pozadovanéa hodnota Integrovany potenciometr P1
Rampa frekvence Integrovany potenciometr P2
Uvolnéni regulatoru Externi spina¢ S1

Minimalni konfigurace s volitelnymi moznostmi

Pro realizaci pIné autarkického provozu (nezavislého na Fidicich vedenich apod.), je zapotfebi jeden
spina¢ a potenciometr (napf. SK CU4-POT). Ve spojeni s integrovanym sitovym zdrojem
(SK CU4-...-24V) Ize tak s SK 2x5E zfidit feSeni pouze se sitovym pfivodnim vedenim, jakoz i
zaruéeni pozadovaného fizeni otacek a sméru otacek ([ ¢ast3.2.4 "Adaptér potenciometru,
SK CU4-POT").

[i] Informace Konverze analogového signalu

V sitovych zdrojich SK TU4-...-24V a SK CU4-...-24V je integrovan méni¢ 8-Bit A/D -. Tim je mozné pfipojit k
sitovému zdroji potenciometr nebo jiny analogovy zdroj pozadované hodnoty. Sitovy zdroj je schopen pievést
analogovou pozadovanou hodnotu do pfislusného impulzniho signalu. Tento signal Ize pfipojit k digitalnimu
vstupu ménice frekvence a jim jej zpracovavat jako pozadovanou hodnotu.
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Testovaci provoz

Méni¢ frekvence varianty SK 2x0E v konstrukéni velikosti BG 4 a SK 2x5E, mohou byt k testovacim
Uceldm uvedeny do provozu zcela bez pomocnych prostfedku.

K tomu se musi po provedeném elektrickém pfipojeni (viz kapitola 2.4 "Elektrické pfipojeni")DIP
spinace S1: 1 az 5 ménice frekvence nastavit do polohy ,0“ (,OFF") (viz kapitola 4.3.2.2 "DIP spinac
(S1)")a digitalni vstup DIN1 (svorka 21) stabilné pfipojit k napajecimu napéti 24 V.

K uvolnéni dochazi, jakmile potenciometr pozadované hodnoty (Poti P1) instalovany v ménici, je
prepnut z polohy 0 %.

Pozadovanou hodnotu Ize potom pfizpusobit pozadavkim dalSim plynulym prestavenim potenciometru.
Zpétné nastaveni poZzadované hodnoty na 0 % vraci méni¢ frekvence do stavu ,Pfipraven k zapnuti®.

Pomoci potenciometru P2 je rovnéz mozné plynulé pfizptsobeni rampovych ¢asl v definovanych mezich.

[i] Informace Testovaci provoz

Tato varianta nastaveni se nehodi pro realizaci tzv. ,automatického rozbéhu se siti*.

Aby bylo mozno tuto funkci pouzit, je v kazdém pfipadé nutné nastavit parametr (P428) ,Automaticky rozbéh” na
funkci ,AN“. Pfizplsobeni parametrl je mozné pomoci parametrizaéniho boxu (SK xxx-3H) nebo softwaru
NORD CON (nutny Windows - PC a adaptacni kabel).
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4.4 Pripojeni KTY84-130

Vektorové fizeni proudu ménice frekvence Ize jeSté dale optimalizovat pouzitim snimace teploty
KTY84-130 (Rin(0°C) =500 Q, Rin(100°C) = 1000 Q). Permanentnim méfenim teploty motoru je v
kazdém okamziku a pfi kazdém zatizeni dosazeno maximalni kvality fizeni ménice frekvence a v této
souvislosti optimalni pfesnost otaCek motoru. ProtoZze méfeni teploty zalina bezprostiedné po
(sitovém) zapnuti ménice frekvence, fidi méni¢ frekvence okamZité optimalné i tehdy, kdyZz motor po
prabézném ,Sit Zap / Sit Vyp“ ménice frekvence jiz vykazuje zna¢né zvySenou teplotu.

(il Informace

P¥i zjistovani odporu statoru motoru by nemél byt pfekro¢en teplotni rozsah 15 ... 25°C.

Soucasné je kontrolovana nadmérna teplota motoru a 155°C (prah sepnuti jako u termistoru) vede k vypnuti
pohonu s poruchovym hlasenim E002.

(il Informace Respektovani polarity

Senzory KTY jsou polovodiCe, které je mozné provozovat pouze ve spravné polarité. K tomu je nutno pfipojit
anodu na ,+“ kontakt analogového vstupu. Katoda se musi pfipojit na kostru popf. na ,-“ kontakt analogového
vstupu, spojeny s kostrou.

Nerespektovani mlze vést k chybnym méfenim. Tim pak jiz neni zaru€¢ena ochrana vinuti motoru.
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Priklady pfipojeni
SK CU4-IOE / SK TU4-IOE-...

PFipojeni snimace KTY-84 je mozné u obou analogovych vstupl pfislusné opce. V nasledujicich
pfikladech je pouzit analogovy vstup 2 pfislusného op&niho modulu.

SK CU4-IOE SK TU4-IOE
ADUT | v A AlNZ+ AINZ- | GND IOV Analog I0's
17 11 16 15 12 107 A AN+ AN1- | GNDA | ADUT

-4R2

100 A A2+ A2 GND A PE

=27k
1
| I
KT'r 8130

= o
I = e
o [ -+
+ = « .
+ e 1
o )
n b
= [ -
v
i b -
+

(Zobrazeni vzdy vyfezu svorkovnice)

Nastaveni parametru (analogovy vstup 2)
Pro funkci KTY84-130 se musi nastavit nasledujici parametry.

Motorova data P201-P207 musi byt nastavena dle typového Stitku.
2. Odpor vinuti statoru motoru P208 se stanovuje pfi 20°C pomoci P220 =1 .
Funkce analogového vstupu 2, P400 [-04] = 30
(Teplota motoru)
4. Rezim analogového vstupu 2, P401 [-02] = 1
(méfeny jsou i negativni teploty)
(od stavu firmwaru: V1.2)
5. Srovnani analogového vstupu 2: P402 [-02] = 1,54 V a P403 [-02] = 2,64 V
(pfi Rv= 2,7 kQ)
6. Pfizpusobeni €asové konstanty: P161 [-02] = 400 ms (Casova konstanta filtru je Maximum)
Parametr (P161) je parametr konstrukéni skupiny. Ten nelze nastavit na ménici frekvence, nybrz se musi nastavit pfimo na I/0-modulu.

Komunikace je realizovana napf. pfimym pfipojenim ParameterBoxu k rozhrani RS232 modulu nebo pfi pfipojeni k ménici frekvence
pomoci systémové sbérnice. (Parametr (P1101) Vybér objektu — ... )

7. Kontrola teploty motoru (indikace): P739 [-03]
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SK 2x0E

PFipojeni snimace KTY-84 je mozné u obou analogovych vstupl SK 2x0E . V nasledujicim pfikladu je
pouzit analogovy vstup 2 pfislusného ménice frekvence.

SK 2x0E
ADUT 10 A A2+ . GND I
17 | 1 %6 | ... | 12

&
-] ] =+
2 = '

] -
& = z
-+
+

* eventualné i svorka 40

Nastaveni parametru (analogovy vstup 2)
Pro funkci KTY84-130 se musi nastavit nasledujici parametry.

Motorova data P201-P207 musi byt nastavena dle typového Stitku.
2. Odpor vinuti statoru motoru P208 se stanovuje pfi 20°C pomoci P220 =1 .
Funkce analogového vstupu 2, P400 [-02] = 30

(teplota motoru)
4. ReZim analogového vstupu 2, P401 [-06] = 1
(méfeny jsou i negativni teploty)
5. Srovnani analogového vstupu 2: P402 [-06] = 1,54 V a P403 [-06] = 2,64 V
(pfi RV= 2,7 kQ)
6. PfizpUsobeni €asové konstanty: P404 [-02] = 400 ms (Casova konstanta filtru je Maximum)
7. Kontrola teploty motoru (indikace): P739 [-03]

SK 2x5E
PFfimé pfipojeni snimace KTY-84 k SK 2x5E neni mozné.
Aby bylo mozné wvyuzZit tuto funkci i u SK2x5E, je nutné pouziti adaptacniho

modulu - /0 (SK xU4-10E).
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4.5 AS rozhrani (AS-i)
Tato kapitola je relevantni pro pfistroje typu SK 22xE / SK 23xE .

4.5.1 Sbérnicovy systém
VsSeobecné informace

Rozhrani Aktor-Sensor-Interface (AS-Interface) je sbérnicovy systém pro spodni Uroven sbérnice
pole. V rozhrani AS-Interface je definovana Complete Specification a standardizovana dle EN 50295,
IEC62026.

Princip pfenosu je Single-Master-System s cyklickym pollingem. Od specifikaceComplete
Specification V2.1 Ize u az 100 m dlouhého nestinéného dvoudratového vedeni pfi libovolné strukture
sité provozovat max. 31 standardnich slaves pouzivajicich profil pfistroje S$-7.0. nebo 62 A/B slaves
pouzivajicich profil pfistroje S-7.A. .

Zdvojeni poc¢tu moznych ucastniku Slave je realizovano dvojitym predanim adres 1-31 a oznacenim
+A-Slave“ popf. ,B-Slave®. A/B-Slaves jsou oznaceny ID kédem A a tim jednoznacné identifikovatelny
pro funkci Master.

Pristroje se Slave profily $-7.0 a S-7.A. pfi respektovani pfifazeni adres (viz pfiklad) v ramci sité AS-i
od verze 2.1 (Masterprofil M4) provozovat spole¢né.

pripustné nepfripustné
Standardslave 1 (adresa 6) Standardslave 1 (adresa 6)
A/B-Slave 1 (adresa 7A) Standardslave 2 (adresa 7)
A/B-Slave 2 (adresa 7B) A/B-Slave 1 (adresa 7B)
Standardslave 2 (adresa 8) Standardslave 3 (adresa 8)

Adresovani je realizovano pomoci mastera, poskytujici k dispozici i dal§i funkce managementu nebo
pomoci samostatného adresovaciho zafizeni.

Specifické informace o pristroji

Pfenos uzivatelskych dat 4 Bit (na smér) je realizovan s efektivni ochranou proti porucham pfi
Standard Slaves s maximalni dobou cyklu 5ms. U A/B - Slaves se zdvojnasobuje vzhledem k
pFislusné vy§§im poctem ucastnikd doba cyklu (max. 10 ms) pro data odesilana ze Slave na Mastera .
Rozsifené procesy adresovani pro zasilani dat na Slave zplsobuji mimoto dodate¢né zdvojnasobeni
doby cyklu na max. 21 ms.

Vedeni AS-Interface (ZIuté) pfendsi data a energii.

U specialnich pfistroju SK 2x5E-...-AUX a ...-AXB je nutna pfipojka dalSiho dvoudratového vedeni
(€erné) pro pfipojeni pomocného napéti (24 V DC). Pfitom neni bezpodmine&né nutné provedeni
napajeni pomoci nizkého ochranného napéti (PELV - Protective Extra Low Voltage), je ale
doporuceno.
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4.5.2 Charakteristické parametry a technicka data

PFistroj mlize byt bezprostfedné integrovan do sité AS-Interface a je svym tovarnim nastavenim
parametrizovan tak, ze bézné zakladni AS-i funkce jsou okamzité k dispozici. Musi se provést pouze
pfizplsobeni pro aplikacné specifické funkce pfistroje popf. sbérnicového systému, adresovani a
fadné pfipojeni napajecich, sbérnicovych vedeni a vedeni senzorl a aktoru.

Charakteristické parametry

» Galvanicky oddélené sbérnicové rozhrani
» Indikace stavu (1 LED) (pouze SK 225E a SK 235E)

» Konfigurace volitelné pomoci

— integrovanych potenciometrt a
— nebo pomoci parametrizace

DIP - spinacl

* Napajeni 24 V DC integrované konstrukéni skupiny AS-i pomoci zZlutého AS-i vedeni
» Napajeni 24 V DC ménice frekvence

— pomoci Zlutého AS-i vedeni (pouze SK 225E a SK 235E, avSak ne u specialnich verzi SK 2x5E-...-AUX

a -AXB)

— pomoci €erného vedeni popf. jiného zdroje 24 V DC — napf. sitového zdroje SK xU4-24V-... (pouze
specialni verze SK 2x5E-...-AUX a -AXB)

* Pfipojeni na pfistroji

— pomoci svorkovnice

— nebo pomoci pfirubového konektoru M12

Technické udaje AS-Interface

Hodnota

Oznaceni

SK 220E / SK 230E
SK 225E-...-AXB

SK 235E-...-AXB

SK 225E / SK 235E

SK 225E-...-AUX
SK 235E-...-AUX

26,5-316 VDC 24V DC

Napajeni AS-i, PWR pfFipoj 24V DC .25 mA ' ’ ' '

apajent b pripo) » max m max. 290 mA" max. 25 mA
Slave profil S-7.A S-7.0
1/0 kod 7 7
ID kéd A 0
Ext. ID kéd 1/2 7 F
Adresa 1A—31€\§1B-31B 1-31

(Expedi¢ni stav: 0A) (Expedi¢ni stav: 0)
Slave > Master <10 ms

Dob ki <

oba cyKiu Master - Slave <21 ms 5 ms
Pocet uzivatelskych dat (BUS 1/0O) 41740 41740

1) Z toho max. 60 mA pro periferie (iniciatory,

pfipojeny parametrizacni nastroj, aktory)
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4.5.3 Usporadani sbérnice a topologie

Sit AS-Interface lze usporadat v libovolné formé (liniové, hvézdicové, kruhové a stromeckové) a je
spravovana AS-Interface Masterem jako rozhranim mezi SPS a Slaves. Existujici sit Ize kdykoliv
doplnit dal8imi Slaves az do limitu 31 standardnich Slaves popf. 62 A/B Slaves. Adresovani Slaves je
realizovano Masterem nebo odpovidajicim adresovacim pfistrojem.

AS-i Master komunikuje samostatné a vymeénuje data s pfipojenymi AS-i Slaves. V siti AS-Interface se
nesmi pouzivat Zadné normalni sitové zdroje. Pro kazdou vétev AS-Interface se smi pro napajeni
pouZit pouze specidlni sitovy zdroj AS-Interface. Tento zdroj napéti AS-Interface se pfipoji pfimo
Zlutym standardnim kabelem (vedeni AS-i(+) a AS-i(-)) a mél by byt u AS-i Mastera umistén pokud

K vylou€eni poruch, se musi PE pfipojka sitového zdroje AS-Interface (pokud je k dispozici)
bezpodmine¢né uzemnit.
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Hnéda AS-i(+) Zila a modra AS-i(-) zila Zlutého kabelu AS-Interface se nesmi uzemnit.

Rizeni /
Automatiza¢ni pristroj

Respektujte max.
proudové zatizeni

1)

SK 22xE / SK 23xE

2)

SK 225E-... / SK 235E-...-AUX popf. -AXB

Pomocna energie 24 V DC na svorkach 44/40

118
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4.5.4 Uvedeni do provozu

4541 Pripojeni

Pripojeni vedeni AS-Interface (Zluté) je realizovano pomoci svorek 84/85 svorkovnice a muze byt
volitelné vedeno i k pfislusné& ozna¢enému pfirubovému konektoru M12 (Zluty).

Detaily - Ridici svorky (EJ &ast 0 "Detaily - Ridici svorky ")
Detaily - Konektor ([ ¢ast 3.2.3 "Konektory")

e,

N

I —
L e —— e~ = —

Obr. 28: Pripojovaci svorky AS-i, vlevo vel. 1 — 3, vpravo vel. 4

Konstruké Pripojeni AS-Interface Pfipoj Fidiciho napéti
Typ Specialni verze . . napt. AUX — vedeni PELV
ni velikost
AS-i(+) AS-i(-) 24V DC GND
SK 220E, vel. 1-3 84 85 -1 -1
SK 230E vel. 4 84 85 44 1.2 40 -2
SK 225E, vel.1-3 84 85 P¥ipojeni neni pFipustné!
SK 235E |- AUX/-AXB vel.1-3 84 85 44 40
1)  Ridici dil mé&nige frekvence neni napajen z AS-i vedeni. Potfebné pomocné napéti je zde generovano pfistrojem samotnym.

2)  Pfipojeni mozné, neni ale nutné.

Tabulka 12: AS-Interface, pfipojeni signalizaénich a napajecich vedeni

Neni-li rozhrani AS-Interface (,Zluté vedeni“) pouzito, plati pro pfistroj normalni podminky pfipojeni
(L &ast 0 "Detaily - Ridici svorky ").

(il Informace 24 V DC |/ AS-Interface (sk 225&/ SK 235E, mimo -AUX, -AXB)

Pfi pouziti Zlutého vedeni AS-Interface:
— lze na svorkach 44/40 pro pouziti digitélnich vstupl popf. ostatnich externich periférii (napf. aktor()
odebirat nap3jeci napéti (26,5 - 31,6 V DC). Celkovy pfipustny proud je zde limitovan na 60 mA!
Svorka ,44" pfistroje je provedena jako zkratuvzdorna a je pfi pfetiZzeni odpojena tepelnym bezpe&nostnim
prvkem. Po urcité dobé vychladnuti, zavisejici na okolnich podminkach, se jisténi opét zapne.
— nesmi byt na svorky 44/40 pfipojen zadny zdroj napéti,
— je napajeni ménice frekvence realizovano Zlutym AS-i vedenim.
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Varianty 24 V napajeni periferie (napf. aktort)

(Platné pro SK 225E/ SK 235E, mimo —AUX, -AXB)

(il Informace Pouziti soupravy pro nasténnou montaz s

Pokud je pfistroj provozovan se soupravou pro nasténnou montaz typ SK TIE4-WMK-L-... (L ¢ast2.1.3.2
"Souprava pro nasténnou montaz s ventilatorem"), musi se dat pozor na nasledujici:

* Napdgjeni ventilatoru méni¢em frekvence je nepfipustné
* Napajeni ventilatoru zajistéte vyluéné samostatnym zdrojem napéti 24 V DC (viz nasledujici pFiklad:
.Varianta 2 — PouZiti voliteIného sitového zdroje SK xU4-24V-...").

Varianta 1 — Pfipojeni k 24 V (svorka 44)
* Musi se pfitom dodrzet limit 60 mA pro maximalni zatiZeni (souc¢tovy proud).

Priklad pripojeni:
S SK225E1235E - (SKTH.) .. .l
[44[a4]40]85[21]22]23[24]40] 1 [40]77|78| - |79]80]38]39]
ASI-Master
N -
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Varianta 2 — PouZiti volitelného sitového zdroje SK xU4-24V-...

ProtoZe je pfipustné zatizeni svorky 44 pfi pouziti AS-Interface limitovano na 60 mA, existuje pfi vySsi
spotieb& proudu moznost pfipojeni sitového zdroje (napf. SK CU4-24V-...) k napajeni pfidavné
periferie. Za zadnych okolnosti nesmi byt ovSem napéti 24 V sitového zdroje pfipojeno k ménici
frekvence (viz také nasledujici pfiklad pfipojeni).

Priklad pripojeni:
SK 225E/235E - (SK TI4..)
|aa]sa]aolas|21]22|23]24[40] 1 [ao|77]7s] - |7o]a0]3a]as|
ASl-Master
f\, |

SK CU4-24V

[44]a0{aa]a0]11f1a]r2{B1fa0] JLa| 2] [Pelre]

(™~ >SKTI4 )

2
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4.5.4.2 Udaje
Stav AS-Interface je signalizovan vicebarevnou LED
diodou AS-i.
LED AS-i Vyznam
VYP « Z4dné napéti AS-Interface na konstruké&ni skupiné
+ Pfipojovaci vedeni nepfipojena nebo zaménéna
zelena AN * Normalni provoz (AS-Interface aktivni)
gervena AN + Z&dna vyména dat

— Slave adresa = 0 (Slave je jesté v tovarnim nastaveni)
— Slave neni v LPS (seznam projektovanych Slaves)

— Slave s nespravnym IO/ID

— Master ve STOP rezimu

— Reset aktivni

¢ervena / zelena

Porucha periferie

ve zméné — Ridici dil ptistroje se nerozbiha
Blikani (2 Hz) " (AS-i napéti pfilis nizké nebo fidici dil defektni)
1) Cetnost zapnuti za sec., pfiklad: 2 Hz = LED 2 x za sec. ,Zap*

LED dioda AS-i je k dispozici pouze u pfistroju typu SK 2x0E BG4 a SK 2x5E.
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4.5.4.3 Konfigurace

Nejdulezitéjsi funkce (funkce signall senzort / aktorll pomoci AS-Interface jakoz i ,on Board
potenciometr‘ P71 a P2 (pouze SK 2x0E BG 4 a SK 2x5E)) Ize na méniéi frekvence nastavit pomoci
DIP4 a DIP5 DIP spinace S1 (Ed ¢ast 4.3.2.2 "DIP spinac (S1)").

Alternativné k tomu Ize funkce pfifadit také vzdy pomoci Arrays [-01] ... [-04] parametrd (P480) a
(P481) (L ¢ast 5 "Parametr"). Nastaveni, kterd se v tomto parametru provedou, jsou ale ucinna
pouze tehdy, kdyz DIP spinace S1: (DIP4 a DIP5) jsou v poloze ,,0“ (,,OFF*).

Funkce integrovanych potenciometrd P1 a P2 (pouze SK 2x0E BG 4 a SK 2x5E) Ize v parametru
(P400) pfizplsobit.

[i] Informace DIP spinace

V standardnich nastavenich DIP spinacl (S1: DIP4/5 = 0" (,0ff")) jsou digitalni vstupy ménice frekvence aktivni.

Jakmile je ale jeden z obou DIP spinacu nastaven v poloze ,I“ (,ON*), jsou digitalni vstupy sepnuty bez funkce.
Funkce Gateway digitalnich vstupli 1 a 2 zlistava ale na AS-i-Out Bits 2 a 3 zachovana.

[i] Informace Pretizeni napéajeni 24 V

Tyka se pri pouZiti AS-Interface pristroji typu SK 2x5E (ne specialni provedeni SK 225E-...-AUX a ...-AXB)

Vzhledem k nizkym vykonovym rezervam nizkého napéti pfi pouziti AS-Interface je doporuceno provést
parametrizaci méniCe frekvence pfrednostné pomoci softwaru NORD CON. PouZiti parametrizatniho boxu
(SK PAR-3H / SK CSX-3H) muze vést zejména pfi delSim provozu tohoto boxu k poskozeni ménice frekvence.
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Bus 1/0O Bits

Necekany pohyb v disledku automatického

A VYSTRAHA :
rozbéhu

V pfipadé poruchy (pferuSeni komunikace nebo odpojeni sbérnicového vedeni) se pfistroj automaticky odpojuje,

protoze uvolnéni pfistroje jiz neni k dispozici.

Obnoveni komunikace muze vést k automatickému rozbéhu a tim k ne¢ekanému pohybu pohonu. Pro vylouéeni
ohroZeni, je mozné automatickému rozb&hu zabranit nasledovné:

* Dojde-li k poruse komunikace, musi Busmaster aktivné nastavit fidici bity na stav ,Nula“.

Iniciatory mohou byt pfipojeny pfimo k digitalnim vystupim ménice frekvence. Pfipojeni aktor( je
mozné pomoci disponibilnich digitalnich vystup( pfistroje. Pro pFislusné Ctyfi bity uzivatelskych dat je
uréeno nasledujici obsazeni:

Stav
BUS-IN Funkce (P480[-01...-04]) Stav
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Chod doprava 0 0 | Motor je vypnuty
Bit 1 Chod doleva 0 1 | Togivé pole doprava pfitomno na
motoru
Bit 2 Pevna frekvence 2 (= P465 [-02]) 1 0 | Tocivé pole doleva pfitomno na
motoru

Bit 3 Potvrdit poruchu 1 1 | Motor je vypnuty
1) Potvrdit hranou impulzu 0 > 1.

Pfi Fizeni pomoci sbérnice neni potvrzeni realizovano

automaticky hranou impulzu na jednom z uvolnénych

vstupu.

Stav
BUS-OUT | Funkce (P481 [-01 ... -04]) Stav
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Ménic pfipraven 0 0 | Porucha aktivni
Bit 1 Vystraha 0 1 | Vystraha
Bit2" Stav digitalni vstup 1 1 0 | Blokovani zapnuti
Bit3 " Stav digitalni vstup 2 1 1 Provozné pfipraven

1)  Bit 2a 3 jsou pfipojeny pfimo k digitalnim vstupiim 1 a 2.

Konfigurace 1/O Bits Ize provést v omezeném ramci i pomoci DIP-spinacdlti S1: 3, 4 a 5 (EJ ¢ast 4.3.2.2
"DIP spinac (S1)").

Paralelné je mozné fizeni pomoci sbérnice a digitalnich vstupl . S pfisluSnymi vstupy se zachazi
témér jako s normalnimi digitalnimi vstupy. Ma-li se napf¥. provést pfepnuti mezi ru¢nim provozem a
automatikou, musi se zajistit, aby v automatickém provozu nebylo od digitélniho vstupu k dispozici
Z24dné uvolnéni. To by bylo mozné realizovat napfiklad tfistupfiovym kli€ovym spinadem. Stupefi 1:
-,Rucné doleva“ Stupen 2: ,Automatika“ Stupen 3 ,Rué&né doprava“.

Je-li k dispozici uvolnéni pomoci jednoho z obou ,normalnich® digitalnich vstupd, jsou fidici bity
sbérnicovym systémem ignorovany. Vyjimku tvofi Fidici bit ,Potvrdit poruchu®. Tato funkce je nezavisle
na nadfazenosti vedeni vzdy paralelné mozna. Busmaster muze proto prevzit vedeni pouze tehdy,
pokud neni digitalnim vstupem realizovano Zzadné fizeni. Pfi sou¢asném nastaveni ,Uvolnéni doleva“
a ,Uvolnéni doprava“ je uvolnéni odebrano, motor zastavuje bez dobé&hové rampy (zablokovani
napéti).
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4.5.44 Adresovani

Pro pouziti pfistroje v AS-i siti se musi obdrzet jednoznacna adresa. Z vyroby je nastavena adresa 0.
Tim Ize pfistroj AS-i Masterem identifikovat jako ,novy pfistroj* (pfedpoklad pro automatické pfifazeni
adresy masterem).

Postup

» Zajistéte napajeni rozhrani AS-Interface pomoci zlutého vedeni AS-Interface
* AS-Interface Master pro dobu adresovani odpojte od svorek

» Nastavte adresu #0

* Neprovedte dvoji zadani adresy

V mnoha dalSich pfipadech je adresovani provadéno pomoci obvyklého adresovaciho pfistroje pro
AS-Interface Slaves (pfiklady viz dale).

» Pepperl+Fuchs, VBP-HH1-V3.0-V1 (samostatna pfipojka M12 pro externi napajeni)
* |IFM, AC1154 (bateriovy adresovaci pfistroj)

(il Informace Specialni podminky SK 2x5E

Neplati pro specialni provedeni ...-AUX a —AXB
« Zajistéte napajeni ménice frekvence také pomoci Zlutého vedeni AS-Interface (dejte pozor na pfikon proudu
fidici trovné ménice frekvence (290 mA))
» P¥i pouziti adresovaciho pfistroje
— nepouzivejte interni zdroj napéti adresovaciho pfistroje
— bateriové adresovaci pfistroje nedodavaji potfebny proud a jsou proto nevhodné
— pouzijte adresovaci pfistroje se samostatnym pfipojem 24 VV DC pro externi napajeni (pfiklad:
Pepperl+Fuchs, VBP-HH1-V3.0-V1)

Nasledné jsou uvedeny moznosti, jak mize byt adresovani AS-i Slave pomoci adresovaciho pfistroje
realizovano v praxi.

BU 0200 cs-3118 125



Co

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

Varianta 1

Pomoci adresovaciho pfistroje, ktery je
vybaven konektorem-M12 k pfipojeni k AS-i AS.i AS.i AS
sbérnici, je mozno se pomoci pfislusného Master Power Slave
pfistupu pfipojit do sité AS-Interface.
Pfedpokladem pro to je, Zer AS-Interface
Master Ize odpojit.

?

_ 1
8
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o Q= =
T 2% ||l =3
0 Tic
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Varianta 2
Pomoci adresovaciho pfistroje, ktery je
vybaven konektorem-M12 pro pfipojeni k ASI
sbérnici AS-i a pfidavnym konektorem-M12 Slave
pro pfipojeni externiho napajeni, Ize
adresovaci pfistroj bezprostiedné pfipojit do AS-i
AS-i vedeni. Vedeni |
_ —1
§_ = O Extel:nl' »
o O ||c=3 || zdroj napéti
- A | = =]
) TS
<< a

4.5.5 Certifikat
Aktualni certifikaty, které jsou k dispozici naleznete na internetu na odkazu "www.nord.com"
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5 Parametr

A VYSTRAHA Neé&ekany pohyb

Pfipojeni napajeciho napéti mize uvést pfistroj pfimo nebo nepfimo do pohybu. Tim mlze dojit k ne¢ekanému

pohybu pohonu a k nému pfipojeného stroje. Tento necekany pohyb muze vést k téZkym nebo smrtelnym

zranénim a / nebo vécnym Skodam.

Necekané pohyby mohou mit r(izné pficiny, jako napft.:

* Nastaveni ,automatického rozbéhu*

* Chybné nastaveni parametr(i

» Nastaveni pfistroje se spoustécim signalem nadfazeného fidiciho systému (pomoci 10 nebo sbérnicovych
signald)

» Chybnéa motorova data

» Chybné pfipojeni snimace otacek

* Uvolnéni mechanické brzdy,

» Vnéjsi vlivy, jako napf. gravitace nebo jina kineticka energie, pusobici na pohon

+ Vsitich IT: sitova chyba (spojeni se zemi).

K vylou€eni z toho plynouciho ohroZeni se musi pohon / vétev pohonu zajistit proti neo€ekavanym pohybum

(mechanické zablokovani a / nebo odpojeni, provedeni zajisténi proti padu apod.) Mimoto se musi zajistit, aby se
v €inné a nebezpeéné oblasti zafizeni nenachazely Zadné osoby.

A VYSTRAHA Necekany pohyb v disledku zmény parametrt

Zmény parametrii jsou okamzité ucinné. Za urcitych podminek muze i pfi odstavce pohonu dojit k

nebezpecnym situacim. Tak mohou funkce, jako napf. P428 ,Automaticky rozb&h“ nebo P420 ,Digitélni vstupy®,

nastaveni ,Uvolnit brzdu“ uvést pohon do pohybu a ohrozit osoby pohyblivymi dily.

Proto plati:

* Zmény nastaveni parametrl se smi provadét pouze tehdy, pokud neni méni¢ frekvence v rezimu Béh.

» P¥i parametrovani se musi provést opatfeni, zamezujici nechténym pohyblim pohonu (napf. pokles
zvedaciho zafizeni). Je zakazano vstupovat do nebezpecné oblasti zafizeni.

A VYSTRAHA Neé&ekany pohyb v dasledku pretizeni

V dusledku pretizeni pohonu hrozi riziko, Ze se motor nahle ,utrhne z toCivého pole® (= nahla ztrata krouticiho

momentu). Pretizeni mize byt zpusobeno napfiklad poddimenzovanim pohonu nebo viivem nahlé Spicky

zatizeni. Nahlé Spicky zatizeni mohou mit mechanicky plvod (napf. vzpfi¢eni), ale i extrémné pfFikrymi rampami

zrychleni (parametr P102, P103, P426).

,2Utrzeni z to€ivého pole* motoru mlze vést, v zavislosti na druhu aplikace, k ne€ekanym pohyblm (napf. padu

bfemene u zdvihacich zafizeni).

K vylou€eni rizika se musi dat pozor na nasledujici:

* Pro zdvihové aplikace a pro aplikace s Castymi a velkymi zménami zatéZe se musi parametr (P219)
bezpodminecné ponechat v tovarnim nastaveni (100 %).

* Pohon nesmi byt poddimenzovan, musi byt zajisténa dostatec¢na rezerva pro pretizeni.

« Zajistéte eventualni pojistku proti padu (napf. u zdvihacich zafizeni) nebo srovnatelna ochranna opatfeni.
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Dale naleznete popisy relevantnich parametrl pfistroje. PFistup k parametrim je realizovan pomoci
parametrizacniho nastroje (napf. softwaru NORDCON- nebo ovladaciho a parametrizacniho boxu, viz
také (3 Cast 3.1.1 "Obsluzné a parametriza&ni boxy, pouZziti") a umoziuje tak optimalni pfizptsobeni
pfistroje Uloze pohonu. V dlsledku rdzného vybaveni pfistroji mize dojit v zavislosti na vybavé
ménice k odchylkam v parametrech.

Pristup k parametrdm je mozny pouze pokud je Fidici jednotka pfistroje aktivni.

Pristroje typu SK 2x5E je pro tento U¢el nutno napdjet fidicim napétim 24 V DC (L ¢ast2.4.3
"Elektrické pfipojeni Fidici jednotky").

Pristroje typu SK 2x0E jsou pro tento ucel vybaveny sitovym zdrojem, ktery pfipojenim k sitovému
napéti (I ¢ast 2.4.2.1 "Sitovy ptipoj (L1, L2(/N), L3, PE)") vytvaii nutné fidici napéti 24 V DC.

Omezené pfizpusobeni jednotlivych funkci Ize na pfisluSnych pfistrojich realizovat pomoci
DIP - spinace. Pro vSechna dalSi pfizplsobeni je nezbytny pfistup k parametrim pfistroje. Musi se
vzit na védomi, ze konfigurace na strané hardware (DIP - spinade) maji prednost pired
softwarovymi konfiguracemi (parametrizace).

Kazdy ménic¢ frekvence je z vyroby pfednastaven na motor stejného vykonu. VSechny parametry Ize
nastavit ,online®. Existuji &tyfi, béhem provozu prepinatelné sady parametrd. Pomoci parametru
Supervisor P003 Ize ovlivnit rozsah zobrazovanych parametrd.

(il Informace Nekompatibilita

Pfi pfechodu softwaru na verzi V1.2 R0 ménice frekvence byla z technickych diivodl struktura jednotlivych
parametr( zménéna.
(napt.: (P417) byl do verze V 1.1 R2 jednoduchy parametr, od verze V1.2 RO byl rozdélen do dvou poli ((P417) [-01] a [-02]))

frekvence s verzi softwaru od V1.2 jsou v§echna uloZzena data automaticky pfizplisobena novému formatu. Nové
parametry jsou uloZeny do standardniho nastaveni. Tim je zaji$t€na spravna funkce.

Neni ale pripustné, zasunout EEPROM (pamét'ovy modul) s verzi softwaru od V1.2 do ménice frekvence s
niz§im stavem softwaru, protoze to mize vést ke kompletni ztraté dat.

V expedi¢nim stavu je externi pamét EEPROM (,pamétovy modul®) zasunuta v ménici frekvence.
AZ po verzi firmwaru V1.4 R1 plati:

Veskeré zmény parametr(l jsou provadény v zasuvné (externi) paméti EEPROM. Je-li zasuvna pamét EEPROM
odstranéna, je od firmware 1.3 automaticky aktivovana interni pamét EEPROM pro spravu dat. Zmény parametrQ
tak maji u€inek na interni pamét EEPROM.

Externi pamét EEPROM je méni¢em frekvence zpracovavana s vysSi prioritou. To znamena, jakmile je externi
pamét EEPROM (,pamétovy modul®) zasunuta, je datovy zaznam interni paméti EEPROM vypnut.

Datové zaznamy Ize mezi interni a externi paméti EEPROM kopirovat (P550).
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Od verze firmwaru V1.4 R2 plati:

VeSkeré zmény parametr( jsou provadény v interni paméti EEPROM. Je-li externi pamét EEPROM zasunuta,
jsou na ni také automaticky ulozeny vesSkeré zmény. Externi pamét EEPROM slouzi tak pro dodate¢né
zalohovani dat. Pro pfenos dat z externi paméti EEPROM na interni pamét EEPROM (napf. pfi vyméné dat mezi
rlznymi pfistroji stejného typu) Ize pouzit parametr P550. Existuje také mozZnost spustit proces kopirovani pomoci
DIP spinace (LJ ¢ast 4.3.2.2 "DIP spinac (S1)").

Nasledné jsou popsany parametry relevantni pro pfistroj. Vysvétlivky k parametrim, tykajici se
napfiklad. Opci sbérnice pole nebo napf. specialni funkce POSICON Ize zjistit v pfisluSnych
dodate&nych pfiru¢kach.

Jednotlivé parametry jsou funkéné& shrnuty do skupin. Prvni &islici Cisla parametru je oznafena
pfislusnost ke skupiné menu:

Skupina menu Cis. Hlavni funkce

Indikace provozniho stavu | (P0O--) Zobrazeni parametr(i a provoznich hodnot

Zakladni parametry (P1--) Zakladni nastaveni pfistroje, napf. proces zapnuti a vypnuti

Motorova data (P2--) Elektrické nastaveni motoru (motorovy proud nebo startovni napéti
(rozb&hové napéti))

Regulaéni parametry (P3--) Nastaveni regulatoru proudu a regulatoru otacek, jakoz i nastaveni pro
snimace otacek inkrementalni Cidla) a nastaveni pro integrovanou
funkci PLC

Ridici svorky (P4--) Pfifazeni funkci pro vstupy a vystupy

Pfidavné parametry (P5--) Pfednostné kontrolni funkce a ostatni parametry

Polohovani (P6--) Nastaveni funkce polohovani (detaily L1 BU0210)

Informace (P7--) Zobrazeni provoznich hodnot a stavovych hlaseni

(il Informace Tovarni nastaveni P523

Pomoci parametru P523 Ize kdykoliv nahrat tovarni nastaveni vS§ech parametrl. To mize byt ucelné napf. pfi
uvedeni do provozu, kdy neni znamo, které parametry pfistroje byly dfive zménény a mohly by tak neo¢ekavané
ovlivnit provozni chovani pohonu.

Obnoveni tovarniho nastaveni (P523) se normalné tyka vSech parametrd. To znamend, Ze se musi nasledné
vSechna motorova data zkontrolovat popf. znovu nastavit. Parametr P523 poskytuje ale i moznost vy€lenit pfi
obnové tovarniho nastaveni motorova data nebo parametry, relevantni pro sbérnicovou komunikaci.

Pro zabezpeceni aktualnich nastaveni pfistroje je Ize napfed pfenést do paméti ParameterBoxu (viz EJ BU0040).
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5.1 Prehled parametru
Provozni displej
P000 Provozni displej P001 Volba zobr. veli¢iny P002 Faktor displeje
P003 Supervisor Code
Zakladni parametry
P100 Sada parametrli P101 Kopirovani sady p. P102 Cas rozb&hu
P103 Cas dobé&hu P104 Minimalni frekvence P105 Maximalni frekvence
P106 Zaobleni ramp P107 Reakg. t brzdy VYP P108 Rezim vypnuti
P109 Proud DC brzdéni P110 Cas DC brzdéni P111 P-sloz.mom.omezeni
P112 Omezeni mom.proudu P113 Tipovaci frekvencence P114 Reaké. t brzdy ZAP
P120 Hlidani ext.pfislus.
Motorova data
P200 Seznam motor( P201 Jmen. frekvence P202 Jmen. otacky
P203 Jmen. proud P204 Jmen. napéti P205 Jmen. vykon
P206 cos fi P207 Spojeni motoru P208 Odpor statoru
P209 Proud naprazdno P210 Staticky boost P211 Dynamicky boost
P212 Kompenzace skluzu P213 Zesileni ISD-reg. P214 Predstih krout.mom.
P215 Predstih boostu P216 Cas predstihu boostu P217 Tlumeni kmitani
P218 Stupefi modulace P219 Auto pfizp. magnet. P220 Identifikace par.
P240 Napétova konst. PMSM P241 Indukénost PMSM P243 Relukt. uhel IPMSM
P244 Spitkovy proud PMSM P245 Tlum. kmit. PMSM VFC P246 Moment setrv. PMSM
P247 Spin.frekv. VFC PMSM
Regulaéni parametry
P300 Servo rezim P301 Pocet pulzi enkodéru P310 P-regul. otacek
P311 I-regul. otacek P312 P-reg. moment.proudu P313 I-reg. moment.proudu
P314 Mez reg. mom. proudu P315 P-reg. tok. proudu P316 I-reg. tok. proudu
P317 P-reg. tok. proudu P318 P-reg. odbuzeni P319 I-reg. odbuzeni
P320 Mez reg. odbuzeni P321 I-regul. otaCek doba P325 Funkce snimace otacek
odbrzdéni brzdy
P326 Prevod snimace otacek P327 Vlecna chyba otacek P328 Zpoz. m.odch. rychl.
P330 Ident. start. pol. rot. P331 Prepinaci frekv. CFC ol P332 Hyst. pfepinani CFC ol
P333 Zpétna vazba toku CFC ol P334 Offset snimate PMSM P350 PLC funkce
P351 Vybér pozadované P353 Stav sbér. pfes PLC P555 Pozadovana hodnota
hodnoty PLC PLC Integer
P356 Pozadovana hodnota PLC P360 Zobrazena hodnota PLC P370 PLC status
Long
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Ridici svorky
P400 Fce analog. vstupl P401 Rezim analog. vst. P402 Pfifazeni: 0%
P403 Pfifazeni: 100% P404 Filtr analog.vstupu P410 Min.frek.vedl.Zz.hod.
P411 Max.frek.vedl.z.hod. P412 Zad.hodn.proces.reg. P413 P-slozka Pl-reg.
P414 |-sloZka Pl-reg. P415 Mez proces. reg. P416 Cas ramp Pl-zad.hodn
P417 Offset analog.vyst. P418 Funkce analog. vyst. P419 Norm.analog.vystupu
P420 Digitalni vstupy P426 Cas rychl. zastaveni P427 Rychl.zast.pfi chybé
P428 Automaticky rozbéh P434 Funkce dig. vystupu P435 Norm.dig.vystupu
P436 Hystereze dig.vyst. P460 Cas Watchdog P464 Rezim pevnych frekv.
P465 Pole pevnych frekv. P466 Min.frekv.proc.reg. P475 Zpozdéni pfi ZAP/VYP
P480 Funkce BuslO In Bits P481 Funkce BuslO Out Bits P482 Norm. BuslO Out Bits

P483 Hyst. BuslO Out Bits

Pfidavné parametry
P501 Jméno ménice P502 Hodn.funkce Master P503 Vystup fce Master
P504 Pulsni frekvence P505 Abs. min. frekvence P506 Auto kvit. poruchy
P509 Zdroj fidiciho slova P510 Zdroj zadané hodnoty P511 USS baud rate
P512 USS adresa P513 Telegram time-out P514 CAN bus baud rate
P515 CAN bus adresa P516 Zaclonéna frekv. 1 P517 Rozsah zaclonéni 1
P518 Zaclonéna frekv. 2 P519 Rozsah zaclonéni 2 P520 Letmy start
P521 RozliSeni let.startu P522 Rozliseni Offset P523 Tovarni nastaveni
P525 Hlidani zatizeni max P526 Hlidani zatizeni min P527 Hlidani zatizeni fr.
P528 Hlidani zatizeni zpoz. P529 Rezim hlid.zatizeni P533 Faktor I’
P534 Mez momentového P535 I?t motor P536 Proudové omezeni
odpojeni
P537 Pulsni odpojeni P539 Hlidani vyst. napéti P540 Rezim sméru otaceni
P541 Ext. fizeni relé P542 Ext.fizeni an.vystup P543 BUS-skut.hodn.
P546 BUS-zad.hodn. P549 Funkce Pot-box P550 EEPROM kopirovani
P552 Cas cyklu CAN P553 PLC zad. hodn. P555 Vykon.omez.chopperu
P556 Odpor brzd.rezistoru P557 Vykon brzd.rezistoru P558 Doba magnetizace
P559 Cas DC-brzdy po dob. P560 Rezim uklad. EEPROM
Polohovani
P600 Polohovani P601  Aktualni poloha P602 Aktualni pozadovana
poloha
P603 Aktualni dif. polohy P604 Odmérfovaci systém P605 Snimac absolutni
hodnoty

P607 Prevod-Citatel P608 Prevod-jmenovatel P609 Offset poloha

P610 Rezim pozZad. hodnota P611  Zesileni P-reg.poloh P612 Velikost cil. okna

P613 Pozice P615 Maximalni poloha P616 Minimalni poloha

P625 Hystereze vystup P626 Porovnavaci poloha vystup P630 Vlecna chyba pol.

P631 Viec¢na chyba abs/ink P640 Jednotka hodnot polohy
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P700
P703
P706
P709
P714
P717
P720
P723
P726
P729
P732
P735
P738
P741
P744
P747
P748
P751
P754
P757

Aktualni provozni stav
Proud posl.poruchy
P-sada posl.poruchy
Napéti analog.vstupu
Doba provozu
Aktualni otacky
Akt.momentovy proud
Napéti -d

Zdanlivy vykon
Kroutici moment
Proud faze U

Otacky ze snimace
VytiZzeni motoru

PZD bus out

Vybava

Rozsah napéti ménice
Stav CANopen
Statistika prepéti

Stat. ztrata param.
Stat. externi chyba

P701
P704
P707
P710
P715
P718
P721
P724
P727
P730
P733
P736
P739
P742

P749
P752
P755
P760

Posledni porucha
Napéti posl.poruchy
Verze software
Napéti analog.vystup
Doba béhu
Akt.zad.frekvence
Akt. tok. proud
Napéti -q

Cinny vykon

Tok

Proud faze V
Napéti meziobvodu
Teplota chladi¢e
Verze databanky

Stav DIP pfepinact
Statistika sit.chyba
Stat. systém.chyba
Vstupni proud

P702
P705
P708
P711
P716
P719
P722
P725
P728
P731
P734
P737
P740
P743

P750
P753
P756
P799

Frekv.posl.poruchy
Nap.meziobv.p.poruch
Stav dig. vstupl
Stav relé

Aktualni frekvence
Aktualni proud
Aktualni napéti
Aktualni cos fi
Vstupni napéti
Sada parametr
Proud faze W
Vytizeni brzdného R
PZD bus in

Typ ménice

Statistika nadproud
Statistika prehrati
Stat. Timeout
Prov.hod.posl.poruch
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5.2 Popis parametrt

Pxxx [-011 @ @ @
XXX SK\/ S P
@ [@ (XXX
0 36@ [-01] = X7/ ~\XXX. XXHKKHHK
[-02] = xxxx, JOOOOKK

"®

Cislo parametru
Array hodnoty

Rozsah hodnoty parametru
Popis parametru

OCoONOGPRWN-=-

Zobrazeni parametrt pole

Tovarni nastaveni (standardni hodnota) parametru

Text parametru; nahofe: Indikace v ParameterBoxu dole: Vyznam
Zvlastnosti (pf.: k dispozici pouze u typu pfistroje SK xxx)
(S) Parametr typu Supervisor, = zavisly na nastaveni v P003

(P) Parametr, kterému Ize v zavislosti na zvolené sadé parametrd (vybér v P100) pfifadit riizné hodnoty

U nékterych parametrd je mozné, zobrazit nastaveni nebo pohledy ve vice Urovnich (,array’) . K tomu
se po vybéru jednoho z téchto parametrl objevi Uroveri pole, ktera se potom opét musi vybrat.

PFi pouziti SimpleBoxu SK CSX-3H je dil&i urovern znazornéna pomoci _- 0 1 u ParameterBoxu SK
PAR-3H (obr. vpravo) se nahofe vpravo objevi na displeji zobrazeni urovné pole (Pfiklad: [01]).

Array udaj:
SimpleBox SK CSX-3H

[ P420 [==)| P 01 1)

@ @ P%H;m 0

ParameterBox SK PAR-3H

Vyznam:
Digitalni vstup 1,
funkce schvaleni vpravo

Vyznam:
Digitalni vstup 2,
bez funkce

1
2

1
2

Cislo parametru
Array

Cislo parametru
Array
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5.2.1 Provozni udaje

Pouzité zkratky:

. FU = ménic¢ frekvence

. SW = verze softwaru, uloZzeno v P707.

. S = parametr Supervisor, zobrazitelnost v zavislosti na P003.

Para’mtletr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada 5
{tovarni nastaveni} parametri

Provozni displej

P000 e
(Provozni displej)
0:01 ... 9999 V parametrizaénich boxech se 7-segmentovym displejem (napf. SimpleBox) zobrazuje on line
provozni hodnotu zvolenou v parametru P001.
Podle potfeby Ize vycist dulezité informace k provoznimu stavu pohonu.
P00 Vt’)llvoa, qur. veli¢iny
(Vybér udaje)
0..65 Vybér provozniho udaje parametrizaéniho boxu se segmentovym displejem (napf.: SimpleBox)
{0}

Skute¢na frekvence [Hz]
Otacky [1/min]
Zadna frekvence [Hz]

Proud [A]

Momentovy proud [A]
Napéti [V AC]

Napéti meziobvodu [V DC]

cos Phi

Zdanlivy vykon [kVA]

Cinny vykon [kW]
Kroutici moment [%)]

Tok [%]

Provozni hodiny [h]
Provozni hodiny béhu [h]

Analogovy vstup 1 [%]

Analogovy vstup 2 [%]
.. 18

Teplota chladice [°C]

Vytizeni motoru [%]

Vytizeni Rb [%]

Teplota okoli [°C]
Teplota motoru

... 29

Akt.zad.hodn. MP-S [Hz]

... 39
PLC-Ctribox hodnota
.. 59

aktualné generovana vystupni frekvence

vypoctené otacky

Vystupni frekvence, odpovidajici nastavené Zzadané hodnoté.
Nemusi souhlasit s aktualni vystupni frekvenci

aktualni, naméreny vystupni proud

vystupni proud vytvarejici kroutici moment

aktualni stfidavé napéti generované na vystupu pfistroje

“Napéti meziobvodu® je vnitini stejnosmérné napéti ménice
frekvence. Je mimo jiné zavislé na velikosti sitového napéti.
aktualné vypoctena hodnota uciniku

vypocteny aktualni zdanlivy vykon

vypocteny aktualni ¢inny vykon

vypocteny aktualni kroutici moment

vypocteny aktualni tok v motoru

€as, po ktery byl pfistroj pfipojen na sitové napéti

~Provozni hodiny béhu* je ¢as, po ktery pfistroj vyrabél napéti.
aktualni hodnota pfitomna na analogovém vstupu 1 pfistroje
aktualni hodnota pfitomna na analogovém vstupu 2 pfistroje
rezervovano, POSICON

aktualni teplota télesa chladice

pramérné vytizeni motoru, vypoctené ze zadanych motorovych
dat (P201...P209)

,Vytizeni Rb” je primérné vytizeni brzdného odporu, vypoctené
ze zadanych datech odporu (P556...P557)

Aktualni teplota vnitfniho prostoru pfistroje (SK 54xE / SK 2xxE)
méfena pomoci KTY-84

rezervovano

Laktualni Zadana hodnota funkce motorového potenciometru s
ulozenim*®. (P420...=71/72). Pomoci této funkce Ize odecist
zadanou hodnotu, popf. nastavit v pfedstihu (aniz je pohon v
chodu).

rezervovano
rezim vizualizace pro PLC komunikaci
rezervovano, POSICON
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60 = R stator ident. méfenim (P220) zjiStény odpor statoru

61 = Rrotorident. mérenim ((P220) funkce 2) zjiStény odpor rotoru

62 = L Scat. stator ident meéfenim ((P220) funkce 2) zjiSténa rozptylova indukénost

63 = L stator ident mérenim ((P220) funkce 2) zjisténa induk&nost

65 = rezervovano
P002 Konstantq displeje S

(Faktor displeje)

0.01...999.99 Provozni hodnota zvolena v parametru P001 >Volba zobr. veliS§iny< je vynasobena touto
{1:00} konstantou a zobrazena v PO00 >Provozni displej<.

Takto je mozZné zobrazit provozni hodnoty, specifické pro zafizeni jako napf. pritoéné mnozstvi.

P003 Supervisor-Code

(Supervisor-Code)
0 ...9999 0 = Parametry Supervisor a skupiny P3xx/ P6xx nejsou viditelné, jinak ale.
{1} 1= VSechny parametry jsou viditelné, mimo skupiny P3xx a P6xx.

2 = VSechny parametry viditelné mimo skupiny P6xx
3 = VSechny parametry viditelné.

4= .. 9999, viditelné jsou pouze parametry P0O01 a P003.

[i] Informace Zobrazeni pomoci softwaru NORDCON

Je-li parametrizace provadéna pomoci softwaru-NORDCON, chovaji se nastaveni 4 ... 9999
jako nastaveni 0. Nastaveni 1 a 2 se chovaji jako nastaveni 3.
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5.2.2 Zakladni parametry

Paralm e’tr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada 5
{ tovarni nastaveni} parametri
P100 Sada parametr s

(Sada parametrti)

0..3 Vybér nastavované sady parametrd. K dispozici jsou 4 sady parametr(G. Parametry, kterym
{0} mohou byt ve 4 sadach parametr( pfifazeny i rozdilné hodnoty, jsou oznaceny jako ,nezavislé na
sadé parametrl” a jsou v nasledujicich popisech oznacéeny v zahlavi s ,,P*.

Vybér provozni sady parametrd se provadi pomoci pfisluSsné parametrovanych digitalnich vstupt
nebo po sbérnici.
PFi spusténi pomoci klavesnice (SimpleBox, ControlBox, PotentiometerBox nebo ParameterBox)
odpovida provozni sada parametr(i nastaveni v P100.
P101 Kopirovani sady p. S
(Kopirovani sady parametrti)
0..4 Po potvrzeni tlacitkem OK / ENTER se provede zkopirovani sady parametrd, zvolené v P100
{0} >Sada parametr(i< do sady parametr( zavislé na zde zvolené hodnoté.
0 = Nic se nekopiruje
1 = Kopiruje akt. do P1: Kopiruje aktivni sadu parametri do sady parametr( 1
2 = Kopiruje akt. do P2: Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametrd 2
3 = Kopiruje akt. do P3: Kopiruje aktivni sadu parametr(i do sady parametrt 3
4 = Kopiruje akt. do P4: Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametrd 4
P102 Cas rozbéhu P
(Cas rozbéhu)
0...320,00 s Doba rozbéhu je doba, odpovidajici linearnimu narlstu frekvence z 0 Hz aZz k nastavené
{2,00} maximalni frekvenci (P105). Pracuje-li se s aktuélni zadanou hodnotou <100 %, redukuje se doba
' rozb&hu linearné v souladu s nastavenou Zadanou hodnotou.
Doba rozbéhu se muze v dusledku urcitych okolnosti prodlouZzit, napf. pretizeni ménice
frekvence, zpozdéni zadané hodnoty, zaobleni nebo dosazeni proudového omezeni.
UPOZORNEN:I:
Musi se dat pozor na parametrovani ucelnych hodnot. Nastaveni P102=0 je pro pohony
nepripustné!
Upozornéni k strmosti rampy:
Setrvacnost rotoru uréuje v neposledni fadé moznou strmost rampy.
PFili§ strma rampa muze vést i ke ,zvratu" motoru.
Extrémné strmym rampam (napf.: 0 — 50 Hz v < 0,1 s) se musi obecné zamezit, protoze by mohly
vést k poSkozeni ménice frekvence.
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P103 Cas dobéhu P
(Cas dobéhu)
0...320,00 s Doba dobéhu je doba, odpovidajici linearnimu sniZzeni frekvence z nastavené maximalni
{2,00} frekvence (P105) az na 0 Hz. Pracuje-li se s aktualni zadanou hodnotou <100 %, zkracuje se
odpovidajicim zpusobem doba dobéhu.
Doba dobéhu se muaze v dusledku urcitych okolnosti prodlouZzit, napf. zvolenym > ReZimem
vypnuti< (P108) nebo > Zaobleni ramp< (P106).
UPOZORNENI:
Nevolte zbytecné kratké ¢asy dobéhu. Nastaveni P103 = 0 je pro pohony nepfipustné!
Upozornéni k strmosti rampy: viz parametr (P102)
P104 Minimalni frekvence P
(Minimalni frekvence)
0,0 ...400,0 Hz Minimalni frekvence je frekvence, dodavana z ménice frekvence, ma-li zadan povel k béhu a neni
{0,0} zadana zadna pfidavna zadana hodnota.
V kombinaci s jinymi zadanymi hodnotami (napf. analogova Zadana hodnota nebo pevné
frekvence) jsou tyto pfi¢itany k nastavené minimaini frekvenci.
Vystupni frekvence muze byt nizsi, kdyz
a. pohon zrychluje z klidového stavu.
b. je ménic frekvence zablokovan. Frekvence se pak redukuje az na absolutni minimalni
frekvenci (P505), potom se ménic zablokuje.
c. Meénic frekvence reverzuje. Zména sméru se provadi pfi absolutni minimailni frekvenci
(P505).
Tato frekvence muze byt trvale niz8i, pokud byla pfi zrychleni nebo brzdéni aktivovana funkce
w<Zmrazeni frekvence* (Funkce digitalniho vstupu = 9).
P105 Maximalni frekvence P
(Maximalni frekvence)
0,1...400,0 Hz Je-li frekvence, generovana méni¢em frekvence, poté co byl spustén a je pozadovana maximalni

{50,0 } DIP7 = off
{60,0 } DIP7 = on
(Kapitola 4.3.2.2)

poZadovana hodnota; napf. analogova pozadovana hodnota odpovidajici P403, odpovidajici
pevna frekvence nebo maximum pomoci Simple-/ ParameterBoxu.

Tato frekvence muazZe byt prekroéena pouze kompenzaci skluzu (P212), funkci ,Zmrazeni

frekvence® (Funkce digitalniho vstupu = 9) a pfepnuti do jiné sady parametrd s niz$i maximalni

frekvenci.

Maximalni frekvence podléhaji ur€itym restrikcim, jako napft.

* omezeni z dlvodu provozu v oblasti odbuzeni,

¢ omezeni dané mechanickymi moznostmi pohonu i zafizeni,

*  PMSM: Omezeni maximalni frekvence na hodnotu, nachazejici se nepatrné nad jmenovitou
frekvenci. Tato hodnota se vypocitava z dat motoru a vstupniho napéti.
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P106 Zaoblgnl ramp P
(Zaobleni ramp)

0...100 % S timto parametrem se docili zaobleni rozb&hové a brzdné rampy. To je nutné pro aplikace, u

{0} kterych se jedna o pozvolnou ale pfesto dynamickou zménu otacek.
Zaobleni je provedeno pfi kazdé zméné pozadované hodnoty.
Hodnota se odvozuje z nastavené doby rozbé&hu, &i dobé&hu, takZze hodnoty <10% nemaji zadny

vliv.
Pro celkovou dobu rozbéhu resp. brzdéni v€etné zaobleni vyplyva nasledujici:
. e P106 (%]
ges ROZBEH P12 T “P102 100%
P106 [%]
tges posen = tp1os T tpios 100%
(V]
, , Zdy vzdy
Vystupni vz .
- 10 - 100% z P103
frekvence A 10 - 100% z P102 0Z
Zadand | - - - |
frekvence
| |
| |
| |
\ \ —
— P102 = —» P103 = Cas
Upozornéni:  Vyhlazeni rampy je vypnuto za nésledujicich podminek, popf. nahrazeno lineérni

rampou s prodlouzenymi ¢asy:

» Hodnoty zrychleni (+/-) mensi nez hodnota 1 Hz/s
* Hodnoty zrychleni (+/-) vétSi nez hodnota 1 Hz/s
» IHodnoty vyhlazeni menSi nez 10 %
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P107 Reaké. t brzdy VYP p
(Reakcni doba brzdy)

0..250s Elektromagnetické brzdy maji ze své fyzikalni podstaty dano zpoZdéni reak&niho €asu pfi vypnulti.

{0,00} To mlze vést u zdvihovych aplikaci k propadim bfemene, nebot brzda prebira zatizeni se
zpozdénim.

Reakéni doba brzdy se musi zohlednit nastavenim parametru P107.

Bé&hem nastavené reakéni doby generuje méni¢ frekvence nastavenou absolutni minimalni
frekvenci (P505) a zabraruje tak jizdé proti brzdé@ pfi rozjezdu a propadu bfemene pfi
zastavovani.

Je-li v P107 nebo P114 nastaven ¢as > 0, je v okamziku zapnuti ménice frekvence kontrolovana
velikost magnetizaéniho proudu (budici proud). Neni-li k dispozici dostate¢ny magnetizacni proud,
setrvava meénic frekvence ve stavu magnetizace a motorova brzda neni uvolnéna.

Aby se v tomto pfipadé dosahlo vypnuti a poruchového hlaseni (E016), musi se P539 nastavit na
2 nebo 3.

K tomu viz také parametr >Doba odbrzdéni< P114

[i] Informace Ovladani brzdy

Pro ovladani elektromechanické brzdy (zejména u zvedacich zafizeni) Ize, pokud je k
dispozici, vyuzit pfislusnou pfipojku na méni¢i frekvence (viz kapitola 2.4.2.4
"Elektromechanicka brzda"). Jako absolutni minimalni frekvence (P505) nesmi byt frekvence
niz$i nez 2,0 Hz.

Omezeni to¢ivého momentu béhem aktivniho

Informace
m zpozdéni pozadované hodnoty (P107 / P114)

Béhem aktivniho zpozdéni pozadované hodnoty je toCivy moment omezen na maximalné
160 % jmenovitého toCivého momentu. Tim se zamezi, aby u ménice doslo k dosaZeni pfilis
vysokych hodnot proudu resp. aby dosSlo k reverzaci motoru, pokud

+  pfi zabrzdéni brzdy je Cas zabrzdéni brzdy (P107) nastaven pfili§ velky popt.
» pfi odbrzdéni brzdy jsou nastaveny pfili§ vysoké hodnoty absolutni minimalni frekvence
(P505).

Doporucéeni pro pouziti:
Zvedaci zafizeni s brzdou bez reverzace otacek

P114=0.02..04s "
P107 =0.02..04 s *

P201...P208 = motorova data xgitlia%rge

v . . .
P434 =1 (ext. brzda) VSTUPNI signal VYSTUPNI signal
P505=2..4 Hz

pro bezpecény rozjezd

P112 =401 (Vyp)

P536 = 2.1 (Vyp)

P537 =150 % P505
P539 = 2/3 (Isp kontrola)

proti poklesu bfemene Brzda odbrzdéna Cas
P214 = 50...100 % (pFedstih) B B
ol p114 = —=| P107 |=—
* hodnoty nastaveni (P107/114) v nebo
zavislosti na typu brzdy a velikosti P107 kdyz P114 =0

motoru. Pfi malych vykonech (< 1.5 kW)
plati malé hodnoty, pfi vétsich vykonech
(> 4.0 kW) plati vétsi hodnoty.
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P108 Rezim vypnuti S P
(Rezim vypnuti)

0..13 Tento parametr uréuje zpUsob, jakym se sniZuje vystupni frekvence pfi povelu STOP (povel

{1} k béhu = low).

0 = Zablokovani napéti: Vystupni signal je bez zpozdéni vypnut. Méni¢ frekvence jiz negeneruje
zadnou vystupni frekvenci. Motor zpomaluje jen mechanickym tfenim. Okamzité opakované
zapnuti ménice frekvence muze vést k poruchovému hlaseni.

1 = Rampa: Aktualni vystupni frekvence se snizuje v pomérné vysi k jesté zbyvajici dobé dobéhu,
z P103/P105. Po uplynuti rampy se aktivuje DC brzdéni (— P559).

2 = Rampa se zpozdénim: jako 1 ,,Rampa“, ale brzdna rampa je pfi generatorickém provozu
prodlouzena, popf. pfi statickém provozu zvySuje vystupni frekvenci. Tato funkce mize za
urcitych podminek zabranit pfepétovému vypnuti popf. redukuje ztratovy vykon u brzdného
odporu.

UPOZORNENI: Tato funkce se nesmi pouZit, kdy? je pozadovano definované
zabrzdéni jako napf. u zvedacich zafizeni.

3 = DC-brzdéni ihned Ménic frekvence okamZzité pfepina na pfedvoleny stejnosmérny proud
(P109). Tento stejnosmérny proud je generovan v pomérné vysi k zbyvajicimu > Cas DC
brzdéni< (P110). V zavislosti na poméru aktualni vystupni frekvence k max. frekvenci
(P105) se >Doba DC brzdéni< zkracuje. Motor zastavuje v dobé zavislé na aplikaci. Ta je
zavisla na momentu setrvacnosti bremene, tfeni a nastaveném DC-proudu (P109).

PFi tomto zpusobu brzdéni neni do ménice frekvence dodavana zpétné zadna energie,
tepelné ztraty vznikaji v podstaté v rotoru motoru.

Ne pro PMSM motory!

4 = Konst. brzdna draha, ,Konstantni brzdné draha“: Nejede-li pohon maximalni vystupni
frekvenci (P105), zaCne brzdna rampa se zpozdénim. To vede k pfiblizné stejné brzdné
draze z rlznych aktualnich frekvenci.

UPOZORNENI: Tato funkce neni pouzitelna jako polohovaci funkce. Tato funkce by se
neméla kombinovat se zaoblenim rampy (P106).

5 = Kombinované brzdéni: V zavislosti na aktualnim napéti meziobvodu (UZW) se generuje
vysokofrekvenéni napéti na zakladni harmonickou (pouze pfi linearni charakteristice, P211 =
0 a P212 = 0). Doba dobéhu (P103) je podle moznosti dodrzena. - Dodate¢ny ohfev v
motorul!

Ne pro PMSM motory!
6 = Kvadraticka rampa: Brzdna rampa nema linearni pribéh, nybrz kvadraticky klesa.
7 = Kvadr. rampa se zpozdénim, ,Kvadraticka rampa se zpoZzdénim*. Kombinace z funkce 2 a 6.
8 = Kvadr. kombi brzdéni, ,Kvadratické kombinované brzdéni“. Kombinace z funkce 5 a 6.

Ne pro PMSM motory!

9 = Konst. zpomal. vykon ,Konstantni zpomalovaci vykon* Plati pouze v oblasti zeslabovani
magnetického pole! Pohon je dale zpomalovan popf. brzdén s konstantnim elektrickym
vykonem. Prdbéh ramp je zavisly na zatézi.

10 = Vypocet drahy: Konstantni draha mezi aktualni frekvenci / rychlosti a nastavenou
minimalni vystupni frekvenci (P104).

11 = Konst Kon.br.vykon se zp., ,Konstantni zpomalovaci vykon se zpozdénim*“: Kombinace z
funkce 2 a2 9.

12 = kon.br.vykon mode 3, ,Konstantni zpomalovaci vykon rezim 3* jako 11, ale s dodateCnym
odlehéenim brzdného stfidace

13 = Zpozdéni pfi vypnuti, ,Rampa se zpozdénim vypnuti“. jako 1 ,,Rampa“, pohon ale
setrvava po dobu nastavenou v parametru (P110) na nastavené absolutni minimalni
frekvenci (P505), predtim nez brzda zareaguije.

Pfiklad pouziti: Zména polohy pfi fizeni jefabu.
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P109 Proud DC brzdéni S p
(Proud stejnosmérného brzdéni)
0...250 % Nastaveni proudu pro funkce stejnosmérného brzdéni (P108 = 3) a kombinované brzdéni (P108 =
{100} 5).
Spravna hodnota nastaveni je zavisla na mechanickém zatiZzeni a poZadované dobé zastaveni.
Vysoka nastavena hodnota miiZze uvést vysoké zatéze rychleji do klidového stavu.
Nastaveni 100% odpovida hodnoté proudu, ktera je zalozena v parametru >Jmenovity proud<
P203.
UPOZORNENI: Maximalni stejnosmérny proud (0 Hz) ktery mize méni¢ frekvence dodat, je
omezen. Tuto hodnotu zjistite v tabulce v kapitole 8.4.3 "Redukce nadproudu v
zavislosti na vystupni frekvenci”, sloupec 0 Hz. V tovarnim nastaveni je tato
mezni hodnota 110 %.
Stejnosmérné brzdéni: Ne pro PMSM motory!
P110 Cas DC brzdéni S p
(Cas stejnosmérného brzdéni)
0,00 ...60,00 s Je doba, kdy je motor pfi funkci ,Stejnosmérné brzdéni“ (P108 = 3), zvolené v parametru P108,
{2,00} pod proudem, zvolenym v parametru P109.
V zavislosti na poméru aktualni vystupni frekvence k max. frekvenci (P105) se >Doba DC
brzdéni< zkracuje.
Odpoditavani ¢asu zacina odebranim povelu k béhu a mize byt opétovnym povelem k béhu
preruseno.
DC brzdéni: Ne pro PMSM motory!
P111 P-sloz.mom.omezeni S p
(P faktor omezeni momentu)
25...400 % Pasobi pfimo na chovani pohonu béhem momentového omezeni. Zakladni nastaveni 100% je
{100} pro vétsinu uloh z oblasti pohonu dostatecné.
U vétSich hodnot je pohon pfi dosazeni momentového omezeni nachylny ke kmitani.
P¥i pfilis malych hodnotach mize byt nastavené momentové omezeni kratkodobé prekroceno.
P112 Mez momentového proudu S p

(Mez momentového proudu)

25...400 % / 401
{401}

Pomoci tohoto parametru Ize nastavit mezni hodnotu proudu, vytvarejiciho moment. Ten muaze
zamezit mechanickému pretizeni pohonu. Nemlze ale poskytnout zadnou ochranu pfi
mechanickém zablokovani (pojezd na blok). Kluzna spojka jako ochranné zafizeni je
nenahraditelna.

Mez momentového proudu lze také plynule nastavit pomoci analogového vstupu. Maximalni
pozadovana hodnota (srovnej srovnani 100%, P403[-01] . .[-06]) potom odpovida nastavené
hodnoté v P112.

Analogova pozadovana hodnota (P400[-01] ... [-09] = 11 nebo 12) nesmi byt menSi nez mezni
hodnota 20% momentového proudu. V servo rezimu je naproti tomu ((P300) = ,1%) od verze
firmwaru V 1.3 mozna mezni hodnota 0% (starsi verze firmwaru: min. 10%)!

401 = VYP plati pro vypnuti meze momentového proudu! Je to sou€asné zakladni nastaveni
ménice frekvence.
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P113 T|'povaIC| frekvence S P
(Tipovaci frekvence)

-400,0 ... 400,0 Hz

PFi pouziti SimpleBoxu nebo ParameterBoxu pro fizeni ménice frekvence je tipovaci frekvence

{0,0} pocate¢ni hodnotou po povelu ke startu.
Alternativné mlize byt tipovaci frekvence pfi Fizeni pomoci fidicich svorek, spusténa pomoci
jednoho z digitalnich vstupd.
Nastaveni tipovaci frekvence Ize provést pfimo pomoci tohoto parametru nebo, pokud je méni¢
frekvence uvolnén pomoci klavesnicového ovladani, stisknutim tladitka OK. Aktualni vystupni
frekvence je v tomto pfipadé prevzata do parametru P113 a je pfi novém spusténi k dispozici.
UPOZORNENI: Zadani pozadované hodnoty pomoci fidicich dvorek, napt. tipovaci frekvence,
pevné frekvence nebo analogova pozadovana hodnota jsou séitany zasadné se spravnymi
znaménky. Nastavena maximalni frekvence (P105) pfitom nesmi byt pfekroGena, minimalni
frekvence (P104) nesmi byt nizsi.
P114 Reakg. t brzdy ZAP S P
(Doba odbrzdéni brzdy)
0..250s Elektromagnetické brzdy maiji fyzikalné podminénou zpozdénou reakéni dobu pfi odbrzdéni. To
{0,00} muze vést k rozjezdu motoru pfi jesté zabrzdéné brzdé, ¢imz méni¢ frekvence vypadne s
hlasenim nadproudu.
Tuto dobu odbrzdéni Ize zohlednit parametrem P114 (Rizeni brzdy).
V réamci nastavené doby odbrzdéni dodava méni¢ frekvence nastavenou absolutni minimaini
frekvenci (P505) a zamezuje tak rozjezdu proti zabrzdéné brzdé.
Viz také parametr >Reakéni doba brzdy< P107 (pfiklad nastaveni).
UPOZORNEN:I:
Je-li doba odbrzdéni brzdy nastavena na ,0% plati P107 jako doba odbrzdéni a reakéni doba
brzdy.
P120 L0 Hiidani ext.prislus. S
[-04] (Volitelna kontrola)
0..2 Kontrola komunikace na urovni systémové sbérnice (v pfipadé poruchy: Poruchové hlaseni 10.9)
{1} Array Grovné:

[-01] = Bus TB (rozSifeni 1) [-03] = 1. IOE (rozsifeni 3)

[-02] = 2. IOE (rozsifeni 2) [-04] = rozSifeni 4

Hodnoty nastaveni:

0= Kontola vypnuta

1= Auto, Komunikace je kontrolovana pouze, pokud je stavajici komunikace prerusena.
Pokuvd po zapnuti sité neni nalezeno rozsifeni, které pfedtim bylo k dispozici, nevede to k
poruse.

Kontrola je aktivovana, az kdyZ rozsifeni navaze komunikacni vztah s pristrojem.

2= Kontrola aktivni ,Kontrola okamzité aktivni“, pristroj spousti kontrolu pfislusného rozsireni
okamzité po zapnuti sité. Neni-li rozifeni po zapnuti sité nalezeno, zustava pfistroj po 5
sec. ve stavu "Nepfipraveno k zapnuti" a potom hlasi poruchu.

Upozornéni: Pokud by i poruchova hlaseni, detekované rozsifenim (napf. poruchy na urovni
sbérnice) nevedly k vypnuti ménie, musi se dodate¢né& nastavit parametr (P513) na hodnotu {-
0,1}.
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5.2.3 Motorova data

Para’mt’atr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada .

{tovarni nastaveni} parametru

P200 Seznam m?toru p
(Seznam motorti)

0..73 Timto parametrem Ize ménit tovarni nastaveni motorovych dat. Z vyroby je v parametrech

{0} P201...P209 nastaven 4-pdlovy normalizovany IE-1 - asynchronni motor se jmenovitym vykonem

ménice frekvence.

Vybérem jedné z moznych ¢&islic a stisknutim tla¢itka ENTER se nastavi vSechny motorové
parametry (P201...P209) na zvoleny normalizovany vykon. Za z&klad pro motorova data plati 4-
polovy normalizovany asynchronni motor. V posledni €asti seznamu lze nalézt motorova data
motord NORD IE4.

UPOZORNENI:

ProtoZze je P200 po potvrzeni zadani opét = 0, je mozné provést kontrolu nastaveni pomoci
parametru P205.

[i] Informace IE2/IE3 motory

Pfi pouziti motord IE2/IE3 je po vybéru IE1 motoru (P200) nutno motorova data v P201 ...
P209 prizplsobit dle typového Stitku motoru.

UPOZORNENI: Je-li DIP spinaé S1:7 (50/60Hz provoz (Kapitola 4.3.2.2)) prepnut, jsou
pfislusna data motoru nahrana znovu v souladu se jmenovanym vykonem
ménice frekvence ze seznamu P200.
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0= Zzadnazména

1= Zadny motor V tomto nastaveni pracuje ménic¢ bez regulace proudu, bez kompenzace
skluzu a bez pfedmagnetizaéniho €asu, pro motorové aplikace jej tedy nelze doporuéit.
Mozné pouziti je u induk&nich peci, nebo jiné aplikace s civkami, €i transformatory.
Pfitom jsou nastavena nasledujici motorova data: 50.0 Hz / 1500 rpm / 15.0 A/ 400V /
0.00 kW / cos ¢=0.90 / hvézda / Rs 0.01 Q /11 6.5 A

2= 0,25kW 230V 32= 40 kw 230V 62= 90,0 kW 400V 92= 1,00kW 115V
3= 0,33PS 230V 33=  5,0PS 230V 63=  120,0 PS 460V 93= 4,0 PS 230V
4= 0,25kW 400V 34= 4,0 kW 400V 64= 110,0 KW 400V 94= 4,0 PS 460V
5= 0,33PS 460V 35= 5,0PS 460V 65= 150,0 PS 460V 95=  0,75kW 230V 80T1/4
6= 0,37kW 230V 36= 5,5kW 230V 66= 132,0 kW 400V 96= 1,10kW 230V 90T1/4
7= 0,50PS 230V 37= 7,5PS 230V 67= 180,0 PS 460V 97 = 1,10kW 230V 80T1/4
8= 0,37kW 400V 38= 55KkW 400V 68=  160,0 kW 400V 98= 1,10kW 400V 80T1/4
9= 0,50PS 460V 39= 7,5PS 460V 69= 220,0 PS 460V 99= 1,50kW 230V 90T3/4
10= 0,55kW 230V 40=  7,5kW 230V 70= 200,0 KW 400V 100=  1,50kW 230V 90T1/4
11= 0,75PS 230V 41= 10,0 PS 230V 71= 270,0 PS 460V 101= 1,50kW 400V 90T1/4
12= 0,55kW 400V 42= 7,5kW 400V 72= 250,0 kW 400V 102= 1,50kW 400V 80T1/4
13= 0,75PS 460V 43= 10,0 PS 460V 73= 340,0 PS 460V 103= 2,20kW 230V 100T2/4
14= 0,75kW 230V 44= 11,0 kW 400V 74= 11,0 kW 230V 104= 2,20kW 230V 90T3/4
15= 1,0 PS 230V 45= 15,0 PS 460V 75= 15,0 PS 230V 105=  2,20kW 400V 90T3/4
16=  0,75kW 400V 46= 15,0 kW 400V 76= 15,0 kW 230V 106 = 2,20kW 400V 90T1/4
17= 1,0 PS 460V 47= 20,0 PS 460V 77= 20,0 PS 230V 107 = 3,00kW 230V 100T5/4
18= 1,1 kW 230V 48= 18,5 kW 400V 78= 18,5 kW 230V 108 = 3,00kW 230V 100T2/4
19= 1,5PS 230V 49= 250 PS 460V 79=  25,0PS 230V 109=  3,00kW 400V 100T2/4
20= 1,1kW 400V 50= 22,0 kW 400V 80= 22,0 kW 230V 110= 3,00kW 400V 90T3/4
21= 1,5PS 460V 51= 30,0 PS 460V 81= 30,0 PS 230V 111= 4,00kW 230V 100T5/4
22= 1,5kW 230V 52= 30,0 kW 400V 82= 30,0 kW 230V 112= 4,00kW 400V 100T5/4
23=  2,0PS 230V 53= 40,0 PS 460V 83= 40,0 PS 230V 113= 4,00kW 400V 100T2/4
24= 1,5kW 400V 54= 37,0 kW 400V 84= 37,0 kW 230V 114= 550kW 400V 100T5/4
25= 2,0 PS 460V 55= 50,0 PS 460V 85= 50,0 PS 230V 115=
26= 2,2KkW 230V 56= 45,0 kW 400V 86= 0,12kW 115V 116 =
27= 3,0PS 230V 57= 60,0 PS 460V 87=0,18kW 115V 117 =
28= 2,2KkW 400V 58= 55,0 kW 400V 88= 0,25kW 115V 118 =
29= 3,0 PS 460V 59= 75,0 PS 460V 89= 0,37kW 115V 119 =
30= 3,0 kW 230V 60= 75,0 kW 400V 90= 0,55kW 115V 120 =
31= 3,0 kW 400V 61= 100,0 PS 460V 91= 0,75kW 115V 121 =
P201 Jmen. frekvence S P
(Jmenovita frekvence motoru)
10,0 ... 399,9 Hz Jmenovita frekvence motoru ur€uje bod zlomu U/f-charakteristiky, ve kterém méni¢ dodava na
{ viz informace } vystup jmenovité napéti (P204).
[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P202 Jmen.'qtalcvky S p
(Jmenovité otacky motoru)
150 ... 24000 rpm Jmenovité otacky motoru jsou dllezité pro spravny vypocet a doregulovani skluzu motoru, a pro
{ viz informace } zobrazeni otacek (P001 = 1).
[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.
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P203 Jmen..proud S P
(Jmenovity proud motoru)

0,1...1000,0 A Jmenovity proud motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektorové Fizeni.

{ viz informace }

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P204 Jmen.'r?apevtll S P
(Jmenovité napéti motoru)
100 ... 800 V >Jmenovité napéti< pfizpusobuje sitové napéti motorovému. Ve spojeni se jmenovitou frekvenci

{ viz informace }

ur€uje charakteristiku napéti / frekvence

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P205

Jmen. vykon P
(Jmenovity vykon motoru)

0:00 ... 250,00 kW

{ viz informace }

Jmenovity vykon motoru slouzi ke kontrole motoru, nastaveného pomoci P200.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

fi

P206 cos s P
(Motor cos ¢)

0:50 ... 0,95 cos @ motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektorove Fizeni.

{ viz informace }

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

[i] Informace PMSM
PFi pouZiti PMSM neni parametr relevantni.
P207 Spo_jem motoru s p
(Spojeni motoru)
0..1 0 = hvézda 1 = trojuhelnik

{ viz informace }

Spojeni motoru je rozhodujici pro méfeni odporu statoru (P220), a tim i pro proudové-vektorové
fizeni.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.
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P208 Odpor statoru s P
(Odpor statoru)

0:00 ... 300,00 W
{ viz informace }

Odpor statoru motoru = odpor jedné faze motoru!

Ma pfimy vliv na regulaci proudu ménice. P¥ili§ vysoka hodnota vede k moznému nadproudu, pfili$
nizka k malému to€ivému momentu motoru.

Pro jednoduché méfeni Ize pouZit parametr P220. Parametr P208 Ize pouzit pro manuaini
nastaveni nebo jako informaci o vysledku automatického méreni.

UPOZORNENI:
Pro lepsi funkci proudové-vektorové Fizeni by se mél odpor statoru méfit automaticky ménic¢em.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P209 Proud naprazdno S P
(Proud naprazdno)
0,0...1000,0 A Tato hodnota se automaticky vypolte z dat motoru pfi zméné parametru >cos @< P206 a

{ viz informace }

parametru >Jmenovity proud< P203.
UPOZORNENI: Ma-li byt hodnota zadana pfimo, musi se nastavit aZ jako posledni z

dat motoru. Jen tak Ize zarucit, Ze hodnota nebude pfepsana.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P210 Staticky boost S P
(Staticky boost)

0...400 % Staticky boost ovliviiuje proud, ktery vytvafi magnetické pole. Ten odpovida proudu pfi chodu

{100} prisluSného motoru naprazdno, je tedy nezavisly na zatizeni. Proud pfi chodu naprazdno je
vypocitavan z udaji motoru. 100% tovarni nastaveni je pro bézné pouziti dostatecné.

P211 Dynamicky boost S P
(Dynamicky boost)

0...150 % Dynamicky boost ovliviiuje momentovy proud, takze je veli€inou zavislou na zatizeni. Také zde

{100} plati, ze je 100% tovarni nastaveni pro bézné pouziti dostatec¢né.

PFili§ vysoka hodnota mize vést u ménice frekvence k nadproudu. Pfi zatiZzeni se pak vystupni
napéti pfilis silné zvedne. Prili§ mala hodnota vede k nizkému krouticimu momentu.

[i] Informace Charakteristika U/f

Pfi urcitych aplikacich, zejména aplikacich s vysokymi setrvaénymi hmotnostmi (napf. pohony
ventilatorl), maze byt nutné, aby byl motor fizen pomoci charakteristiky U/f. K tomu se musi
parametr P211 a P212 nastavit vzdy na 0 %.
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P212 Kompenzace skluzu S P

(Kompenzace skluzu)

0...150 % Kompenzace skluzu zvySuje vystupni frekvenci v zavislosti na zatiZzeni, aby ota¢ky asynchronniho
{100} motoru byly drzeny co nejvice konstantni.

Z vyroby nastavenych 100% je pfi pouziti asynchronniho motoru a sprdvném nastaveni dat motoru

optimalni.

Je-li provozovano na jednom meénici frekvence vice motoru (rozdilna zatéz, resp. vykon), méla by

byt hodnota kompenzace skluzu nastavena na P212 = 0%. Timto je vylou€en pfipadny negativni

vliv. U PMSM motord je parametr nutno ponechat v tovarnim nastaveni.

[i] Informace Charakteristika U/f
Pfi urcitych aplikacich, zejména aplikacich s vysokymi setrvaénymi hmotnostmi (napf. pohony
ventilatorl), mdze byt nutné, aby byl motor fizen pomoci charakteristiky U/f. K tomu se musi
parametr P211 a P212 nastavit vzdy na 0 %.

P213 Zesileni ISD-reg. S P

(Zesileni ISD regulace)

25...400 % Timto parametrem je ovlivnéna dynamika proudové vektorové regulace (ISD regelace) ménice
{100} frekvence. Vysoka nastaveni regulator zrychluji, nizka nastaveni zpomaluiji.

Podle druhu aplikace Ize tento parametr pfizpUsobit, aby se vylougil napf. nestabilni provoz.

P214 Predstih krout.mom. S P

(Predstih krouticiho momentu)

-200 ... 200 % Tato funkce umoznuje vlozit regulatoru proudu hodnotu potfeby o¢ekavaného krouticiho momentu.
{0} Tuto funkci Ize pouzit u zvedacich zafizeni pro lepSi pfevzeti bfemena pfi rozbéhu.

UPOZORNENI: P¥i sméru otaéeni doprava, jsou motorické kroutici momenty zaneseny s kladnym
znaménkem, generatorické kroutici momenty se zapornym znaménkem. PFi
smeéru otaceni pole vlevo je to pfesné opacné.

P215 Predstih boostu S P

(Predstih boostu)

0...200 % Zadouci pouze pfi linearni charakteristice (P211 = 0% a P212 = 0%).
{0} Pro pohony vyzadujici vysoky rozbéhovy moment existuje moznost pfidat pomoci tohoto parametru

bé&hem rozbéhu zvySeny proud. Doba uginku je omezena a Ize ji volit v parametru >Doba predstihu
boostu< P216.

VSechny mozné nastavené omezeni proudu a momentového proudu (P112, P536, P537) jsou
bé&hem doby pfedstihu boostu deaktivovany.

UPOZORNENI:

PFi aktivni ISD regulaci (P211 a / nebo P212 # 0%) vede parametrizace P215 # 0 k ovlivnéni
regulace.
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P216 Cas predstihu boostu S P
(Cas predstihu boostu)
0,0...10,0s Tento parametr je pouzit pro 3 funkce:
{0,0}
Casovy limit pro dobu predstihu boostu: Doba pisobeni pro zvétSeny rozb&hovy proud.
Pouze pfi linearni charakteristice (P211 = 0% a P212 = 0%).
Casovy limit pro potlageni pulzniho odpojeni (P537): umoZfiuje t&zky rozbéh.
Casovy limit pro potlaéeni poruchového vypnuti v parametru (P401), nastaveni { 05} ,0 - 10V s
poruchovym vypnutim 2*
P217 Tlumeni kmitani S P
(Tlumeni kmitani)
0...400 % Pomoci tlumeni kmitani Ize tlumit rezonanéni kmity pfi chodu naprazdno. Parametr 217 je mirou
{10} pro schopnost tlumeni.
PFi tlumeni kmitani je z momentového proudu pomoci horni propusti vyfiltrovana vibraéni slozka. Ta
je pomoci P217 zesilena a invertované pfipoctena k vystupni frekvenci.
Omezeni pro pFipo&tenou hodnotu je rovnéz proporcionalni k P217. Casova konstanta pro horni
propust’ zavisi na P213. P¥i vysokych hodnotach P213 je asova konstanta nizsi.
PFi nastavené hodnoté 10 % u P217 se pfipote maximalné + 0,045 Hz. PFi 400 % v P217 tomu
odpovida + 1,8 Hz.
Funkce neni aktivni v ,Servo-rezimu, P300".
P218 Stupen modulace S
(Stuperi modulace)
50...110 % Tato nastavena hodnota ovliviiuje maximalné mozné vystupni napéti ménice frekvence vztazeno
{100} na sitové napéti. Hodnoty <100% redukuji napéti na hodnoty pod sitovym napétim, pokud je to pro

motory poZadovano. Hodnoty >100% zvySuji vystupni napéti u motoru, coz vede ke zvySeni
obsahu vyssich harmonickym v proudu. To mdzZe u nékterych motord zpusobit kolisani otacek.

V béznych aplikacich by mél zlstat parametr na hodnoté 100%.
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P219

Autom. magnetizace S
(Automatické prizplsobeni magnetizace)

25 ... 100 % / 101
{100}

Pomoci tohoto parametru Ize provadét automatické pfizpusobeni magnetizace zatizeni motoru a
tim snizeni spotfeby energie na skuteéné potfebnou. Parametr P219 pfitom pfedstavuje mezni
hodnotu, na kterou miize byt pole v motoru snizeno.

Tovarni nastaveni je 100 %, coz znamena provoz bez sniZzeni magnetizace. Minimalné |ze nastavit
25 %.

Odbuzovani (snizeni magnetizace) je realizovano s ¢asovou konstantou asi 7,5 sec. Pfi zvySeni
zatéZe motoru je magnetické pole obnoveno asi za 300 msec. Snizeni magnetizace pracuje tak, ze
momentotvornd a tokotvorna slozka proudu jsou pfiblizné stejné velké a motor tak bé&zi pfi
optimalnim stupni ucinnosti. ZvySeni magnetizace nad jmenovité hodnoty neni mozné.

Tato funkce je uvaZzovéna pro aplikace, u kterych se pozadovany kroutici moment méni pouze
pomalu (napf. Cerpadla nebo ventilatory). Svym u€inkem proto nahrazuje i kvadratické
charakteristiky, pfizpusobuje napéti dle zatizeni.

Pfi provozu synchronnich stroju (IE4 motory) je tento parametr bez funkce.

Upozornéni: U zdviha a aplikaci, které vyzaduiji rychlé vytvoreni krouticiho momentu nelze tuto
funkci vyuzivat. Jinak hrozi pfi prudké zméné zatéZze motoru vypnuti nadproudem
popf. se motor mlze dostat na mez zvratu, protoZe chybéjici magnetické pole musi
byt kompenzovano zvySenym momentotvornym proudem.

101 = automaticky, s nastavenim P219 = 101 je aktivovan automaticky regulator magnetizacniho
proudu. ISD fizeni potom pracuje s vnitinim regulatorem toku, ¢imz je zlepSen
vypocet skluzu specialné pfi vysSich zatizenich. Doby regula¢ni odezvy jsou vuéi
normalnimu ISD Fizeni (P219 = 100) vyrazné rychlejsi.

P2xx Parametry regulace / charakteristiky
Vystupni
napéti ‘
P204 |-
210 P215
a ‘
! T—

o P201 Vystupni frekvence
UP(?ZORNENI. —{p216— C—»as
JLypické*
nastaveni pro ... Proudové-vektorovou regulaci (tovarni Linearni U/f charakteristika

nastaveni) P201 az P209 = motorova data

P201 az P209 = motorova data P210 = 100% (staticky boost)
P210 = 100% P211=0%
P211 = 100% P212 = 0%
P212 =100% P213 = bez vyznamu
P213 = 100% P214 = bez vyznamu
P214 = 0% P215 = 0% (predstih boostu)
P215 = bez vyznamu P216 = 0s (doba dyn. boostu)

P216 = bez vyznamu

BU 0200 cs-3118

149



Co

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

P220 Identifikace par. P
(Identifikace parametrt)

0..2 U pfistroja do vykonu 22 KW se pomoci tohoto parametru zjiStuji motorova data automaticky. S

{0} nameéfenymi motorovymi daty je v mnoha pfipadech umoznéno lepSi chovani pohonu.

Vezméte na védomi!

Identifikace v§ech parametri zabere trochu ¢asu, nevypinejte v mezidobi sitové napéti. Pokud by
po identifikace dos$lo k chybnému chovani pohonu, vyberte v P200 vhodny motor nebo nastavte
parametry P201...P208 manualné.
0 = zadna identifikace
1 = identifikace Rs:

Odpor statoru (udaj v P208) je zjistén vicenasobnym méfenim.
2 = jdentifikace motoru:

Tato funkce je k dispozici pouze u pfistroju do 22 KW.

ASM: jsou zjistovany vSechny parametry motoru (P202, P203, P206, P208, P209).

PMSM: je zjiStovan odpor statoru (P208) a indukénost (P241)
Identifikaci motorovych dat provadéjte pouze pfi studeném motoru (15 ... 25°C). Ohfev motoru je
za provozu zohlednén.

Méni¢ frekvence se musi nachazet ve stavu ,Pfipraven k provozu®. PFi fizeni pfes sbé&rnici musi
sbérnice pracovat bez chyb.

Vykon motoru smi byt maximalné o jeden vykonovy stupen vy$si nebo o 3 vykonové stupné mensi
nez jmenovity vykon ménice frekvence.
Pro spolehlivou identifikaci se musi dodrzet maximalni délka motorového kabelu 20m.

Pred za¢atkem identifikace motoru se musi pfednastavit motorova data dle typového Stitku nebo
P200. Minimalné& musi byt znama jmenovita frekvence (P201), jmenovité otacky (P202), napéti
(P204), vykon (P205) a zapojeni motoru (P207).

Musi se dat pozor na to, aby po cely proces méfeni nebylo pferuseno spojeni k motoru.
Pokud nemuze byt identifikace uspé&s$né ukonéena, je generovano poruchové hlaseni E019.
Po identifikaci parametrl je P220 opét = 0.

P240 Napét'ova konst. PMSM S P
(Napétova konst. PMSM)

0..800V EMC konstanta popisuje napéti vyvolané vlastni indukénosti motoru. Nastavovana hodnota se

{0} musi zjistit z datového listu motoru popf. typového Stitku a je vztaZeno na 1 000 min'. Protoze

otacky motoru zpravidla nejsou 1 000 min~', musi se Udaje pfislusné prepoditat:
Priklad:

E (EMC konstanta, typovy §titek): 89V

Nn (jmenovité otdCky motoru): 2 100 min-"!

Hodnota v P240 P240 = E * Nn/1000
P240 =89 V * 2100 min-'/ 1000 min-!
P240 =187V

0 = je pouzit ASM, ,Je pouZit asynchronni stroj*. Bez kompenzace
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P241 -01] Indukénost PMSM S P
[02] (Indukénost PMSM)
0.1...200,0 MH Pomoci tohoto parametru se kompenzuji asymetrické reluktance, typické pro PMSM. Induk&nosti

{ vSechny 20,0 }

statoru Ize naméfit méni¢em frekvence (P220).

[-01] = d-osa (Ld) [-02] = q-osa (Lq)

P243 Relukt. uhel IPMSM S P
(Reluktanéni ahel IPMSM)

0..30° Synchronni stroje s vlozenymi magnety vykazuji mimo synchronni kroutici moment také reluktanéni

{0} kroutici moment. Pfiinou je anizotropie (nerovnost) mezi indukénosti v d a g sméru. Na zakladé
superpozice téchto obou komponent krouticiho momentu neni maximum ucinnosti pfi Uhlu zatéze
90°, jako u SPMSM, nybrz pfi vétSich hodnotach. Tento_dodateCny uhel, ktery Ize pro motory
NORD piredpokladat 10°, Ize zadat timto parametrem. Cim men$i uhel je, tim nizsi je podil
reluktance.
Reluktanéni Uhel, specificky pro motor Ize zjistit nasledovné:
* nechte pohon v chodu se stejnomérnym zatizenim (> 0,5 Mn) v rezimu CFC (P300 = 1)
« reluktanéni uhel (P243) postupné zvySujte, az proud (P719) dosahne svého minima

P244 Spi¢kovy proud PMSM S P
(Spickovy proud PMSM)

0,1...1000.0 A Tento parametr obsahuje Spi¢kovy proud synchronniho motoru. Hodnotu Ize pfevzit z datového

{5.0} listu motoru.

P245 Tlum. kmit. PMSM VFC S P
(Tlumeni kmitani PMSM VFC)

5...100 % PMSM motory jsou v provozu VFC open Loop vzhledem k nedostate¢nému vlastnimu tlumeni

{25} nachylné ke kmitani. Tento parametr plasobi proti tomuto kmitani elektrickym tlumenim.

P246 Moment setrv. PMSM S P
(Moment setrvacnosti PMSM)

0,0 ... 1 000,0 Moment setrvacnosti pohonu. Pro vétSinu aplikaci vyhovi tovarni nastaveni, pro dynamické

kg*cm? aplikace by méla byt zadana skute¢na hodnota.

{50} Parametr pfedpoklada zadani momentu setrvaénosti motoru (z technickych dat motoru) + externi
moment setrvacnosti pfepocteny na hfidel motoru.

P247 Spin.frekv. VFC PMSM S P
(Spin. frekvence VFC PMSM)

1...100 % Aby bylo pfi spontannich zménach zatizeni, zejména pfi "

{25} malych frekvencich, ihned k dispozici minimum tocivého CFC
momentu, je ve VFC provozu pozadovana hodnota ls  wrc Control

(magnetizaéni proud) fizena v zavislosti na frekvenci
(provoz s vybuzenim). Velikost dodate¢ného budiciho
proudu je uréena parametrem (P210). Ten klesa linearné
az na hodnotu ,nula“, ktera je dosazena pfi frekvenci,
uréené pomoci (P247). 100 % pfitom odpovida jmenovité
frekvenci motoru z (P201).

P e
o
tI:I ref
P208 =

P33 P331+P332 w,,
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5.2.4 Regulaéni parametry

Ve spojeni s inkrementalnim ¢idlem HTL Ize pomoci digitalnich vstupt 2 a 3 ménice frekvence vytvorit
uzavieny okruh regulace otacek.

Alternativné Ize signal inkrementalniho ¢idla pouzit i jinym zplsobem. K tomu se pak musi zvolit
pozadovana funkce v parametru P325.

Pro zviditelnéni téchto parametr( se musi nastavit Supervizor parametr PO03 = 2/3.

P
ara’mtletr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervizor Sada 5
{tovarni nastaveni} parametru
P300 Servo rezim P
(Servo rezim)
0..2 Pomoci tohoto parametru je definovan proces fizeni motoru. Ve srovnani s nastavenim ,0“
{0} umoznuje nastaveni ,2“ trochu vy$$i dynamiku a pFesnost fizeni, vyzaduje ale zvySenou
naro¢nost parametrovani. Nastaveni ,1“ naproti tomu pracuje se zpétnou vazbou ze snimace
otacek a umoznuje tak maximalni moznou presnost otacek a dynamiku.
0= Vyp (VFC open -loop) ! Regulace otacek bez zpétné vazby snimace
1= Zap (CFC closed-loop) ? Regulace otacek se zpétnou vazbou snimace
2= Obs (CFC open-loop) Regulace otacek bez zpétné vazby snimace
UPOZORNEN:I:
Pokyny k uvedeni do provozu: (£3 Cast 4.2 "Volba provozniho reZimu pro regulaci motoru")
1)  Odpovida predchozimu nastaveni ,VYP*
2)  Odpovida pfedchozimu nastaveni ,ZAP*
Provoz motoru IE4
(i} Informace )
s (P330), nastaveni 1 = An (CFC closed-loop)
Je-li v rezimu CFC closed-loop provozovan motor IE4, musi se aktivovat sledovani vieénych
chyb (P327 #0).
P301 Inkrement. €idlo
(Pocet impulst inkrementalniho ¢idla)
0..17 Zadani poctu pulst na otacku pfipojeného inkrementalniho snimace.
{6} Neodpovida-li smér ota€eni snimace otd€ek meénici (dle montaze a zapojeni), |ze toto zohlednit
vybérem odpovidajiciho zaporného poctu pulsu 8....16.
0 =500 impulsu 8 =-500 impulsu
1 =512 impulst 9 =-512 impulst
2 =1 000 impulsu 10 = -1 000 impulsu
3=1024 impulst 11 =-1 024 impulsu
4 =2 000 impulst 12 =-2 000 impuls(
5 =2 048 impulst 13 = -2 048 impulsu
6 =4 096 impulsu 14 = -4 096 impuls(
7 =5 000 impulst 15 =-5 000 impulsu
16 = -8 192 impulsu
17 = 8 192 impulst
UPOZORNEN:I:
Parametr P301 je dulezity pro polohovaci funkce SK530E. Pokud je pro polohovani vyuzit
inkrementalni snimac¢ (P604=1), je nastaveni poctu pulzd na otacku platné i pro polohovani (vice
viz manual BU 0510)
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(P - slozka regulatoru otacek)

0 ... 3200 % P - sloZka regulatoru otacek ( proporcionalni zesileni).

{100} Faktor zesileni, kterym se nasobi rozdil otaéek mezi Zadanou a skute¢nou frekvenci. Hodnota
100% znamend, Ze regulaéni odchylka 10% Zadané hodnoty da zvySeni o 10%. P¥ili§ vysoké
hodnoty mohou vést ke kmitani vystupnich otacek.

P311 I-regul. otacek P

(I - slozka regulatoru otacek)

0...800 %/ ms
{20}

| sloZzka regulatoru otacek (integraéni slozka).

Integraéni slozka regulatoru umozruje Uplné odstranéni regulaéni odchylky. Hodnota udava, jak
velka je zména zadané hodnoty kazdou ms. Pfili§ malé hodnoty délaji regulator pomalejSim
(doba dosazeni pozadované hodnoty bude pfili§ velka).

P312 P-reg. moment.proudu S P
(P - sloZka regulatoru momentového proudu)

0 ... 1000 % Regulator momentového proudu. Cim vy$e jsou nastaveny parametry regulatoru proudu, tim

{400} presnéji bude dodrZzen pozadovany proud. P¥iliS vysoké hodnoty P312 vedou vSeobecné k
vysokofrekvenénimu kmitani v nizkych otéckach. Naproti tomu pfili§ vysoké hodnoty P313
zpUsobuji vétSinou nizkofrekvenéni kmitani v celém rozsahu otacek.
Budou-li hodnoty P312 a P313 nastaveny na ,nulu®, regulator momentového proudu se vypne. V
tomto pfipadé bude pouzit pouze pfedstih z modelu motoru.

P313 I-reg. moment.proudu S P

(I - sloZka regulatoru momentového proudu)

0...800 %/ ms
{50}

| - sloZzka regulatoru momentového proudu. (Viz také P312 >P-slozka regulatoru momentového
proudu<)

P314 Mez reg. mom. proudu S P
(Mez regulatoru momentového proudu)
0..400V Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru momentového proudu. Cim vy$$i hodnota, tim vy$si
{400} je maximalni pusobeni, které muze regulator proudu vykonat. PFili§ vysoké hodnoty P314 mohou
vést specialné k nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni (viz. P320). Hodnoty P314 a P317
by mély byt nastaveny pfiblizné stejné, aby regulatory budiciho a momentového proudu mély
stejnou vahu.
P315 P - slozka regulatoru budiciho proudu S P
(P - slozka regulatoru budiciho proudu)
0 ... 1000 % Regulator budiciho proudu. Cim vy$e jsou nastaveny parametry regulatoru proudu, tim presngji
{400} bude dodrZzen pozadovany proud. P¥iliS vysoké hodnoty P315 vedou vSeobecné k

vysokofrekvenénimu kmitani v nizkych otackach. Naproti tomu pfili§ vysoké hodnoty P316
zpUsobuji vétSinou nizkofrekvenéni kmitani v celém rozsahu otacek. Budou-li hodnoty P315 a
P316 nastaveny na ,nulu®, regulator budiciho proudu se vypne. V tomto pfipadé bude pouzit
pouze predstih z modelu motoru.
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P316

| - slozka regulatoru budiciho proudu S P
(I - slozka regulatoru budiciho proudu)

0...800 %/ ms
{50}

| - slozka regulatoru budiciho proudu. Viz také P315 >P - slozka regulatoru budiciho proudu<

P317 P-reg. tok. proudu S P
(P-reg. tok. proudu)

0..400V Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru budiciho proudu. Cim vy38i hodnota, tim vy3si je

{400} maximalni pusobeni, které mdze regulator proudu vykonat. Pfili§ vysoké hodnoty P317 mohou
vést specialné k nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni. Hodnoty P314 a P317 by mély byt
nastaveny pfiblizné stejné, aby regulatory budiciho a momentového proudu mély stejnou vahu.
(P - slozka regulatoru odbuzeni)

0 ... 800 % Reguldtorem odbuzeni se sniZzuje Zadana hodnota pole pfi pfekro€eni synchronnich ota¢ek V

{150} zakladnim rozsahu otacek nema regulator odbuzeni Zadnou funkci, a proto je tfeba ho nastavit
pouze v pfipadé, kdy pohon pracuje ve vy$Sich otackach nez jsou jmenovité otacky motoru. Pfili§
vysoké hodnoty P318 / P319 vedou ke kmitani regulatoru. Pfi pfili§ nizkych hodnotach a
dynamickém dobé rozjezdu, &i zastaveni nenarlsta pole dostate¢né rychle. Podfizeny regulator
proudu pak jiz nedokaze dosahnout pozadované hodnoty proudu.

P319 I-reg. odbuzeni S P

(I - sloZka regulatoru odbuzeni)

0...800 %/ ms
{20}

Ma vliv pouze v oblasti odbuzeni, viz P318 >P - slozka regulatoru odbuzeni<

P320 Mez reg. odbuzeni S P
(Mez regulatoru odbuzeni)

0..110% Mez regulatoru odbuzeni urCuje, od jakého poméru otacky / napéti zaCina regulator oslabovat

{100} pole. Pfi nastavené hodnoté 100% zacina regulator oslabovat pole pfiblizné od synchronnich
otacek.
Budou-li P314 a (nebo) P317 nastaveny mnohem vy$ nez v tovarnim nastaveni, méla by byt mez
odbuzeni odpovidajicim zplsobem redukovana, aby byl regulatoru proudu k dispozici skutecny
regulaéni rozsah.

P321 Zvyseni |-reg.otacek S P
(Zvyseni konstanty | regulatoru otacek)

0..4 Béhem odbrzdovani brzdy (P107 /P114) je zvySena l-sloZzka regulatoru otaéek. To umoznuje

{0} lepSi prevzeti zatéze, zvlasté u zdvihovych aplikaci.

0 = P311 konstantareg. | x 1
1 =P311 konstanta reg. | x 2
2 =P311 konstanta reg. | x 4

3 =P311 konstanta reg. | x 8
4 = P311 konstanta reg. | x 16
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P325 Funkce snimace otacek S

(Funkce snimace otacek)

0..4 Skute¢na hodnota otacek ziskana z inkrementalniho &idla, mize byt pouzita v ménici pro rizné
{0} funkce.

0 = Méreni ot. Servorezim ,Méreni otacek Servorezim®. Skuteéna hodnota otaéek motoru se
pouziva pro servo rezim ménicCe frekvence. V této funkci nelze ISD regulaci vypnout.

1 = Skute¢na hodnota frekvence PID: Skute¢na hodnota otacek zafizeni se pouziva k regulaci
otacek. S touto funkci |ze regulovat také motor s linearni charakteristikou. Také je mozné
inkrementalni ¢idlo, které neni namontovano pfimo na motoru, vyhodnotit pro regulaci
otacek. P413 — P416 urcuji regulaci.

2 = Pricteni frekvence: zjiSténé otacky jsou pfi¢teny k aktualni pozadované hodnoté.

3 = Odecteni frekvence: zjiSténé otacky jsou odecteny od aktualni pozadované hodnoty.

4 = Maximalni frekvence: maximalni vystupni frekvence / otac¢ky motoru jsou limitovany [
otackami inkrementalniho ¢idla.

P326 Prevod snimace otacek S
(Prevod snimace otacek)
0,01 ...100,0 Pokud inkrementalni ¢idlo neni namontovano pfimo na hfideli motoru, je nutno zadat pomér mezi
{1,00} otackami motoru a snimace.
P326 = Otacky motoru
"~ Otacéky snimace

pouze u P325 =1, 2, 3 nebo 4, tedy ne v servo-rezimu (regulace ota¢ek motoru)

P327 Vie€na chyba regulator otacek S P

(Vle¢na chyba regulator otacek)

0 ... 3000 rpm Mezni chyba pro pfipustnou maximalni vle¢nou chybu je nastavitelna. Je-li mezni chyby
{0} dosazeno, ménic frekvence vypina a udava chybu E013.1 . Sledovani vle€nych chyb funguje jak
pfi aktivnim, tak i pfi neaktivnim servo rezimu (P300).

0=VYP

Pouze u P325 = 0, tedy v servo reZzimu (regulace ota¢ek motoru).

(viz také 11 P328)

P328 Zpozdéni vieéné chyby S P

(Zpozdéni vie¢né chyby)

0,0..10,0s V pfipadé prekroceni pfipustné odchylky otacek, definované v (P327) chyba E013.1 vyhlasena az
{0,0} po uplynuti nastavené prodlevy.

0,0 =VYP
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P330

Identifikace startovni polohy rotoru S
(Identifikace startovni polohy rotoru)

(DFivéjSi oznaceni: ,Regulaéni proces PMSM*)

0..
{0}

3

Vybér metody identifikace pro ureni startovni polohy rotoru (pocate€ni hodnota polohy rotoru)
motoru PMSM (Permanent Magnet Synchron Motor).

Parametr je relevantni pouze pro regulaéni proces ,,CFC closed-loop“ (P300, nastaveni ,1%).

0= napét'ové Fizeny: Pfi prvnim startu stroje je ulozen udaj o napéti, zajiStujici, ze je rotor
stroje vyrovnan na polohu rotoru ,Nula“. Tento zpusob zjisténi startovni polohy rotoru Ize
vyuzit pouze tehdy, pokud pfi frekvenci ,Nula“ neplisobi od stroje zadny zpétny moment
(napf. pohony se setrvacnymi hmotami) Je-li tato podminka splnéna, je tento postup zjisténi
startovni polohy rotoru velmi pfesny (<1° elektricky). U zvedacich zafizeni je tento postup
principialné nevhodny, protoZe vzdy plsobi zpétny moment.
Pro provoz bez snimace plati: Do frekvence prepnuti P331 je motor (s ulozenym jmenovitym
proudem) provozovan jako napétové fizeny. PFi dosazeni frekvence pfepnuti je méni¢
pfepnut na EMC rezim k ur€eni polohy rotoru. Pokud frekvence pfi zohlednéni hystereze
(P332) klesne pod hodnotu v (P331), pfejde méni¢ frekvence z EMC reZimu zpét do
napétoveé fizeného provozu.

1= princip test.signalu Startovni poloha rotoru se zjiStuje pomoci testovaciho signalu. Tato
metoda funguje i pfi zabrzdéné brzdé v klidovém stavu, vyzaduje ale PMSM s dostate¢nou
anizotropii mezi indukénosti os d a q. Cim vy$§i tato anizotropie je, tim pfesné&ji metoda
pracuje. Pomoci parametru (P212) Ize ménit velikost napéti testovaciho signalu a pomoci
parametru (P213) Ize pfizpUsobit regulator polohy rotoru. S touto testovaci metodou je u
motord, které jsou principialné pro tuto metodu vhodné, dosazeno elektricky presnosti
polohy rotoru 5°...10° (v zavislosti na motoru a anizotropii).

2 = rezervovano

3= hodnota CANopen enc., ,Hodnota ¢idla CANopen“: Pfi této metodé je startovni poloha
motoru uréovana z absolutni hodnoty CANopen c¢idla. Typ CANopen ¢idla se nastavuje v
parametru (P604). Aby byla tato informace o poloze jednoznaénd, musi byt znamo (nebo
zjisténo), jaka je tato poloha rotoru v poméru k absolutni poloze CANopen cidla. To je
realizovano pomoci offset parametru (P334). Motory by mély byt expedovany bud se
startovni polohou rotoru ,Nula“, nebo musi byt startovni poloha rotoru poznamenana na
motoru.Pokud tato hodnota neni k dispozici, mize se hodnota offsetu zjistit také nastavenim
,0“ a ,1“ parametru (P330). K tomu se pohon spusti jednou s nastavenim ,0“ nebo ,1%. Po
prvnim startu je hodnota offsetu v parametru (P334).Tato hodnota je ale docasna, tedy
ulozena pouze v paméti RAM. Aby ji bylo mozno prevzit i do Eeprom, musi se kratce zmeénit
a potom opét nastavit zpét na zjisténou hodnotu.Nasledné se mulze pfi motoru v chodu
naprazdno provést jeSté presné nastaveni. Pro to je nutné rozbéhnout motor se zpétnou
vazbou (P300=1) na pokud mozno vysoké otacky, ale pod bodem odbuzovéani. Offset je
nyni, vychazeje ze startovniho bodu ménén pomalu tak, aby se hodnota napétové
komponenty Uqg (P723) pfiblizila pokud mozno co nejblize nule. Pfitom je nutné nalézt
rovnovahu mezi pozitivnim a negativnim smérem otaceni.Obvykle se nedosahne hodnoty
.Nula“ zcela, protoze je pohon pfi vySSich otackach mirné zatizen vlastnim ventilatorem.
CANopen ¢idlo by mélo byt umisténo na hfideli motoru.
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P331 Prepinaci frekvence CFC ol S P
(Prepinaci frekvence CFC open-loop)
(DrivéjsSi oznaceni: ,Prepinaci frekvence PMSM*)
5,0 ...100,0 % Definice frekvence, od které je v provozu motoru PMSM (Permanent Magnet Synchron Motor)
{15,0} bez snimace pfisluSnym zplsobem aktivovan regulaéni proces (P300). 100 % pfitom odpovida
jmenovité frekvenci motoru z (P201).
Parametr je relevantni pouze pro regulaéni proces ,CFC closed-loop* (P300, nastaveni ,2).
P332 Hyst.prepinaci frek. CFC ol S P
(Hystereze prepnuti CFC open-loop)
(PAvodni oznaceni: ,Hyst.prepinaci frek.”)
0.1..25.0% Rozdil mezi bodem zapnuti a vypnuti, k zamezeni kmitani regulace v pfechodu z regulace bez
{5.0} ¢idla do regulaéniho procesu stanoveného dle (P330) (a naopak).
P333 Zp.vazba buzeni CFC ol S P
(Zpétnovazebni Cinitel proudu CFC open-loop)
(PGvodni oznaceni: ,Zp.vazba buzeni PMSM*)
5...400 % Parametr je nutny pro &idlo polohy v reZimu CFC-open-loop. Cim vy$&i hodnota je zvolena, tim
{25} nizsi je chyba proudu ¢idla polohy rotoru. Vys$si hodnoty omezuji ale i dolni mezni frekvenci Cidla
polohy. Cim vy&8i zesileni zpétné vazby bylo zvoleno, tim vy33i je i mezni frekvence a tim vySSi
se pak musi zvolit i hodnoty v (P331) a (P332). Tento rozpor nelze tedy vyreSit pro oba cile
optimalizace soucasné.
Standardni hodnota je zvolena tak, Zze se pro NORD-IE4 motory v typickém pfipadé nemusi
pfizplisobovat.
P334 Encoder offset PMSM S
(Snimac¢ offset PMSM)

-0 500 ... 0.500 rev
{0000}

Pro provoz PMSM (Permanent Magnet Synchron Motoren) je nutné vyhodnoceni nulové stopy.
Nulovy impuls je pak pouzit pro synchronizaci polohy rotoru. Parametr (P330) se pfitom musi
nastavit na nastaveni ,0" nebo , 1"

Hodnota pro parametr (P334) (offset mezi nulovym impulzem a skute€nou polohou rotoru "Nula")
se musi zjistit experimentalné nebo musi byt znam.

Pro motory, dodavané spole¢nosti NORD, je v typickém provedeni umisténa na motoru nalepka,
na které je uvedena hodnota nastaveni.

Pokud jsou udaje na motoru udany v °, musi se pfepocitat do ot. (napf. 90 ° = 0,250 ot.).

Upozornéni
— Pripojeni nulové stopy je provedeno pomoci digitalniho vstupu 1.
— Pro vyhodnoceni impulzl nulové stopy se musi parametr P420 [-01] nastavit na funkci 43
~otopa 0 HTL snimag DI1*.
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P350 PLC funkce S
(PLC funkce)
0..1 Aktivace integrované funkce PLC
{0} 0 = Zap: PLC neni aktivni, fizeni méni€e frekvence je realizovano dle parametrd (P509) a
(P510).

1= Zap: PLC je aktivni, fizeni ménice frekvence je realizovano v zavislosti na (P351) pomoci
PLC. Definice hlavnich pozadovanych hodnot se musi provést pfisluSnym zpusobem v
parametru (P553). Vedlej$i pozadované hodnoty (P510[-02]) Ize dale definovat pomoci
(P546).

P351 Vybér pozadované hodnoty PLC S
(Vybér pozadované hodnoty PLC)

0..3 Vybér zdroje pro fidici slovo (STW) a hlavni pozadovanou hodnotu (HSW) pfi aktivni funkci PLC

{0} (P350 = 1). PFi nastaveni ,0“ a ,1“ se provadi definice hlavnich poZzadovanych hodnot pomoci
(P553), nastaveni vedlejSich pozadovanych hodnot ale beze zmény pomoci (P546). Tento
parametr je pfevzat pouze, kdyz je ménic frekvence ve stavu ,Pfipraven k zapnuti®.

0= STW & HSW = PLC: Funkce PLC generuje fidici slovo (STW) a hlavni poZadovanou
hodnotu (HSW), parametry (P509) a (P510[-01]) nemaji Zadnou funkci.

1= STW = P509: Funkce PLC generuje hlavni poZzadovanou hodnotu (HSW), zdroj fidicich
slov (STW) odpovida nastaveni v parametru (P509).

2 = HSW = P510[1]: Funkce PLC generuje Fidici slovo (STW), zdroj pro hlavni pozadovanou
hodnotu (HSW) odpovida nastaveni v parametru (P510[-01]).

3= STW & HSW = P509/510: Zdroj pro fidici slovo (STW) a hlavni pozadovanou hodnotu
(HSW) odpovida nastaveni v parametru (P509)/(P510[-01])

P353 Stav sbérnice pomoci PLC S

(Stav sbérnice pomoci PLC)
0..3 Pomoci tohoto parametru Ize rozhodnout, jak Fidici slovo (STW) pro fidici funkci a stavové slovo
{0} (ZSW) ménice frekvence funkci PLC dale zpracovat.

0 = Vyp: Ridici slovo (STW) Fidici funkce (P503#0) a stavové slovo (ZSW) jsou funkci PLC
zpracovany beze zmény.

1= STW pro Broadcast: Ridici slovo (STW) pro funkci fidici hodnoty (P503# 0) je nastavena
funkci PLC. K tomu se musi ve funkci PLC pomoci procesni hodnoty
,34_PLC_Busmaster_Control_word" fidici slovo odpovidajicim zplsobem nové definovat.

2 = ZSW pro sbérnici: Stavové slovo (ZSW) ménice frekvence je nastaveno funkci PLC. K
tomu se musi ve funkci PLC pomoci procesni hodnoty ,28 PLC_status_word" stavové
slovo odpovidajicim zplsobem nové definovat.

3 = STW Broadcast&ZSWBus: viz nastaveni 1 a 2.

158 BU 0200 cs-3118



Co

DRIVESYSTEMS 5 Parametr
P355 o1 Pozadovana hodnota PLC Integer S
[_1 0] (PoZadovana hodnota PLC Integer)

0x0000 ... OXFFFF Pomoci tohoto INT Array Ize vymérnovat PLC data. Tato data |ze pouzit pomoci pfislusnych
véechny ={0} procesnich proménnych v PLC.

P356 [01] Pozadovana hodnota PLC Long S

'['_'05] (Pozadovana hodnota PLC Long)
0x0000 0000 ... Pomoci tohoto DINT Array lze vyménovat PLC data. Tato data |ze pouzit pomoci pfisluSnych
OXFFFF FFFF procesnich proménnych v PLC.
vSechny = {0}
P360 o1 Indikovana hodnota PLC S

[-05] (Indikovana hodnota PLC)
-2 000 000,000 ... Parametr slouzi pouze k indikaci dat PLC. Pomoci pfislusnych procesnich proménnych Ize tyto
2 000 000.000 parametry funkci PLC popsat. Hodnoty nejsou ukladany!
vSechny = { 0,000 }
P370 Stav PLC S

(Stav PLC)

0 ... 63dec Udava aktualni stav PLC.

Bit 0 = P350=1: Parametr P350 byl nastaven do funkce ,Aktivovat interni PLC*

ParameterBox:

0x00 ... OX3F Bit 1 = PLC aktivni: Interni PLC je aktivni.
Bit 2 = Stop aktivni: PLC program je ve stavu ,Stop“.

SimpleBox / ControlBox: Bit 3 Deb Ktivni: Kontrol hvb PLC biha
0x00 ... OX3F it 3 = Debug aktivni: Kontrola chy programu probiha.

Bit 4 = PLC chyba: PLC vykazuje chybu, uzivatelské chyby PLC 23.xx zde ale nejsou zobrazeny.
vSechny = {0} Bit 5= PLC pozastavena: PLC program byl pozastaven (Single Step nebo Breakpoint).
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5.2.5 Ridici svorky
Para’m e’tr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada 5
{ tovarni nastaveni} parametri
P400 [-01] Funkce vstupy pozadované
hodnoty SK 2x0E P
[-09] (Funkce vstupy poZadované hodnoty)
0..36 SK 2x0E vel. 1...3 SK2xO0E vel. 4
{[-01]=1} [-01] Analogovy vstup 1, Funkce Analogovy vstup 1, integrovana v ménici frekvence
{[-02]=0} [02] Analogovy vstup 2, Funkce Analogovy vstup 2, integrovana v meénici frekvence
{[-03]=0} [-03] Ext. analogovy vstup 1, AIN1 prvniho I/O rozsSifeni (SK xU4-10E)
{[-04]=0} [-04] Ext. analogovy vstup 2, AIN2 prvniho I/O rozSifeni (SK xU4-I0E)
{[-05]=1} [-05] Modul poZzadované hodnoty
{[-06]=0} [-06] Digitalni vstup 2, Ize nastavit pomoci P420 [- | [(06] Potenciometr 1, Funkce
_ 02] =26 nebo 27 na vyhodnoceni impulzniho Potenciometr P1, integrovana v
{[-071=1} signalu. Impulzy Ize pak vyhodnocovat v ménici frekvence. DIP spinace 4/5
{[-08]=0} méni¢i frekvence v souladu se zde musi byt ,offY, aby se funkce
{[-09]=0} nastavenou funkci jako analogovy signal mohla s timto nastavenim
parametr( ovlivnit (Kapitola
4.3.2.2)
[-07] Digitalni vstup 3, Ize nastavit pomoci P420 [- | [(07] Potenciometr 2, jako

[-08]

[-09]

03] =26 nebo 27 na vyhodnoceni impulzniho
signalu. Impulzy Ize pak vyhodnocovat v
meéni¢i frekvence v souladu se zde
nastavenou funkci jako analogovy signal

Potenciometr 1

Ext. analog. vstup 1 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 1 2nd IOE",
AIN1 druhého I/0 rozSifeni (SK xU4-I0E) (= analogovy vstup 3
Ext. analog. vstup 2 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 2 2nd |IOE",
AIN2 druhého I/O rozsiteni (SK xU4-I0OE) (= analogovy vstup 4)

... hodnoty nastaveni nasledné
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P400 (o1 Funkce Vstupy pozadované hodnoty SK 2x5E P
'['_'09] (Funkce Vstupy poZadované hodnoty)

0..36 [-01] Potenciometr 1, Funkce Potenciometr P1, integrovana v ménici frekvence. DIP spinace
_ 4/5 musi byt ,off, aby se funkce mohla s timto nastavenim parametrd ovlivnit (Kapitola

{ro1=1) 4.3.2.2)

{[02]=15} [-02] Potenciometr 2, jako Potenciometr 1

{[-03]=0} [-03] Ext. analogovy vstup 1, AIN1 prvniho I/O rozsifeni (SK xU4-IOE)

{[-04]=0} [-04] Ext. analogovy vstup 2, AIN2 prvniho I/O rozSifeni (SK xU4-IOE)

{[-05]=1} [-05] Modul pozadované hodnoty

{[-06] =0} [-06] Digitalni vstup 2, Ize nastavit pomoci parametru P420 [-02] =26 nebo 27 na vyhodnoceni

{[-07]=1} impulzniho signalu. Impulzy Ize pak vyhodnocovat v ménici frekvence v souladu se zde

{[-08]=0} nastavenou funkci jako analogovy signal

{[:09]=0} [-07] Digitalni vstup 3, Ize nastavit pomoci parametru P420 [-03] =26 nebo 27 na vyhodnoceni

impulzniho signalu. Impulzy Ize pak vyhodnocovat v ménici frekvence v souladu se zde
nastavenou funkci jako analogovy signal

[-08] Ext. analog. vstup 1 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 1 2nd IOE®, AIN1 druhého 1/0
rozSifeni (SK xU4-10E) (= analogovy vstup 3)

[-09] Ext. analog. vstup 2 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 2 2nd IOE*, AIN2 druhého I/O
rozsifeni (SK xU4-I0E) (= analogovy vstup 4)

Pristroje SK 2x5E nemaiji v zakladnim nastaveni zadny analogovy vstup. Az pouzitim opci (Array
[-01]...[-05] a [-08]...[-09]) nebo pouzitim digitalniho vstupu 2 nebo 3 (Array [-06]...[-07]) Ize
analogovou funkci vyuzit.

... hodnoty nastaveni nasledné
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Co se tyCe standardizace pozadovanych hodnot: (£ ¢ast 8.9 "Standardizace pozadovanych /
skute¢nych hodnot")

0=

16

17

Vyp, analogovy vstup je bez funkce. Po zadani povelu k chodu méni€e pfes fidici svorky,
generuje méni¢ nastavenou minimaini frekvenci (P104).

Pozadovana frekvence, udany analogovy rozsah (P402/P403) méni vystupni frekvenci
mezi nastavenou minimalni a maximalni frekvenci (P104/P105).

Pricteni frekvence **, generovana hodnota frekvence je pfi¢tena k pozadované hodnoté.

Odecteni frekvence **, generovana hodnota frekvence je odectena od pozadované hodnoty.

Minimalni frekvence, je typicka hodnota nastaveni pro funkci

Potenciometr (P1 popt. P2) u SK 2x5E popt. Analogovy vystup (AIN1 popf. AIN2) u
SK 2x0E.

SK 2x0E: spodni mezni hodnota: 1 Hz

Standardizace: T_min. frekvence= 50Hz*U[V]/10V (U=napéti potenciometru (P1 popfF.
P2)) popf. U = napéti na analogovém vstupu (AIN1 popf. AIN2)

Maximalni frekvence, je typicka hodnota nastaveni pro funkci

Potenciometr (P1 popf. P2) u SK 2x5E popf. Analogovy vystup (AIN1 popf. AIN2) u SK 2x0E.
SK 2x0E: spodni mezni hodnota: 2 Hz

Normovani: T_max. frekvence= 100Hz*U[V]/ (U=napéti potenciometru (P1 popf. P2))
popf. U = napéti na analogovém vstupu (AIN1 popfF. AIN2)

Skuteéna hodnota procesniho regulatoru *, aktivuje procesni regulator, analogovy
vstup je spojen se snimacem skutecné hodnoty (kompenzacni vélec, tlakomérna krabice,
pratokomeér, ...). Rezim se nastavuje pomoci DIP spinact I/O rozSifeni popf. v (P401).

Pozadovana hodnota procesniho regulatoru *, jako funkce 6, ale je zadavana pozadovana
hodnota (napf. potenciometrem). Skute¢na hodnota se musi zadat pfes jiny vstup.

Skute€na frekvence Pl *, je zapotiebi pro vytvofeni regulaéniho obvodu. Analogovy
vstup (skute€na hodnota) je srovnavan s pozadovanou hodnotou (napf. pevnou
frekvenci). Vystupni frekvence je do té miry pfizpusobena, az se skute¢na hodnota
vyrovna s pozadovanou hodnotou. (Viz regulacni veli€iny P413...P414)

*Skut.frekv. Pl omez. *, ,Skutec¢na frekvence Pl omezena®, jako funkce 8 ,Skutec¢na
frekvence PI% ale vystupni frekvence nemuze klesnout pod programovanou hodnotu
minimalni frekvence v parametru P104. (Zadna zména sméru otaceni).

Skut.frekv. Pl hlidana *, ,Skutecna frekvence Pl hlidana“, jako funkce 8 ,Skute¢na
frekvence PI“, ménic frekvence ale vypina vystupni frekvenci, kdyz je dosazeno minimalni
frekvence P104

Mez momentového proudu, ,Mez momentového proudu omezujici, je zavisla na
parametru (P112), tato hodnota odpovida 100% pozadované hodnoty. Dosazeni nastavené
mezni hodnoty vede ke snizeni vystupni frekvence u limitu momentového proudu.

Momentovy proud vypinajici, ,Momentovy proud vypinajici®, je zavisly na parametru
(P112), tato hodnota odpovida 100% pozadované hodnoty. Dosazeni nastavené mezni
hodnoty vede k vypnuti s kddem chyby E12.3.

Mez proudu, ,Mez proudu omezujici®, je zavisly na parametru (P536), tato hodnota
odpovida 100% pozadované hodnoty. Dosazeni nastavené mezni hodnoty vede ke
sniZeni vystupniho napéti, aby tak bylo moZno omezit vystupni proud.

Proud vypinajici, ,Mez proudu vypinajici“, je zavisla na parametru (P536), tato hodnota
odpovida 100% pozadované hodnoty. Dosazeni nastavené mezni hodnoty vede k vypnuti
s kédem chyby E12.4.

Rampovy ¢as, (pouze SK 2x0E BG IV a SK 2x5E) je typicka hodnota nastaveni pro
funkci potenciometru P1 nebo P2 (P400 [01] nebo [02]), které jsou integrovany ve viku
ménice frekvence (L) ¢ast 4.3.2 "Konfigurace").

SK 2x0E: spodni mezni hodnota: 50 ms

Normovani: T_Rampovy ¢as= 10s*U[V]/10V (U=napéti potenciometru (P1 popf. P2))
Predstih to¢ivého momentu, funkce, umozniujici zanést hodnotu pro potfebu to€ivého

momentu v pfedstihu do regulatoru (pfifazeni poruchové veli€iny). Tuto funkci Ize vyuzit u
zvedacich zafizeni se samostatnym zjiStovanim zatizeni pro lep$i pfevzeti bremene.

Multiplikace, pozadovana hodnota je nasobena zadanou analogovou hodnotou.
Analogova hodnota srovnana na 100% pfitom odpovida koeficientu nasobeni 1.
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18 = Pocita¢ zataceni, pomoci externiho analogového vstupu (P400 [-03] popF. P400 [-04])
nebo pomoci sbérnice (P546 [-01 .. -03]) obdrzi Master od Slave aktualni rychlost. Master
vypocitava z vlastni rychlosti, Slave rychlosti a fidici rychlosti aktualni poZadovanou
rychlost, takZze Zadny z obou pohonu nejede v zatacce rychleji nez Fidici rychlosti.

19 = Servo rezim toéivého momentu, v servo rezimu ((P300)= ,1“) Ize pomoci této funkce
nastavit / omezit moment motoru. Od verze firmwaru V1.3 je tato funkce pouzitelna i bez
zpétné vazby otacek, ale v nizsi kvalité.

25 = Prevodovy faktor ozubeni, ,Pfevodovy faktor ozubeni®, je multiplikator k zohlednéni
proménlivého pfevodu pozadované hodnoty. Pfiklad: Nastaveni pfevodu mezi Masterem
a Slavem pomoci potenciometru.

26 = ...rezervovano, pro Posicon, viz BU0210

30 = Teplota motoru, umoznuje méfeni teploty motoru pomoci teplotniho Cidla KTY-84
(CQ ¢ast 4.4 "Pripojeni KTY84-130").

33 = Pozad.hodn.to¢.mom. proces.regul., ,PoZadovana hodnota to¢ivého momentu
procesni regulator”, Pro stejnomérné rozdéleni to¢ivych momentl u spojenych pohonl
(napf.: S-kladkovy pohon). Tato funkce je mozna i pfi pouziti ISD regulace.

34 = Kor. dF Proces - (Korektura praméru Frekvence Pl / Procesni regulator).
35 = Kor. d. to€ivy moment - (Korektura praméru Tocivy moment).

36 = Kor. d F+ to¢ivy moment - (Korektura praméru Frekvence Pl / Procesni regulator a
toc¢ivy moment).

*) dalsi detaily k Pl regulatoru a procesnimu regulatoru zjistite v ¢asti 8.2 "Procesni regulator".

**) Meze téchto hodnot jsou tvofeny parametrem >minimalni frekvence vedlejSi pozadované
hodnoty< (P410) a parametrem >maximalni frekvence vedlejSi pozadované hodnoty< (P411),
pficemz meze definované (P104) a (P105) nesmi byt nizSi ani prfekroeny.
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NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
P401 to1) Rezim analog.vst. S

[-06] (Rezim analogového vstupu)
0..5 V tomto parametru je uréeno, jak ma meéni¢ frekvence reagovat na analogovy signal, ktery
{ véechny 0} nedosahuje urovné 0% (P402)

[-01]
[-02]

[-03]

[-04]

[-05]
[-06]

Ext. analogovy vstup 1, AIN1 prvniho I/O rozSifeni
Ext. analogovy vstup 2, AIN2 prvniho I/O rozSifeni

Ext. analog. vstup 1 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 1 2nd IOE*", AIN1 druhého
1/0 rozSifeni

Ext. analog. vstup 2 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 2 2nd IOE*, AIN2 druhého
I/O rozsiteni

Analogovy vstup 1, Analogovy vstup 1 (pouze SK 200E, SK 210E)
Analogovy vstup 2, Analogovy vstup 2 (pouze SK 2x0E)

0 = 0 — 10V omezeno Analogova zadana hodnota, mensi nez naprogramované pfifazeni 0%
(P402), nevede ke snizeni pod minimalni frekvenci (P104), nevede tedy k reverzaci sméru
otaceni.

1 =0-10V: Je-li zddana hodnota niz$i nez naprogramované pfifazeni 0% (P402, vede to ke
zmeéné sméru otaceni. Tim Ize reverzaci sméru otaceni realizovat pomoci jednoduchého
zdroje napéti a potenciometru.

napr. interni Zadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 = 5V, P104 = 0 Hz,

potenciometr 0-10 V = zména sméru otaceni pfi 5 V ve stfedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze = + P505), je pohon zastaven, pokud je minimalni
frekvence (P104) mensi nez absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda, fizena méni¢em,
spina v oblasti hystereze.

Je-li minimalni frekvence (P104) vétsi nez absolutni minimalni frekvence (P505), reverzuje

pohon pfi dosazeni minimalni frekvence. V oblasti hystereze + P104 generuje ménic
frekvence minimaini frekvenci (P104), brzda, fizena méni€em je odbrzdéna.

2 =0 - 10V hlidano: pfi snizeni pod £/ Hz
hodnotu minimalniho pfifazeni
zadané hodnoty (P402) o vice jak P105 i
10% rozdilu mezi P403 a P402, (fmex) | T

vystup ménice frekvence vypina.
Jakmile je pozadovana hodnota vétsi
nez

[P402 - (10% * (P403 - P402))],
generuje opét vystupni signal. S
prfechodem na verzi firmwaru V 2.0
RO je funkce aktivni pouze tehdy,
pokud byla pro pfislusny vstup v
P400 vybrana funkce (P400 neni 0).

20V
10.0v

20V-10%*8.0v=12v

P42
P403 =

OFF

P104
(frmin) \_L
N

=80V

napf. pozadovana hodnota 4-20 mA: P402: vyrovnani 0 % = 1 V; P403: vyrovnani 100 % =
5V; -10 % odpovida -0,4 V; tzn. 1..5V (4...20 mA) normalni pracovni rozsah, 0,6...1V =
minimalni pozadovana hodnota frekvence, pod 0,6 V (2.4 mA) dochazi k odpojeni vystupu.
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3 =-10V — 10V: Je-li Zddan& hodnota niZz8i nez naprogramované pfifazeni 0% (P402, vede to
eventualné k zméné sméru otaceni. Tim Ize reverzaci sméru ota€eni realizovat pomoci
jednoduchého zdroje napéti a potenciometru.

napr. interni Zadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 = 5V, P104 = 0 Hz,
potenciometr 0-10 V = zména sméru otaceni pfi 5 V ve stfedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze = + P505), je pohon zastaven, pokud je minimalni
frekvence (P104) mensi nez absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda, fizena méni¢em,
v oblasti hystereze nespina.

Je-li minimalni frekvence (P104) vétsi nez absolutni minimalni frekvence (P505), reverzuje

pohon pfi dosazeni minimalni frekvence. \% oblasti hystereze
+ P104 generuje méni¢ frekvence minimalni frekvenci (P104), brzda, fizend méni¢em
nespina.

UPOZORNENI: Funkce -10V — 10V je pouze nazev metody zpracovani signalu, nejedna
se tedy o moznost pfipojeni bipolarniho signalu (viz pfiklad vyse).

4=0-10V s poruchou 1, ,0 — 10V s poruchovym vypnutim 1*
Je-li zadana hodnota nizsi nez naprogramované pfifazeni 0% (P402), aktivuje se poruchové
hlaseni 12.8 ,Nedosazeni Analogovy vstup Min“.
Prekroceni hodnoty pfifazeni 100% v (P403) aktivuje poruchové hlaseni 12.9 ,Pfekroceni
Analogovy vstup Max“.
| kdyz se analogova hodnota nachazi mimo meze, definované v (P402) a (P403), je zadana
hodnota omezena na 0 - 100%.

Hlidani je aktivni jen pokud je méni¢ v chodu (enable) a analogova hodnota doséhne
meznich hodnot (2(P402) popf. <(P403)). (Napf. narlst tlaku po zapnuti Cerpadla).

Je-li funkce zapnuta, pracuje i tehdy, pokud je fizeni realizovano napf. pomoci sbérnice a
analogovy vstup neni vibec aktivovan.

5=0-10V s poruchou 2, ,0 — 10V s poruchovym vypnutim 2*
Viz nastaveni 4 (,0 - 10V s poruchovym vypnutim 1%), ale:

Stejné jako pfedchozi funkce ,0-10V s chybou 1%, ale s nastavitelnou prodlevou v P216.
Pfipadna chyba je aktivovana az po uplynuti nastaveného ¢asu v P216.
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NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
P402 o1 Prirazeni: 0% S

[_0 6] (Prifazeni analogového vstupu: 0%)
-50,00 ... 50,00 V [-01] Externi analogovy vstup 1, AIN1 prvniho I/O rozSifeni (SK xU4-I0E)

{ vSechny 0,00 }

[02] Externi analogovy vstup 2, AIN2 prvniho I/O rozSifeni (SK xU4-I0E)

[-03] Ext. analog. vstup 1 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 1 2nd IOE*, AIN1 druhého 1/O
rozSifeni (SK xU4-10E) (= analogovy vstup 3)

[-04] Ext. analog. vstup 2 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 2 2nd IOE*, AIN2 druhého 1/O
rozSifeni (SK xU4-10E) (= analogovy vstup 4)

[-05] Analogovy vstup 1, Analogovy vstup 1 (pouze SK 200E, SK 210E)
[-06] Analogovy vstup 2, Analogovy vstup 2 (pouze SK 2x0E)

Pomoci tohoto parametru se nastavuje napéti, které ma odpovidat minimalni hodnoté zvolené
funkce analogového vstupu 1 popf. 2. V tovarnim nastaveni (poZzadovana hodnota) odpovida tato
hodnota pozadované hodnoté, nastavené pomoci P104 >Minimalni frekvence<.

Upozornéni

SK 2x0E

Pro srovnani analogovych vstupt, integrovanych v SK2x0E na formu analogovych signald, se
musi nastavit nasledujici hodnoty:

0-10V — 0,00V

2-10V — 2,00V

0-20mA — 0,00V (Vnitini odpor pfipojte pomoci DIP spinace!)

4-20mA — 1,00V (Vnitini odpor pfipojte pomoci DIP spinace!)

DIP spinace: (viz kapitola 4.3.2.3 "DIP spina¢ analogového vstupu (pouze SK 2x0E)")

SK xU4-I0E

Standardizace na typické signaly, jako 0(2)-10V nebo 0(4)-20mA se provadi pomoci DIP spinacl
na 1/O-rozSifovacim modulu. Dodate¢né srovnani parametra (P402) a (P403) se proto pro tyto

pfipady nemusi provadét.
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P403 ro1 Pfitazeni: 100% s

'[.-'06] (Prirazeni analogového vstupu: 100%)
-50,00 ... 50,00 V [-01] Externi analogovy vstup 1, AIN1 prvniho I/O rozSifeni (SK xU4-I0E)

{ vSechny 10,00 }

[-02] Externi analogovy vstup 2, AIN2 prvniho I/O rozSifeni (SK xU4-I0E)

[-03] Ext. analog. vstup 1 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 1 2nd IOE*, AIN1 druhého 1/O
rozsifeni (SK xU4-I0E) (= analogovy vstup 3)

[-04] Ext. analog. vstup 2 2nd IOE, ,Externi analogovy vstup 2 2nd IOE*, AIN2 druhého I/O
rozsifeni (SK xU4-I0E) (= analogovy vstup 4)

[-05] Analogovy vstup 1, Analogovy vstup 1 (pouze SK 200E, SK 210E)
[-06] Analogovy vstup 2, Analogovy vstup 2 (pouze SK 2x0E)

Pomoci tohoto parametru se nastavuje napéti, které ma odpovidat maximalni hodnoté zvolené
funkce analogového vstupu 1 popf. 2. V tovarnim nastaveni (poZzadovana hodnota) odpovida tato
hodnota pozadované hodnoté, nastavené pomoci P105 >Maximaini frekvence<.

Upozornéni

SK 2x0E

Pro srovnani analogovych vstupt, integrovanych v SK2x0E na formu analogovych signald, se
musi nastavit nasledujici hodnoty:

0-10V — 10,00V

2-10V — 10,00V

0-20mA — 5,00 V (Vnitini odpor pfipojte pomoci DIP spinace!)

4-20mA — 5,00V (Vnitini odpor pfipojte pomoci DIP spinace!)

DIP spinace: (viz kapitola 4.3.2.3 "DIP spina¢ analogového vstupu (pouze SK 2x0E)")

SK xU4-I0E

Normovani na typické signaly, jako 0(2)-10V nebo 0(4)-20mA se provadi pomoci DIP spinacl na
I/O-rozsifovacim modulu. Dodate¢né srovnani parametr(i (P402) a (P403) se proto pro tyto
pfipady nemusi provadét.

P404 [-01]
[-02]

Filtr analog.vstupu
(Filtr analogového vstupu)

SK 2x0E S

10 ... 400 ms
{ vS8echny 100 }

Nastavitelny digitalni dolnopropustovy filtr pro analogovy signal. Spiky ruseni jsou vyhlazeny,
reakéni doba se prodluzuje

[-01] = Analogovy vstup 1: analogovy vstup 1, integrovany v pfistroji
[-02] = Analogovy vstup 2: analogovy vstup 2, integrovany v pfistroji

Doba filtrace analogovych vstupl volitelnych, externich rozsitujicich 10-modult (SK xU4-IOE) se
nastavuje v parametru (P161).
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P400 ... P403

P401 =0 > 0 - 10V omezeno P401 =1 > 0 — 10V neomezeno
Vystupni Vystupni
frekvence frekvence
PI5-|- - - - - - - - - - - - - PIO5-T- - - - == - - - - - -
| |
| |
| |
| |
|
‘ l
kladna ! kladna ‘
! I
‘ !
|
‘ 1
P104 ‘ ‘ — P1 | p—
0ov. 25 50V 100VNapéti 04 00V 25/ /50v 10lov Napéti
) > < p Zadané | Napet
P402 P403 ' hodno i Zadane
zaporna
P410 M!n.fre!(.vedl.z.hod..” o p
(Minimalni frekvence vedlejsi Zadané hodnoty)

-400,0 ... 400,0 Hz Je to minimalni frekvence, kterou muizZe vedlejSi Zadana hodnota plsobit na poZadovanou
{0,0} hodnotu.
Vedlejsi pozadovana hodnota jsou vSechny frekvence, které jsou doplrikové dodavany do ménice
pro dalSi funkce:

Skute¢né frekvence PID PFicteni frekvence Odecteni frekvence
VedlejSi pozad. hodn. pfes BUS Procesni regulator
Min. frekvence pfes analogovou pozadovanou hodnotu (potenciometr)

P411 Max.frek.vedl.z.hod. P

(Maximalni frekvence vedlej$i Zadané hodnoty)

-400,0 ... 400,0 Hz Je to maximalni frekvence, kterou muze vedlejsi Zzadana hodnota pusobit na zadanou hodnotu.

{50,0} Vedlejsi zadana hodnota jsou vSechny frekvence, které jsou dopliikové zadany do ménice pro
dalSi funkce:
Skute¢né frekvence PID PFicteni frekvence Odecteni frekvence
VedlejSi zadana hodn. pfes BUS Procesni regulator

Max. frekvence pfes analogovou zadanou hodnotu (potenciometr)
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P412 Zad.hodn.proces.reg. S p
(Zadané hodnota pro procesni requlator)

-10,0...10,0V Pro fixni zadani Zzadané hodnoty pro procesni regulator, kterd se ma jen zfidka zménit.

{5.0} Platné pouze pfi nastaveni P400 = 14 ... 16 (procesni regulator) 8.2 "Procesni regulator".

P413 P-slozka Pl-regulator S P
(P-sloZka PI-regulator)

0,0 ...400,0 % Tento parametr je Ucinny pouze je-li zvolena funkce Pl regulator Skute¢na frekvence.

{10,0} P-slozka Pl-regulatoru urCuje zménu frekvence pfi regulaéni odchylce vztazeno na diferenci
regulace.
Napf.: Pfi nastaveni P413 = 10% a regulaéni odchylce 50% se k aktualni poZzadované hodnoté
pricte 5%.

P414 I-slozka Pl-regulator S P

(I-slozka Pl-regulator)

0,0 ... 3000,0 %/s

Tento parametr je ucinny pouze je-li zvolena funkce Pl regulator Skuteéné frekvence.

{10,0} I-slozka Pl-regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regulaéni odchylce v
zavislosti na ¢ase.
Upozornéni: Ve srovnani s nékterymi jinymi konstrukénimi fadami z vyroby NORD je
parametr P414 mensi o faktor 100 (Davod: lepSi moznosti nastaveni pfi malych I-slozkach).
P415 Mez proce§n|ho r,egulat,oru S P
(Mez nastaveni procesniho regulatoru)
0...400,0 % Tento parametr je uc€inny pouze tehdy, pokud je zvolena funkce Pl procesni regulator. Urcuje
{10,0} omezeni regulace (%) dle PI regulatoru (viz kapitola 8.2 "Procesni regulator").
Rampovy ¢as pozadovana
P416 hodnota PI S P
(Rampovy &as poZadovana hodnota Pl)
0,00 ... 99,99 s Tento parametr je U€inny pouze je-li zvolena funkce PI procesni regulator Skute¢na hodnota.
{2,00} Rampa pro poZadovanou hodnotu Pl
P47 o] Offset analogovy vystup S p
[-02] (Offset analogovy vystup)
-10,0...10,0V [01] = Prvni IOE, AOUT prvniho I/O rozsifeni (SK xU4-I0E)

{ vS8echny 0,0 }
... pouze s

SK CU4-IOE nebo

SK TU4-I0E

[-02] = Druhé IOE, AOUT druhého /O rozsifeni (SK xU4-I0E)

Ve funkci analogového vystupu lze zde nastavit offset, aby se zjednoduSilo zpracovani
analogového signalu v dalSich pfistrojich.

Je-li na analogovy vystup naprogramovana néktera z digitalnich funkci, je mozné timto
parametrem nastavit rozdil mezi okamzikem zapnuti a vypnuti (hystereze).
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P418 o1 Funkce analogovy vystup S P
(Funkce analogovy vystup)
[-02]
0..60 [01] = Prvni IOE, AOUT prvniho I/O rozsifeni (SK xU4-IOE)
{vSechny 0} [-02] = Druhé IOE, AOUT druhého I/O rozSifeni (SK xU4-I0E)
... pouze s Analogové funkce (max. zatizeni: 5mA analogové):
SK CU4-IOE nebo N5 Fidicich svorkach Ize odebirat analogové napéti (0 ... +10 V) (max. 5 mA). K dispozici jsou
SK TU4-IOE

rizné funkce, pfi¢emz zasadné plati:
0 V analogového napéti odpovida vzdy 0% zvolené hodnoty.
10V odpovida nastavené jmenovité hodnoté motoru (pokud neni poznamenano nic jiného)
vynasobené konstantou standardizace P419 jako napf.:
Jmenovita hodnota motoru P419

100%

= 10Volt=

Co se tyce standardizace skute¢nych hodnot: (L ¢ast 8.9 "Standardizace pozadovanych /
skute¢nych hodnot")

0 = zadna funkce, zadny vystupni signal na svorkach

1= Skuteéna frekvence *, analogové napéti je proporcionalni k vystupni frekvenci ménice
frekvence (100%=(P201))

2 = Skutecny pocet otacek *, je synchronni pocet otacek, vypocteny méni¢em frekvence,
zakladajici se na aktualni pozadované hodnoté. Kolisani otacek v zavislosti na zatizeni
neni zohlednéno.

Je-li pouzit servo rezim, je méfeny pocet otacek generovan touto funkci. (100 %=(P202))

3= Proud *, je efektivni hodnota vystupniho proudu generovana méni¢em frekvence.
(100 %=(P203))

4 = Momentovy proud *, udava zatézovaci moment motoru vypocitany méni¢em frekvence.
(100 % = (P112))

5= Napéti *, je vystupni napéti generované méni¢em frekvence. (100%=(P204))

6 = Napéti meziobvodu, ,Napéti meziobvodu®, je stejnosmérné napéti v ménici frekvence.
To se nezaklada na jmenovitych datech motoru. 10 V pfi 100 % standardizace, odpovida
450 V DC (sit 230 V) popf. 850 V DC (sit 480 V)!

7 = Hodnota P542, analogovy vystup Ize nezavisle na aktualnim provoznim stavu ménice
frekvence nastavit pomoci parametru P542. Tato funkce mulze napf. pfi sbérnicovém fizeni
(pfikaz parametru) dodat analogovou hodnotu z ménice frekvence, spusténého fizenim

8 = Zdanlivy vykon *, je aktualni zdanlivy vykon motoru vypocéteny méni¢em frekvence
(100 %=(P203)*(P204) popt = (P203)*(P204)*\3)

9 = Cinny vykon *, je aktualni ginny vykon, vypoéteny méniéem frekvence.
(100 %=(P203)*(P204)*(P206) popt = (P203)*(P204)*(P206)*V3)

10 = Tocivy moment [%] *, je aktualni toCivy moment, vypocteny méni¢em frekvence
(100 % = moment motoru)

11 = Pole [%] *, je aktualni pole v motoru, vypo&tené ménic¢em frekvence.

12 = Skutecna frekvence % *, analogové napéti je proporcionalni vici vystupni frekvenci
ménice frekvence, pficemz je nulovy bod posunut na 5 V. Pfi sméru otaceni doprava jsou
generovany hodnoty 5 az 10 V a pfi sméru otaceni doleva hodnoty 5V az 0 V.

13 = Skutecny pocet otacek £ *, je synchronni pocet otacek, vypocteny ménicem frekvence,
zakladajici se na aktualni poZzadované hodnoté. Kolisani otacek v zavislosti na zatizeni
neni zohlednéno, pfi¢emz je nulovy bod posunut na 5 V. Pfi sméru otaceni doprava jsou
generovany hodnoty 5 az 10 V a pfi sméru otaceni doleva hodnoty 5V az 0 V.

Je-li pouzit servo rezim, je méfeny pocet ota¢ek generovan touto funkci.

14 = Tocivy moment [%] % *, je aktualni toCivy moment, vypocteny méniCem frekvence,
pfiCemz je nulovy bod posunut na 5 V. Pfi motorickych momentech jsou generovany
hodnoty 5 V az 10 V a pfi generatorickych hodnoty 5V az0 V.

29 = rezervovano, pro Posicon, viz BU0210
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30 = Pozadovana frekvence pred rampou, ,PoZadovana frekvence pred frekvencni rampou®,
udava frekvenci, vyplyvajici z eventualné predfazenych regulatorti (ISD, PID, ...). To je
potom poZadovana frekvence pro vykonovy stuperi, potom co byla pfizplisobena pomoci
rozb&hové popf. brzdné rampy (P102, P103).
31 = Vystup pres sbérnici PZD, analogovy vystup je fizen prostfednictvim sbérnice. Procesni
data jsou pfenasena pfimo (P546="32").
33 = Pozad.frekv. motor.potenc. ,PoZadovana frekvence motorovy potenciometr”
60 = Hodnota z PLC, analogovy vystup je nastaven nezavisle na aktualnim provoznim stavu
ménice frekvence integrovanou funkci PLC.
*) Hodnoty vychazeji z dat motoru (P201 ...) popf. byly z téchto dat vypocteny.
P419 [-01] Norm. analog. vyst. S P
[-02] (Standardizace analogicky vystup)
-500 ... 500 % [-01] = Prvni IOE, AOUT prvniho /O rozsifeni (SK xU4-10E)
{ vSechny 100 } [-02] = Druhé IOE, AOUT druhého I/O rozsifeni (SK xU4-I0OE)
... pouze s Pomoci tohoto parametru Ize provést pfizplisobeni analogového vystupu pozadované pracovni
SK CU4-IOE nebo oblasti. Maximalni analogovy vystup (10 V) odpovida hodnoté standardizace pfisluSného vybéru.
SK TU4-I0E Zvysi-li se v konstantnim pracovnim bodé& tento parametr ze 100% na 200%, sniZi se napéti na
analogovém vystupu na polovinu. Vystupni signal 10 V odpovida potom dvojnasobné jmenovité
hodnoté.
PFi negativnich hodnotach se logika obraci. Skute¢na hodnota 0 % je pak na vystupu generovana
jako 10 V a-100 % jako O V.
P420 ro1 Digitalni vystupy
[-04] (Digitalni vystupy)
0..80 V zavislosti na provedeni jsou k dispozici 4 volné programovatelné digitalni vstupy. Funkce jsou
{[-01]=1} uvedeny v nasledujici tabulce.
{[-02]=2} [-01] Digitalni vstup 1 (DIN1), uvolnéni doprava (default), Fidici svorka 21
{[-03]=4} [02] Digitalni vstup 2 (DIN2), uvolnéni doleva (default), Fidici svorka 22
{[-04]=5} )

[03] Digitalni vstup 3 (DIN3), pevna frekvence 1 (default), Fidici svorka 23

[04] Digitalni vstup 4 (DIN4), pevna frekvence 2 (default), Fidici svorka 24

(DIN4 ne u SK 21xE a SK 23xE: Doporuceni u téchto pfistrojli, pokud se pouziva
.Bezpecny Stop“: Parametrizovat DIN4 na funkci ,10“ ,Zablokovat napéti“ - Potlaceni
chybového hlaseni E18.0 pfi spusténi ,Bezpecny Stop* )

Logickou vazbou NEBO parametrizovanych funkci a vyhodnoceni snimace otacek, které jsou v
ménici vzdy aktivni, je pfi pouziti snimace otacek bezpodminecné nutné vypnout digitalni vstupy
DIN 2 a DIN 3 z funkce (parametr (P420 [-02, -03])).

Dodatec¢né digitalni vstupy I/O rozsifeni (SK xU4-I0E) jsou spravovany pomoci parametru ,Bus
/0 In Bit (4...7)“ - (P480 [-05] ... [-08]) pro prvni a pomoci parametru ,Bus 1/O In Bit (0...3)" -
(P480 [-01] ... [-04]) pro druhé I/O rozsifeni.

Seznam moznych funkci digitalnich vstupt P420

Hodnota Funkce Popis Signal
00 Zadna funkce Vstup je odpojen. -
01 Chod doprava Méni¢ dodava vystupni signal s toCivym polem doprava, pokud je high

pozadovana hodnota kladna: 0 — 1 hrana (P428 = 0)

02 Chod doleva

Méni¢ dodava vystupni signal, tocivé pole doleva, pokud je high
pozadovana hodnota kladna: 0 — 1 hrana (P428 = 0)

Pokud se ma pohon se zapnutim sitového napéti automaticky rozbéhnout (P428 = 1), je tfeba zaijistit troven
high pro zadani povelu k chodu (fidici svorka 21 s napajenim 24V).

Jsou-li funkce chod doprava a chod doleva nastaveny soucasné,dojde k zablokovani ménice.

Pokud se méni¢ frekvence nachazi v poruSe, pficina poruchy ale jiz netrva, ménic Ize resetovat vypnutim
povelu pro start (resetuje pfi hrané signalu 1 — 0).
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Hodnota Funkce Popis Signal

03 Zmeéna sméru otaceni Vede ke zméné tocivého pole ve spojeni s povelem k chodu high
doprava nebo doleva.

04 ' Pevna frekvence 1 K aktualni poZadované hodnoté se pri¢ita frekvence z P465 [01] .  high

051 Pevna frekvence 2 K aktualni pozadované hodnoté se pfi¢ita frekvence z P465 [02] . high

06 Pevna frekvence 3 K aktualni pozadované hodnoté se pfi¢ita frekvence z P465 [03]. high

07" Pevna frekvence 4 K aktualni pozadované hodnoté se pfi¢ita frekvence z P465 [04] . high

Je-li aktivovano vice pevnych frekvenci sou¢asné, jsou tyto frekvence scitany v souladu se znaménky. Mimoto
se sCitaji analogova poZadovana hodnota (P400) a eventualné minimalni frekvence (P104).

08° vaepnutll' sady parame}rﬁ Vybér aktivni sady parametr( 1...4 - prvni Bit. high

~Prepnuti sady parametr( 1*

09 Zmrazeni frekvence Béhem faze rozjezdu nebo brzdéni vede Low uUroven k
LZastaveni“ aktualni vystupni frekvence. High uUrovern nechava low
rampu bézet dale.

102 Zablokovani napéti Vystupni napéti ménice je odpojeno motor volné dobiha. low

112 Rychlé zastaveni Méni¢ snizuje frekvenci dle naprogramovaného ¢asu rychlého
zastaveni P426. low

122 Potvrzeni poruchy Potvrzeni poruchy externim signalem. Neni-li tato funkce 051
naprogramovana, muze byt porucha potvrzena i nastavenim Low hrana
urovné povelu k chodu (P506).

132 Vstup termistoru Pouze pfi pouziti teplotniho Cidla (bimetalovy spinaci kontakt). high
Zpozdéni odpojeni =2sec, vystraha po 1sec.

1424  Vzdalené fizeni PFi Fizeni pomoci sbérnicového systému se pfepina Low uroven high
na fizeni s fidicimi svorkami.

15 Tipovaci frekvence ' Hodnota frekvence z (P113), Ize ji nastavit i pfi Fizeni pomoci
Simple nebo ParameterBoxu pfimo pres tlacitka VYSE / NIZE a
ulozit tla¢itkem OK v (P113). high
Pokud pfistroj bézi v tipovaci frekvenci, lze deaktivovat
eventualné aktivni sbérnicové fizeni.

16 Motorovy potenciometr Stejné jako hodnota 09, ale frekvence neni drzena pod minimalni low
frekvenci P104 ani nad maximalni frekvenci P105.

17°  Prep.sadyparam.2 Vybér aktivni sady parametréi 1...4 - druhy Bit. high

~Prepnuti sady parametr( 2*

182 Watchdog Vstup musi cyklicky (P460) obdrZzet vzestupnou hranu, jinak se 0->1
méni¢ odpoji s chybou E012. Funkce se spousti s 1. high hranou. hrana

19 PozZad.hodn. 1 Zap/Vyp SK 2x0E: Zapnuti a vypnuti analogoveho vstupu 1/2 (high= ZAP) high

20  Pozad.hodn. 2 ZAP/VYP ménice frekvence. , , ,

SK 2x5E: Zapnuti a vypnuti analogového vstupu 1/2 (high= ZAP)
prvniho 1/O rozSifeni. Low signal nastavuje analogovy vstup na high
0 %, coz pfi minimalni frekvenci (P104) > absolutni minimalni
frekvence (P505) nevede k zastaveni.

21 ... 25 rezervovéano pro Posicon - BU0210

172 BU 0200 cs-3118



http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_44614.jsp

Co

DRIVESYSTEMS 5 Parametr
Hodnota Funkce Popis Signal
O — W

26 Analogoya % g. % Pomoci DIN 2 a DIN 3 Ize s timto nastavenim vyhodnotit impulzy,
funkce Dig2+3 s § NV které jsou s analogovym signalem proporcionaini. Funkce tohoto
(-,0-10V7) <5 (g signélu se uréuje v parametru P400 [-06] popt. [-07].

27 i BN ; g Transformaci 0-10V na impulzy Ize realizovat pomoci
Analogova 3 > Qo zakaznického rozhrani SK CU/TU4-24V-... . U této konstrukéni Impulzy
funkce 2-10V 22w L . L ) . , . o= 16-

. 3 2= skupiny jsou mimo jiné k dispozici analogovy vstup a impulzni 16 kH
Dig2+3 2 >3 vystup (ADC). z
28 Analogova g ;‘; § \% nvasta\tlt’e?l' {128 } dochazi pfi analogové hodnoté <5V k zméné
DT
funkce 5-10V 2 2 5 Smeruoacen ’ .
Dig2+3 % o®m® (viz kapitola 3.2.4 "Adaptér potenciometru, SK CU4-POT")
E 8 o @

29 Uvolnéni box poZzadované Signal spusténi je generovan Simple Setpoint Boxem (box
hodnoty pozadované hodnoty) SK SSX-3A, box musi byt pfitom high

provozovan v rezimu 10-S . > BU0040

30 PID reg. ZAP/VYP Zapnuti nebo vypnuti funkce PID regulatoru / procesniho high

regulatoru (high = ZAP) 9

312 Blokovani chodu doprava Blokuje >Uvolnéni doprava/doleva< pomoci dig. vstupu nebo |gw

322 Blokovani chody dol sbérnicového Fizeni. Nevztahuje se na skuteCny smér otaceni

okovani chodu doleva (napf po negované pozadované hodnoté&) motoru. low

33 ... 41 rezervovano

42 0-stopa HTL Sync2 DI1 Aktivuje vyhodnoceni nulové stopy snimace otacek. high

Synchronizace na nulovy impuls po kazdém uvolnéni.
43 0-stopa HTL-snima¢ DI1 Aktivuje vyhodnoceni nulové stopy snimace otacek. high
Synchronizace na nulovy impuls po prvnim uvolnéni po ,Power ON*.

44 3-vodi¢ovy smér
“3-Wire-Control zména sméru” 0->1
(tlacitko spojovaciho kontaktu) hrana

45 3-W-Ctrl. Start-Right 051
“3-Wire-Control Start-Right” Tato fidici funkce nabizi alternativu k uvolnéni R/L (01/02), pfi h
(tlacitko spojovaciho kontaktu) kterém je zapotfebi trvale aktualni uroven. rana

46 3-W-Ctrl Start-Left Zde je pro spusténi funkce zapotfebi pouze jeden fidici impuls.
“3_Wire-Control Start-Left” Rizeni mé&nige frekvence Ize tak provadét vyluéné tlagitky. g91

rana
(tlacitko spojovaciho kontaktu)

49 ?—Wl.re-CtrI. Stop ) 150
3-Wire-Control Stop hrana
(tlagitko rozpinaciho kontaktu)

47 Motor. potenc. frekvence + V kombinaci s uvolnénim R/L Ize vystupni frekvenci plynule
,Motorovy potenciometr ménit. Pro uloZeni aktudlni hodnoty v P113, musi byt oba vstupy high
frekvence +“ po 0,5s byt spolu na high potencialu. Tato hodnota plati jako

48 Motor. potenc. frekvence - pristi pocateéni hodnota pfi stejné predvolbé sméru (uvolnéni
Motorovy potenciometr RIL), jinak zaCatek pfi fun. high
frekvence -“

50 Bit O pev.frekv.Array high

51 Bit 1 pev.frekv.Array Binarn& kodované digitalni vstupy, pro vytvoteni aZ 15 pevnych high

52 Bit 2 pev.frekv.Array frekvenci. (P465: [-01] ... [-15]) high

53 Bit 3 pev.frekv.Array high

55 ... 64 rezervovano pro Posicon > BU0210

65 2 Manuaini / automatické Brzda je méniCem frekvence odbrzdéna automaticky
odbrzdéni brzdy (automatické Fizeni brzdy) popf. kdyz byl nastaven tento digitalni hi

. igh
~-Manuélni / automatické odbrzdéni vstup.
brzdy*
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Hodnota Funkce Popis Signal

66 2 Manualini odbrzdéni brzdy Brzda je odbrzdéna pouze pokud je nastaven digitalni vstup. high
,Manualni odbrzdéni brzdy* 9

67 Manualni/automatické nastaveni Digitalni vystup 1 nastavte manualné nebo pomoci funkce

digitalniho vystupu nastavené v (P434) hi

: igh
+,Manualni/automatické nastaveni
digitalniho vystupu*“

68 Manualni nastaveni digitalniho Manualni nastaveni digitalniho vystupu 1
vystupu N high
,Manualni nastaveni digitalniho
vystupu*

69 Mé&feni poctu otacek iniciatorem Jednoduché méfeni poctu otédCek (impulzni méfeni) iniciatorem Imoulz
~Mérfeni poctu otacek iniciatorem* puizy

70 Evakuacni jizda Tady existuje moznost provozu i s velmi nizkym napétim
JAktivovat evakuacni jizdu“ meziobvodu (napf. z baterii). Pomoci této funkce je nabijeci relé high

pfitazeno a existujici monitorovaci funkce deaktivovany. '9
POZOR! Neexistuje kontrola pretizeni! (napf. zvedaci zafizeni)

713 Motorpot.F+ a ulozeni PFi této ,Funkci motorového potenciometru“ je pomoci digitalnich
+Funkce motorového potenciometru  vstupl nastavena pozadovana hodnota (velikost), ktera je
Frekvence + s automatickym sou¢asné uloZena. S uvolnénim regulatoru R/L najizdi pak
uloZenim* regulator v pfislusném uvolnéném sméru otaceni. Pfi zméné high

sméru zUstava velikost frekvence zachovana.
Soucasna aktivace +/- funkce vede k vynulovani této pozadované

723 Motorpot.F- a ulozZeni hodnoty frekvence.
,Funkce motorového potenciometru Pozadovanou hodnotu frekvence Ize také zobrazit v udaiji
Frekvence - s automatickym provozni hodnoty (P001=30, akt. poZzadovand hodnota MP-S)
ulozenim® nebo v P718 popf. nastavit.
Nastavena minimalni frekvence (P104) je i nadale ucinna. DalSi high
pozadované hodnoty, jako napf. analogové nebo pevné
frekvence Ize scitat nebo odeditat.

Nastaveni pozadované hodnoty je realizovano pomoci ramp z

P102/103.
732 Blok.chodu doprava + rychl.zast.
,Blokovani chodu doprava + Rychlé ~ Jako nastaveni 31, ale propojeno s funkci ,Rychlé zastaveni®. low
zastaveni”
7472 Blok.chodu doleva + rychl.zast.
,Blokovani chodu doleva + Rychlé Jako nastaveni 32, ale propojeno s funkci ,Rychlé zastaveni®. low
zastaveni*
75 Manualni/automatické nastaveni
digitalniho vystupu 2 Jako funkce 67, ale pro digitalni vystup 2 (pouze SK 2x0E) high
,Manualni/automatické nastaveni
digitalniho vystupu 2*
76 Manualni nastaveni digitalniho
vystupu 2 N Jako funkce 68, ale pro digitalni vystup 2 (pouze SK 2xOE) high
,Manualni nastaveni digitalniho
vystupu 2“
77 ...79 rezervovano pro Posicon > BU0210
80 PLC - Stop Provedeni programu integrované funkce PLC je zastaveno, high
dokud je signal aktualni.
1 Neni-li parametrizovan zadny digitalni vstup na ,Uvolnéni doprava“ nebo ,- doleva“ a u pfistroju od SK 22xE jsou vSechny pro AS-i

relevantni - BUS-In Bity (P480) deaktivovany, jakoz i DIP spinace S1 ,3-5" jsou v tovarnim nastaveni, vede nastaveni frekvence
nebo tipovaci frekvence k uvolnéni ménice frekvence. Smér tocivého pole je zavisly na znaménku pozadované hodnoty.

2 Uginné i pii fizeni pomoci sbérnice (napf. RS232, RS485, CANopen, AS-Interface, ...)

& U pristroji SK 2x5 musi byt fidici dil ménice frekvence po posledni zméné motorového potenciometru jesté min. po dobu 5
minut napajen energii, aby bylo zajisténo trvalé ulozeni dat.
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4 Funkci nelze volit pfes BUS 10 In Bits
5 Vybér sady provoznich parametrl je realizovan pomoci
pfislusné  parametrizovanych digitalnich  vstupd  nebo ) o Digitalni vstup
nastavenim sbémice. Pfepnuti se smi provadét bshem | Nastaveni Digitalnivstup | o "\ [17]
provozu (online). Kédovani je realizovano binarné dle vedle | o= sada parametra1 | LOW LOW
uvedeného vzoru. 1= Sada parametrt 2 HIGH LOW
Pfi spusténi pomoci klavesnice (SimpleBox, ControlBoX, [5=  gada parametrti 3 LOW HIGH
Potentiometerl?:ox nebo 'ParameterBox) odpovida provozni 3=  Sada parametra 4 HIGH HIGH
sada parametrd nastaveni v P100.
Cas rychl. zastaveni
P426 as ry , S P
(Cas rychl. zastaveni)
0...320,00 s Nastaveni brzdného €asu pro funkci rychlého zastaveni, ktera mize byt vyvolana digitalnim
{0,10} vstupem, fizenim pres sbérnici, klavesnici, nebo automaticky v pfipadé poruchy.
Cas rychlého zastaveni je &as, odpovidajici linearnimu snizeni frekvence nastavené maximalni
frekvence (P105) az na OHz. Pracuje-li se s aktualni pozadovanou hodnotou < 100%, zkracuje se
pfislusné ¢as rychlého zastaveni.
P427 Rychl.zast.pfi chybé S
(Rychl.zast.pri chybé)
0..2 Aktivace automatického rychlého zastaveni v pfipadé poruchy
{0} 0 = Vypnuto: Automatické rychlé zastaveni pii porude neni aktivni
1= Rezervovano
2 = Zapnuto: Automatické rychlé zastaveni pfi poruse
Rychlé zastaveni se muze spustit v dusledky poruchy E2.x, E7.0, E10.x, E12.8, E12.9 a E19.0.
Automaticky rozbéh
P428 uto atlc yv ozbé S p
(Automaticky rozbéh)
0..1 Ve standardnim nastaveni (P428 = 0 > Vyp) vyZaduje méni¢ k povelu chodu nabéZnou hranu
{0} (zména signalu z ,low > high“) na pfislusném digitalnim vstupu.

V nastaveni Zap = 1 reaguje méni¢ frekvence na nastavenou uroven High. Tato funkce je mozna
pouze pokud je Fizeni ménice frekvence realizovano pomoci digitalnich vstupl (viz P509=0/1)

V nékterych pfipadech se musi ménic frekvence rozbéhnout se zapnutim sité pfimo. Proto muze
byt nastaven P428 = 1 = Zap. Je-li signal uvolnéni permanentné zapnuty nebo opatfen draténym
mustkem, rozbiha se ménic¢ frekvence pfimo.

UPOZORNENI: Automaticky rozb&h (P428=1) nelze kombinovat s funkci automatického resetu
chyby (P506=6) Nebezpeci zni¢eni ménice! (Viz upozornéni (P506))

UPOZORNENI: Funkce ,Automaticky rozb&h“ Ize pouzit pouze, pokud je digitalni vstup ménice
frekvence (DIN 1 ...) parametrizovan na funkci ,Uvolnéni doprava“ nebo
,Uvolnéni doleva“ a tento vstup nastaven permanentné na ,high“. Digitalni
vstupy technologickych konstrukénich skupin (napf.: SK CU4 - IOE) tuto funkci
»2Automaticky rozb&h“ nepodporuiji!

UPOZORNENI: ,Automaticky rozb&h* Ize aktivovat pouze, pokud byl méni¢ frekvence
parametrizovan na lokalni fizeni ((P509) nastaveni { 0 } nebo { 1} ).
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P434 [-01] Funkce digitalniho vystupu
[-02] (Funkce digitélniho vystupu)
0..40 [-01] = Digitalni vystup 1, Digitalni vystup 1 ménice frekvence
{7} [-02] = Digitalni vystup 2, Digitalni vystup 2 ménice frekvence (pouze SK 2x0E)

Nastaveni 3 az 5 a 11 pracuji se 10% hysterezi, tzn. vystup dodava (funkce 11 nedodava) pfi dosazeni
mezni hodnoty 24V a vypina ji opét pfi nedosazeni o 10 % niz8i hodnoty (funkce 11 opét Zap).

Negativni hodnotou v P435 Ize toto chovani invertovat.

Vystup pfi
mezni hodnoté
nebo funkci
(viz také P435)

Nastaveni /Funkce

0 = Zadna funkce low

1 = Externi brzda, k fizeni externiho brzdového relé 24V (max. 20 mA). Vystup
spina pfi programované absolutni minimalni frekvenci (P505).

Pro typické brzdy by mélo byt zpozdéni pozadované hodnoty 0,2-0,3s (viz
také P107/P114). low
SK 2x0E BG IV a SK 2x5E: Typickou motorovou brzdu (105-180-205V) Ize
pripojit pfimo pomoci Fidicich svorek 79 MB+/80 MB (Kapitola 2.4.2.4).

2= Méni¢ v chodu, vystup hlasi napéti na vystupu (U-V-W). high

3 = Mez proudu, zaloZena na nastaveni proudu motoru (P203). Pomoci

standardizace (P435) Ize tuto hodnotu pfizpUsobit. high

4 = Mez momentového proudu, zaloZzena na nastavenych datech motoru v P203
a P206. Hiasi pfislusné zatiZzeni toCivym momentem na motoru. Pomoci high
standardizace (P435) Ize tuto hodnotu pfizpUsobit.

5= Mez frekvence, zaloZzena na nastaveni jmenovité frekvence motoru v P201.

Pomoci standardizace (P435) Ize tuto hodnotu pfizpUsobit. high

6 = Pozadovana hodnota dosazena, udava, ze ménic frekvence ukongil zvySeni
nebo snizeni frekvence. Pozadovana frekvence = Skute¢na frekvence! Pri high
odchylce 1Hz - PoZadovana hodnota nedosaZena - Signal low.

7 = Porucha, celkové poruchové hlaseni, porucha je aktivni nebo jesté neni

potvrzena. = Porucha - low (Provozni pfipravenost - high) low
8 = Vystraha, celkova vystraha, mezni hodnota dosazena, coz pozdéji mize vést low
k odpojeni ménice frekvence.
9 = Vystraha nadproud Dodavano min. 130 % jmenovitého proudu ménice po low
30s.
10 = Vystraha nadmérna teplota motoru, ,Vystraha nadmérna teplota motoru*:
Je vyhodnocovana teplota motoru. = Motor je pfilis teply. Vystraha je low

provedena okamzité, odpojeni pfi nadmérné teploté po 2 s.

11 = Mez momentového proudu aktivni, ,Vystraha Mez momentového
proudu/Mez proudu aktivni“: Je dosazena mezni hodnota v P112 nebo P536. low
Negativni hodnota v P435 invertuje chovani hystereze = 10 %.

12 = Hodnota P541, ,Hodnota P541 — externi fizeni*, vystup lze pomoci

parametru P541 (Bit 0) fidit nezavisle na provoznim stavu ménice frekvence. high
13 = Gen. Mez mom.pr, ,Generatoricka mez momentového proudu aktivni“: Mezni high

hodnota v P112 byla dosazena v generatorické oblasti. Hystereze = 10 % 9
16 = Srovnavaci hodnota Ain1,

SK 2x0E:

Pozadovana hodnota AIN1 ménice frekvence je srovnana s hodnotou v high

(P435[-01 popf. -02]) .
SK 2x5E: Pozadovana hodnota AIN1 der 1. 10 rozSifeni je srovnana s
hodnotou v (P435[-01])
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17 = Srovnavaci hodnota Ain2,
SK 2x0E:
Pozadovana hodnota AIN2 ménice frekvence je srovnana s hodnotou v hiah
(P435[-01 popt. -02]) . 9
SK 2x5E: Pozadovana hodnota AIN2 1. |10 rozSifeni je srovnana s hodnotou v
(P435[-01])
18 = Meéni¢€ pripraven: Ménic¢ frekvence se nachazi v provozné pfipraveném stavu. high
Po provedeném uvolnéni generuje vystupni signal. 9
19 = ... 29 rezervovano Funkce POSICON viz BU 0210
30 = Stav digitalni vstup 1 high
31 = Stav digitalni vstup 2 high
32 = Stav digitalni vstup 3 high
33 = Stav digitalni vstup 4 high
38 = Velikost pozadované hodnoty sbérnice high
39 = STO neaktivni high
40 = Vystup pies PLC: vystup se nastavuje pomoci integrované funkce PLC high
[i] Informace ,Low* aktivni nastaveni / funkce
Neni-li méni¢ frekvence v provozu, tzn. neni pfitomno zadné sitové popf. Fidici napéti, jsou
vS8echny vystupy bez funkce (,low*). Tzn., Ze pfi pouziti nastaveni popf. funkcich, které jsou
Jow" aktivni (napf. nastaveni 7 = Porucha) se musi respektovat nasledujici:
Vyhodnoceni vystupnich signald pfistroje napf. pomoci SPS se musi napfiklad srovnat se
zasadni provozni pfipravenosti ménice frekvence.
Standardizace digitalniho
P435 [-01] . 9
[-02] vystupu
(Standardizace digitalniho vystupu)
-400 ... 400 % [-01] = Digitalni vystup 1, Digitalni vystup 1 ménice frekvence
{100} [-02] = Digitalni vystup 2, Digitalni vystup 2 ménice frekvence SK 2x0E

PfizpGsobeni mezni hodnoty vystupni funkce. Pfi negativni hodnoté je vystupni funkce
generovana hegovana.

Reference nasledujicich hodnot:
Mez proudu (3) = x [%] - P203 >Jmenovity motorovy proud<
Mez momentového proudu (4) = x [%] - P203 - P206 (vypocteny jmenovity moment motoru)
Mez frekvence (5) = x [%] - P201 >Jmenovita frekvence motoru<
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P436 [-01] Hystereze digit. vyst. S
[-02] (Hystereze digitalniho vystupu)
1...100 % [-01] = Digitalni vystup 1, Digitalni vystup 1 ménice frekvence
{10} [-02] = Digitalni vystup 2, Digitalni vystup 2 ménice frekvence SK 2x0E
Rozdil mezi okamzikem sepnuti a rozepnuti k zamezeni kmitani vystupniho signalu.
P460 Qas watchdog S
(Cas watchdog)
-250,0...250,0 s 0,1...250,0 = Casovy interval mezi otekavanym signalem Watchdog (programovatelna funkce
{10,0} dig. vstupll P420 — P425). Ubéhne-li tento casovy interval, aniz by byl
zaregistrovan impuls, nasleduje odpojeni s poruchovym hlagenim E012.
0,0 = Zakaznicka chyba: Pokud je na digitalnim vstupu (funkce 18) registrovana high-low hrana,
popf. low signal, nasleduje odpojeni ménice frekvence s poruchovym hlasenim
EO012.
-250,0 ... -0,1 = watchdog chodu rotoru: V tomto nastaveni je aktivni watchdog chodu rotoru.
Cas je definovan pomoci velikosti nastaveny hodnoty. Ve vypnutém stavu ménice
neni hlaseni watchdog provadéno. Po kazdém startu musi nejprve pfijit impuls,
pfedtim, nez je funkce watchdog aktivovana.
P464 Rezim pevnych frekv. S
(Rezim pevnych frekvenci)
0..1 Parametr ur€uje zpUsob zpracovani pevnych frekvenci.
{0} 0 = +P¥icteni k hlavni zadané hodnoté: Pevné frekvence se vici sobé chovaji aditivné. Tzn.

jsou pfi¢itany vzajemné popf. k analogové zadané hodnoté v mezich, pfifazenych dle P104
a P105.

1 = Jako hlavni zad.hodn: Pevné frekvence nejsou pfi€itany - ani vzajemné, ani k analogovym
zadanym hodnotam.
Pokud je napfiklad sepnut vstup pro pevnou frekvenci spolu s analogovym zadanim, ménic
pojede pevnou frekvenci a analogovy vstup bude ignorovan.
Funkce "Pficitani frekvence" a "Odcitani frekvence" k analogovému vstupu, k zadani pres
sbérnici nebo k motorpotenciometru zlstane funkéni (Funkce digitalnich vstupd: 71/72).
Je-li zvoleno vice pevnych frekvenci s nejvy3si hodnotou, pfednost ma nejvyssi hodnota
pevné frekvence (napf.: 20>10 nebo 20>-30).
Upozornéni:
K zadané hodnoté motorového potenciometru je pfi¢tena nejvyssi aktivni pevna frekvence,
pokud byly pro 2 digitalni vstupy zvoleny funkce 71 popf. 72.
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P465 011 pole pevnych frekv.

[-15] (Pole pevnych frekvenci)
-400,0 ... 400,0 Hz Ize nastavit az 15 rlznych pevnych frekvenci, které Ize aktivovat binarni kombinaci bit(i - funkcemi
{[-01]1=5,0} 50...54 v nastaveni digitalnich vstupu.
{[-02]=10,0}
{[-03] =20,0} [-01] = Pevna frekvence 1/ Array 1 [-09] = Pevna frekvence- Array 9
{[-04]=35,0} [-02] = Pevna frekvence 2 / Array 2 [-10] = Pevna frekvence- Array 10
{[-05] =50,0} [-03] = Pevné frekvence 3 / Array 3 [-11] = Pevné frekvence- Array 11
{[-06]=70,0} [-04] = Pevna frekvence 4 / Array 4 [-12] = Pevna frekvence- Array 12
{[-07]=100,0 } [-05] = Pevna frekvence- Array 5 [-13] = Pevné frekvence- Array 13
{[-08]=0,0} [-06] = Pevna frekvence- Array 6 [-14] = Pevné frekvence- Array 14
{[-09]=-5,0} [-07] = Pevna frekvence- Array 7 [-15] = Pevna frekvence- Array 15
{[-10]=-10,0} [-08] = Pevna frekvence- Array 8
{[-11]=-20,0}
{[-12] =-35,0}
{[-13]=-50,0 }
{[-14]=-70,0}
{[-15] =-100,0}
P466 Min.frekv.proc.reg. S P

(Minimalni frekvence procesniho regulatoru)
0,0 ...400,0 Hz Pomoci minimalni frekvence procesniho regulatoru Ize zachovat minimaini podil regulatoru i pfi
{0,0} nulové master-hodnoté&, aby bylo umoznéno vyrovnani tane¢niku. Dal$i detaily v P400 a (Kapitola
8.2).

P475 [-01] Zpozdéni zapnuti / vypnuti S

[_o;"i (Digitalni funkce zpoZdéni zapnuti / vypnuti)

-30,000 ... 30,000 s

{0000}

Nastavitelné zpozdéni zapnuti / vypnuti pro digitalni vstupy a digitalni funkce analogovych vstupu.
Pouziti jako spinaci filtr nebo jednoduché fizeni pribéhu je mozné.

[-01] = Digitalni vstup 1

[-02] = Digitalni vstup 2 Pozitivni hodnoty = zpozdéné vypnuti

[-03] = Digitalni vstup 3 Negativni hodnoty = zpozdéné vypnuti

[-04] = Digitalni vstup 4
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P480 [o11 Eynkce BuslO In Bits
[-12] (Funkce Bus I/O In Bits)

0..80 Na Bus I/O In Bits je nahlizeno jako na digitalni vstupy. Lze je nastavit na stejné funkce (P420).
{[-01]=01} Tyto /O Bits Ize vyuzit u pfistroji s integrovanym rozhranim AS-Interface i jim samotnym (Bit O ...
{[-02] =02} 3) nebo v souvislosti s 1/0 rozsifenimi (SK xU4-IOE) (Bit4 ... 7 a Bit 0 ... 3) témito vyuzit. Priorita

031 = 05 spociva u AS-i pfistrojii na AS-i. V tomto pfipadé nemohou byt BUS 10 BITs 1 ... 4 2. IO
{[-03]=05} rozhranim vyuZity.
{[-04] =12}

{[-05..-12] = 00 }

[-01] = Bus / AS-i Dig In1 (Bus IO In Bit 0 + AS-i 1 popf. DI 1 druhého SK xU4-IOE (Digln 09))
[-02] = Bus / AS-i Dig In2 (Bus IO In Bit 1 + AS-i 2 popF. DI 2 druhého SK xU4-IOE (Digln 10))
[-03] = Bus / AS-i Dig In3 (Bus IO In Bit 2 + AS-i 3 popF. DI 3 druhého SK xU4-IOE (Digln 11))
[-04] = Bus / AS-i Dig In4 (Bus IO In Bit 3 + AS-i 4 popf. DI 4 druhého-IOE (Digln 12))

[-05] = Bus / IOE Dig In1 (Bus IO In Bit 4 + DI 1 prvniho SK xU4-IOE (Digln 05))

[-06] = Bus / IOE Dig In2 (Bus IO In Bit 5 + DI 2 prvniho SK xU4-I0E (Digln 06))

[-07] = Bus / IOE Dig In3 (Bus IO In Bit 6 + DI 3 prvniho SK xU4-I0E (Digln 07))

[-08] = Bus / IOE Dig In4 (Bus IO In Bit 7 + DI 4 prvniho SK xU4-IOE (Digln 08))

[-09] = Piiznak 1 "

[-10] = P¥iznak 2 "

[-11] = Bit 8 BUS Fidici slovo

[-12] = Bit 9 BUS ¥idici slovo

Mozné funkce pro Bus In Bits zjistite prosim v tabulce digitalnich vstupl v parametru (P420).
Funkce {14} ,Déalkové ovladani* a {29} ,Uvolnéni boxu poZzadované hodnoty“ nejsou mozné.

1) funkce pfiznaku mozna pouze pfi fizeni pomoci fidicich svorek.

p4s1 L1l Eynkce BuslO Out Bits

[ 0] (Funkce Bus I/0 Out Bits)
0..40 Na Bus I/O In Bits je nahlizeno jako na multifunkéni reléové vystupy. Lze je nastavit na stejné
{[-01]1=18} funkce (P434).
{[-02] =08} Tyto 1/0O Bits Ize u pfistroji s integrovanym rozhranim AS-Interface vyuzit i jimi samotnymi (Bit O
{[-03] =30} ... 3) nebo v souvislosti s I/0 rozSifenim (SK xU4-I0E) (Bit4 ... 5 a pfiznak 1 ... 2).
{[-04] =31} [-01] = Bus / AS-i Dig Out1 (Bus 10 Out Bit 0 + AS-i 1

{[-05...-10] =00}

[-02] = Bus / AS-i Dig Out2
[-03] = Bus / AS-i Dig Out3
[-04] = Bus / AS-i Dig Out4
[-05] = Bus / IOE Dig Out1
[-06] = Bus / IOE Dig Out2
[-07] = Bus / 2nd IOE Dig Out1
[-08] = Bus / 2nd IOE Dig Out2
[-09] = Bit 10 BUS stavové slovo
[-10] = Bit 13 BUS stavové slovo

)
(Bus 10 Out Bit 1 + AS-i 2)
(Bus 10 Out Bit 2 + AS-i 3)
(Bus 10 Out Bit 3 + AS-i 4)

(Bus 10 Out Bit 4 + DO 1 prvniho SK xU4-IOE (DigOut 02))
(Bus 10 Out Bit 5 + DO 2 prvniho SK xU4-IOE (DigOut 03))
(Merker1 ¥ + DO 1 druhého SK xU4-IOE (DigOut 04))
(Merker2 " + DO 2 druhého SK xU4-IOE (DigOut 05))

Mozné funkce pro Bus Out Bits viz tabulka funkci digitalnich vystupd (P434).

1) funkce pfiznaku mozna pouze pfi fizeni pomoci Fidicich svorek.
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P480 ... P481

Pouziti priznakt

Pomoci obou pfiznakd je mozné definovat jednoduché logické funkce.
Podminky pro funkci lze definovat v pfiznacich P481[-07], popf. P481[-08] (napf. Vystraha
Nadmérna teplota motoru PTC).

V parametru P480[-09], popf. [-10] je naproti tomu pfifazena funkce, kterou ma ménic frekvence
provadét, pokud je podminka splnéna.

Priklad:

V aplikaci ma meénic frekvence, pokud se motor dostava do oblasti nadmérné teploty (,Nadmérna
teplota motoru PTC*), okamzité redukovat aktualni otacky na urcité stanovené otacky (napf.
aktivni pevnou frekvenci). To se ma realizovat pomoci ,Deaktivace analogového vstupu 1%, pfes
ktery je v tomto pfipadé nastavovana Zadané hodnota.

Tim se ma dosahnout, Ze zatiZzeni motoru klesne a teplota se miiZe opét stabilizovat, popf. pohon
redukuje své otacky cilené na definovanou hodnotu dfive, nez eventuélné dojde k poruchovému
vypnuti.

Krok Popis Funkce

1 Urcéeni podminky, P481 [-07] = Funkce ,12“
nastaveni pfiznaku 1 na funkci ,Vystraha
Nadmérna teplota motoru®

2 Uréeni reakce, P480 [-09] - Funkce ,19¢
nastaveni pfiznaku 1 na funkci ,Pozadovana
hodnota 1 Zap/Vyp*

Musi dat pozor na to, Ze v zavislosti na zvolenych funkcich v (P481), je nutno funkci eventualné
invertovat pomoci normovani (P482).
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P482 [0 Standard. BusIO Out Bits S

[ 10] (Standardizace Bus I/O Out Bits)
-400 ... 400 % PFizplsobeni mezni hodnoty Bus Out Bits. Pfi negativni hodnoté je vystupni funkce generovana
{ vdechny 100 } negovana.

Pfi dosazeni mezni hodnoty a pozitivnich nastavenych hodnot generuje vystup High signal, pfi
negativnich nastavenych hodnotach Low signal.

[-01] = Bus / AS-i Dig Out1 (Bus 10 Out Bit 0 + AS-i 1)

[-02] = Bus / AS-i Dig Out2 (Bus 10 Out Bit 1 + AS-i 2)

[-03] = Bus / AS-i Dig Out3 (Bus 10 Out Bit 2 + AS-i 3)

[-04] = Bus / AS-i Dig Out4 (Bus 10 Out Bit 3 + AS-i 4)

[-05] = Bus / IOE Dig Out1 (Bus 10 Out Bit 4 + DO 1 prvniho SK xU4-IOE (DigOut 02))

[-06] = Bus / IOE Dig Out2 (Bus 10 Out Bit 5 + DO 2 prvniho SK xU4-IOE (DigOut 03))
[-07] = Bus / 2nd IOE Dig Out1  (pfiznak 1 + DO 1 druhého SK xU4-IOE (DigOut 04))

[-08] = Bus / 2nd IOE Dig Out2  (pfiznak 2 + DO 2 druhého SK xU4-IOE (DigOut 05))

[-09] = Bit 10 BUS stavové slovo

[-10] = Bit 13 BUS stavové slovo

P483 01 Hyst. BuslO Out Bits S

[ 10] (Hystereze Bus I/O Out Bits)
1...100 % Rozdil mezi okamzikem sepnuti a rozepnuti, k zamezeni kmitani vystupniho signalu.
{ vsechny 10 } [-01] = Bus / AS-i Dig Out1 Bus 10 Out Bit 0 + AS-i 1

( )
[-02] = Bus / AS-i Dig Out2 (Bus 10 Out Bit 1 + AS-i 2)
[-03] = Bus / AS-i Dig Out3 (Bus 10 Out Bit 2 + AS-i 3)
[-04] = Bus / AS-i Dig Out4 (Bus 10 Out Bit 3 + AS-i 4)
[-05] = Bus / IOE Dig Out1 (Bus 10 Out Bit 4 + DO 1 prvniho SK xU4-IOE (DigOut 02))
[-06] = Bus / IOE Dig Out2 (Bus 10 Out Bit 5 + DO 2 prvniho SK xU4-IOE (DigOut 03))
[-07] = Bus / 2nd IOE Dig Out1  (pfiznak 1 + DO 1 druhého SK xU4-IOE (DigOut 04))

[-08] = Bus / 2nd IOE Dig Out2  (pfiznak 2 + DO 2 druhého SK xU4-IOE (DigOut 05))

[-09] = Bit 10 BUS stavové slovo

[-10] = Bit 13 BUS stavové slovo

UPOZORNENI: Detaily k vyuZiti sb&rnicovych systému Ize nalézt pfislugné pFiruéce sbérnice.
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5.2.6 Pridavné parametry

Para’m e’tr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor Sada .
{ tovarni nastaveni} parametru
P501 011 yméno ménice

[-20] (Jméno ménice)
A...Z (char) VolIné zadani oznaceni (jména) pfistroje (max. 20 znaku). Tim Ize ménic¢ frekvence pfi zpracovani
{0} pomoci softwaru NORD CON - popf. v ramci sité jednoznacné identifikovat.
P502 011 Hodnota Fidici funkce S P

[-03] (Hodnota fridici funkce)
0..57 Vybér az 3 fidicich hodnot Mastera pro vystup na sbérnicovy systém (viz P503). Pfifazeni téchto
{ véechny 0} fidicich hodnot je u Slave realizovano pomoci (P546). Definice frekvenci: (L ¢ast 8.10 "Definice

zpracovani zadanych a skute€¢nych hodnot (frekvence)")
[-01] = Ridici hodnota 1 [-02] = Ridici hodnota 2 [-03] = Ridici hodnota 3

Vybér moznych hodnot nastaveni pro Fidici hodnoty:

0= VYP 17 = Hodnota analogového vstupu 1
SK2x0E: Analogovy vstup 1 (P400[-01]),
SK2x5E: AIN1 prvniho I/O rozsifeni SK xU4-I0E
(P400 [-03]))

1= Skutecna frekvence 18 = Hodnota analogového vstupu 2
SK2x0E: Analogovy vstup 2 (P400[-02]),
SK2x5E: AIN2 prvniho I/O rozSifeni SK xU4-10E

(P400 [-04]))

2 = Skute€né otacky 19 = Ridici hodnota pozadované frekvence, L Ridici
hodnota poZadované frekvence*

3= Proud 20 = Iv?igici hodnota poZadované frekvence dle rampy,
,Ridici hodnota pozadované frekvence dle rampy*“

4 = Momentovy proud 21 = Rjdici hodnota skute¢né frekvence bez skluzu
,Ridici hodnota skutecné frekvence bez skluzu“

5 = Stav digitalni 10 22 = Otacky ze snimace

6 = ... 7 rezervovano, Posicon 23 = Skute€na frekvence se skluzem(od verze softwaru v1.3)

(BU0210) Skutecna frekvence se skluzem*“
8 = Pozadovana frekvence 24 = Ridici hodnota skuteéné frekvence se skluzem

(og verze softwaru V1.3)
,Ridici hodnota skute¢né frekvence se skluzem*

9= Cislo poruchy 53 = Skute¢na hodnota 1 PLC

10 = ... 11 rezervovano, Posicon 54 = Skute¢na hodnota 2 PLC
(BUO210)

12 = Bus IO Out Bits 0-7 55 = Skute¢na hodnota 3 PLC

13 = ... 16 rezervovano, Posicon 56 = Skute¢na hodnota 4 PLC
(BUO210)

57 = Skute¢na hodnota 5 PLC

UPOZORNENI: Detaily, tykajici se zpracovani poZadované a skutedné hodnoty: (CJ &ast 8.9 "Standardiza
poZadovanych / skute¢nych hodnot")
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Vystup Fidici funkce

P503 > s

(Vystup ridici funkce)

0.3 U aplikaci Master — Slave je v tomto parametru stanoveno, na ktery shérnicovy systém Master(

{0} ma se ma jeho fidici slovo a fidici hodnoty (P502) pro Slave vydat. U Slave je naproti tomu
pomoci parametru (P509), (P510), (P546 ) definovano, z kterého zdroje jsou fidici slovo a fidici
hodnoty vztaZeny a jak je musi Slave zpracovat.

Urceni rezimu komunikace u systémové sbérnice pro ParameterBox a NORDCON.

0= Vyp 2 = Systémova sbérnice aktivni
Zadna fidici slova a vystup fidicich hodnot, Zadna fidici slova a vystup fidicich hodnot,
Pokud neni k systémové sbérnici VSechny k systémové sbérnici
pfipojena zadna samostatna opce pfipojené ménice frekvence jsou
sbérnice (napf. SK xU4-I0E), je viditeIné v ParameterBoxu /
viditelny vyluéné pfistroj, pfipojeny NORDCON, i kdyZ neni pfipojena zadna
bezprostiedné k ParameterBoxu / opce sbérnice. Pfedpoklad: vSechny
NORDCON. ménice frekvence je nutno prevést do
tohoto rezimu
1= CANopen (systémova sbérnice) CANopen+ Systémova sbérnice aktivni
Ridici slova a fidici hodnoty jsou Ridici slova a fidici hodnoty jsou
pfenadeny na systémovou sbérnici prenaSeny na systémovou sbérnici
Pokud neni k systémové sbérnici Vsechny ménice frekvence, pfipojené k
pfipojena zadna samostatna opce systémové sbérnici jsou viditelné v
sbérnice (napf. SK xU4-I0E), je ParameterBoxu / NORDCON, i kdyz
viditelny vylu¢né pfistroj, pfipojeny neni pfipojena zadna opce sbérnice.
bezprostiedné k ParameterBoxu / Pfedpoklad: vSechny ménice frekvence
NORDCON. je nutno prevést do rezimu {2 }
~Oystémova sbérnice aktivni®.
P504 Pulsni frekvence s
(Pulsni frekvence)
3,0...16.1 kHz S timto parametrem lze zménit interni pulzni frekvenci pro fizeni vykonového stfidace. Vyssi
(6.0} hodnota nastaveni vede k snizenému hluku motoru, ale intenzivnéj§imu EMC vyzafovani a
omezeni maximalniho momentu motoru.

UPOZORNENI: Nejlepsi mozny stupefi odru$eni udany pro ptistroj je dodrzen pfi pouZiti
standardni hodnoty a zohledné&ni smérnic pro elektrické propojeni.

UPOZORNENI: Zvy3eni pulzni frekvence vede k redukci dosaZitelného vystupniho proudu v
zavislosti na Gase (1% charakteristika). Pfi dosaZeni mezni teploty pro vystrahu
(C001) je pulzni frekvence postupné snizovana na standardni hodnotu. Klesne-
li opét dostatecné teplota ménice, pulzni frekvence se zvySi na pavodni
hodnotu.

UPOZORNENI: Nastaveni 16.1: S nastavenim je aktivovano automatické pfizptisobeni pulsni
frekvence. Méni¢ frekvence pfitom permanentné a za zohlednéni rdznych
faktort, jako napf. teploty chladiC¢e nebo vystrahy nadproudu nastavuje
maximalni moznou pulsni frekvenci.

P505 Abs. min. frekvence S P

(Absolutni minimalni frekvence)

0,0...10,0 Hz Udava hodnotu frekvence, pod kterou méni¢ nemuze pracovat. Je-li pozadovana hodnota mensi
{2,0} nez absolutni minimalni frekvence, méni¢ frekvence se vypina popf. pfechazi na 0,0Hz.

Pfi absolutni minimalni frekvenci je provedeno fizeni brzdy (P434) a zpozdéni brzdy (P107). Je-li

zvolena hodnota nastaveni ,Nula®, relé brzdy pfi reverzovani nespina.

U fizeni zvedacich zafizeni bez reverzace otédCek by méla byt tato hodnota nastavena na

minimalné 2Hz. Od 2Hz pracuje proudova regulace ménice frekvence a pfipojeny motor muaze

vytvaret dostate¢ny kroutici moment.

UPOZORNENI:

Vystupni frekvence < 4,5 Hz vedou k proudovému omezeni (Kapitola 8.4.3).
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P506

Autom.kvit. poruchy S

(Automatické potvrzeni poruchy)

0..7
{0}

Mimo manualniho potvrzeni poruchy lIze zvolit i automatické potvrzeni.

0= zadné automatické potvrzeni poruchy.

1...5= pocet pfipustnych automatickych potvrzeni poruchy béhem jednoho sitového cyklu.
Po vypnuti a novém zapnuti sité je opét k dispozici plny pocet.

6= Vzdy, poruchové hlaseni je vzdy automaticky potvrzeno, pokud jiz netrva pfic¢ina
poruchy.

7= Tlacitko Enter, potvrzeni je mozné pouze pomoci tla¢itka OK / Enter nebo vypnutim
sité. Vypnutim povelu k béhu se neprovede potvrzeni poruchy.

UPOZORNENI: Pokud byl (P428) parametrovan na ,Zap“, nesmi byt parametr (P506)
+Automatické potvrzeni poruchy“ parametrovan na nastaveni 6 ,vzdy®, protoze jinak mize dojit k
ohrozeni méni¢e moznosti opakovaného zapnuti na aktivni poruchu (pfiklad uzemnéni / zkrat).

P509

Zdroj ridiciho slova S
(Zdroj ridiciho slova)

0..4
{0}

Vybér rozhrani, kterym je ménic fizen.
0 = Ovladani ridicimi svorkami nebo klavesnici, ,Ovladani ridicimi svorkami nebo klavesnici"
** se SimpleBoxem (pokud P510=0), ParameterBoxem nebo pomoci BUS I/O Bits.
1 = Pouze ridici svorky*, fizeni ménice je mozné jen pres digitalni a analogové vstupy nebo
pfes BUS 1/O Bity.

2 = USS*, fidici signdly (povel k chodu, smér otacéeni, ...) jsou pfenadeny pfes rozhrani RS485,
pozadovana hodnota pfes analogovy vstup, nebo pevné frekvence.

3 = Systémova sbérnice *, Nastaveni pro fizeni Masterem pfes sbérnicové rozhrani

4 = Systembus Broadcast *, Nastaveni pro fizeni Master pohon v reZimu Master / Slave
(napf. pfi synchronnich aplikacich)
*) Rizeni z klavesnice (Control Box, Parametr Box, PotenciometrBox) je zablokovano,
parametrovani je nadale mozné.

**) Je-li komunikace pfi fizeni z klavesnice pferuSena (time out 0,5 sec), zablokuje se
méni¢ bez poruchového hlaseni.

UPOZORNENI:

Detaily k volitelnym sbérnicovym systémuam Ize zjistit v pfisluSnych pFiru¢kach sbérnic.
- www.nord.com -

Alternativné k nastaveni parametrl Ize pfepnout na systémovou sbérnici také DIP spinacem
S1:3.

P510 [-01]
[-02]

Zdroj pozadovanych hodnot S
(Zdroj poZadovanych hodnot)

0..4
{[-01]1=0}
{[-02]=0}

Vybér zdroje pozadované hodnoty.

[-01] = zdroj hlavni pozadované hodnoty [-02] = zdroj vedlejSi pozadované hodnoty

Vybér rozhrani, kterym méni¢ dostava svou pozadovanou hodnotu.

0 = Auto: Zdroj pozadované hodnoty se 2 = USS, viz P509
automaticky odvodi z nastaveni

parametru P509. 3 = Systémova sbérnice, viz P509

1 = pouze fidici svorky, digitalni a 4 = Systémova sbérnice Broadcast, viz
analogoveé vstupy Fidi frekvenci a také P509
pevné frekvence
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P511 USS t?aud r’ate s
(USS prenosova rychlost)

0..3 Nastaveni baud rate (pfenosové rychlosti) pomoci rozhrani RS485. VSichni Ucastnici sbérnice
{3} musi mit nastavenou stejnou baud rate.
0= 4800 Baud 2= 19200 Baud
1= 9600 Baud 3= 38400 Baud
P512 USS adresa
(USS adresa)
0..30 s oo
(0} Nastaveni sbérnicové adresy pro USS komunikaci.
P513 Doba vypadku telegramu S
(Doba vypadku telegramu)
-0,1/0,0/ Pro pfipad, ze je méni¢ frekvence nastaven bezprostfedné pomoci protokolu CAN nebo pomoci
0,1...100,0s RS485, Ize kontrolu tohoto komunikaéniho Useku realizovat pomoci parametru (P513). Po
{0,0} obdrzeni platného telegramu, musi v ramci nastavené doby dorazit dalSi. Jinak hlasi méni¢
frekvence poruchu a s poruchovym hlasenim E010 >Bus Time Out< se odpoji.
Kontrola komunikace systémové sbérnice se provadi na strané méni¢e pomoci parametru
(P120). Proto je obvykle nutno ponechat parametr (P513) v tovarnim nastaveni {0.0}. Pouze
tehdy, kdyz by i chyba, detekovana na strané volitelné konstrukéni skupiny (napf. porucha
komunikace na urovni sbérnice pole) neméla vést k odpojeni pohonu, je nutno parametr (P513)
nastavit na nastaveni {-0,1}.
0.0 = Vyp: Kontrola je vypnuta.
0.1 = Zadna porucha: | kdyZ sb&micova konstrukéni skupina detekuje poruchu, nevede
to k odpojeni ménice frekvence.
0.1... = Zap: Kontrola je aktivovéna.

UPOZORNENI: Kanaly procesnich dat pro USS, CAN/CANopen a CANopen Broadcast jsou
kontrolovany nezavisle na sobé. Volba kontrolovaného kanalu se provadi
nastavenim v parametrech P509 popf. P510.

Tim je napfiklad mozné registrovat pferuseni CAN Broadcast komunikace, i
kdyz ménic stale jeSté komunikuje pfes CAN s Masterem.
P514 CAN-Baudrate S
(Prenosova rychlost CAN)
0..7 Nastaveni baud rate (pfenosové rychlosti) pomoci rozhrani systémové sbérnice. VSichni u¢astnici
{5} sbérnice musi mit nastavenou stejnou baud rate.

Upozornéni:
Volitelné konstrukéni skupiny (SK xU4-...) pracuji vyluéné& s pfenosovou rychlosti 250kBaud.
Proto se u ménice frekvence musi zachovat tovarni nastaveni (250kBaud).

0= 10 kBaud 3= 100 kBaud 6 = 500 kBaud

1= 20 kBaud 4= 125 kBaud 7= 1MBaud*
(pouze pro testovaci ucely)

2= 50 kBaud 5= 250 kBaud

*) nelze garantovat bezpecny pfenos dat
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P315 Adresa CAN S
(Adresa CAN (systémova sbérnice))

0 ... 2554ec Nastaveni adresy systémové sbérnice.

{ vSechny 32qec } [-01] = Slave adresa, pfijimaci adresa pro systémovou sbé&mici

?og;chn 20hed [-02] = Broadcast slave adresa, pfijimaci adresa pro systémovou sbérnici (Slave)

%
Y “Fhex [-03] = Master adresa, Broadcast Master adresa pro systémovou sbérnici (Master)
UPOZORNENI: Pokud maji byt vzajemné propojeny az &tyfi ménice frekvence pomoci systémové sbérnice, musi

byt adresa nastavena nasledovné - FU1 = 32, FU2 = 34, FU3 = 36, FU4 = 38.
Adresy systémové sbérnice se musi nastavit pomoci DIP spinacu (Kapitola 4.3.2.2).

P516 Zaclopgna frekv. 1 S P
(Zaclonéna frekvence 1)

0,0 ...400,0 Hz V okoli nastavené hodnoty frekvence (P517) je vystupni frekvence potlacena.

{0,0} Tento rozvsah frekvenci je pouzivan jen bé&hem rozbéhu & zpomalovani, nikoliv pfi ustaleném
provozu. Zadné frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimalni frekvenci.
0.0 = zaclonéni frekvence neaktivni

P517 Rozsah zacvlo,nenl 1 S P
(Rozsah zaclonéni 1)

0,0...50,0 Hz Rozsah zaclonéni pro parametr >Zaclonéna frekvence 1< P516. Tato hodnota frekvence se pficte

{2,0} k a odecte od zaclonéné frekvence.
Rozsah zaclonéni 1 P516 - P517 ... P516 + P517

P518 Zacltvangna frekv. 2 S P
(Potlacena frekvence 2)

0,0 ...400,0 Hz V okoli nastavené hodnoty frekvence (P519) je vystupni frekvence potlacena.

{0,0} Tento rozvsah frekvenci je pouzivan jen bé&hem rozbéhu & zpomalovani, nikoliv pfi ustaleném
provozu. Zadné frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimalni frekvenci.
0.0 = zaclonéna frekvence neaktivni

P519 Rozsah zaclonéni 2 S P
(Rozsah rozsah 2)

0,0...50,0 Hz Rozsah zaclonéni pro parametr >Zaclonéna frekvence 2 < P518. Tato hodnota frekvence se

{2,0} pficte k a odecte od potlatené frekvence.

Rozsah zaclonéni 2 P518 - P519 ... P518 + P519
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P520 Letmy start S P
(Letmy start)
0..4 Tato funkce se pouziva, ma-li se méni¢ pfipojit na jiz otacejici se motory, napf. u pohonl
{0} ventilatori, Frekvence motord >100Hz jsou zachyceny jen v otackové regulovaném rezimu
(servo-rezim P300 = ZAP).
0 = Vypnuto, bez letmého startu.
1 = Oba sméry, ménic zjiStuje otacky v obou smérech otaceni.
2 = Ve sméru zadané hodnoty, vyhledavani pouze ve sméru pfislusné zadané
hodnoty.
3 = Oba sméry po vypadku, jako { 1}, ale pouze pfi vypadku sité, nebo poruse
4 = Ve sméru zadané hodnoty, po vypnuti, jako { 2 }, ale pouze pfi vypadku sité, nebo
poruse
UPOZORNENI: Funkce Letmy start pracuje od 1/10 jmenovitych otagek motoru (P201) nebo
minimalné od 10Hz. To znamena napf. u 4-pélového motoru od 3000t./min.
Priklad 1 Priklad 2
(P201) 50Hz 200Hz
f=1/10*(P201) f=5Hz f=20Hz
Srovnani f s fmin 5Hz < 10Hz 20Hz > 10Hz
s: fmin =10HZz
Letmy start pracuje Letmy start pracuje
Vysledek fietm= 0od fietm=10Hz. od fietm=20Hz.
UPOZORNENI: PMSM: Funkce Letmy start zjistuje automaticky smér otadeni. Tim se pfistroj
pfi nastaveni funkce 2 chova identicky k funkci 1. Pfi nastaveni funkce 4 se
pfistroj chova identicky k funkci 3.
V provozu CFC-Closed-Loop muzZe byt letmy start provadén pouze tehdy,
pokud je znama poloha rotoru vztazena na inkrementalni ¢idlo. Proto se motor
pfi prvnim zapnuti po zapnuti napajeni pfistroje nesmi otacet.
P521 Rozliseni let.startu S P
(Rozliseni letmého startu)
,02... 2, z imto parametrem Ize ménit Sitku kroku pfi vyhledavani letmého startu. P¥ili§ vysoké hodnoty
0,02...2,50 H Timt t | énit Sitku kroku pfi vyhledavani letmého startu. Pfilis ké hodnot
{0,05} jdou na ukor presnosti a méni¢ maze vypadnout kvili nadproudu. Pfi pfili§ nizkych hodnotach se
silné prodlouzi doba vyhledavani.

P522 Offset letm.startu S P
(Offset letmého startu)

-10,0 ... 10,0 Hz odnota frekvence, ktera mize byt pfictena k nalezené hodnoté frekvence, aby se napf. vzdy

10,0 ... 10,0 H Hodnota frek ktera muze byt pfict k nal & hodnoté frek b f. vzd
{0,0} docililo motorického rezimu a tim se zabranilo provozu brzdného chopperu
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P523

Tovarni nastaveni
(Tovarni nastaveni)

0..3
{0}

Navolenim pfislusné hodnoty a potvrzenim tladitkem Enter, se do tovarniho nastaveni nastavi
zvoleny rozsah parametru Je-li nastaveni provedeno, zméni se hodnota parametru automaticky
zpét na 0.

0 = Zadna zména: Neméni nastaveni parametrd.

1= Zavedeni tovarniho nastaveni Cela parametrizace ménice frekvence je vracena zpét
do tovarniho nastaveni. V8echna puvodné parametrovana data jsou ztracena.

2 = Tov.nastav.bez sbérnice: VSechny parametry ménic¢e kromé parametr( sbérnice jsou
vraceny zpét na tovarni nastaveni.

3 = Tovarni nastaveni bez motorovych dat: VVSechny parametry méni¢e kromé parametrd
motorovych dat (P2xx) jsou vraceny zpét na tovarni nastaveni.

Upozornéni: Je-li zasunuta externi pamét EEPROM (,pamé&tovy modul), maji pfikazy vliv pouze
na tuto pamét (,Tovarni nastaveni ...“). Neni-li k dispozici zadny ,pamétovy modul, je nastaveny
pfikaz (,Tovarni nastaveni ...“) pouzit na interni pamét EEPROM

P525

[-01]

[-03]

Hlidani zatizeni max.
(Kontrola zatizeni maximalni hodnota)

1...400 % / 401

{ vSechny 401}

Vybér az 3 zékladnich hodnot
[-01] = hodnota 1 [-02] = hodnota 2 [-03] = hodnota 3

Maximalni hodnota to¢ivého momentu zatéze.

Nastaveni horni mezni hodnoty kontroly zatizeni. Mohou byt stanoveny az 3 hodnoty. Znaménka
nejsou zohlednéna, zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky moment, pravy
chod / levy chod). Array prvky [-01], [-02] a [-03] parametrG (P525) ... (P527), popf. v nich
provedené zaznamy patfi vzdy k sobé.

401 =VYP znamena vypnuti funkce, neprobihd zadna kontrola. Je to soucasné zakladni
nastaveni ménice frekvence.

P526 L0 Hiidani zatizeni min S B
[ 03] (Kontrola zatizeni minimalni hodnota)

0...400 % Vybér az 3 zakladnich hodnot

{vsechny 0} [-01] = hodnota 1 [-02] = hodnota 2 [-03] = hodnota 3

Minimalni hodnota todivého momentu zatéze.

Nastaveni spodni mezni hodnoty kontroly zatizeni. Mohou bat stanoveny az 3 hodnoty.
Znaménka nejsou zohlednéna, zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky
moment, pravy chod / levy chod). Array prvky [-01], [-02] a [-03] parametr( (P525) ... (P527),
popf. v nich provedené zaznamy patfi vzdy k sobé.

0=VYP znamena vypnuti funkce, neprobiha zadna kontrola. Je to souCasné zakladni
nastaveni ménice frekvence.
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pS27 L0l Hiidani zatizeni fr. S o
[-03] (Kontrola zatiZeni frekvence)

0,0 ...400,0 Hz Vybér az 3 zakladnich hodnot

{ vSechny 25,0 } [-01] = hodnota 1 [-02] = hodnota 2 [-03] = hodnota 3

Zakladni hodnoty frekvence

Definice az 3 bodl frekvence, popisujicich oblast kontroly pro monitoring zatizeni. Zakladni
hodnoty frekvence nemusi byt zaneseny tfidéné podle velikosti. Znaménka nejsou zohlednéna,
zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky moment, pravy chod / levy chod).
Array prvky [-01], [-02] a [-03] parametr( (P525) ... (P527), popf. v nich provedené zaznamy patfi

vzdy k sobé.
P528 Hlidani zatiz. zpoz. S P
(Kontrola zatiZzeni - Zpozdéni)
0,10 ... 320,00 s Pomoci parametru (P528) se definuje doba zpozdéni, po kterou je potlaeno poruchové hlaseni
{2,00} (,E12.5%) pfi vyboceni zatiZzeni z povoleného rozsahu ((P525) ... (P527)). Po uplynuti poloviny
’ Casu je spusténa vystraha (,C12.5%).
Podle zvoleného rezimu kontroly (P529) Ize poruchové hlaseni také celkové potlacit.
P529 Rezim hlid.zatizeni S P
(Rezim kontroly zatiZzeni)
0..3 Pomoci parametru (P529) se stanovuje reakce meéniCe frekvence na vyboceni zatizeni z
{0} povoleného rozsahu ((P525) ... (P527)) po uplynuti doby zpozdéni (P528).

0 = Porucha a vystraha, vyboceni z povoleného rozsahu zatiZeni vede po uplynuti doby
zpozdéni, definované v (P528) k poruse (,E12.5), po uplynuti poloviny €asu je spusténa

vystraha (,C12.5%).

1= Vystraha, vyboceni z povoleného rozsahu zatizeni vede po uplynuti poloviny doby,

definované v (P528) k vystraze (,C12.5%).

2 = Porucha&vyst.konst.j, ,Porucha a vystraha pfi konstantnim chodu®, jako nastaveni ,0%,

avS$ak kontrola je béhem faze zrychlovani neaktivni.

3 = Vystr. konst. jizda, ,Pouze vystraha pfi konstantnim chodu®, jako nastaveni ,1%, avSak

kontrola je b&éhem faze zrychlovani neaktivni.
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P525 ... P529

Kontrola zatizeni

PFi kontrole zatizeni muze byt zadana oblast, v které se muze kroutici moment zatéze pohybovat
v zavislosti na vystupni frekvenci. K dispozici jsou vzdy tfi hodnoty pro maximalné pfipustny
toCivy moment a tfi hodnoty pro minimalné pfipustny to€ivy moment. Témto tfem hodnotam je
pfitom vzdy pfifazena jedna frekvence. Pod prvni a nad tfeti frekvenci neni kontrola provadéna.
Mimoto Ize kontrolu minimalnich a maximalnich hodnot vzdy deaktivovat. Standardné je kontrola
deaktivovana.

lsq &

P525 [-01]
P525 [-03]
P526 [-03]
P525 [-02]

P526 [-02]
P526 [-01]

fpoi

Y

P527 [-01] P527 [-02] P527 [-03]

Doba po které se spousti porucha, je nastavitelnd pomoci parametru (P528). Pokud je povolena
oblast opusténa (priklad grafické znazornéni: NaruSeni Zluté nebo zelené oznacené oblasti), je
generovano poruchové hlaseni E12.5, pokud parametr (P529) spusténi poruchy nezamezuije.
Vystraha C12.5 je provedena vzdy po poloviné nastavené doby spusténi poruchy (P528). To plati
také, kdyz je zvolen rezim, pfi kterém neni generovana zadna porucha. Pokud ma byt
kontrolovdna pouze maximalni popf. minimalni hodnota, musi byt pfisludné deaktivovana popf.
zUstat deaktivovana jina mez. Jako srovnavaci veli€ina je pouzit momentovy proud a ne
vypocitany kroutici moment. To ma vyhodu v tom, Ze kontrola mimo ,oblast odbuzeni“ bez servo-
rezimu je zpravidla pfesnéjsi.

V8echny parametry jsou zavislé na sadé parametr(. Mezi motorickym a generatorickym tocivym
momentem se nerozliSuje, proto je brana v uvahu velikost krouticiho momentu. Rovnéz se
nerozliSuje mezi ,levym chodem® a ,pravym chodem®. Kontrola je tedy nezavisla na znaménku
frekvence. Existuji ¢tyfi rizné rezimy kontroly zatiZzeni (P529).

Frekvence, minimalni a maximalni hodnoty jsou vzajemné pfifazeny dle indexd. Frekvence neni
tfeba fadit dle velikosti, to provadi ménic€ frekvence automaticky.
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2
P533 Faktor It motoru s
(Faktor I°t motoru)

50 ... 150 % Parametrem Ize ovlivnit vahu proudu v ochranné funkci 1%t - hlidani proudu motoru (P535). S

{100} vétSimi faktory jsou pfipustné vétsi proudy.

P534 [-01] Momentové odpojeni S P
[02] (Momentové odpojeni)

0...400 % / 401
{ vSechny 401}

Pomoci tohoto parametru Ize nastavit jak motorickou [-01] tak i generatorickou mez vypnuti [-
02].

Je-li dosazeno 80% nastavené hodnoty, je nastaven varovani, pfi 100 % je provedeno vypnuti s
poruchou.

Pfi pFekroCeni motorické meze vypnuti je generovana porucha 12.1 a pfi pfekroceni
generatorické meze porucha 12.2.

[01] = motoricka mez vypnuti
401 =VYP, funkce neaktivni.

[02] = generatoricka mez vypnuti

2
P535 It motor
(I’t motoru)
0..24 Vypocitava se teplota motoru v zavislosti na vystupnim proudu, €asu a vystupni frekvenci
{0} (chlazeni). Dosazeni hodnoty teplotni meze vede k vypnuti a poruchovému hlaseni E002
(Nadmérna teplota motoru). Mozné, pozitivné nebo negativné plsobici okolni podminky zde
nemohou byt zohlednény.
Funkci 12t motoru Ize nastavovat diferencované. Lze nastavit 8 charakteristik se tfemi riiznymi
spoustécimi €asy (<56s, <10s a <20s). Spoustéci Casy vychazeji z tfid 5, 10 a 20 pro
polovodi¢ové spinaci pfistroje. Jako doporu€eni pro nastaveni pro standardni aplikace plati
P535=5.
V8echny charakteristiky vychazeji od 0 Hz az do polovi¢ni jmenovité frekvence motoru (P201).
Nad polovi¢ni jmenovitou frekvenci motoru je vzdy k dispozici plny jmenovity proud.
Pfi vicemotorovém provozu se musi kontrola vypnout.
0 = I’t- motor VYP: Kontrola je neaktivni
Trida vypnuti 5, Trida vypnuti 10, TFida vypnuti 20,
60s pfi 1,5nasobku In 120s pfi 1,5nasobku In 240s pfi 1,5nasobku In
In pFi OHz P535 In pFi OHz P535 In pfi OHz P535
100% 1 100% 9 100% 17
90% 2 90% 10 90% 18
80% 3 80% 11 80% 19
70% 4 70% 12 70% 20
60% 5 60% 13 60% 21
50% 6 50% 14 50% 22
40% 7 40% 15 40% 23
30% 8 30% 16 30% 24
UPOZORNENI:  Tridy vypnuti 10 a 20 jsou ureny pro aplikace s t&zkym rozb&hem. PFi pouZiti
téchto tfid vypnuti musi byt velikost ménice zvolena tak, aby mél dostatec¢nou
vykonovou rezervu.
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P536 Mez proudu S

(Mez proudu)
0,1..2,0/21 Vystupni proud ménice frekvence je omezen na nastavenou hodnotu. Je-li tato mezni hodnota
(nasobny jmenovity  dosazena, snizuje méni¢ frekvence aktualni vystupni frekvenci.
proud meénice S analogovou vstupni funkci v P400 = 13/14 se muiZe tato mezni hodnota také ménit a predat do
frekvence) poruchového hlaseni (E12.4).
{15} 0.1 ... 2.0 = Multiplikator jmenovitého proudu ménice, udava mezni hodnotu.

2.1=VYP zaruCuje odpojeni této mezni hodnoty, méni¢ frekvence dodava svlj maximalni

mozny proud.

P537 Pulspl odpqem S

(Pulsni odpojeni)

10 ... 200 % / 201
{150}

Pomoci této funkce se pfi pfisluSném zatizeni zamezi rychlému vypnuti ménice frekvence.
Zapnutim proudového omezeni se vystupni proud omezi na nastavenou hodnotu. Toto omezeni
je realizovano kratkodobym odpojenim jednotlivych tranzistord koncového stupné, aktualni
vystupni frekvence pfitom zlstava zachovana.

10...200 % = Mezni hodnota vztazena na jmenovity proud ménice frekvence

201 = Funkce je vypnuta, méni¢ frekvence generuje svdj maximalné mozny
proud. Na proudové mezi mize byt ale pulzni odpojeni pfesto aktivni.

UPOZORNENI: Hodnota nastavena v P536 mlZe byt niz$i neZ zde nastavena hodnota.

Pfi malych vystupnich frekvencich (< 4,5Hz) nebo vysokych pulznich
frekvencich (> 6 kHz popf. 8 kHz, P504) nemusi byt pulzniho odpojeni v
disledku redukce vykonu (viz kapitola 8.4 "Redukovany vystupni
vykon")dosazeno.

UPOZORNENI: Je-li pulzni odpojeni vypnuto (P537=201) a v parametru P504 je zvolena
vysoka pulzni frekvence, redukuje méni¢ frekvence automaticky pulzni
frekvenci pfi dosazeni meze vykonu. Je-li méni¢ opét odlehéen, zvySuje se
opét pulzni frekvence na plvodni hodnotu.
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P539 Hl!d'apllvyst. napéti S P
(Hlidani vystupu)

0..3 Touto ochrannou funkci se kontroluje vystupni proud a spravnost napéti na svorkach U-V-W. V
{0} pfipadé chyby se vyhlasi chybové hlaSeni E016.

0 = Vypnuto: Nevykonava se zadna kontrola.

1= Pouze faze motoru: Je méfen vystupni proud a kontrolovan na symetrii. Dojde-li k
nesymetrii, méni¢ se odpoji a vyhlasi poruchu E016.

2 = Pouze magnetizace: V okamziku zapnuti FM se kontroluje magnetiza¢ni proud (budici
proud). Neni-li vytvofen dostate€ny magnetizaéni proud, méni¢ se odpoji s poruchovym
hlasenim E016. Brzda motoru neni v této fazi uvolnéna.

3 = Faze mot.+magnetiz.: Faze motoru a hlidani magnetizace, kombinovana z 1 a 2.

UPOZORNENI: Tato funkce se nabizi jako dopliikova ochranna funkce pro aplikace
zvedacich zafizeni, nelze ji vSak brat jako vyhradni ochranu osob.
P540 Rezim sméru otaceni S P
(Rezim sméru otaceni)
0..7 Z bezpecnostnich duvodl Ize timto parametrem zabranit zméné sméru otaceni a tim chybnému
{0} sméru otaceni.

Tato funkce nefunguje pfi aktivni regulaci polohy (P600 # 0).

0 = Zadné, ,Zadné omezeni sméru otaceni“

1= Dir tlaéitko zablokovano, tlagitko zmény sméru otaceni @SimpleBox zablokovan

2 = Pouze chod doprava*, je mozny pouze smér tocivého pole doprava. Volba ,nespravného®
sméru otaceni vede k vydani minimalni frekvence P104 s toCivym polem R.

3 = Pouze chod doleva*, je mozny pouze smér toivého pole doleva. Volba ,nespravného®
smeéru otaceni vede k vystupu minimalni frekvence P104 s toCivym polem L.

4 = Pouze ve sméru uvolnéni, je mozny pouze smér otaceni v souladu se signalem
uvolnéni k chodu, opaény smér vede k vystupu OHz.

A7

5= Pouze chod doprava hlidany, ,Pouze chod doprava hlidany“*, je mozny pouze smér
tocivého pole doprava. Volba ,nespravného” sméru otaceni vede k odpojeni (zablokovani
regulatoru) ménice frekvence. Eventualné se musi dbat na dostate¢né vysokou
pozadovanou hodnotu (>fmin).

(A7

6 = Pouze chod doleva hlidany, ,Pouze chod doleva hlidany“*, je mozny pouze smér
tocivého pole doleva. Volba ,nespravného” sméru otaceni vede k odpojeni (zablokovani
regulatoru) ménice frekvence. Eventualné se musi dbat na dostate¢né vysokou
pozadovanou hodnotu (>fmin).

7 = Pouze schvaleny smér chodu hlidany, ,Pouze schvaleny smér chodu hlidany*, smér
otaceni je mozny pouze v souladu se uvolfovacim signalem uvolnéni, v opaéném
pfipadé je ménic frekvence odpojen.

*) plati pro Fizeni klavesnici nebo Fidicimi svorkami.
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P541

Nastaveni relé S
(Nastaveni digitalniho vystupu)

0000 ... FFF (hex)
{0000}

Pomoci této funkce existuje moznost, Fidit relé a digitalni vystupy nezavisle na stavu ménice
frekvence. K tomu se musi nastavit pfislusny vystup na funkci ,externi fizeni’.

Tuto funkci Ize vyuZzit manudalné nebo ve spojeni se sbérnicovym fizenim.

Bit 0 = Digitalni vystup 1 Bit 6 = Bus/An/Dig Out Bit 5,
“Bus/Analog /Digital Out Bit 5”
Bit 1 = Bus/AS-i Out Bit 0 Bit 7 = Sbérnicovy digitalni vystup 7
Bit 2 = Bus/AS-i Out Bit 1 Bit 8 = Sbérnicovy digitalni vystup 8
Bit 3 = Bus/AS-i Out Bit 2 Bit 9 = Bit10 sbérnicové stavové slovo
Bit 4 = Bus/AS-i OutBit 3 Bit 10 = Bit13 sbérnicové stavové slovo
Bit 5 = Bus/An/Dig Out Bit 4, Bit 11 = Digitalni vystup 2
“Bus/Analog /Digital Out Bit 4”
Bit 8-11 Bit 7-4 Bit 3-0
) 0000 0000 0000 binarni
Min. hodnota
0 0 0 hex
1111 1111 1111 binarni
Max. hodnota
F F F hex

Provedena nastaveni nejsou v paméti EEPROM uloZena. Po ,Power ON“ ménice frekvence je tak
parametr opét ve standardnim nastaveni.

Nastaveni hodnoty pomoci ...

SBERNICE: Odpovidajici hodnota se zapiSe do tohoto parametru, a tim se nastavi relé
resp. digitalni vystupy.

SimpleBox: PFi pouZiti SimpleBoxu se zadava pfimo hexadecimalni kéd.

ParameterBox: Kazdy jednotlivy vystup Ize separatné vyvolat a aktivovat.
P542 [-01] Nastaveni analogového vystupu S

[-02] (Nastaveni analogového vystupu)

0,0..10,0V [-01] = Prvni IOE, AOUT prvniho /O rozsifeni (SK xU4 I0OE)
{ véechny 0,0 } [-02] = Druhé IOE, AOUT druhého I/O rozSifeni (SK xU4 I0E)
... pouze s Pomoci této funkce Ize nastavovat analogovy vystup méni¢e frekvence, nezavisle na jeho
SK CU4-IOE nebo provoznim stavu. K tomu se musi pfisluSny analogovy vystup nastavit na funkci, externi Fizeni
SK TU4-IOE (P418 = 7).

Tuto funkci Ize vyuzit manuélné nebo ve spojeni se sbérnicovym fizenim. Zde nastavena hodnota
je generovana po potvrzeni na analogovém vystupu.

Provedena nastaveni nejsou v paméti EEPROM ulozZena. Po ,Power ON“ ménice frekvence je tak
parametr opét ve standardnim nastaveni.
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P543 ro1] Skuteéna hodnota sbérnice 1 ... 3 S P
(Skutecna hodnota sbérnice 1 ... 3)
[-03]
0..57 V tomto parametru Ize volit hodnotu zpétného pfenosu pfi shérnicovém fizeni.
{[-01]=1} UPOZORNENI: Dalsi detaily si zjistéte prosim v dodate&né pFirudce sbérnice nebo popisu k
{[-02] = 4} (P418). (hodnoty 0% 100% odpovidaji 0000nex 4000nex)
{[-03]= 9} Co se tyka standardizace skute€nych hodnot: (viz kapitola 8.9 "Standardizace pozadovanych /

skuteénych hodnot").

[-01] = Skute¢na hodnota [-02] = Skuteéna hodnota [-03] = Skute¢na hodnota
sbérnice 1 sbérnice 2 sbérnice 3

(Definice frekvenci (Kapitola 8.10))
0= VYP 19 = Pozadovana frekvence Fidici hodnota (P503)

1 = Skutecna frekvence 20 = Ridici hodnota poZadované frekvence dle rampy,

2 = Skute&né otacky Ridici hodnota poZadované frekvence dle rampy

3= Proud 21 = Ridici hodnota skutené frekvence bez skluzu.

4= Momentovy proud (100% = P112) Ridici hodnota skutecné frekvence bez skluzu*
5= Stav digitalni I0* 22 = Otacky ze snimace otacek

6= ... 7 rezervovano, Posicon (BU0210) »Otacky ze snimace otacek”

g8 = PozZadovana frekvence 23 = Skute€na frekvence se skluzem (od verze softwar v1.3)

9= Gislo poruchy ~Skutecna frekvence se skluzem*

10 = ... 11 rezervovano, Posicon (BU0210) 24 = Ridici hodnota skute¢né frekvence se skluzem
12 = BuslO Out Bits 0-7 (0d verze softwar V1.3)

,Ridici hodnota skutecné frekvence se skluzem*
13 = ... 16 rezervovano, Posicon (BU0210) 53 = Skute¢nd hodnota 1 PLC
17 = Hodnota analog. vstup 1 54 = Skute¢na hodnota 2 PLC

SK2x0E: Analogovy vstup 1 (P400[-01]), 55 = Skute&na hodnota 3 PLC
SK2x5E: AIN1prvniho I/O rozSifeni L
SK xU4-I0E (P400 [-03])) 56 = Skute¢na hodnota 4 PLC

Hodnota analog. vstup 2 57 = Skute¢na hodnota 5 PLC
SK2x0E: Analogovy vstup 2 (P400[-02]),

SK2x5E: AIN2 prvniho I/O roz$iteni
SK xU4-I0E (P400 [-04]))

18

* Obsazeni digitalnich vstupl pfi P543 = 5

Bit 0 = DigIln 1 (FU) Bit 1 = Digln 2 (FU) Bit 2 = Digln 3 (FU) Bit 3 = Digln 4 (FU)

Bit 4 = Vstup termistoru (FU) Bit 5 = rezervovano Bit 6 = DigOut 3 (DO1, 1. SK...IOE) Bit 7 = DigOut 4 (DO2, 1. SK...IOE)
Bit 8 = Digln 5 (DI1, 1. SK...IOE) Bit 9 = Digln 6 (DI2, 1. SK...IOE) Bit 10 = Digln 7 (DI3, 1. SK...IOE) Bit 11 = Digln 8 (DI4, 1. SK...IOE)
Bit 12 = DigOut 1 (FU) Bit 13 = mech. brzda (FU) Bit 14 = DigOut 2 (FU) (SK 2x0E) Bit 15 = rezervovano
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P546 (-01] Funkce Pozadovana hodnota
.. sbérnice S P
[-03] (Funkce Pozadovana hodnota sbérmice)
0..36 V tomto parametru se pfi sbérnicovém fFizeni pfifazuje prenasené pozadované hodnoté jeji
{[-01]1=1} funkce. -
{[-02]=0} UPOZORNENI: Dalsi detaily si zjistéte prosim v dodate¢né pfiru¢ce sbérnice nebo popisu k
031=0 P400.. (hodnoty 0% 100 % odpovidaji  0000nex 4000nex,)
{[-03]=0} Co se tyka standardizace skute¢nych hodnot: (viz kapitola 8.9 "Standardizace
pozadovanych / skute€nych hodnot").
[-01] = Pozadovana hodnota [-02] = Pozadovana hodnota [-03] = Pozadovana hodnota
sbérnice 1 sbérnice 2 sbérnice 3
Mozné nastavitelné hodnoty:
o= VYP 13 = Mez proudu, ,Mez proudu omezujici”
1 = Pozadovana frekvence( 16 Bit) 14 = Mez proudu vypinajici
2 = Prigteni frekvence ,Mez proudu vypinajici*
3 = Odcitani frekvence 15 = Rampovy ¢as, (P102/103)
4 = Minimalni frekvence 16 = Predstih toc¢ivého momentu, (P214)
multiplikace
5= Max. frekvence 17 = Nasobeni
6 = Skute€na hodnota procesniho 18 = Pocitac zataceni
regulatoru
7 = Pozadovana hodnota procesniho 19 = Moment servo rezim
regulatoru
= Skute¢na frekvence PI 20 = BuslO InBits 0-7
9 = Skutecna frekvence Pl omez. 21 = ...25rezervovano, POSICON
10 = Skutecna frekvence PI hlidana 31 = Digitalni vystup IOE, nastavuje stav
DOUT 1. IOE
11 = Mez momentového proudu, 32 = Digitalni vystup IOE, nastavuje hodnotu
,Mez momentového proudu omezujici” AOUT der 1. IOE), podminka: P418 =
Funkce ,31°
12 = Momentovy proud vypinajici, Hodnota musi byt mezi 0 a 100 (Onex @
,Mez momentového proudu vypinajici 64nex). Jinak je na analogovém vystupu
generovana minimalni hodnota.
33 = Zg’d. hodn. proces. reg. to€¢. mom.,
,Zadana hodnota pro momentovy procesni
regulétor “
34 = Korekt. prdm. F proces
35 = Korekt. pram. kroutici moment
36 = Korekt. prim. F+ krout.m.
P549 Funkce Pot-box S
(Funkce potenciometr. box)
0..16 Tento parametr poskytuje moznost pfipojit k aktualni pozadované hodnoté (pevna frekvence,
{0} analogova hodnota, sbérnice), korekéni hodnotu pomoci klavesnice Simple-/ ParameterBoxu.

Rozsah nastaveni je uréen pomoci vedlej$i pozadované hodnoty P410/411.

0= VYP 2 = Pricteni frekvence

1= Pozadovana frekvence, pfi (P509)# 1 3 = Odgcitani frekvence

je pfitom fizeni pomoci USS mozné
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P550 EEPROM Kopirovaci prikaz

(EEPROM Kopirovaci prikaz)
0..3 Méni¢ frekvence disponuje interni paméti EEPROM a paralelné k tomu provozovanou nastrénou
{0} paméti EEPROM (,pamétovy modul”) pro uloZeni a spravu dat parametr(. Data jsou pfistrojem

spravovana paralelné na obou pamétovych médiich a umoznuji tak pfi uvedeni do provozu nebo
v servisnim pfipadé bezpecnou a rychlou vyménu nastaveni parametrd v pfistroji.

Datové zaznamy uloZené na interni paméti EEPROM a na pamétovém modulu Ize vzdjemné

kopirovat. To umozniuje PLC program, ktery je u pfistroje k dispozici.

0= zadna zména 2= Interni — Externi, datovy zaznam je
kopirovan z interni paméti EEPROM na
pameétovy modul (externi EEPROM)

1= Externi — Interni, datovy zdznam je 3= Externi < - > Interni, datové zaznamy
kopirovan z pamétového modulu jsou vymeénovany mezi obéma pamétmi
(externi EEPROM) na interni pamét EEPROM
EEPROM

Upozorn Mé&ni¢ frekvence pouziva od verze softwaru 1.4 R2 vzdy datovy zdznam, ktery je
uloZen v interni paméti EEPROM.

U starSich verzi byl pouzit datovy zaznam externi paméti EEPROM (pamétového
modulu). Pouze tehdy, kdyz nebyl zasunut zadny pamétovy modul, bylo pouzito
parametrovani interni paméti EEPROM.

P552 [-01] Doba CAN Master cyklu

S
[02] (Doba CAN Master cyklu)

0,0/0,1...100,0 ms V tomto parametru se nastavuje doba cyklu pro Master rezim systémové sbérnice a pro snimac¢
{ v&echny 0,0 } CANopen (srovnej P503/514/515):

[01] = Funkce CAN Master, doba cyklu funkce Master systémové sbérnice

[02] = Snima¢ absolutnim hodnoty CANopen, ,Snimac¢ absolutni hodnoty CANopen*, doba
cyklu funkce Master systémové sbérnice

Pfi nastaveni 0 =,,Auto je pouzita standardni hodnota (viz tabulka).
Podle nastavené prenosové rychlosti vychazi pro skuteénou dobu cyklu rizna minimalni hodnota:

Prenosova rychlost Minimalni hodnota Tovarni hodnota Tovarni hodnota
tz CAN Master CANopen Abs.

10kBaud 10ms 50ms 20ms

20kBaud 10ms 25ms 20ms

50kBaud 5ms 10ms 10ms

100kBaud 2ms 5ms 5ms

125kBaud 2ms 5ms 5ms

250kBaud 1ms 5ms 2ms

500kBaud 1ms 5ms 2ms
1000kBaud 1ms 5ms 2ms
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P553 101 pozadované hodnoty PLC S 5
(Pozadované hodnoty PLC)
[-05]
0..57 V tomto parametru je pozadovanym hodnotam PLC pfifazena funkce. Nastaveni plati pouze pro
véechny ={0} hlavni poZzadované hodnoty a pfi aktivnim nastaveni PLC ((P350) = ,Zap“ a (P351) = ,0“ nebo
»1%).
[-01] = Pozadovana hodnota [-05] = Bus-Sollwert 5
sbérnice 1

Mozné nastavitelné hodnoty:

o= VYP 17 = BuslO In Bits 0-7
1 = Pozadovana frekvence 18 = Vypocet drahy
2 = Mez momentového proudu 19 = Nastaveni relé
3 = Skutecna frekvence PID 20 = Ext.fizeni analog.vystup
4 = Pficteni frekvence 21 = Pozadovana poloha LowWord
5= Odcitani frekvence 22 = PoZadovana poloha Highword
6 = Proudové omezeni 23 = Pozadovana poloha ink. LowWord
7 = Max. frekvence 24 = Pozadovana poloha.lnk.HighWord
8 = Skutecna frekvence PID omez. 46 = Pozad. hodn. to€. mom. proces. regul.
9 = Skutec. frekv. PID hlidana 47 = Prevodovy faktor
10 = ToC. moment servo rezim 48 = Teplota motoru
11 = Predstih to€.mom. 49 = Rampovy Cas
12 = rezervovano 53 = Prdm.koreké.F proces
13 = Nasobeni 54 = Prdm.koreké.to€. moment
14 = Skute€. hodn. proces. regul. 55 = Pram.koreké.F+to€.mom.
15 = Pozad. hodn. proces.regul. 56 = Doba rozbéhu
16 = Predstih procesniho regulatoru 57 = Cas dobéhu
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P555 Vykon.Qmez.qhopperu S
(Vykonové omezeni chopperu)

5..100 %
{100}

Timto parametrem Ize ruéné naprogramovat (Spickové) vykonové omezeni pro brzdny odpor.
Doba zapnuti (stuperi modulace) u brzdného chopperu maze vzristat maximalné az do udané
hranice. Je-li tato hodnota dosazena, odpoji méni¢ nezavisle na velikosti napéti meziobvodu
brzdny odpor.

Nasledkem toho muze byt odpojeni ménice na chybu prepéti.
K[%] = RZP%BW *100%
Spravna procentni hodnota se vypocitava nasledovné: max
R = odpor brzdného odporu
Pmaxew = kratkodoby Spickovy vykon brzdného odporu
Umax = prah spinani chopperu ménice frekvence
1~115/230V =440 V=
3~230V =500 V=

3~400V = 1000 V=

[i] Informace

» Pouziti externiho brzdného odporu: DIP-spina¢ $1:8: Nastaveni ,0“ (Vyp). Nastaveni
parametr(l v souladu s pouZzitym brzdnym odporem.

» Pouziti interniho brzdného odporu: DIP-spina¢ $1:8: Nastaveni ,I* (an). Nastaveni v
parametru nemaji zadny ucinek.
(Kapitola 2.3.2) (Kapitola 2.3.1) (Kapitola 4.3.2.2)

P556

Odpor brzd.rezistoru S
(Brzdny odpor)

20 ... 400 Q
{120}

Hodnota brzdného odporu pro vypocet maximalniho brzdného vykonu, aby brzdny odpor mohl byt
chranén.

Je-li dosazen maximalni trvaly vykon (P557) véetné pretiZzeni (200 % po dobu 60 s), je vyvolana
porucha Mez 1°t (E003.1). Dalsi detaily v (P737).

[i] Informace

« PouZiti externiho brzdného odporu: DIP-spina€ S$1:8: Nastaveni ,0“ (Vyp). Nastaveni
parametr(l v souladu s pouzitym brzdnym odporem.

» PoutZiti interniho brzdného odporu: DIP-spina¢ $1:8: Nastaveni ,I* (an). Nastaveni v
parametru nemaji zadny ucinek.
(Kapitola 2.3.2) (Kapitola 2.3.1) (Kapitola 4.3.2.2)

P557

Vykon brzd.rezistoru S
(Vykon brzdného odporu)

0:00 ... 20,00 kW
{0,00}

Trvaly vykon (jmenovity vykon) odporu pro zobrazeni aktualniho vytizeni v P737. Pro spravné
vypoctenou hodnotu se musi do P556 a P557 zadat spravna hodnota.

0.00 = monitoring vypnuty

[i] Informace

» Pouziti externiho brzdného odporu: DIP-spina¢ $1:8: Nastaveni ,,0 (Vyp). Nastaveni
parametr(l v souladu s pouzitym brzdnym odporem.

» Pouziti interniho brzdného odporu: DIP-spina¢ $1:8: Nastaveni ,I* (an). Nastaveni v
parametru nemaji zadny ucinek.
(Kapitola 2.3.2) (Kapitola 2.3.1) (Kapitola 4.3.2.2)
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P558

Doba magnetizace S P
(Doba magnetizace)

0/1/2..500 ms
{1}

ISD regulace mlze pracovat rychle pouze, pokud v motoru existuje magnetické pole. Z tohoto
dlvodu je motor pfed spusténim pro tzv. vybuzeni vinuti statoru pod stejnosmérnym proudem.
Casovy interval je zavisly na konstrukéni velikosti motoru a je automaticky nastaven v tovarnim
nastaveni ménice frekvence.

Pro ¢asové kritické aplikace je as magnetizace nastavitelny resp. je mozno jej deaktivovat.
0 = vypnuto
1 =automaticky vypocet
2 ... 500 =pfislusné nastaveny ¢as v [ms]

UPOZORNENI:  P¥ili§ malé hodnoty nastaveni mohou sniZit dynamiku a rozb&hovy moment.
P559 Cas DC-brzdy po dob. S P
(DC doba dobéhu)
0,00 ... 30,00 s Po zadani povelu Stop a ukonceni brzdné rampy protéka motorem kratkodobé stejnosmérny
{0,50} proud, coz ma pohon vést do Uplného zastaveni. Podle momentu setrvacnosti je mozné tuto dobu
pusobeni DC proudu nastavit timto parametrem.
Velikost proudu zavisi na pribéhu pfedchazejiciho brzdéni (proudové-vektorova regulace) nebo
na statickém boostu (linearni charakteristika).
P560 Rezim uklad. EEPROM S
(Rezim ukladani)
0..2 0= Pouze v RAM, Zmény nastaveni parametrli nejsou jiz ukladany do EEPROM. V$echna
{1} nova nastaveni budou po vypnuti a zapnuti ménic¢e prepsana plvodnimi hodnotami.

1= RAM a EEPROM, V$echny zmény parametrt jsou automaticky ulozeny do EEPROM a
zustavaji tak zachovany i po odpojeni ménice od sité.

2= VYP, Ulozeni do RAM a EEPROM neni mozné (nejsou pfijaty zadné zmény parametr(i)

UPOZORNENI: Je-li pro provadéni zmén parametrd pouzivana sbérnicova komunikace, musi
se dat pozor na to, Ze nesmi byt pfekro¢en maximalni pocet zapisovacich
cykld na EEPROM (100 000 x)

PLC: Ulozeny PLC program je rovnéz chranén nastavenim ,0“ nebo ,2“ . V
nastaveni ,0“ nelze ale PLC program zavadét pop¥. ani provadét.
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5.2.7 Polohovani

Skupina parametr(i P6xx slouzi k nastaveni polohovani popf. fizeni polohy. Pro zviditelnéni téchto
parametrd, musi byt nastaven parametr Supervisor P003 = 3.

Detailni popis téchto parametru naleznete v pfiru¢ce BU0210.

202 BU 0200 cs-3118


https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_44614.jsp

Co

DRIVESYSTEMS 5 Parametr
5.2.8 Informace
. . o . Sada
Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor 5
parametru
P700 L0l pyigina zablok. FM
[-03] (Aktualni provozni stav)
0,0...254 Zobrazeni hlaSeni k aktualnimu provoznimu stavu ménice frekvence, jako napf. porucha, vystraha
popft. pri€ina blokovani (viz kapitola 6 "HlaSeni k provoznimu stavu").
[-01] = Aktualni porucha, udava aktivni (nepotvrzenou) poruchu (viz &ast "Poruchova hlaseni").
[-02] = Aktualni vystraha, zobrazuje aktualni vystrazné hlaseni (viz ¢ast "Vystrazna hlaseni").
[-03] = Davod zablokovani, udava ddvod aktivniho zablokovani chodu ménice (viz ¢ast "Hlaseni
blokovani zapnuti").
UPOZORNENI
SimpleBox / ControlBox: pomoci SimpleBoxu popf. ControlBoxu Ize zobrazit Cisla poruch a
vystraznych hlaseni.
ParameterBox: pomoci ParameterBoxu jsou zobrazena hlaSeni textové. Mimoto je mozno
zobrazit divod mozného zablokovani zapnuti.
Sbérnice: Zobrazeni poruchovych hlaSeni na drovni sbérnice je realizovano decimalné v
celo¢iselném formatu. Zobrazenou hodnotu je nutno délit 10, aby odpovidala spravnému formatu.
Priklad: Zobrazeni: 20 — ¢islo poruchy: 2,0
P701 [0 pogledni porucha
[-05] (Posledni porucha 1...5)
0.0..254 Tento parametr uklada poslednich 5 poruch (viz kapitola 0 "Poruchova hlaseni").
Aby bylo mozZno pfecist uloZzeny kod poruchy, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (Array parametr) a potvrdit tlaitkem OK / ENTER.
P702 [-01] Frekv.posl.poruchy S
[-O;i (Frekvence pri posledni poruse 1...5)

-400,0 ... 400,0 Hz

Tento parametr uklada vystupni frekvenci, ktera byla aktuéini v okamzZiku poruchy. UloZeny jsou
hodnoty poslednich 5 poruch.

Aby bylo mozno precist ulozenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlacitkem OK / ENTER.
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P7 -01
03 1 proud posl.poruchy S
[ 05] (Proud pii posledni poruse 1...5)
0,0...9999 A Tento parametr uklada vystupni proud, ktery byl aktualni v okamziku poruchy. Ulozeny jsou
hodnoty poslednich 5 poruch.
Aby bylo mozno precist ulozenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlacitkem OK / ENTER.
P704 [-01] Napéti posl.poruchy s
~" (Napéti pii posledni poruse 1...5)
[-05]
0..600VAC Tento parametr uklada vystupni napéti, které bylo aktualni v okamziku poruchy. Ulozeny jsou
hodnoty poslednich 5 poruch.
Aby bylo mozno preCist ulozenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlacitkem OK / ENTER.
P705 011 Nap.meziobv.p.poruch S
[_O;i (Napéti meziobvodu pfi posledni poruse 1...5)
0..1000VDC Tento parametr uklada napéti meziobvodu, které bylo aktualni v okamziku poruchy. UloZeny jsou
hodnoty poslednich 5 poruch.
Aby bylo mozno precist uloZzenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
pfisludné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlaCitkem OK / ENTER.
P7 -01
06 011 p.sada posl.poruchy S
[ 05] (Sada parametr pii posledni poruse 1...5)
0..3 Tento parametr uklada Cislo sady parametr(, které bylo aktualni v okamziku poruchy. UloZena
jsou data poslednich 5 poruch.
Aby bylo mozno precist ulozeny kéd poruchy, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlacitkem OK / ENTER.
P707 011 verze software
[-03] (Verze / Revize softwaru)
0,0 ...9999,9 Tento parametr udava Cislo softwaru a revize,

obsazené v ménici frekvence. To ma vyznamv [-01] =
pfipadé, Ze se ma u rliznych ménicu frekvence
provést stejné nastaveni.

Index 03 informuje o eventudlni zvlastni verzi v
hardwaru nebo softwaru. Nula zde znamena
standardni provedeni.

Cislo verze (Vx.x)
... [-02] = Cislo revize (Rx)

... [[03] =  zvlastni verze hardwaru / softwaru
(0.0)
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P708 Stav ;Iigitélniho vstupu
(Stav digitalniho vstupu)

00000 ... 11111 (pin)  Zobrazuje stav digitalnich vstupd binarné/hexadecimalné kédovany. Tento Udaj Ize pouzit ke
nebo kontrole vstupnich signal.

0000 ... FFFF (hex) Bit 0 = Digitalni vstup 1 Bit 3 = Digitalni vstup 4
Bit 1 = Digitalni vstup 2 Bit 4 = Vstup termistoru
Bit 2 = Digitalni vstup 3 Bit 5 - 7 rezervovano
Prvni SK xU4-10E (volitelné) Druhy SK xU4-10E (volitelné)
Bit 8 = 1. 10 rozSifeni: Digitalni vstup 1 Bit 12 = 2. 10 rozSifeni: Digitalni vstup 1
Bit 9 = 1. 10 rozSifeni: Digitalni vstup 2 Bit 13 = 2. 10 rozSifeni: Digitalni vstup 2
Bit 10 = 1. 10 rozSifeni: Digitalni vstup 3 Bit 14 = 2. 10 rozSiteni: Digitalni vstup 3
Bit 11 = 1. 10 rozsifeni: Digitalni vstup 4 Bit 15 = 2. 10 rozSifeni: Digitalni vstup 4
Bit 15-12 Bit 11-8 Bit 7-4 Bit 3-0
Minimalni 0000 0000 0000 0000 binarni
hodnota 0 0 0 0 hex
Maximalni 1111 1111 1111 1111 binarni
hodnota F F F F hex

SimpleBox: binarni bity jsou pfepocitany do hexadecimalni hodnoty a potom zobrazeny.
ParameterBox: bity jsou zobrazeny vzestupné zprava doleva (binarné).
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P709

[-01]

[-09]

Napéti analog.vstupu
(Napéti analogového vstupu)

-100 ... 100 % Udava naméfenou analogovou vstupni hodnotu.
SK 2x0E SK 2x5E
[-01] = Analogovy vstup 1, Hodnota [-01] = Potenciometr 1, Potenciometr P1
analogového vstupu 1, integrovana v (Kapitola 4.3.2), integrovany v ménici
ménici frekvence frekvence, pfi nastaveni ,maximalni
frekvence®, ,minimalni frekvence" a
~,fampového Casu”
[-02] = Analogovy vstup 2, Hodnota [-02] = Potenciometr 2, jako Potenciometr 1
analogového vstupu 2, integrovana v
meénici frekvence.
SK 2xxE
[03] = Ext. analogovy vstup 1, AIN 1 prvniho I/O rozSifeni SK xU4-I0E
[-04] = Externi analogovy vstup 2, AIN2 prvniho I/O rozSifeni SK xU4-I0E
[-05] = Modul pozadované hodnoty, SK SSX-3A, viz BU0040
SK 2xxE, vel. 1 -3 SK 2x0E, vel. 4
[-06] = Analogova funkce dig. vstupu 2, [-06] = Potenciometr 1, Potenciometr P1
analogova funkce digitalniho vstupu 2 (Kapitola 4.3.2), integrovany v ménici
meénice frekvence frekvence, pfi nastaveni ,maximalni
frekvence”, ,minimalni frekvence” a
~fampového Casu”
[-07] = Analogova funkce dig. vstupu 3, [-07] = Potenciometr 2, jako Potenciometr 1
analogova funkce digitalniho vstupu 3
meénice frekvence
SK 2xxE
[-08] = Ext. analog. vstup 1 druhého IOE, ,Externi analogovy vstup 1 druhého IOE",
AIN1 druhého I/0 rozSifeni (SK xU4-I0E) (= analogovy vstup 3)
[-09] = Ext. analog. vstup 2 druhého IOE, ,Externi analogovy vstup 2 druhého IOE",
AIN2 druhého I/O rozsiteni (SK xU4-I0E) (= analogovy vstup 4)
P710 [-01] Napéti analogovy vystup
[02] (Napéti analogovy vystup)
0,0..10,0V Udava hodnotu na analogovém vystupu.

[-01] = Prvni IOE, AOUT prvniho I/O roz$ifeni (SK xU4-I0E)
[-02] = Druhé IOE, AOUT druhého I/O rozsifeni (SK xU4-I0E)
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P711

Stav relé
(Stav digitalnich vystupi)

00000 ... 11111 (bin)
nebo

Udava aktudlni stav digitalnich vystupl ménice

frekvence.

Bit 0 = Digitalni vystup 1

Bit 4 = Digitalni vystup 1, 10 rozSifeni 1

00 ... FF (hex) Bit 1 = Mechanicka brzda Bit 5 = Digitalni vystup 2, 10 rozSifeni 1
Bit 2 = Digitalni vystup 2 Bit 6 = Digitalni vystup 1, 10 rozSifeni 2
Bit 3 = rezervovano Bit 7 = Digitalni vystup 2, 10 rozSifeni 2
Bit 7-4 Bit 3-0
e, 0000 0000 binarni
Minimalni hodnota
0 0 hex
o 1111 1111 binarni
Maximalni hodnota
F F hex
SimpleBox: binarni bity jsou pfepocitdny do hexadecimalni hodnoty a potom zobrazeny.
ParameterBox: bity jsou zobrazeny vzestupné zprava doleva (binarné).
P714 Doba provozu
(Doba provozu)
0,10...__h Tento parametr udava dobu, po kterou byl ménic¢ pod sitovym napétim a pfipraven k provozu.
P715 Doba !oehu
(Doba béhu)
0,00...__h Tento parametr udava dobu, po kterou byl ménic¢ v béhu a na vystup dodaval proud.
P716 Aktualni frekvence

(Aktualni frekvence)

-400,0 ... 400,0 Hz

Udava aktualni vystupni frekvenci.

P717

Aktualni otacky
(Aktualni otacky)

-9999 ... 9999 rpm

Udava aktualni, méni¢em frekvence vypoctené

otacky motoru.

P718 [-01]

03]

Akt.zad.frekvence
(Aktualni Zadana frekvence)

-400,0 ... 400,0 Hz

Udava frekvenci, zadanou pomoci Zadané hodnoty (viz kapitola 8.1 "Zpracovani pozadované

hodnoty").

[-01] = aktualni zadana frekvence, zadana ze zdroje Zadané hodnoty
[-02] = aktualni Zadané frekvence dle zpracovani v FSM ménice frekvence

[-03] = aktualni Zadana frekvence po pfepocteni rampou
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P719 Aktqa!nl proud
(Aktualni proud)
0,0...9999A Udava aktudlni vystupni proud.
P720 Akt. momentovy proud
(Aktualni momentovy proud)
-999,9 ... 9999 A Udavé aktualni vypo&teny momentotvorny proud (€inny proud) vytvéfejici moment. Zakladem pro
vypocet jsou data motoru P201...P209.
- zaporné hodnoty = generatoricky, = kladné hodnoty = motoricky
P721 Akt.’tqk. prloud
(Aktualni budici proud)
-999,9... 9999 A Udava aktualni vypocteny budici (tokotvorny) proud (jalovy proud). Zakladem pro vypocet jsou
data motoru P201...P209.
P722 Aktqa!nl nva!petl
(Aktualni napéti)
0...500V Udava aktualni, méni¢em frekvence dodavané stfidavé napéti.
P723 Napeti-q S
(Aktualni napétova slozka Ud)
-500 ... 500 V Udava aktualni tokotvornou slozku napéti.
P724 Napeti-q S
(Aktualni napétova slozka Uq)
-500 ... 500 V Udava aktualni momentotvornou slozku napéti.
P725 Aktqa!nl cps fi
(Aktualni cos j)
0,00 ... 1,00 Udava aktualni vypocteny cos ¢ pohonu.
P726 Zd’anlllvy vykon
(Zdanlivy vykon)

0,00 ... 300,00 kVA

Udava aktudlni vypocteny zdanlivy vykon. Zakladem pro vypocet jsou data motoru P201...P209.

P727

Cinny vykon
(Cinny vykon)

--99,99 ... 99,99 kW

Udava aktualni vypocteny c¢&inny vykon motoru. Z&kladem pro vypocet jsou data motoru
P201...P209.
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P728 Vstupni napéti
(Sitové napéti)
0..1000V Udava aktudlni napéti pfipojené na ménic. To je nepfimo zjisténo z hodnoty napéti meziobvodu.
[i] Informace Udaj statické hodnoty
U pristrojli se samostatnym napajenim 24 V je, pokud neni pfitomno Zadné sitové napéti ,
zobrazena staticka hodnota (napf.: u 1~ 230 V pfistroju: P728 = 230 V). Tato hodnota slouzi
pro ucely interni inicializace.
P729 Kroutici moment
(Kroutici moment)
-400 ... 400 % Udava aktudlni vypocteny kroutici moment. Zakladnou pro vypocet jsou data motoru P201...P209.
P730 Tok
(Tok)
0...100 % Udava meéniCem vypocitané aktualni tok v motoru. Zakladem pro vypocet jsou data motoru
P201...P209.
P731 Sada parametr
(Aktualni sada parametrti)
0..3 Udava aktualni sadu provoznich parametr(.
0 = Sada parametrt 1 2 = Sada parametrd 3
1 = Sada parametrt 2 3 = Sada parametrli 4
P732 Proud faze U S
(Proud faze U)
0,0...9999A Udava aktualni proud faze U.
UPOZORNENI:
Tato hodnota se muze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech trochu
odchylovat od hodnoty v P719.
P733 Proud faze V S
(Proud faze V)
0,0...9999A Udava aktualni proud faze V.

UPOZORNENI:
Tato hodnota se mlze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech trochu
odchylovat od hodnoty v P719.
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P734 Proud’faze w s
(Proud faze W)

0,0...9999A Udava aktualni proud faze W.
UPOZORNEN:I:
Tato hodnota se muze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech trochu
odchylovat od hodnoty v P719.

P735 Otacky ze snimace S

(Otacky snimace otacek)

-9999 ... 9999 rpm

Udava aktualni pocet otacek generovany inkrementalnim snimacem otacek. P301 pro to musi byt
spravné nastaven.

Napéti meziobvodu

P736 o
(Napéti meziobvodu)
0..1000VDC Udava aktualni napéti meziobvodu.
[i] Informace Udaj netypické hodnoty
U pfistrojli se samostatnym napajenim 24V je, pokud neni pfitomno Zadné sitové napéti ,
zobrazena mald, netypicka hodnota (napf.: u 1~ 230 V pfistroji: P736 = 4 V). Tato hodnota
vyplyva z internich méficich a kontrolnich rutin a je zavisld napfiklad na chybach méfeni,
offsetu a signalnim Sumu atd.
P737 Vytizeni brzdného R
(Aktualni vytizeni brzdného odporu)
0...1000 % Tento parametr informuje o aktualnim stupni modulace brzdného chopperu popf. aktualnim
vytizeni brzdného odporu v generatorickém provozu.
Je-li parametr P556 a P557 spravné& nastaven, je vytiZzeni vztazeno na P557 a zobrazen
dodavany vykon do odporu
Je-li spravné nastaven pouze P556 (P557=0), je zobrazen stuperi modulace brzdného chopperu.
100 pfitom znamena, Ze je brzdny odpor plné aktivovan. 0 naproti tomu znamena, Ze brzdny
chopper momentalné neni aktivni.
Jsou-li nastaveny P556 = 0 a P557 = 0, informuje tento parametr rovnéz o stupni modulace
brzdného chopperu v ménici.
P738 [-01] Vytizeni motoru
[-02] (Aktualni vytizeni motoru)
0 ... 1000 % Udava aktualni vytizeni motoru. Zakladem pro vypocet jsou data motoru P203. Je to pomér

aktualné odebiraného proudu ke jmenovitému proudu motoru.

[-01] = vztazeno k In (P203) motoru
[-02] = vztazeno k I2t, ,vztaZeno k sledovani I’t “ (P535)
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P739 [-01] Teplota chladiciho télesa
[_O;i (Aktualni teplota chladiciho télesa)

-40 ...150 °C [-01] = Teplota chladiciho télesa ménice frekvence

[-02] = Teplota vnitfniho prostoru ménice frekvence

[-03] = Teplota motoru KTY, teplota motoru pfes KTY, evidence vyluéné pomoci IO extenze,

nastaveni v parametru (P400) na funkci {30} , Teplota motoru*
P740 9 pzp pusin S

[-19] (Procesni data Bus In)

0000 ... FFFF (hex)

Tento parametr informuje o
aktualnim fidicim slovu a
zadanych hodnotach,
prenaSenych pomoci
sbérnicovych systému.

Pro indikované hodnoty
musi byt v P509 vybran
sbérnicovy systém.

Normovani:  (£J Cast 8.9
"Standardizace
pozadovanych / skute¢nych

hodnot")

[-01] = Ridici slovo

[-02] = Zadana hodnota 1
(P510/1, P546)

[-03] = Zadana hodnota 2
(P510/1, ...)

[-04] = Zadana hodnota 3
(P510/1, ...)

[-05] = Vysl.stav InBit P480

[-06] = Parametr data In 1
[-07] = Parametr data In 2
[-08] = Parametr data In 3
[-09] = Parametr data In 4
[-10] = Parametr data In 5

[-11] = Zadana hodnota 1
(P510/2)
[-12] = Zadana hodnota 2
(P510/2)
[-13] = Zadana hodnota 3
(P510/2)

[-14] = Ridici slovo PLC
[-15] = Zadana hodnota 1 PLC

9] =
PLC

Pozadovana hodnota 5

Ridici slovo, zdroj z P509.

Data Zzadané hodnoty z hlavni
Z&dané hodnoty (P510 [-01]).

Udana hodnota pfedstavuje
vSechny zdroje Bus In Bit s
operaci ,hebo*.

Data pfi pfenosu parametru:
Identifikace pfikazu (AK), Cislo
parametru (PNU), index (IND),
hodnota parametru (PWE1/2)

Data Zzadané hodnoty z hodnoty
fidici funkce (Broadcast) -
(P502/P503) - , kdyz P509 =4

Ridici slovo + Data zadané
hodnoty z PLC

BU 0200 cs-3118
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P74 L1 pzp bus out S

[-19] (Procesni data Bus Out)
0000 ... FFFF (hex) Tento parametr informuje o [-01] = Stavové slovo Stavové slovo, zdroj z P509.

Ktualnim stavovém sl
axtuaniin Stavovem SIovU @ - 62] = Skutecna hodnota 1 (P543)

kute¢nych hodnotéach,
ofonagonjeh - pomooi 1-031= Skutetna hodnota 2 (...)  Skutegné hodnoty
sbérnicovych systéma. [-04] = Skute¢na hodnota 3 (...)
Normovani: (k0 Cast 8.9 Udana hodnota pfedstavuje
"Standardizace [-05] = Vysl. stav OutBit P481 vSechny zdroje Bus Out Bit s
pozadovanych / skute&nych operaci ,nebo.
hodnot") [-06] = Parametr data Out 1
[-07] = Parametr data Out 2
[-08] = Parametr data Out 3 Data pfi pfenosu parametrd.
[-09] = Parametr data Out 4
[-10] = Parametr data Out 5
[-11] = Skuteéna hodnota 1 Master Skute¢na hodnota funkce
[-12] = Skute&na hodnota 2 Master Master
[-13] = Skute¢na hodnota 3 Master P502 / P503.
[-14] = Stavové slovo PLC
[-1 5] = Skute¢na hodnota 1 PLC Stavové slovo + Skute¢na
hodnota u PLC
[-19] = Skute¢na hodnota 5 PLC
P742 Verze datgbanky S
(Verze databaze)
0...9999 Udaj interni verze databaze ménige frekvence.
P743 Typ menice
(Typ ménice)
0,00 ... 250,00 Udaj vykonu ménige v kW, napt. ,1.50“ = ménié frekvence se jmenovitym vykonem 1,5 kW.
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P744

Stupen vybavy
(Stupen vybavy)

0000 ... FFFF (hex)

V tomto parametru je zobrazen stupefi vybavy, integrovany v méniéi frekvence. Udaj je proveden

v hexadecimalnim kédu (SimpleBox, sbérnicovy systém).
PFi poziti ParametrBoxu je indikace provedena v textové formé.

Highbyte: Lowbyte:
O0nex  Standard I/O (SK 205E)
O1hex  STO (SK 215E)
00nex Zadné rozsireni 02nhex  AS-i (SK 225E)
01hex Enkodér 03hex STO a AS-i (SK 235E)
02nex Posicon O4nex  Standard 1/O (SK 200E)
03hex 05hex  STO (SK 210E)
0Bhex  AS-i (SK 220E)
07nex  STO a AS-i (SK 230E)
P747 Rozsah napéti ménice
(Rozsah napéti ménice)
0..2 Udava rozsah sitového napéti, které je pro tento pfistroj specifikovan.
0 = 100...120V 1 =200...240V 2 =380...480V
P748 Stav CANopen

(Stav CANopen (stav systémové shérmice))

0000 ... FFFF (hex)
nebo
0 ... 65535 (dec)

Udava stav systémové sbérnice

Bit O:
Bit 1:
Bit 2:
Bit 3:
Bit 4:
Bit 5:
Bit 6:
Bit 7:
Bit 8:
Bit 9:
Bit 10:

Napajeci napéti sbérnice 24V
CANbus ve stavu “Bus Warning”
CANbus ve stavu “Bus Off”

Systémova sbhémice — BusBG online (konstrukéni skupina sbhérnice pole, napt.: SK xU4-PBR)
Systémova shémice — dodate¢na BG1 online (I/O - konstrukéni skupina, napf.: SK xU4-I0E)
Systémova sbémice — dodatec¢na BG2 online (I/O - konstrukéni skupina, napf.: SK xU4-I0E)
0 =CAN /1 =CANopen

Protokol konstrukéni skupiny CAN je
volny

odeslano,Bootup Message*
CANopen NMT State

CANopen NMT State

CANopen NMT State Bit 10 Bit 9
Stopped 0 0
Pre-Operational 0 1
Operational 1 0
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P749 Stav DIP §pymace
(Stav DIP spinace)
0000 ... 01FF (hex) Tento parametr udava aktualni polohu DIP spinaci ménice frekvence ,S1¢ (viz kapitola 4.3.2.2
nebo "DIP spina¢ (S1)").
0 ... 511 (dec) Bit 0: DIP spinaé¢ 1
Bit 1: DIP spinac 2
Bit 2: DIP spina¢ 3
Bit 3: DIP spinac 4
Bit 4: DIP spina¢ 5
Bit 5: DIP spinac 6
Bit 6: DIP spina¢ 7
Bit 7: DIP spinac 8
Bit 8: 0d SW 1.3 Bit 8: EEPROM (pamétovy modul) Bit 8 = 0: zasunuty / Bit 8 = 1: nezasunuty
P750 Statlstlka nadproudu S
(Statistika nadproudu)
0...9999 Pocet hlaSeni nadproudu béhem doby provozu P714.
P751 Statl§tlk? pvrgpetl S
(Statistika pfepéti)
0...9999 Pocet hlaSeni pfepéti béhem doby provozu P714.
P752 Stapsﬁka sit .9!1yba s
(Statistika poruch sité)
0...9999 Pocet poruch sité béhem doby provozu P714.
P753 Statl§tlk? r)vrghratl S
(Statistika pfehrati)
0...9999 Pocet poruch v dusledku nadmérné teploty béhem doby provozu P714.
P754 Stat. ztrata param. S

(Statistika ztraty parametrt)

0...9999 Pocet ztrat parametrd béhem doby provozu P714.
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P755 Stat. ;ystern.chyba S
(Statistika systémovych poruch)

0...9999 Pocet systémovych poruch béhem doby provozu P714.

P756 Stat. Tlmeout S
(Statistika Time Out)

0...9999 Poc&et Time Out poruch béhem doby provozu P714.

P757 Stat. gxtgrnl .ch’yba S
(Statistika zakaznickych chyb)

0...9999 Pocet chyb zakaznického watchdog béhem doby provozu P714.

P760 Aktualni proud s
(Aktualni sitovy proud)

0,0...9999A Udava aktualni vstupni proud.

P799 [-01]

Prov.hod.posl.poruch

[ 05] (Hodiny provozu od posledni poruchy 1...5)

0,1... h Tento parametr udava stav pocitadla hodin provozu (P714), v momenté pfislusné posledni
poruchy. Index 01...05 odpovida posledni poruse 1...5.
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6 Hlaseni k provoznimu stavu

Pfistroj a technologické konstrukéni skupiny generuji pfi odchylkdch od normainiho provozniho stavu
prislusné hlaSeni. Pfitom se rozliSuje mezi vystraznym hlaSenim a hlaSenim poruchy. Pokud je pfistroj
v ,Blokovani zapnuti“, maze byt proto udana pf¥icina.

HlaSeni, generovana pro pfistroj jsou zobrazena v pfisluSném poli parametru (P700). Zobrazeni
hladeni pro technologické boxy je popsano v pfislusnych dodate€nych navodech popf. datovych
listech pfisludnych konstrukénich skupin.

Blokovani zapnuti, ,,Nepfripraven“ - (P700 [-03])

Je-li pfistroj ve stavu ,Nepfipraven® popf. ,Blokovani zapnuti“, nasleduje zobrazeni pfic€iny v tfetim poli
parametru (P700).

Zobrazeni je mozné pouze se softwarem NORD CON popf. s ParameterBoxem.

Vystrazna hlaseni > (P700 [-02])

Vystrazna hlaseni jsou generovana, jakmile je dosazena definovana mez, ktera ale jeS$té nevede k
vypnuti pfistroje. Tato hlaseni Ize zobrazit pomoci prvku-pole [-02] v parametru (P700) tak dlouho, az
jiz bud pfi€ina pro vystrahu jiz neni aktualni, nebo pfistroj s hlaSenim poruchy pfesel do poruchy.
Hlaseni poruchy = (P700 [-01])

Poruchy vedou k vypnuti pfistroje, aby se vylou€ilo jeho poSkozeni.

Existuji nasledujici moznosti k vraceni hlaseni poruchy na plvodni stav (potvrzeni):

* vypnutim sité a novym zapnutim,

» pomoci pfislusné naprogramovaného digitalniho vstupu (P420),

» vypnutim ,Uvolnéni“ u pfistroje (pokud neni pro potvrzeni naprogramovan zadny digitalni vstup),
» potvrzenim sbérnice nebo

+ pomoci (P506) automatického potvrzeni poruchy.
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6.1 Zobrazeni hlaseni

LED indikace

Stav pfistroje je signalizovan integrovanymi a v expedi¢nim stavu zvnéjSku viditelnymi stavovymi LED
diodami. Podle typu pfistroje se pfitom jedna o dvoubarevné LED diody (DS = DeviceState) nebo dvé
jednobarevné LED diody (DS DeviceState a DE = DeviceError).

Vyznam: Zelena signalizuje pfipravenost a pritomnost sitového napéti. Za povozu je
zrychlujicim se kddovanym blikanim indikovan stupen pretizeni na vystupu pfistroje.

Cervena signalizuje nevyfizenou poruchu tim, Ze LED dioda blika frekvenci,
odpovidajici Ciselnému kodu poruchy. Pomoci tohoto kddovaného blikani jsou
indikovany skupiny poruch (napf.: E003 = 3x bliknuti).

SimpleBox - Indikace

SimpleBox udavaji poruchu svym ¢&islem a pfed nim umisténym ,E®. Dodate¢né Ize aktualni poruchu
zobrazit v prvku pole [-01] parametru (P700). Posledni hlaSeni poruchy jsou ulozena v parametru
P701. Dalsi informace k stavu pfistroje v okamziku poruchy lze zjistit v parametrech P702 az P706 /
P799.

Neni-li jiz pfi€ina poruchy k dispozici, blika indikace poruchy v SimpleBox a Ize ji potvrdit tlaCitkem
Enter.

Vystrazna hlaseni jsou naproti tomu zobrazena s prediazenym ,C* (,Cxxx“) a nelze je potvrdit. Zmizi
automaticky, pokud jiz pro né neexistuje pFi¢ina nebo pokud pfFistroj pfesel do stavu ,Porucha“. P¥i
vyskytu vystrahy b&éhem parametrizace je zobrazeni hlaseni potlateno.

V prvku pole [-02] parametru (P700) Ize aktualni hladeni zobrazit kdykoliv a v detailu.

Diivod pro existujici blokovani zapnuti neni pomoci SimpleBox mozno zobrazit.

ParameterBox — Indikace

V ParameterBoxu je realizovano zobrazeni hladeni vysvétlujicim textem.

6.2 Diagnostické LED diody na pristroji

PFistroj generuje hladeni k provoznimu stavu. Tato hldSeni (vystrahy, poruchy, spinaci stavy, méfena
data) Ize zobrazit pomoci parametrizaénich nastroju (EJ Cast 3.1.1 "Obsluzné a parametrizaéni boxy,
pouziti") (Skupina parametrt P7xx).

V omezeném rozsahu jsou hldSeni vizualizovana i pomoci diagnostickych a stavovych LED diod.
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6.2.1 Diagnostické LED diody u SK 2x0E (BG 1 ... 3)

Obr. 29: Diagnostické otvory SK 2x0E (BG 1 ... 3)

Diagnostické LED diody

1 RJ12,
RS 232, RS 485
2 DIP spinace AIN1/2

3 Diagnostické LED diody

LED
Nazev Barva Popis Signal stavu Vyznam
BUS-S | zelena Systémova | vyp Z4dna komunikace procesnich dat
sbérnice
Stav blikani 4 Hz ,BUS Warning®
zap Komunikace procesnich dat aktivni
-> PFijem min. 1 telegramu / s
- Pfenos SDO dat nezobrazen
BUS-E | Cervena Systémova | vyp Z&dna porucha
sbérnice
Porucha blikani 4 Hz Porucha kontroly P120 nebo P513
-> E10.0/E10.9
blikani 1Hz Porucha v konstrukéni skupiné externi systémoveé
smérnice
- Konstrukéni skupina sbérnice = Timeout na
externi sbérnici (E10.2)
- Konstrukéni skupina sbé&rnice ma poruchu
(E10.3)
zap Systémova sbérnice ve stavu ,BUS off*
DS dualni Stav vyp Méni¢ frekvence nepfipraven k provozu,
Cervena/ | ménice - Zadné sitové a Fidici napéti
zelena frekvence
zelena Ménic¢ frekvence uvolnén (méni¢ v chodu)
sviti
zelena 0,5 Hz Ménic¢ frekvence pfipraven k zapnuti, ale neuvolnén
blika
4 Hz Ménic¢ frekvence je v blokovani zapnuti
Cervena/ | 4 Hz Vystraha
zelena
ménici 1...25 Hz | Stupen pfetizeni zapnutého ménice frekvence
se
Cervena Porucha, &etnost blikani — Cislo poruchy
blika
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6.2.2 Diagnostické LED diody u SK 2x0E (BG 4) a SK 2x5E

V™ skaxse

1 RJ12,
SK 2x0E RS 232, RS 485
2 LED diody
diagnostiky
3 P1/P2,LED-FU,
LED-ASI
Obr. 30: Diagnostické otvory SK 2x0E BG 4 popi. SK 2x5E
Stavové LED diody
LED Signal
Nazev Barva Popis Stav Vyznam
DS dualni Stav ménice | vyp Méni¢ frekvence nepfipraven k provozu,
Gervena / frekvence - Zadné sitové a Fidici napéti
zelena
zelena sviti Méni¢ frekvence uvolnén (méni¢ v chodu)
zelena 0,5Hz Méni¢ frekvence pfipraven k zapnuti, ale
neuvolnén
blika 4 Hz Ménic¢ frekvence je v blokovani zapnuti
Cervena / zelena | 4 Hz Vystraha
ve zméné 1...25 Hz | Stupen pfetiZzeni zapnutého ménice
frekvence
zelena sviti + Méni¢ frekvence nepfipraven k provozu,
gervena blika - Ridici napéti k dispozici ale neni
Zadné sitové napéti
¢ervena blika Porucha, ¢etnost blikani — Cislo poruchy
AS-i dualni Stav AS-i vyp Podrobnosti (E3 Oddil 4.5 "AS rozhrani
Cervena / (AS-i)")
zelena
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Diagnostické LED diody

LED Signal
Nazev Barva Popis Stav Vyznam
DOUT 1 | Zluta Digitalni vystup 1 | zap High signal pfitomen
DIN 1 Zluta Digitalni vstup 1 zap High signal pfitomen
DIN 2 Zluta Digitalni vstup 2 zap High signal pfitomen
DIN 3 Zluta Digitalni vstup 3 zap High signal pfitomen
DIN 4 Zluta Digitalni vstup 4 zap High signal pfitomen
TEMP Zluta Termistor motoru | zap Motor ma nadmérnou teplotu
CHOP Zluta Brzdovy stfida¢ zap Brzdovy stfida¢ aktivni, jas = stupen vytizeni (pouze SK 2x5E)
BRAKE | Zluta mech. brzda zap mech. Brzda uvolnéna
DOUT 2 | Zluta Digitalni vystup 2 | zap High signal pfitomen (pouze SK 2x0E)
BUS-S zelena Systémova vyp Z4&dna komunikace procesnich dat
sbérnice
Stav blikani ,BUS Warning*
(4 Hz)
Zap Komunikace procesnich dat aktivni
-> PFijem min. 1 telegramu / s
- Pfenos SDO dat nezobrazen
BUS-E Cervena | Systémova vyp Z&dna porucha
sbérnice
Porucha blikani | Porucha kontroly P120 nebo P513
(4Hz) | > E10.0/E10.9
blikani | Porucha v konstrukéni skupiné externi systémové smérnice
(1 Hz) - Konstrukéni skupina sbérnice - Timeout na externi
sbérnici (E10.2)
- Konstrukéni skupina systémové sbérnice ma poruchu (E10.3)
zap Systémova sbérnice ve stavu ,BUS off*
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6.3 Hlaseni

Poruchova hlaseni

Udaj na
Simple- / ControlBoxu Porucha Pigina
Skupina Detail v Text v ParameterBoxu » Odstranéni
P700 [-01] /
P701
E001 1.0 Prehrati ménice Kontrola teploty ménice
,Nadmérna teplota ménice" Vysledky méfeni jsou mimo pfipustny teplotni rozsah, tzn.
(chladi& ménige) porucha se spousti pfi nedosazeni pfipustné spodni teplotni
meze popf. pfekro€eni pripustné horni teplotni meze.
* V zavislosti na pfi¢iné: Snizte popf. zvyste okolni
1.1 Prehrati FM interni teplotu
,Prehrati FM interni® «  Zkontrolujte ventilator ménice / ventilaci sk¥iné
(vnitfni prostor ménice) - Zkontrolujte znegi§téni ménice
E002 2.0 Prehrati motoru PTC Teplotni ¢idlo motoru (termistor) vybavilo
JPrehrati motoru PTC* - Snizte zatizeni motoru
« Zvyste otacky motoru
« Pouzijte externi ventilator
21 Prehrati motoru It Aktivovano 12t motoru (vypoctena nadmérna teplota motoru)
,Nadmérna teplota motoru I?t“ « Snizte zatizeni motoru
« Zvyste otacky motoru
Pouze kdyz je naprogramovan
12t motor (P535).
2.2 Prehrati externiho brzdného | Hlidac teploty (napf. brzdny odpor) vybavil

odporu

Prehrati externiho brzdného
odporu*“

Aktivace digitalniho vstupu
(P420 [...])={13}

+ Digitalni vstup je v Urovni L
« Zkontrolujte pfipojeni, teplotni idlo

BU 0200 cs-3118

221




NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
E003 3.0 Nadproud mez It Stfida¢: Mez I’t reagovala, napf. > 1,5 x In za 60s (viz také
P504)

» Trvalé pretizeni na vystupu FM

» Eventualné porucha snimace otacek (rozliseni,
defekt, pfipojeni)

3.1 Nadproud chopper It Chopper: Mez 1%t reagovala, dosazena 1,5-nasobna hodnota
za 60s (viz také P554, pokud k dispozici, jakoz i P555,
P556, P557)
« Zamezte pretizeni brzdného odporu
3.2 Nadproud IGBT Derating (redukce vykonu)
Hlidani 125% *  125% nadproud za 50ms

*  Proud brzdného chopperu pfili§ vysoky
* U pohont ventilatord: Zapnéte Letmy start (P520)

3.3 Nadproud IGBT flink Derating (redukce vykonu)
Hlidani 150% * 150% nadproud
* Proud brzdného chopperu pfili§ vysoky

E004 4.0 Nadproud modulu Poruchovy signal od modulu (kratkodobé)

» Zkrat nebo zemni spojeni na vystupu FM

* Motorovy kabel je pfili§ dlouhy

« PouZijte externi vystupni tlumivku

* Brzdny odpor defektni nebo s nizkou hodnotou
= Nevypinejte P537!

Casty vyskyt této poruchy muze vést ke znaénému
zkraceni zivotnosti nebo az ke zni¢eni pfistroje.

4.1 Méreni nadproudu P537 (Pulzni odpojeni) bylo dosazeno 3x béhem 50 ms
,Méreni nadproudu* (mozné pouze pokud jsou P112 a P536 vypnute)

* menic je pretizen
* Pohon ma tézky chod, poddimenzovan,

* Rampy (P102/P103) pfili§ pfikré — Prodluzte délku
ramp

« Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209)
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E005 5.0 Prepéti meziobvodu Napéti meziobvodu je pfili§ vysoké
* Prodluzte brzdnou dobu (P103)
» Eventualné nastavte vypinaci rezim (P108) se
zpozdénim (ne u zdvihovych aplikaci)
* Prodluzte dobu rychlého zastaveni (P426)
* Kmitani otacek (napfiklad vy3$Simi setrvaénymi
hmotami) > popf. nastavte skalarni charakteristiku
U/if (P211, P212)
Pristroje s brzdnym chopperem:
* Odbourejte zpétné akumulovanou energii pomoci
brzdného odporu
»  Zkontrolujte funkci pfipojeného brzdného odporu
(pfelomeni kabelu)
* Hodnota pfipojeného brzdného odporu pfilis vysoka
5.1 Prepéti sité Sitové napéti je pfilis vysoké
» Viz technické Udaje (1 ¢ast 7)
E006 6.0 Porucha nabijeni Napéti meziobvodu je pfili§ nizké
- Sitové napéti je pfili§ nizké
+ viz. technicka data
6.1 Podpéti sité Sitové napéti je pfilis nizké
» viz. technicka data
E007 7.0 Vypadek faze sité Porucha na strané sitové pfipojky
« Jedna sitova faze neni pfipojena
» Sit je nesymetricka
E008 8.0 Ztrata parametrt Porucha v datech EEPROM
(EEPROM - Prekrocena * Verze softwaru uloZzeného datového zaznamu se
maximalni hodnota) nehodi k verzi softwaru ménice frekvence.
UPOZORNENI Chybné parametry jsou nahrany
automaticky znovu (tovarni nastaveni).
* Poruchy EMC (viz také E020)
8.1 Neplatné ID ménice «  EEPROM defektni
8.2 rezervovano
8.3 Chyba EEPROM KSE Stupen vybavy ménice frekvence neni spravné
(Chybna identifikace identifikovan.
zakaznického rozhrani (KSE Pamét EEPROM se stavem firmwaru od 1.2 zasunuta do
vybaveni)) ménice frekvence se starsSim stavem firmwaru — Ztrata
1 ] .
8.4 Chyba interni EEPROM parametri! EVIZ takev /nform:’:vce \’/’ka[')ltole v5’)
(Nespravna verze databéze) * Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.
8.7 Kopie EEPROM rozdilna
E009 - rezervovano
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EO010 10.0 Bus Time-Out Doba vypadku telegramu / Bus off 24V int. CANbus

» Chybny prenos dat. Kontrola P513.

» Zkontrolujte fyzické spojeni sbérnice.

»  Zkontrolujte prabéh programu protokolu sbérnice.
*  Zkontrolujte Bus-Master.

» Zkontrolujte napajeni 24V interni sbérnice
CAN/CANopen.

* Porucha Nodeguarding (interni CANopen)
» Porucha Bus Off (interni CANbus)

10.2 Bus time-out pfislus Doba vypadku telegramu konstrukéni skupina sbérnice

* PrFenos telegramu je chybny.

« Zkontrolujte fyzické spojeni sbérnice.

» Zkontrolujte prabéh programu protokolu sbérnice.
« Zkontrolujte Bus-Master.

* PLC je ve stavu ,STOPP“ nebo ,ERROR".

10.4 Init chyba pfislus. Porucha inicializace konstrukéni skupina sbérnice
» Zkontrolujte napajeni konstrukéni skupiny sbérnice.

» Poloha spinace DIP pfipojené rozSifovaci I/O
konstrukéni skupiny chybna

10.1 Systém.chyba prislus Porucha systému konstrukéni skupina sbérnice

10.3 * DalSi detaily najdete v pfislusném dodatecném
-------------------- navodu sbérnice.
s /O rozsiteni;

10.6 » Chybné méfeni vstupnich napéti popf. nedefinované
"1"6'% """"""" poskytnuti vystupnich napéti v dasledku poruchy

referenéniho napéti
+ Zkrat na analogovém vystupu

10.9 Prislus. chybi/P120 Konstrukéni skupina, zanesena v parametru P120 neni k
dispozici.
« Zkontrolujte pfipoje
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EO011 11.0

Zakaznické rozhrani

Porucha prevodniku analog — digital
* Interni zdkaznické rozhrani (interni datova sbérnice)
vadna nebo rusSeno ruSivym vyzafovanim (EMC).
» Zkontrolujte pfipojeni svorek fizeni z hlediska zkratu.
* Minimalizujte EMC rueni oddélenym poloZenim
fidicich a vykonovych kabelU.
» Pfistroje a stinéni velmi dobfe uzemnéte.

E012 12.0

Externi watchdog

Funkce Watchdog byla naprogramovana na digitalni vstup a
impuls na pfislusném digitalnim vstupu byl nepfitomny dele,
nez je doba, udana v parametru P460 >Cas Watchdog<.

» Zkontrolujte pfipojeni
» ZKkontrolujte nastaveni P460

121

Omez.motor/zakazn.
»,Motorickd mez vypnuti“

Motoricka mez vypnuti (P534 [-01]) vybavila.
* Snizte zatizeni motoru
» Nastavte vy$si hodnotu v (P534 [-01])

12.2

Generatorické omez.
»,Generatoricka mez vypnuti*

Generétorickd mez vypnuti (P534 [-02]) vybavila.
+ Snizte zatizeni motoru
» Nastavte vy38i hodnotu v (P534 [-02])

12.3

Momentové omezeni

Omezeni od potenciometru nebo zdroje zadané hodnoty se
aktivovalo. P400 = 12

12.4

Proudové omezeni

Omezeni od potenciometru nebo zdroje zadané hodnoty se
aktivovalo. P400 = 14

12.5

Monitor zatizeni

Vypnuti vzhledem k pfekro€eni nebo nedosazeni
pFipustnych zatéZovych krouticich momentl ((P525) ...
(P529)) béhem &asu, nastaveného v (P528).

+ Prizpusobte zatizeni

* Zménte mezni hodnoty ((P525) ... (P527))
« Zvyste dobu zpozdéni (P528)

* Zménte rezim kontroly (P529)

12.8

Minimum an.vstupu

Vypnuti vzhledem k nedosaZeni hodnoty pfifazeni 0%
(P402) pfi nastaveni (P401) ,0-10V s poruchovym vypnutim
1% popt. ,,...2°

12.9

Maximum an.vstupu

Vypnuti vzhledem k pfekroceni hodnoty pfifazeni 100%
(P403) pfi nastaveni (P401) ,,0-10V s poruchovym vypnutim
1“ popf. ,,...2“
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EO013

13.0

Porucha snimace otacek

Chybéjici signaly ze snimace otacek
» Zkontrolujte 5V Sense, pokud je k dispozici
« Zkontrolujte napajeci napéti snimace

13.1 Vle¢na porucha otacek Byla dosazena mez vle¢né poruchy
»Vleéna porucha otacek” « Zvyste hodnotu nastaveni v P327
13.2 Kontrola vypnuti Kontrola vypnuti pfi vie€né poruse reagovala, motor nemohl
sledovat pozadovanou hodnotu.
+ Zkontrolujte motorova data P201-P209! (dulezité pro
regulator proudu)
* Zkontrolujte zapojeni motoru
» Zkontrolujte v servo-rezimu nastaveni snimace P300
a nasledujici
» Zvyste nastavenou hodnotu pro mez momentu v
P112
* ZvySte nastavenou hodnotu pro mez proudu v P536
» Zkontrolujte brzdnou dobu P103 a eventualné ji
prodluzte
13.5 rezervovano Poruchové hladSeni pro POSICON -> viz dodate¢ny navod
13.6 rezervovano Poruchové hladSeni pro POSICON -> viz dodate¢ny navod
EO014 - | rezervovano | Poruchové hlaseni pro POSICON - viz dodate&ny navod
EO015 --- | rezervovano |
E016 16.0 Fazova chyba motoru Jedna motorova faze neni pfipojena.
* Zkontrolujte P539
» Zkontrolujte pfipojeni motoru
16.1 Kontrola magnetizaéniho V okamziku zabéru nebylo dosazeno potiebného
proudu magnetizacniho proudu.
,Kontrola magnetizacniho * Zkontrolujte P539
proudu* +  Zkontrolujte pfipojeni motoru
E018 18.0 rezervovano Poruchové hlaseni pro ,bezpeéné pulzni odpojeni® > viz
dodate¢ny navod
E019 19.0 Identifikace parametr Automaticka identifikace pfipojeného motoru se nezdafila
Jldentifikace parametr(* » Zkontrolujte pfipojeni motoru
19.1 Nespravné zapojeni hvézda / « Zkontrolujte pfednastavena data motoru

trojuhelnik

,Spatné zadané spojeni
hvézda / trojuhelnik”

(P201...P209)

* PMSM - CFC-Closed-Loop provoz: Poloha rotoru
motoru vztazena k Inkrementalnimu vysilaci neni
spravna. Zjistéte polohu rotoru (prvni spusténi po
LZapnuti sité“ pouze pfi zastaveném motoru) (P330)
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E020 20.0 rezervovano
EO21 20,9 Watchdog
20.2 Stack Overflow
20.3 Stack Underflow
20.4 Undefined Opcode
20.5 Protected Instruct.
,Protected Instruction”
20.6 lllegal Word Access
Systémova chyba pfi béhu programu, vyvolana poruchami
20.7 lllegal Inst. Access EK/IC. ybap prog 4 P
‘lllegal Instruction Access” + Respektujte smémice pro pfipojeni
20.8 Porucha programové paméti » Pouzijte pfidavny externi sitovy filtr
»Porucha programové paméti* + Pf¥istroj fadné uzemnéte
(Porucha EEPROM)
20.9 Dual-Ported RAM
21.0 Porucha NMI
(neni hardwarem pouzito)
211 Porucha PLL
21.2 Porucha ADU ,Overrun®
21.3 Porucha PMI ,Access Error®
214 Userstack Overflow
E022 - rezervovano Poruchové hlaseni pro PLC - viz dodate¢ny navod
BU 0550
E023 - rezervovano Poruchové hlaSeni pro PLC - viz dodate¢ny navod
BU 0550
E024 - rezervovano Poruchové hlaSeni pro PLC - viz dodate¢ny navod

BU 0550
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Vystrazna hlaseni

Udaj na

Simple- / ControlBoxu

Vystraha

Skupina Detail v

Text v ParameterBoxu

Pricina
e Odstranéni

P700 [-02]
C001 1.0 Prehrati ménice Kontrola teploty ménice
LPrehfati ménicée" Vystraha, dosazena pfipustna mezni teplota.
(chladi¢ ménice) * Snizte okolni teplotu
» Zkontrolujte ventilator ménice / ventilaci skfiné
« Zkontrolujte znecisténi ménice
C002 2.0 Prehrati motoru PTC Vystraha teplotniho &idla motoru (dosazena vypinaci mez)
Prehrati motoru PTC“ * Snizte zatizeni motoru
» Zvyste otacky motoru
* Pouzijte externi ventilator
21 Prehrati motoru It Vystraha: 12t kontrola motoru (dosazeni 1,3-nasobku
_Prehrati motoru 12t jmenovitého proudu pro ¢asovou periodu, udanou v (P535))
* Snizte zatizeni motoru
Pouze kdyZ je naprogramovan * Zvyste otacky motoru
1°t motor (P535).
2.2 Prehrati externiho brzdného | Vystraha: Hlida¢ teploty (volitelné pfisluSenstvi brzdného
odporu odporu) reagoval
LPrehrati externiho brzdného + Digitalni vstup je v Urovni L
odporu*
Nadmérna teplota u digitalniho
vstupu (P420 [...])={13}
C003 3.0 Nadproud mez I?t Vystraha: Stfida¢: Mez 1%t reagovala, napf. > 1,3 x I, za 60s
(viz také P504)
» Trvalé pretizeni na vystupu FM
3.1 Nadproud chopperu It Vystraha: Mez |2t pro brzdny chopper reagovala, dosazena
1,3-nésobna hodnota za 60s (viz také P554, pokud k
dispozici, jakoz i P555, P556, P557)
» Zamezte pretizeni brzdného odporu
3.5 Mez momentového proudu Vystraha: Dosazena mez momentového proudu
» Zkontrolujte (P112)
3.6 Proudova mez Vystraha: Dosazena proudova mez

» Zkontrolujte (P536)
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C004 4.1

Méreni nadproudu
~Méreni nadproudu*

Vystraha: Pulzni odpojeni je aktivni

Je dosazeno mezni hodnoty pro aktivaci pulzniho odpojeni
(P537) (mozno pouze, pokud jsou P112 a P536 vypnuty)

*  FMje pretizen
* Pohon ma tézky chod, popf. je poddimenzovan

* Rampy (P102/P103) pfili§ pfikré — prodluzte dobu
rozbé&hu / dob&hu

« Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209)
« Vypnéte kompenzaci skluzu (P212)

C008 8.0

Ztrata parametrt

Vystraha: Jedno z cyklicky ukladanych hlaseni jako napf.
Provozni hodiny nebo Doba pouZiti nebylo mozno Uspésné
ulozit.

Vystraha zmizi, jakmile je uloZeni opét usp&Sné provedeno.

C012 121

Omez.motor/zakazn.
»,Motoricka mez vypnuti“

Vystraha: Bylo pfekro¢eno 80 % motorické meze vypnuti
(P534 [-01]).

* Snizte zatizeni motoru
» Nastavte vy38i hodnotu v (P534 [-01])

12.2

Generatorické omez.
»,Generatoricka mez vypnuti*

Vystraha: Bylo pfekro¢eno 80 % generatorické meze
vypnuti (P534 [-02]).

* Snizte zatizeni motoru
* Nastavte vy$si hodnotu v (P534 [-02])

12.3

Momentové omezeni

Vystraha: Bylo dosaZeno 80 % omezeni od potenciometru
nebo zdroje Zddané hodnoty. P400 = 12

12.4

Proudové omezeni

Vystraha: Bylo dosaZeno 80 % omezeni od potenciometru
nebo zdroje Zzadané hodnoty. P400 = 14

12.5

Monitor zatizeni

Vystraha vzhledem k prekroceni nebo nedosazeni
pfipustnych zatézovych krouticich momentt ((P525) ...
(P529)) béhem poloviny ¢asu, nastaveného v (P528).

» PFizpusobte zatizeni
* Zménte mezni hodnoty ((P525) ... (P527))
» Zvyste dobu zpozdéni (P528)

BU 0200 cs-3118
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Hlaseni blokovani zapnuti

Udaj na

SimpleBoxu / ControlBoxu Divod

Skupina Detail v Text v ParameterBoxu

P700 [-03] / P701

Pricina
Odstranéni

1000 0.1 Blokovani napéti 10

Vstup (P420 / P480) nastaveny pomoci funkce ,Blokovat

napéti“ je nastaven na low
Nastavte vstup na ,high*

Zkontrolujte signalni vedeni (lom kabelu)

0.2 Rychlé zastaveni IO

Vstup (P420 / P480) nastaveny pomoci funkce ,Rychlé

zastaveni* je nastaven na low
Nastavte vstup na ,high*

Zkontrolujte signalni vedeni (lom kabelu)

0.3 Blokovani napéti ze sbérnice

Sbérnicovy provoz (P509): Ridici slovo Bit 1 je ,low"

0.4 Rychlé zastaveni ze sbérnice

Sbérnicovy provoz (P509): Ridici slovo Bit 2 je ,low"

0.5 Uvolnéni pfi startu

Povel k béhu (fidici slovo, Dig 10 nebo Bus 10) pritomen jiz
béhem inicializacni faze (po ,ZAPNUTI" sité, popf.
LLZAPNUTI" Fidiciho napéti). Nebo elektrické faze chybi.
Udélte povel k b&hu az po ukon&eni inicializace (tzn.
kdyz je pfistroj pfipraven)

Aktivujte ,Automaticky rozbéh“ (P428)

0.6-0.7 rezervovano

Informaéni hldSeni pro PLC - viz dodate¢ny navod

0.8
0.9

Vpravo zablokovano

Vlevo zablokovano

Blokovani zapnuti s odpojenim ménice aktivovano:

P540 nebo pomoci ,Béh vpravo zablokovat” (P420 = 31, 73)
popf. ,Béh vlevo zablokovat” (P420 = 32, 74),

Méni¢ frekvence pfechazi do stavu ,Pfipraven k zapnuti*.

1006 " Porucha nabijeni

Nabijeci relé nepfitazeno, protoze

Napéti sité/ meziobvodu je pfilis nizké
Vypadlé sitové napéti

Evakuacni jizda aktivni ((P420) / (P480))

1011 11.0 Analogovy Stop

Je-li analogovy vstup ménice frekvence / pfipojeného
rozsifeni 10 konfigurovan na identifikaci lomu dratu (signal
2-10V nebo signal 4-20mA), pfechazi ménic¢ frekvence do
stavu ,Nepfipraven k zapnuti“, pokud hodnota analogového
signalu klesne pod 1 V popf. 2 mA.

K tomu dochazi také tehdy, kdyz je pfislusny analogovy
vstup parametrizovan na funkci ,,0“ (,zadna funkce®).
Zkontrolujte pfipojeni

10141 14.4 rezervovano

Informacni hlaseni pro POSICON - viz dodate¢ny navod

1018 " 18.0 rezervovano

Informacni hlaseni pro funkci ,Bezpeény Stop“ - viz
dodate¢ny navod

1)

Oznaceni provozniho stavu (hlaSeni) na ParameterBoxu popf. na virtualni ovladaci jednotce programu NORDCON: ,,Nepftipraven®

230

BU 0200 cs-3118




DRIVESYSTEMS 6 Hlaseni k provoznimu stavu

6.4 FAQ: Provozni poruchy

Porucha

Mozna pri€ina

Odstranéni

Pfistroj se nespousti
(vSechny LED diody vypnuty)

Z4&dné popf. nespravné sitové napéti
SK 2x5E: Zadné Fidici napéti
24\ DC

Zkontrolujte pfipoje, pFivodni
vedeni
Zkontrolujte spinace / pojistky

Pristroj nereaguje na povel k
béhu

Ovladaci prvky nepfipojeny

Zdrojové fidici slovo neni spravné
nastaveno

Signal k chodu vpravo a vlevo pfitomen
na obou vstupech

Signal k chodu pfitomen dfive, nez je
pfistroj pfipraven k provozu (pfistroj
ocCekava zménu impulzu 0 > 1)

Obnovte zadani povelu k
chodu

P428 eventualné prepnéte: ,0“
= Pfistroj o€ekava pro béh
hranu impulzu 0>1/,1“ =
pfistroj reaguje na ,Urover* >
Nebezpeci: Pohon se mize
samocinné rozbéhnout!
Zkontrolujte pfipoje fizeni
Zkontrolujte P509

Motor nestartuje i pres
nevyfizené uvolnéni

Motorovy kabel nepfipojen

Brzda neuvolnéna

Nezadana zadna zadana hodnota
Zdrojova zadana hodnota neni spravné
nastavena

Zkontrolujte pfipoje, pfivodni
vedeni

Zkontrolujte ovladaci prvky
Zkontrolujte P510

Pfistroj vypina pfi
pfibyvajicim zatizeni
(zvySeni mechanického
zatizeni / otacek) bez
hlaseni poruchy

Chybi sitova faze

Zkontrolujte pfipoje, pFivodni
vedeni
Zkontrolujte spinace / pojistky

Motor se otagi v nespravném
sméru

Motorovy kabel: U-V-W v nespravném
sledu

Motorovy kabel: Vymérite 2
faze
alternativné:

— Zménte funkce parametru
P420 vpravo / vlevo

— Zménte Bit fidiciho slova
11/12 (pfi nastaveni
sbérnice)

Motor nedosahuje
pozadovanych otacek

Maximalni frekvence nastavena pfilis
nizko

Zkontrolujte P105
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Otacky motoru neodpovidaji
zadani pozadované hodnoty

Funkce analogového vstupu nastavena
na ,Soucet frekvence" a je nevyfizena
dalSi pozadovana hodnota

P400 kontrola
Zkontrolujte nastaveni
integrovaného potenciometru
(P1) (pouze SK 2x5E)
P420, zkontrolujte aktivni
pevné frekvence
Zkontrolujte pozadované
hodnoty sbérnice

P104 / P105 zkontrolujte
,Min. / Max. frekvenci®
P113 zkontrolujte , Tipovaci
frekvence”

Motor v chodu (na mezi
proudu) pfi silném vyvinu
hluku a s nizkymi, sotva
regulovatelnymi otackami,
signal ,VYP* realizovan
zpozdény, event. hlaseni
poruchy 3.0

Stopy A a B snimace otacek (pro
zpétnou vazbu otacek) zaménény.
Rozliseni snimace otacek nenastaveno
spravné

Chybi napajeni snimace otacek
proudem

Snimac otacek defektni

Zkontrolujte pfipoje snimace
otacek

Zkontrolujte P300, P301
Provedte kontrolu P735
Zkontrolujte snimac otacek

Porucha komunikace
(zfidka) mezi méni¢em
frekvence a volitelnymi
konstruk&nimi skupinami

Zakonc¢ovaci odpory systémové sbérnice
nejsou spravné nastaveny

Spatny kontakt pfipojti

Poruchy vedeni systémové sbérnice
Prekrocena maximalni délka systémové
sbérnice

Pouze 1. a posledni u€astnik:
Nastaveni DIP spinace pro
zakoncéovaci odpor
Zkontrolujte pfipoje

Propojte uzemnéni GND
vS§ech ménicu frekvence
nachazejicich se na
systémové sbérnici
Respektujte predpisy pokladky
(oddélené polozeni signalnich
popf. fidicich vedeni a
sitovych popf. motorovych
vedeni)

Zkontrolujte délky kabelu
(systémova sbérnice)

Tabulka 13: FAQ: Provozni poruchy
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7 Technické udaje

7 Technické udaje

7.1 VsSeobecna data ménice frekvence
Funkce Specifikace
Vystupni frekvence 0,0 ...400,0 Hz

Pulsni frekvence

Typ. pretiZitelnost
Ucinnost

Izolagni odpor

Provozni / Okolni teplota

Skladovaci a pfepravni teplota
Dlouhodobé skladovani

Kryti
Max. vyska instalace v m.n.m.

Okolni podminky

Ochrana zivotniho prostredi

Ochranna opatfeni proti

Hlidani teploty motoru
Regulace a fizeni

Cekaci doba mezi opakovanym
pfipojenim Kk siti
Rozhrani

Galvanické oddéleni
Pfipojovaci svorky, elektrické pfipojeni

3,0 ... 16,0 kHz, tovarni nastaveni = 6 kHz

Redukce vykonu > 8 kHz pfi pfistroji 115 /230 V, > 6 kHz pfi pfistroji 400 V
150 % pro 60 s, 200 % pro 3,5 s

> 95 %, v zavislosti na konstrukéni velikosti

> 5 MQ

-25°C ... +40°C, detailni udaje (mimo jiné UL hodnoty) k jednotlivym typdm
pristrojli a provoznim rezimam viz (Kapitola 7.2)

ATEX: -20...+40°C (Kapitola 2.6)

-25°C ... +60/70°C

(Kapitola 9.1)

IP55, volitelné IP66 (Kapitola 1.9)

do 1000 m bez redukce vykonu
1000...2000 m:  redukce vykonu 1 % / 100 m, kat. prepéti 3
2000...4000 m:  redukce vykonu 1 % / 100 m, kat. pfepéti 2, nutna externi

ochrana proti pfepéti na sitovém vstupu
Transport (IEC 60721-3-2:) mechanicky: 2M2
Provoz (IEC 60721-3-3): mechanicky: 3M7
klimaticky: 3K3 (IP55)
(Kapitola 8.7), viz P219
(Kapitola 8.3)
(Kapitola 1.6)
Zkrat, Zemni spojeni,
Pretizeni, Chod bez motoru

3K4 (IP66)
Funkce uspory energie
EMC

RoHS

Prehrati ménice frekvence
Prepéti a podpéti

12t motoru, PTC / bimetalovy spinaé

Bezsenzorové proudové vektorové fizeni (ISD), linearni U/f-kfivka, VFC open-
loop, CFC open-loop, CFC closed-loop

60 s pro v8echny pfistroje v normalnim provoznim cyklu

Standard RS485 (USS) (pouze pro parametrizacni boxy)
RS232 (Single Slave)

Systémova sbérnice

AS-i — on board (Kapitola 4.5)

Rzné sbérnicové konstrukéni skupiny (Kapitola 1.2)

Volitelné pfislusenstvi

Ridici svorky
Vykonovy dil (Kapitola 2.4.2)
Ridici jednotka (Kapitola 2.4.3)
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7.2 Elektricka data

V néasledujicich tabulkach jsou vypsana elektricka data ménice frekvence. Udaje k provoznim rezimtim
spodivajici na fadé naméfenych hodnot slouZi pro orientaci a mohou se v praxi odliSovat. Rady
namé&fenych hodnot pfi jmenovitych otdCkach byly zaznamenany pomoci 4pdlovych standardnich
motoru z vlastni vyroby.

Na zjisténé mezni hodnoty maji vliv zejména nasledujici faktory:

Nasténna montaz

* montazni poloha

» ovlivnéni sousednimi pfistroji
* dodate¢né proudéni vzduchu

jakoz i dodatecné pro

Montaz na motoru

* pouzity typ motoru

* pouzita velikost motoru

» otacky pfi motorech s vlastni ventilaci
* pouziti externich ventilator(

[i] Informace Udaje proudu popf¥. vykonu

Udané vykony v provoznich rezimech jsou pouze hrubé pfifazeni.

Pfi volbé spravného sparovani ménice frekvence a motoru jsou hodnoty proudu bezpeénéjsi udaje!

Nasledujici tabulky obsahuji m.j. relevantni udaje dle UL certifikace (viz kapitola 1.6.1 "Certifikace UL
a CSA").
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7.2.1 Elektricka data 1~ 115V

Typ pristroje SK 2x5E...| -250-112- -370-112- -550-112- -750-112-
Konstrukéni velikost 1 1 2 2
(4-polovy normalizovany motor) 240V 1/3 hp Y hp % hp 1 hp
Sitové napéti 115V 1AC100...120V, £ 10 %, 47 ... 63 Hz
) rms " 89A 11,0A 13,1A 20,1 A
Vstupni proud
FLA? 89A 10,8 A 13,1A 20,1A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 ... 2nasobek sitového napéti
rms " 1,7 A 22A 3,0A 4,0 A
Vystupni proud ® FLA Montaz na motoru 2 1,7A 1,7A 3,0A 3,0A
FLA Nasténna montaz 2 1,7A 21A 3,0A 40A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 75Q 75 Q 75Q 75Q

Montaz na motoru (s ventilaci)

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud
$1-50°C | 0,25 kW /1,6 A |0,25kW /1,6 A | 0,37 kW /2,6 A [0,37kW /2,6 A
$1-40°C | 0,25 kW /1,7 A | 025kW /1,8A |0,55kW /3,0A [0,55kW /3,0A
$1-30°C | 0,25 kW /1,7 A | 0,37 kW /2,0A |055kW /3,0A |055kW /3,4 A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

S1: 47°C 23°C 40°C 11°C
S370 % ED 10 min 50°C 35°C 50°C 25°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % Mn) 50°C 30°C 45°C 20°C

Nasténna montaz (s ventilaci / bez ventilace)

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud
$1-50°C | 0,25 kW /1,6 A [0,25kW /1,6 A [0,55kW /3,0A |0,55kW /3,0A
$1-40°C | 0,25 kW /1,7A | 0,37 kW /2,0A |0,55kW/3,0A |0,55kW /3,3A
$1-30°C | 0,25 kW /1,7 A | 0,37 kW/2,1A |0,55kW/3,0A |0,55kW /3,6 A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

S1: 48°C 36°C 50°C 16°C
S370 % ED 10 min 50°C 40°C 50°C 30°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 50°C 40°C 50°C 25°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuc¢eno)
setrvacne| 16 A 16A | 16A | 25A |
Isc 4 [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné

10 000
65 000
100 000

Trida (class)

i RK5 | (x) X 30A 30A 30A 30 A
% CC,J,RT,G L | X 30A 30A 30A 30A
o Bussmann FRS- | (x) X R-30 R-30 R-30 R-30
f: (=115V) X 25 A 25A 25A 25 A
(@)

) Dejte pozor na kivku poklesu vykonu (L ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").
) FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vy$e uvedeny rozsah sitového napéti (100 V — 120 V) dle UL/CSA
) FLA (S1-40 °C), FLA montaz na motoru: vztahuje se na motor s ventilatorem

)
)
)

maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
pouziti konstrukéni skupiny SK TU4-MSW(-...), limitované pfipustnym zkratovym proudem v siti na 10 kA

1
2
3
4
5
6) ,inverse time trip type“ dle UL 489
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7.2.2 Elektricka data 1~ 230 V

Typ pristroje SK 2xxE...| -250-123- -370-123- -550-123- -750-123- -111-123-
Konstrukéni velikost 1 1 1 229 229
Jmenovity vykon motoru 230V| 0,25kwW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,10 kW
(4-polovy normalizovany motor) 240V 13 hp Y% hp % hp 1 hp 1% hp
Sitové napéti 230V 1AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
Vstupni proud rms " 39A 58A 7,3A 10,2 A 14,7 A
FLA? 39A 58A 7,3A 10,1 A 14,6 A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 ... sitové napéti
rms " 1,7A 22A 3,0A 40A 55A
Vystupni proud 34 FLA Montaz na motoru 2) 1,7A 22A 26A 3,9A 5,4 A
FLA Nasténna montaz 2) 1,7 A 22A 29A 39A 44 AP
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 75Q 750 750 75Q 75Q

Montaz na motoru (s ventilaci) %

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud

$1-50°C | 0,25kW / 1,6A | 0,25kW /1,8A | 0,37kW /2,5A | 0,55kW /3,4A |0,75kW /4,3A
$1-40°C | 0,25kW /1,7A [ 0,37kW /2,0A | 0,55kW /2,8A |0,55kW /3,7A | 0,75kW /4,8A
$1-30°C | 0,25kW /1,7A | 0,37kW /2,2A | 0,55kW /2,9A | 0,75kW /4,0A |1,10kW /5,4A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

S1: 49°C 33°C 36°C 35°C 29°C
S370 % ED 10 min 50°C 45°C 45°C 45°C 40°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % Mn) 50°C 40°C 40°C 40°C 35°C

Nasténna montaz (s ventilaci / bez ventilace) %)

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud

$1-50°C | 0,25kW /1,5A [ 0,37kW /2,2A | 0,37kW /2,7A | 0,75kW /4,0A | 0,75kW / 4,3A
$1-40°C | 0,25kW /1,7A [ 0,37kW /2,2A | 0,55kW /2,9A | 0,75kW /4,0A | 0,75kW /4,8A
$1-30°C | 0,25kW /1,7A | 0,37kW /2,2A | 0,55kW /2,9A | 0,75kW /4,0A | 1,10kW /5,3A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

Xk 44°C 50°C 42°C 50°C 27°C
$370 % ED 10 min 50°C 50°C 45°C 50°C 40°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % My) 45°C 50°C 45°C 50°C 35°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné| 10 A 10A | 16A | 16A | 16A
Isc ® [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné

10 000
65 000
100 000

Trida (class)

f-; RK5 | (x) X 10A 10A 10A 30A 30A
-(FE CC,J,R,T,G L | X 10A 10A 10A 30 A 30 A
o Bussmann FRS- | (x) X R-10 R-10 R-10 R-30 R-30
E (=2230V) X 10 A 10A 10A 25 A 25 A
o

) Dejte pozor na kivku poklesu vykonu (L ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").

) FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vy$e uvedeny rozsah sitového napéti (200 V — 240 V) dle UL/CSA

) FLA (S1-40 °C), FLA montaz na motoru: vztahuje se na motor s ventilatorem

) Pristroje SK 21xE a SK 23xE: Pfi pouziti bezpe¢nych funkci (funkéni bezpeénost: STO a SS1) se musi respektovat omezeni co se tyka
pfipustného rozsahu teploty dle BU 0230 .

5) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

6) pouziti konstrukéni skupiny SK TU4-MSW(-...), limitované pfipustnym zkratovym proudem v siti na 10 kA

7) yinverse time trip type” dle UL 489

a)

b)

1
2
3
4

velikost 2: pouze SK 2x5E
5,4 A pfi pouziti vhodného ventilatoru
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7 Technické udaje

7.2.3 Elektricka data 3~ 230 V

Typ pristroje SK 2xxE...| -250-323- -370-323- -550-323- -750-323- -111-323-
Konstrukéni velikost 1 1 1 1 1
Jmenovity vykon motoru 230 V| 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,10 kW
(4-pdlovy normalizovany motor) 240V 1/3 hp Y5 hp % hp 1hp 1% hp
Sitové napéti 230V 3AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
) rms " 1,4 A 1,9A 26 A 35A 51A
Vstupni proud
FLA? 1,4 A 1,9A 26 A 35A 51A
Vystupni napéti 230V 3 AC O ... sitové napéti
rms " 1,7 A 22A 3,0A 4,0 A 55A
Vystupni proud 34 FLA Montaz na motoru 2 1,7A 2,2A 29A g,g 2 4564:)
a
P . Ly 2) 3 )
FLA Nasténna montaz 1,7A 22 A 29A (51-40 °C) (5140 °C)
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 100 Q 100 Q 100 Q 100 Q 100 Q
MontaZ na motoru (s ventilaci), popf. nasténna montaz s SK TIE4-WMK-L-1 (s ventilaci) %
maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud
s1-50°C Jo,25kw / 1,7A [0,37kw/2,2A [0,55kw /3,0A [0,75kW /4,0A | 1,1kW /55A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
St 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
$370 % ED 10 min 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
$6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
Nasténna montaz (bez ventilace) *
maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud
$1-50°C | 0,25kW / 1,7A | 0,37kW /2,2A | 0,55kW /2,8A | 0,55kW /2,8A |0,55kW / 3,4A
$1-40°C | 0,25kW / 1,7A | 0,37kW /2,2A | 0,55kW /3,0A | 0,55kW /3,5A | 0,75kW / 4,2A
$1-30°C | 0,25kW / 1,7A | 0,37kW /2,2A | 0,55kW /3,0A | 0,75kW /4,0A | 0,75kW / 4,8A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
St 50°C 50°C 48°C 32°C 20°C
$3 70 % ED 10 min 50°C 50°C 50°C 40°C 30°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 50°C 50°C 50°C 35°C 25°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuc¢eno)
setrvacné| 10 A 10A | 10A [ 10A 16 A
Isc ® [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné
o O ©
o| O ©
o| O] ©
o| vl o
—| ©f O
Trida (class) -
i RK5 | (x) X 5A 5A 10 A 10 A 10 A
% CC,J,R, T,G L |0 5A 5A 10 A 10 A 10 A
o Bussmann FRS- | (x) X R-5 R-5 R-10 R-10 R-10
";J (2230V) X 5A 5A 10 A 10 A 10 A
O

Dejte pozor na kfivka poklesu vykonu (L ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").
FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vy$e uvedeny rozsah sitového napéti (200 V — 240 V) dle UL/CSA

1)

2)

3) FLA (S1-45 °C), FLA montaz na motoru: vztahuje se na motor s ventilatorem
4) Pristroje SK 21xE a SK 23xE: Pfi pouziti bezpe¢nych funkci (funkéni bezpeénost: STO a SS1) se musi respektovat omezeni co se tyka

pripustného rozsahu teploty dle BU 0230 .
5) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
6)
7) yinverse time trip type” dle UL 489
a) 5,4 A pfi pouziti vhodného ventilatoru

pouziti konstrukéni skupiny SK TU4-MSW(-...), limitované pfipustnym zkratovym proudem v siti na 10 kA
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Typ pristroje SK 2xxE...| -151-323- -221-323- -301-323- -401-323-
Konstrukeni velikost 2 2 3 3
Jmenovity Vykon motoru 230V 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
(4-polovy normalizovany motor) 240V 2 hp 3 hp 4 hp 5 hp
Sitové napéti 230V 3AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
B rms " 6,6 A 9,1A 11,8 A 15,1 A
Vstupni proud
FLA? 6,6 A 9,1A 11,7A 149 A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 ... sitové napéti
rms " 70A 9,5A 12,5 A 16,0 A
Vystupni proud 34 FLA Montaz na motoru 2 6,9 A 8,8 A 12,3 A 15,7 A
FLA Nasténna montaz 2 55A 55A" 80A° 8O0AY
(S1-40 °C) (S1-40 °C) (S1-40 °C) (S1-40 °C)
min. brzdny odpor PrisluSenstvi 62 Q 62 Q 330 330

Montaz na motoru (s ventilaci), popf. nasténna montaz

s SK SK TIE4-WMK-L-1 (pop¥. -2) (s ven

tilaci) 4

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud

$1-50°C | 1,5kW /7,0A | 1,5kW /9,2A | 3,0kW /12,5A |3,0kW / 14,5A
$1-40°C | 1,5kW /7,0A | 2,2kW/9,5A  |3,0kW /12,5A |4,0kW /16,0A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
St 50°C 49°C 50°C 46°C
S370 % ED 10 min 50°C 50°C 50°C 47°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 50°C 50°C 50°C 47°C
Nasténna montaz (bez ventilace) %
maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud
$1-50°C | 0,55kW / 3,8A | 0,75kW /4,7A | 1,1kW /6,8A | 1,1kW /6,8A
$1-40°C | 0,75kW / 4,8A | 1,10kW /5,8A | 1,5kW /8,7A | 1,5kW /8,7A
$1-30°C | 1,10kW / 5,7A | 1,50kW /6,7A | 2,2kW / 10,4A | 2,2kW / 10,4A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
S1: 15°C 6°C 18°C -4°C
$3 70 % ED 10 min 25°C 20°C 30°C 0°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 20°C 10°C 25°C 0°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuc¢eno)
setrvacne| 16 A 20A | 20A | 25A |
Isc ® [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné
o O ©
o| O ©
o| O] O
o| vl o
—| ©f O
Trida (class)
f-; RK5 |(x) 10 A 30A 30A 30 A
% CC,J,R, T,G L | X 10 A 30A 30A 30 A
o Bussmann FRS- |(x) X R-10 R-30 R-30 R-30
<
m (2230V) X 10 A 25A 25A 25A
O

1)
2)
3)
4)
pripustného rozsahu teploty dle BU 0230 .
maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

pouziti konstrukéni skupiny SK TU4-MSW(-...), limitované pfipustnym zkratovym proudem v siti na 10 kA

5)

6)

7) Linverse time trip type“ dle UL 489

a) 6,9 A pfi pouziti vhodného ventilatoru
b) 8,8 A pfi pouZziti vhodného ventilatoru
¢) 12,3 A pfi pouziti vhodného ventilatoru
d) 15,7 A pfi pouziti vhodného ventilatoru

Dejte pozor na kfivka poklesu vykonu (L ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").

FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vy$e uvedeny rozsah sitového napéti (200 V — 240 V) dle UL/CSA
FLA (S1-45 °C), FLA montaz na motoru: vztahuje se na motor s ventilatorem
Pristroje SK 21xE a SK 23xE: Pfi pouZziti bezpecnych funkci (funkéni bezpeénost: STO a SS1) se musi respektovat omezeni co se tyka
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Typ pristroje SK 2xxE...| -551-323- -751-323- -112-323-
Konstrukéni velikost 4 4 4
Jmenovity vykon motoru 230V]| 55KkW 7,5 kW 11,0 kKW
(4-polovy normalizovany motor) 240V 7% hp 10 hp 15 hp
Sitové napéti 230V 3AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
i rms " 235A 29,5A 40,5 A
Vstupni proud
FLA? 22,5A 28,5 A 39,5A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 ... sitové napéti
rms " 23,0A 29,0A 40,0 A
Vystupni proud® 4 FLA Montéaz na motoru 2 22,0 A 28,0 A 39,0 A
FLA Nasténna montaz 2 22,0 A 28,0 A 39,0A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 300 200 15Q

MontaZ na motoru (chlazeni ventilatorem 5), integrované v pfistroji) 4

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud

$1-40°C I 5,5kW / 23,0A | 7,5kW / 29,0A | 11,0kW / 40,0A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

S1: 40°C 40°C 40°C
S370 % ED 10 min 50°C 50°C 44°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % Mn) 47°C 50°C 44°C

Nasténna montaz (chlazeni ventilatorem 5), integrované v pfistroji) 4

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud

$1-40°C I 5,5kW /23,0A | 7,5kW /29,0A | 11,0kW / 40,0A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

Xk 45°C 45°C 45°C
$370 % ED 10 min 50°C 50°C 47°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % My) 50°C 50°C 47°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné|  35A 50A | 50A |
Isc ® [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné

10 000
65 000
100 000

Trida (class)

60 A 60 A 60 A

x

& CC,J,R T G, L(300V)

(300V) | x 60 A 60 A 60 A

1) Dejte pozor na kfivka poklesu vykonu (X ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").

) FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vySe uvedeny rozsah sitového napéti (200 V — 240 V) dle UL/CSA
)

)

FLA (S1-40 °C)

pfipustného rozsahu teploty dle BU 0230 .
5) Chlazeni ventilatorem, teplotné fizené: ON= 55°C, OFF= 50°C,

Doba dobéhu pii nedosazeni meze 50°C a pfi zruSeni uvolnéni: 2 minuty
6) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
7) yinverse time trip type“ dle UL 489

Pristroje SK 21xE a SK 23xE: Pfi pouziti bezpe€nych funkci (funkéni bezpecnost: STO a SS1) se musi respektovat omezeni co se tyka
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NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
7.2.4 Elektricka data 3~ 400V
Typ pristroje SK 2xxE...| -550-340- -750-340- -111-340- -151-340- -221-340-
Konstrukéni velikost 1 1 1 1 1
Jmenovity Vykon motoru 400V 0,55 kw 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
(4-polovy normalizovany motor) 480V 3, hp 1 hp 1% hp 2 hp 3 hp
Sitové napéti 400 V 3AC380...500V,-20%/+10 %, 47 ... 63 Hz
) rms " 1,6 A 22A 29A 3,7A 52A
Vstupni proud
FLA? 1,4 A 20A 27A 34A 4,7 A
Vystupni napéti 400 V 3 AC O ... sitové napéti
rms " 1,7 A 2,3A 3,1A 4,0 A 55A
Vystupni proud 34 FLA Montaz na motoru 2 1,5A 2,1A 2,8A 2,2 2 4469:)
a
P . Ly 2) 3 )
FLA Nasténna montaz 1,5A 2,1A 2,8A (51.40 °C) (5140 °C)
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 200 Q 200 Q 200 Q 200 Q 200 Q
Montaz na motoru (s ventilaci), popf. nasténna montaz s SK TIE4-WMK-L-1 (s ventilaci) %
maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud
s1-50°C Jo,55kw /1,7A [0,75kw/2,3A [1,1kw/3,1A  [15kW/4,0A  [2,2kwW/55A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
St 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
$370 % ED 10 min 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
$6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
Nasténna montaz (bez ventilace) %
maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud
$1-50°C | 0,55kW / 1,7A | 0,75kW /2,3A | 0,75kW /2,8A | 0,75kW /2,8A |0,75kW /2,8A
$1-40°C | 0,55kW / 1,7A | 0,75kW /2,3A | 1,1kW /3,1A [ 1,1kW/3,3A | 1,1kW /3,3A
$1-30°C | 0,55kW / 1,7A | 0,75kW /2,3A | 1,1kW /3,1A | 15kW /3,94 | 1,5kW /3,9A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
S1: 50°C 50°C 45°C 29°C 1°C
$3 70 % ED 10 min 50°C 50°C 50°C 40°C 15°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % M) 50°C 50°C 50°C 35°C 5°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuc¢eno)
setrvacné| 10 A 10A | 10A [ 10A | 10A
Isc 9 [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné
o| O ©
o| O ©
o| Oof ©
ol 1| o
—| ©f O
T¥ida (class) T
i RK5 |(x) X 5A 5A 10 A 10 A 10 A
% CC,J,R,T,G L |0 X 5A 5A 10 A 10 A 10 A
o Bussmann FRS- | (x) X R-5 R-5 R-10 R-10 R-10
";3 (=230/400V) X 5A 5A 10 A 10 A 10 A
O

1)

2)

3)

4)
pfipustného rozsahu teploty dle BU 0230 .

5) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

6)

7) yinverse time trip type” dle UL 489

a) 4,9 A pfi pouZziti vhodného ventilatoru

pouziti konstrukéni skupiny SK TU4-MSW(-...), limitované pfipustnym zkratovym proudem v siti na 10 kA

Dejte pozor na kfivka poklesu vykonu (L ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").

FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vy$e uvedeny rozsah sitového napéti (380 V — 500 V) dle UL/CSA
FLA (S1-45 °C), FLA montaz na motoru: vztahuje se na motor s ventilatorem
Pristroje SK 21xE a SK 23xE: Pfi pouZiti bezpecnych funkci (funkéni bezpe¢nost: STO a SS1) se musi respektovat omezeni co se tyka
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7 Technické udaje

DRIVESYSTEMS
Typ pristroje SK 2xxE...| -301-340- -401-340- -551-340- -751-340-
Konstrukéni velikost 2 2 3 3
Jmenovity vykon motoru 400V| 3,0kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kW
(4-polovy normalizovany motor) 480V 4 hp 5 hp 7 hp 10 hp
Sitové napéti 400V 3AC380...500V,-20%/+10 %, 47 ... 63 Hz
i rms " 70A 89A 11,7A 15,0 A
Vstupni proud
FLA2 6,3 A 8,0A 10,3 A 13,1A
Vystupni napéti 400 V 3 AC O ... sitové napéti
rms " 7,5A 9,5A 125A 16,0 A
Vystupni proud 34 FLA Montaz na motoru 2 6,7 A 85A 11,0 A 14,0 A
FLA Nasténna montaz 2 5,5 9A 55A" 80A° 80A9
(S1-40 °C) (S1-40 °C) (S1-40 °C) (S1-40 °C)
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 110 Q 110 Q 68 Q 68 Q
MontaZ na motoru (s ventilaci), popf. nasténna montaz s SK SK TIE4-WMK-L-1 (popf-. -2) (s ventilaci) %
maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud:
$1-50°C | 2,2kW / 5,5A 3,0kW / 8,0A 4,0kW /11,8A | 5,5kW / 13,8A
$1-40°C | 3,0kW / 7,5A 4,0kW / 9,5A 5,5kW / 12,5A | 7,5kW / 16,0A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
S1: 43°C 41°C 48°C 43°C
S370 % ED 10 min 45°C 45°C 50°C 45°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % My) 45°C 41°C 50°C 45°C
Nasténna montaz (bez ventilace) %
maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud:
$1-50°C | 1,1kW / 3,1A 1,5kW / 4,0A 1,5kW / 5,3A 2,2kW / 6,3A
$1-40°C | 1,5kW / 4,0A 1,5kW / 4,9A 2,2kW / 6,9A 3,0kW / 7,9A
$1-30°C | 1,5kW / 4,8A 2,2kW / 5,7A 3,0kW / 8,4A 4,0kW / 9,4A
maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu
S1: -3°C -20°C 1°C -18°C
S370 % ED 10 min 0°C -5°C 15°C -5°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % My) 0°C -15°C 5°C -10°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacne| 16 A 16A | 20A | 25A |
Isc 9 [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné
o| O ©
o| O ©
o| O] ©
ol 1| o
—| ©| O
T¥ida (class) T
i RK5 |(x) X 10 A 30A 30A 30 A
% CC,J, R, T,GL | X 10 A 30A 30A 30A
o Bussmann FRS- | (x) X R-10 R-30 R-30 R-30
";3 (=230/400V) X 10A 25A 25A 25A
(@]
1) Dejte pozor na kfivka poklesu vykonu (L) ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").
2) FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vy$e uvedeny rozsah sitového napéti (380 V — 500 V) dle UL/CSA
3) FLA (S1-45 °C), FLA montaz na motoru: vztahuje se na motor s ventilatorem
4) Pristroje SK 21xE a SK 23xE: Pfi pouziti bezpe¢nych funkci (funkéni bezpecnost: STO a SS1) se musi respektovat omezeni co se tyka

pfipustného rozsahu teploty dle BU 0230 .
maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

sinverse time trip type“ dle UL 489

6,7 A pfi pouziti vhodného ventilatoru
8,5 A pfi pouziti vhodného ventilatoru
11,0 A pfi pouziti vhodného ventilatoru

5)
6)
7)
a)
b)
c)
d) 14,0 A pfi pouziti vhodného ventilatoru

pouziti konstrukéni skupiny SK TU4-MSW(-...), limitované pfipustnym zkratovym proudem v siti na 10 kA

BU 0200 cs-3118
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NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
Typ pristroje SK 2xxE...| -112-340- -152-340- -182-340- -222-340-
Konstrukéni velikost 4 4 4 4
Jmenovity vykon motoru 400V| 11,0 kW 15,0 kW 18,5 kW 22,0 kW
(4-pdlovy normalizovany motor) 480V 15 hp 20 hp 25 hp 30 hp
Sitové napéti 400 V 3AC380...500V,-20%/+10 %, 47 ... 63 Hz
) rms " 23,6 A 32,0A 40,5 A 46,5 A
Vstupni proud
FLA? 20,5 A 28,0 A 355A 425 A
Vystupni napéti 400V 3 AC 0 ... sitové napéti
rms " 23,0 A 32,0A 40,0 A 46,0 A
Vystupni proud® 4 FLA Montéaz na motoru 2 20,0 A 28,0 A 35,0 A 420 A
FLA Nasténna montaz 2) 20,0 A 28,0 A 350 A 42,0 A
min. brzdny odpor PrisluSenstvi 47 Q 33Q 27Q 24 Q)

Montaz na motoru (chlazeni ventilatorem 5), integrované v pfistroji) 4

maximalni trvaly vykon / maximailni trvaly proud

$1-40°C I 11,0kW / 23,0A | 15,0kW / 32,0A | 18,5kW / 40,0A | 22,0kW / 46,0A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

S1: 40°C 40°C 40°C 40°C
S370 % ED 10 min 50°C 49°C 41°C 41°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % Mn) 50°C 49°C 41°C 41°C

Nasténna montaz (chlazeni ventilatorem 5), integrované v pristroji) 4

maximalni trvaly vykon / maximalni trvaly proud

$1-40°C I 11,0kW / 23,0A | 15,0kW / 32,0A | 18,5kW / 40,0A | 22,0kW / 46,0A

maximalni pfipustna okolni teplota pfi jmenovitém vystupnim proudu

Xk 45°C 45°C 41°C 40°C
$370 % ED 10 min 50°C 50°C 43°C 42°C
S6 70 % ED 10 min (100 % / 20 % My) 50°C 50°C 43°C 41°C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné|  35A 50A | s50A | 63A |
Isc © [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné

10 000
65 000
100 000

Trida (class)

CC,J,R, T, G, L (600 V) 60 A 60 A 60 A 60 A

x

(600V) | x 60 A 60 A 60 A 60 A

CB 7)|Fuse

1) Dejte pozor na kfivku poklesu vykonu (X ¢ast 8.4.4 "Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti").

2) FLA — Full Load Current, maximalni proud pro cely, vy$e uvedeny rozsah sitového napéti (380 V — 500 V) dle UL/CSA

3) FLA (S1-40 °C)

4) Pristroje SK 21xE a SK 23xE: Pfi pouziti bezpe¢nych funkci (funkéni bezpecnost: STO a SS1) se musi respektovat omezeni co se tyka
pripustného rozsahu teploty dle BU 0230 .

5) Chlazeni ventilatorem, teplotné fizené: ON= 55°C, OFF= 50°C,
Doba dobéhu pfi nedosazeni meze 50°C a pfi zruSeni uvolnéni: 2 minuty

6) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

7) yinverse time trip type“ dle UL 489
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Obr. 31: Zpracovani pozadované hodnoty
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NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence

NORP

DRIVESYSTEMS

8.2 Procesni regulator

Procesni regulator je Pl regulator, u kterého je mozné omezeni vystupu. DodateCné je vystup
procentné standardizovan na fidici pozadovanou hodnotu. Tim existuje moznost fizeni existujiciho
zarazeného pohonu pomoci fidici poZzadované hodnoty a dodatecné regulace pomoci Pl regulatoru.

Rampovy ¢as Pl-pozad. hodnota P416

Ridici poZa-
dovana
hodnota

Analogovy vstup 1
(P400[-01]=2)

Poza-
dovana

gl

hodnota

P412 = 0,0-10,0V

Skute¢na
hodnota

Analogovy vstup 1

min. omezeni

P466

P faktor P413
| faktor P414

(P400[-01]=6)
nebo

Analogovy vstup 2

PI regulator

Obr. 32: Blokové schéma Procesni regulator

max. omezeni

P415

x1

x oy

X1
Y100%

Doba rozbéhu P102

>° e i —
A\

” - Rampa
Predstih pozadované
Analogovy vstup hodnoty
(P400[..] = 16)

244

BU 0200 cs-3118



NORP

DRIVESYSTEMS 8 Dodatec¢né informace

8.2.1 Priklad pouziti Procesni regulator

Pohon regulovan pomoci tane¢niku  Kyvny valec = PW (valec tane¢niku) Hlavni pohon stroje

7 <3F— | Stfed =5V
Skuteéné/ zadana
poloha poloha
tanec€niku 10V
snimana
potenciometrem 0-10V
Ménic frekvence
Zadana hodnota hlavniho AIN 1 fa
stroje
Béh vpravo DIN 1 Mez regulatoru
P415 v % zadané
hodnoty
Skute¢na poloha PW AIN 2
., i Mez regulatoru
- Zadana P415
Zadana poloha PW hodnota
pomoci parametru P412 hlavniho
stroje f>

BU 0200 cs-3118 245



Co

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

8.2.2 Nastaveni parametrii Procesni regulator

(pfiklad: SK 2x0E Pozadovana frekvence: 50 Hz, meze regulatoru: +/- 25%)

P105 (Maximalni

. > Pozadovana frekv. [Hz]

Pozadovana frekv.[Hz] X P415[%]

frekvence) L2 "= (pozadovana frekvence) (pozadovana fn:l;;e;ce)
50Hzx 259
Priklad: > SOHz + 202X 257 _ 6o 51y
100%

P400 [-01] (Funkce analogového vstupu 1)

P411 (Pozadovana frekvence) [Hz]

P412 (Pozadovana hodnota procesniho
regulatoru)

P413 (P regulator) [%]
P414 (I regulator) [%/ms]
P415 (omezeni +/-) [%]

Upozornéni:

P416 (Rampovy ¢as Pl pozad. hodnota.) [s]

P420 [-01] (Funkce digitalniho vstupu 1)

P400 [-02] (Funkce analogového vstupu 2)

.2 (pricteni frekvence)

Pozadovana frekvence pfi 10V na analogovém
vstupu 1

Priklad: 50 Hz

Stredova poloha PW / Tovarni nastaveni 5V
(popfF. pfizpusobte)

Tovarni nastaveni 10% (popf. pfizplisobte)
doporuceno 100%/s
Omezeni regulatoru (viz vyse)

Parametr P415 se pouziva jako omezeni regulatoru
dle PI regulatoru.

Priklad: 25% pozadované hodnoty

Tovarni nastaveni 2s
(popf. srovnejte na chovani regulatoru)

,1“ Chod doprava

,0° Pl procesni regulator skute¢na hodnota
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DRIVESYSTEMS 8 Dodatec¢né informace

8.3 Elektromagneticka kompatibilita EMC

Pokud je pfistroj instalovan v souladu s doporu€enimi této pfirucky, spliuje vSechny pozadavky
smérnice EMC, v souladu s normou pro EMC vyrobk( EN 61800-3.

8.3.1 VsSeobecna ustanoveni

V8echna elektricka zafizeni, ktera maji vlastni funkci a jsou uvadény na trh jako samostatna zafizeni
uréena pro konecného uZivatele, musi od &ervence 2007 vyhovovat smérnici 2004/108/ES (dfive
smérnice EEC/89/336). Pro vyrobce existuji tfi rizné moznosti prokazani shody s touto smérnici:

1. EU Prohlaseni o shodé

Zde se jedna o prohlaSeni vyrobce, Ze jsou splnény pozadavky evropskych norem, platnych pro
elektrickém prostfedi zafizeni. V prohladeni vyrobce smi byt citovany pouze ty normy, které byly
zvefejnény v oficialnim Ufednim véstniku Evropského spoleenstvi.

2. Technicka dokumentace

Muze byt vyhotovena technicka dokumentace, popisujici EMC chovani zafizeni. Tento dokument
musi byt schvalen ‘notifikovanym organem’, jmenovanym pfislusnym evropskym vladnim mistem.
Tim je mozna aplikace norem, které se nachazeji jesté v pfipravé.

3. EU Osvédceni o typové zkousce

Tato metoda plati pouze pro radiova vysilaci zafizeni.

Tato zafizeni maji vlastni funkci pouze tehdy, kdyz jsou spojena s jinym zafizenim (napf. s motorem).
Zakladni jednotky tedy nemohou nést CE oznaleni, které by potvrzovalo shodu se smérnici EMC. V
nasledujicim jsou proto udany presnéjSi detaily o EMC chovani téchto vyrobkd, pficemz se
predpoklada, Ze jsou instalovany v souladu se smérnicemi a pokyny, uvedenymi v této dokumentaci.
Vyrobce mize sam potvrdit, Ze jeho zafizeni vyhovuje v daném prostfedi pozadavkim EMC direktivy
ve vztahu k jejich elektromagnetickému chovani ve vykonovych pohonech. Relevantni mezni hodnoty
odpovidaji zakladnim normam EN 61000-6-2 a EN 61000-6-4 pro odolnost proti ruSeni a ruSive
vyzarovani.
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8.3.2 Posouzeni EMC

Pro posouzeni elektromagnetické kompatibility je nutno vzit v ivahu 2 normy.

1.

EN 55011 (norma prostredi)

V této normé& jsou v zavislosti na stanoveném prostiedi, v kterém je vyrobek provozovan,
definovany pfislusné mezni hodnoty. RozliSuji se 2 prostfedi, pficemz 1. prostiedi popisuje
neprimyslovou obytnou a obchodni zénu bez vlastnich distribuénich transformatort vysokého
nebo stfedniho napéti. 2. prostfedi naproti tomu definuje pramyslové zény, nepfipojené na
vefejnou nizkonapétovou sit, které disponuji distribuénimi transformatory vysokého nebo stfedniho
napéti. Rozdéleni meznich hodnot je pfitom provedeno do tfid A1, A2 a B.

EN 61800-3 (norma vyrobku)

V této normé jsou definovany mezni hodnoty v zavislosti na misté pouziti vyrobku. Rozdéleni
meznich hodnot je pfitom provedeno do kategorii C1, C2, C3 a C4, pfiCemZ tfida C4 plati zadsadné
pouze pro pohonné systémy vyssiho napéti (= 1000 V AC), nebo vyssiho proudu (= 400 A). Trida
C4 muze pro jednotlivé zafizeni platit ale i tehdy, kdy je zapojeno do komplexnich systému.

Pro obé normy plati stejné mezni hodnoty. Normy se ale odliSuji aplikaci, rozSifenou v normé vyrobku.
Ktera z obou norem je vzata za zaklad, rozhoduje provozovatel, pfiemz v pfipadé odstranéni ruseni
je v typickeé situaci brana za zaklad norma prostfedi.

Podstatna souvislost mezi obéma normami je objasnéna nasledovné:

Kategorie dle EN 61800-3 C1 Cc2 C3
Trida mezni hodnoty dle EN 55011 B A1 A2
Provoz pfipustny v
1. Prosttedi (obytna zona) X X" -
2. Prostiedi (primyslova zona) X X" X"
Dle EN 61800-3 nutné upozornéni - 2) 3)
Zpusob odbytu VSeobecné k Omezené k dostani

dostani
EMC Odbornéa znalost Zadné pozadavky Instalace uvedeni do provozu odbornikem

z oblasti EMC

1)  Pouziti zafizeni ani jako zastrckovy pfistroj ani v pohyblivych zafizenich
2) ,V obytné zéné miize pohonny systém zplsobit vysokofrekvenéni ruseni, které muze vyzadovat opatieni k odruseni.”
3) ,Pohonny systém neni uren pro pouZiti ve vefejné siti nizkého napéti, napajejici obytné zény."

Tabulka 14: EMC - Porovnani s EN 61800-3 a EN 55011
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8.3.3 EMC zarizeni

POZOR! EMC - Ruseni okoli

Tento pfistroj zpusobuje vysokofrekvenéni ruSeni, které mize v obytnych oblastech vyzadovat odruSovaci
opatfeni (3 Cast 8.3.2 "Posouzeni EMC").

Pro dodrzeni stanoveného stupné odruseni je nevyhnutelné pouziti stinéného motorového kabelu.

Zafizeni je ur€eno vyluéné pro prdmyslové pouziti. Nepodléha proto pozadavkim normy
EN 61000-3-2 k vyzafovani vy$Sich harmonickych.

Tfidy meznich hodnot jsou dosazeny pouze, kdyz

* je kabelaz provedena v souladu s EMC

» délka stinénych motorovych kabel(i neprekroci pfipustné meze

* je pouzita standardni pulzni frekvence (P504)

Stinéni motorového kabelu se musi pfi nasténné montazi ulozit ve skfini svorkovnice motoru a skfini
meénice po obou stranach.

Typ pristroje Poloha jumperu Emise v zavislosti na vedeni
Max. motorovy kabel, stinény (Kapitola 0) 150 kHz — 30 MHz

Trida C2 Trida C1
Pfistroj namontovany na motoru Jumper nastaven + -
Pfistroj namontovany na sténé Jumper nastaven 5m -
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EMC Prehled norem, které jsou dle EN 61800-3,
uplatnény pro zkusebni a méfrici postupy:

Rusivé elektromagnetické emise

v s z i C2
Rusvt-:jnl’swenvelpo vedeni EN 55011
(Rusivé napéti) :

v s z N ANt C2
Rus$eni Sifené vyzarovanim EN 55011

(Intenzita rusivého pole)

Odolnost proti ruseni EN 61000-6-1, EN 61000-6-2

ESD, vybiti statické elektfiny EN 61000-4-2 6 kV (CD), 8 kV (AD)
EMF, vysokofrekvenéni 10 V/m; 80 — 1000 MHz
elektromagneticka pole EN 61000-4-3 3 V/m; 1400 — 2700 MHz
Vyboj (burst) na fidicim vedeni EN 61000-4-4 1kV

Vyboj gburst) na sitovych a motorovych EN 61000-4-4 vy

vedenich

Impuls (faze-faze / zem) EN 61000-4-5 1kV/2kV

Poruchova veI|VC|r’1a 'S|rer1a po vedeni EN 61000-4-6 10V, 0,15 — 80 MHz
vysokofrekvenénimi poli

Kolisani a poklesy napéti EN 61000-2-1 +10 %, -15 %; 90 %
Symetrie napéti a zmény frekvence EN 61000-2-4 3 %; 2%

Tabulka 15: Piehled dle normy vyrobku EN 61800-3

T —
200-240 V
380480V |
| 50-80Hz |

Obr. 33: Doporuceni kabelaze

1 MF

2 Brzdny odpor
(Volitelng)
3 EMC Sroubeni

4 Uzemnéni

PE Ochranné
uzemnéni
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8.3.4 ES Prohlaseni o shodé (EU / CE)

GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Gatriebesbau-Nord-5ir. 1 . X Bepteheste, Germany . Fon +A9{04530 189 - 0. Fax «450008530 2B9 - J253 | indanasil com CI1O00 o018

EU Declaration of Conformity

in thee: moaning of the BV dinectives 2004/35/EW Anmex IV, J014/30/EV Annsex || and 200 1/65EW Annes V]

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG as manufacturer in sole responsibility hereby declares, Page1ofl
that the variable speed drives of the product series

& 5K 200E-xxx-123-B-.. , 5K 200E-x0¢-323-.-.. , 5K 200E-xxx-340-.~..
o= 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221, 301, 401, 551, 751, 112, 152, 182, 223)
also in these functional variants:
5K 205E-..., SK 210E-..., 5K 215E-..., 5K 220E-..., 5K 225E-..., 5K 230E-..., 5K 235E-...

and the further options/accessories:
SK CU4-...,SKTU4-... , 5K Tl4-... , 5K TIE4-... , SK BRI4-... , SK BRE4-... ,
SK PAR-3. , SK CSX-3. , SK S5X-3A, 5K POT1-. , SK EPG-3H

comply with the following regulations:

Low Voltage Directive 2014/35/EU 0. L96 of 20.3.2014, P. 357-374

EMC Directive 2014/30/EU 0l L 96 of 29.3.2014, P. 79-106

RoHS Directive 2011/65/EU  0©J. L 174 0f 1.7.2011, P. 88=-11

Applied standards:

EMN 61800-5-1:2007+A1:2017 EN 61800-3:2004+A1:2012+AC:2014  EN 61800-9-1:2017
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016 EN 50581:2012 EM 61800-9-2:2017

It is necessary to notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about correct EMC installation and cabling, differences in the field of applications and if
nECessary original accessories.

First marking was carried out in 2009,
Bargteheide, 02.03.2018

U. Kiichenmeister pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inverter Division
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8.4 Redukovany vystupni vykon

Ménice frekvence jsou dimenzovany na urcité pretizeni. 1,5-nasobny nadproud Ize napf. vyuZzit po
60 sec. Po cca 3,5 sec. Je mozny 2-nasobny nadproud. Za nasledujicich okolnosti dochazi k redukci
pretizitelnosti:

» vystupni frekvence < 4,5 Hz a stejnosmérna napéti (stojici vektor)

» pulzni frekvence v&tSi nez jmenovita pulzni frekvence (P504)

» zvy3ena sitova napéti > 400 V

» zvy3ena teplota chladice

Na zakladé nasledujicich charakteristik Ize odecist pfislusné proudové / vykonové omezeni.

8.4.1 Zvysené tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence

Toto vyobrazeni ukazuje redukci vystupniho proudu v zavislosti na pulzni frekvenci pro zafizeni 230 V
a 400 V tak, aby byly v ménici frekvence vylou€eny pfili§ vysoké tepelné ztraty.

U pristroju 400 V zacina snizeni od pulzni frekvence 6 kHz. U pfistroji 230 V od pulzni frekvence 8 kHz.

V grafu je zobrazena mozna proudova zatizitelnost pfi trvalém provozu.

|/|N1.2

1.1~ ]

0.9~

_____ 0.8

0.4

Pulzni frekvence [kHZz]

Obr. 34: Tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence
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8.4.2 Redukce nadproudu v zavislosti na ¢ase

V zavislosti na dobé trvani pretizeni, se méni dosazitelna pretizitelnost. V téchto tabulkach jsou
uvedeny nékteré hodnoty. Je-li dosazena jedna z téchto meznich hodnot, musi mit ménic¢ frekvence
dostatek €asu (pfi nizkém vytizeni nebo bez zatizeni), aby se mohl opét regenerovat.

Pokud pracuje v kratkych Casovych intervalech opakované v oblasti pretizeni, potom se mezni
hodnoty, udané v tabulkach snizuji.

Pristroje 230V: Redukovana pfretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a ¢asu
Cas [s]
Pulzni frekvence [kHz]
> 600 60 30 20 10 3.5
3..8 110% 150% 170% 180% 180% 200%
10 103% 140% 155% 165% 165% 180%
12 96% 130% 145% 155% 155% 160%
14 90% 120% 135% 145% 145% 150%
16 82% 110% 125% 135% 135% 140%
Pristroje 400V: Redukovana pfetizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a ¢asu
Cas [s]
Pulzni frekvence [kHz]
> 600 60 30 20 10 3.5
3..6 110% 150% 170% 180% 180% 200%
8 100% 135% 150% 160% 160% 165%
10 90% 120% 135% 145% 145% 150%
12 78% 105% 120% 125% 125% 130%
14 67% 92% 104% 110% 110% 115%
16 57% 77% 87% 92% 92% 100%

Tabulka 16: Nadproud v zavislosti na case
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8.4.3 Redukce nadproudu v zavislosti na vystupni frekvenci

Na ochranu vykonového dilu pfi malych vystupnich frekvencich (< 4.5Hz) je k dispozici kontrola,
kterou se zjistuje teplota tranzistorl IGBT (insulated-gate bipolar transistor) v dUsledku vysokého
proudu. Aby proud nemohl prekrocit mez, stanovenou v grafu, je zavedeno pulzni odpojeni (P537) s
variabilni mezi. V klidovém stavu pfi pulzni frekvenci 6kHz proto proud nemuze prekrocit 1,1-nasobek
jmenovitého proudu.

pra -~

=
W
[
l

I I I I I I I I I
10 12 14 16 18 20

(=]
N
N
(o)}
[ee]

Vystupni frekvence [HZ]

Mezni hodnoty pro pulzni odpojeni, vyplyvajici pro rizné pulzni frekvence je mozno zjistit z
nasledujicich tabulek. Hodnota (0.1...1.9), nastavitelna v parametru P537, je v kazdém pfipadé v
z4vislosti na pulzni frekvenci omezena hodnotu, udanou v tabulkach. Hodnoty pod mezi Ize nastavit
libovolné.

Pristroje 230V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a vystupni frekvence
Vystupni frekvence [Hz]
Pulzni frekvence [kHz]
4.5 3.0 2.0 1.5 1.0 0.5 0
3.8 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%
10 180% 153% 135% 126% 117% 108% 100%
12 160% 136% 120% 112% 104% 96% 95%
14 150% 127% 112% 105% 97% 90% 90%
16 140% 119% 105% 98% 91% 84% 85%
Pristroje 400V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a vystupni frekvence
Vystupni frekvence [Hz]
Pulzni frekvence [kHz]
4.5 3.0 2.0 1.5 1.0 0.5 0
3..6 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%
8 165% 140% 123% 115% 107% 99% 90%
10 150% 127% 112% 105% 97% 90% 82%
12 130% 110% 97% 91% 84% 78% 1%
14 115% 97% 86% 80% 74% 69% 63%
16 100% 85% 75% 70% 65% 60% 55%

Tabulka 17: Nadproud v zavislosti pulzni a vystupni frekvenci
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8.4.4 Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti

Pristroje jsou termicky dimenzovany s ohledem na jmenovité vystupni proudy. Aby byl odevzdavany
vykon udrzen konstantni, nemohou byt pfi menSich sitovych napétich vzhledem k vySe uvedenému
odebirany odpovidajici vétsi proudy. Pro kompenzaci zvySenych spinacich ztrat je pfi sitovych
napétich nad 400V provadéna naopak redukce pfipustnych trvalych vystupnich proudd proporcionalné
k sitovému napéti.

[/IN2 T T T T T T T

1.1~ —

0.6~ —

0.5~ -

0.4 | | | | | | |
320 340 360 380 400 420 440 460 480

Sitové napéti [V]

Obr. 35: Vystupni proud na zakladé sitového napéti

8.4.5 Redukovany vystupni proud na zakladé teploty chladice

Teplota chladiCe je zapoditavana do redukce vystupniho proudu, takZe pfi nizkych teplotach
chladiciho télesa specialné pro vysSi kmitoCty impulzl lIze pfipustit vysSi zatizitelnost. Pfi vySSich
teplotach chladi¢e je redukce pfislusné zvySena. Teplota okoli a chlazeni pfistroje tak mohou byt
optimalné vyuZity.

BU 0200 cs-3118 255



Co

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

8.4.6 Redukovany vystupni proud na zakladé otacek

Pristroje velikosti 1 — 3 jsou konstruovany tak, aby vznikajici odpadni teplo, mohlo byt skfini odvedeno
v dostate€ném mnozstvi pouze tehdy, pokud je méni¢ frekvence pfi montazi na motoru dodatec¢né
chlazen proudem vzduchu. Je-li tento proud vzduchu zajistovan motorem s viastni ventilaci (obéznym
kolem ventilatoru, namontovanym na hfideli motoru), je potom intenzita proudu vzduchu zavisla na
otaCkach motoru. To znamena, Ze pfi klesajicich otackach motoru klesa i proud vzduchu. V zavislosti
na meénici frekvence a aktualnich otackach se musi respektovat tim podminéna pfisluSna omezeni v
mozném vystupnim vykonu (S1 provoz).

Toto omezeni Ize zjistit na zakladé nasledujiciho grafu. Musi se ale respektovat, ze zjistény vysledek
muze slouzit jen jako hruby odhad, protoze nelze zohlednit rdzné ovliviujici faktory — jako napf.
specifickou kombinaci méni¢ frekvence / motor. DalSi informace Ize zjistit v katalogu G4014 .

Faktor ,k“ nasledujiciho grafu se musi nasobit jmenovitymi daty pfisluSného méni¢e frekvence a
vyplyne tak mozny trvaly proud popf. mozny trvaly vykon v S1 provozu.

Priklad:
SK 200E-401-340A, ljmen = 8,9 A, f_out: 20 Hz - k=0,7
| =lmenxk > 1=89Ax0,7=6,2AvS1 provozu

09 -
08 +
07 4
06 1

05 T

04 -

03 4 } | ! l l ] | | | |
4] 5 10 15 20 253 30 is 40 45 =1 out/Hz

1= VSechny pfistroje velikosti 1 az 3 mimo pfistroje z (2 )

2= SK 2xxE-111-323-A, SK 2xxE-221-323-A, SK 2xxE-401-323-A,
SK 2xxE-221-340-A, SK 2xxE-401-340-A, SK 2xxE-751-340-A

Obr. 36: Faktor poklesu vykonu ,,k*“ pro montaz na motoru (s vlastni ventilaci)
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8.5 Provoz s proudovym chraniéem

U ménice frekvence SK 2xxE (mimo pfistroju 115V) Ize pfi aktivnim sitovém filtru svodové proudy
z&asti > 40 mA. Dle moznosti Ize tedy upustit od instalace proudového chranice.

Pokud musi byt méni¢ frekvence provozovan s proudovym chrani¢em, Ize svodové proudy vac&i zemi
redukovat pomoci jumperu na 10 — 20 mA. Opatfenim ,Provoz v IT siti“ ztrdci méni¢ frekvence ale
svUj udany stuper odruseni.

Mohou se pouzit vyluéné univerzalni proudové chranice (Typ B popf. B+).
(viz kapitola 2.4.2.1 "Sitovy pfipoj (L1, L2(/N), L3, PE)")
(3 Viz také dokument T1 800 _000000003)
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8.6 Systémova sbérnice

PFistroj a mnoho pfislusnych komponent vzajemné komunikuji pomoci systémové sbérnice. U tohoto
sbérnicového systému se jedna o sbérnici CAN s protokolem CANopen. K systémové sbérnici Ize
pfipojit az ¢tyfi ménice frekvence s jejich komponentami (konstrukéni skupina sbérnice pole, snimag
absolutni hodnoty, konstrukéni skupiny I/O, atd.). Zapojeni komponent do sbérnicového systému
nevyZaduje od uZivatele Zadné specifické znalosti z oblasti sbérnicového systému.

Musi se ovSem respektovat fadné fyzikalni usporadani sbérnicového systému a eventualné spravné
adresovani ucastniku.

®

Cis. | Typ Svorka | Vyznam
1 Sitovy pfipoj 77 Systémova sbérnice + (CAN_H)
2 Vedeni systémové sbérnice (CAN_H, CAN_L, GND) 78 Systémova sbérnice - (CAN_L)
3 Méni¢ frekvence 40 Uzemnéni GND (referenc¢ni potencial)
4 Volitelné pfislusenstvi Cisla svorek se mohou odliovat (v zavislosti na
+  Sbérnicové konstrukéni skupiny pristroji)
* 10 rozSifeni
* Snimac¢ otacek CANopen

(il Informace Poruchy komunikace

K minimalizaci nebezpeli poruch komunikace se musi GND — potencialy (svorka 40) vSech uzemnéni
propojenych pomoci systémové sbérnice vzdajemné propajit. Mimoto se musi stinéni sbérnicového kabelu ulozit
ke kostfe oboustranné.

il Informace Komunikace na systémové sbérnici

Komunikace na systémové sbérnici probiha az kdyz je modul rozSifeni k této sbérnici pfipojen nebo kdyz je v
systému Master / Slave Master parametrizovan na P503=3 a Slave na P503=2. To ma vyznam zejména tehdy,
kdyZ ma byt paralelné pomoci parametrizacniho softwaru NORDCON nacteno vice méni¢u frekvence
pfipojenych pomoci systémové sbérnice.
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Fyzikalni usporadani

Standard CAN
Kabel, specifikace 2x2, Twisted Pair, stinény, lankové vodice, prafez vedeni 20,25 mm? (AWG23),
vinova impedance cca 120 Q
Délka sbérnice Celkovy rozsah max. 20 m,
max. 20 m mezi 2 u€astniky,
Struktura Preferovana liniova struktura
Dolad’ovaci vedeni mozné (max. 6 m)
Zakonéovaci odpory 120 Q, 250 mW na obou koncich systémové sbérnice
(U ménice frekvence popf. SK xU4-... pomoci DIP spinacu)
Prenosova rychlost 250 kBaud - pfednastaveno
PFipojeni signald CAN_H a CAN_L se musi provést pomoci a—
zkrouceného paru Zil. Pfipojeni GND potencialtl je realizovano “\
pomoci druhého paru zil. )
Adresovani

Pokud je k sbérnicovému systému pfipojeno vice meéni¢a frekvence, musi byt témto pfistrojim
pfifazeny jednoznacné adresy. To je realizovano pomoci DIP spinace S1 na pfistroji (viz kapitola
4.3.2.2 "DIP spinac (S1)").

U konstrukénich skupin sbérnice pole neni pfifazeni adresy nutné, konstrukéni skupina identifikuje
v§echny ménice frekvence automaticky. Pfistup k jednotlivym ménic¢im je realizovan pomoci Mastera
sbérnice pole (SPS). Jak to v detailu probiha, je podrobné vysvétleno v pfisluSnych navodech
sbérnice popf. datovych listech jednotlivych konstruk&nich skupin.

I/0O rozSifeni musi byt pfifazena k pfisluSnému ménici frekvence. To je realizovano pomoci DIP
spinae na I/O konstruk&ni skupiné. Zvlastnim pfipadem u 1/O rozSifeni je ,Broadcast” rezim. V tomto
rezimu jsou vSem méni€im soucasné zaslana data I/O extenze (analogové hodnoty, vstupy, atd.).
Pomoci parametrizace v kazdém jednotlivém ménici frekvence je pak rozhodnuto, které z pfijatych

[i] Informace Adresovani

Musi se dat pozor na to, Ze se kazda adresa mliZe zadat pouze jednou. Dvojité zadani adres maze v siti na bazi
CAN vést k chybné interpretaci dat a tim v systému k nedefinovanym aktivitam.

Zapojeni externich pristroja

Zapojeni dalSich pfistroju v tomto sbérnicovém systému je v zdsadé mozné. Musi ale podporovat
protokol CANopen a pfenosovou rychlost 250 kBaud. Pro dodatecné CANopen Mastery je
rezervovana oblast adres (Node ID) 1 az 4. V8em ostatnim ucastnikim se pfidéli adresy mezi 50 a 79.
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Piiklad adresovani ménice frekvence
Ménic Adresovani pomoci DIP Vysledné Node ID Node ID AG
frekvence spinace S1
DIP 2 DIP 1 Ménic frekvence
FU1 OFF OFF 32 33
FU2 OFF ON 34 35
FU3 ON OFF 36 37
FU4 ON ON 38 39

(il Informace

Absolutni ¢idlo CANopen

U aplikaci se snimaci absolutni hodnoty CANopen, musi byt snimace pfifazeny pfisluSnému ménici frekvence
pomoci Node ID. Pokud se napfiklad v systémové sbérnici nachazi jeden snimac a &tyfi méniCe frekvence a
snima¢ ma spolupracovat s méni¢em 3, musi se na snimaci nastavit Node ID 37, viz tabulka vySe Node ID AG.
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8.7 Energeticka ucinnost

A VYSTRAHA Necekany pohyb v dusledku pretizeni

V dasledku pretizeni pohonu hrozi riziko, Ze se motor nahle ,utrhne z toc¢ivého pole” (= nahla ztrata krouticiho

momentu). PFetizeni mdze byt zplsobeno napfiklad poddimenzovanim pohonu nebo vlivem nahlé Spicky

zatizeni. Nahlé Spicky zatizeni mohou mit mechanicky plvod (napf. vzpfi¢eni), ale i extrémné pfFikrymi rampami

zrychleni (parametr P102, P103, P426).

LUtrzeni z tocivého pole* motoru mize vést, v zavislosti na druhu aplikace, k ne¢ekanym pohyblm (napf. padu

bfemene u zdvihacich zafizeni).

K vylou€eni rizika se musi dat pozor na nasledujici:

* Pro zdvihové aplikace a pro aplikace s ¢astymi a velkymi zménami zatéze se musi parametr (P219)
bezpodminecné ponechat v tovarnim nastaveni (100 %).

* Pohon nesmi byt poddimenzovan, musi byt zajisténa dostate¢na rezerva pro pretizeni.

« Zajistéte eventudlni pojistku proti padu (napf. u zdvihacich zafizeni) nebo srovnatelna ochranna opatfeni.

Ménice frekvence NORD se vyznacuji nizkou vlastni spotfebou energie a tim vysokou ucinnosti.
Mimoto tyto ménice frekvence poskytuji pro urcité aplikace (zejména aplikace pfi provozu s ¢aste€nym
zatizenim) pomoci ,Automatického pfizplsobeni magnetizace® (parametr (P219)) moznost zlepSeni
energetické efektivnosti celého pohonu.

V zavislosti na potfebném krouticim momentu je magnetiza¢ni proud (resp. motorovy moment)
méni¢em frekvence snizen dle momentalnich potfeb pohonu. Vysledny pokles spotfeby proudu tak
spolu s optimalizaci cos @ na jmenovitou hodnotu motoru pfispiva pfi provozu s ¢asteCnym zatiZzenim
k energetické ucinnosti a zlepSeni uciniku (kompenzace).

Parametrizace, odliSna od tovarniho nastaveni (vyrobni nastaveni = 100%) je pfitom ale pFipustna
pouze pro aplikace, které nemaji potfebu rychlych zmén krouticiho momentu. (Detaily viz parametr
(P219).)

T T “

u Is U
Is
Is
Isa Isa U
Isa
. | - . |- " I
» > » » » »
Isb Isb Isb
bez pfizpusobeni magnetizace s pfizplsobenim magnetizace
Motor pod plnym zatizenim Motor pod ¢aste€nym zatizenim

Is= Vektor motorového proudu (fazovy proud)
Isp = Vektor magnetizacniho proudu (jalovy proud)
Isa = Vektor momentotvorného proudu (€inny proud)

Obr. 37: Energeticka efektivnost na zakladé automatického prizplisobeni magnetizace
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8.8 Motorova data — Charakteristiky

Nasledné jsou vysvétleny mozné charakteristiky, s kterymi lze motory provozovat. Pro provoz s
charakteristikou 50 Hz popf. 87 Hz jsou relevantni data na typovém §titku motoru (EJ &ast 4.1
"Dilenské nastaveni"). Pro provoz s charakteristikou 100 Hz je nutné pouziti specialné spodtenych
motorovych dat (L ¢ast 8.8.3 "Charakteristika 100 Hz (pouze pfistroje 400 V)").

8.8.1 Charakteristika 50 Hz

(= Rozsah nastaveni 1:10)

Pro provoz s 50Hzlze pouzity motor
provozovat se  jmenovitym tocivym
momentem az do jeho jmenovitého bodu pfi
50 Hz. Pro vy3si 50 Hz je mozny, ale sniZuje
se vystupni toivy moment v nelinearni
formé (viz diagram). Nad jmenovitym bodem
se motor dostava do své oblasti zeslabeni
pole, protoze pfi zvySeni frekvence nad
50 Hz se napéti nemuze zvysit nad hodnotu
sitového napéti.

=== P/Px
1,2

—— M/Mnv  Charakteristika 50 Hz (4-p6lovy motor)

1

08 e \\

0,6

0.4

0,2

0 7

0 10 20 30 40 50 60

0 1445

70

80

90 100 Frekvence
[Hz]
Otacky
[1/min]

2890

Obr. 38: Charakteristika 50 Hz
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Ménice frekvence 115V /230 V

U pfistroji 115 V dochazi v pfistroji k zdvojeni vstupniho napéti, takze je u pfistroje dosazeno nutného
maximalniho vystupniho napéti 230 V.

Nasledujici data se vztahuji na vinuti motoru 230/400 V. Plati pro motory IE1 a IE2. Musi se vzit na
védomi, Ze se tyto udaje mohou nepatrné odliSovat, protoze motory podléhaji ur€itym vyrobnim
tolerancim. DoporuCuje se nechat zméfit odpor pfipojeného motoru méni¢em frekvence (P208 /

P220).

Motor Méni¢ Mn ** | Parametriza¢ni data ménice frekvence

(IE1) frekvence [Nm] = - N Un P

SK ... SK 2xxE-... Hz | min-1] | [A] V] kw) | €S9 YA | Rst[Q]
71S/4 250-x23-A* 1,73 50 1365 1,3 230 0,25 0,79 A 39,9
71L/4 370-x23-A* 2,56 50 1380 1,89 230 0,37 0,71 A 22,85
80S/4 550-x23-A* 3,82 50 1385 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 750-x23-A* 5,21 50 1395 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 111-x23-A 7,53 50 1410 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41
90L/4 151-323-A 10,3 50 1390 6,11 230 1,5 0,78 A 3,99
100L/4 221-323-A 14,6 50 1415 8,65 230 2,2 0,78 A 2,78
100LA/4 301-323-A 20,2 50 1415 11,76 230 3,0 0,78 A 1,71
112M/4 401-323-A 26,4 50 1430 14,2 230 4,0 0,83 A 1,11
132S/4 551-323-A 36,5 50 1450 20,0 230 55 0,8 A 0,72
132M/4 751-323-A 49,6 50 1450 26,8 230 7,5 0,79 A 0,46
132MA/4 112-323-A 60,6 50 1455 32,6 230 9,2 0,829 A 0,39
* pfi pouziti varianty 115 V SK 2xxE plati stejna data.

** ve jmenovitém bodé

Motor Ménic Parametriza€ni data ménice frekvence

(IE2) frekvence  |MNT = - | ™ =

sk... |skzoE.. NGl W | v | g | 50 | YA | Rel
80SH/4 550-x23-A* 3,73 50 1415 2,39 230 0,55 0,7 A 9,34
80LH/4 750-x23-A* 5,06 50 1410 3,12 230 0,75 0,75 A 6,30
90SH/4 111-x23-A 7,32 50 1430 4,26 230 1,1 0,8 A 4,96
90LH/4 151-323-A 10,1 50 1420 5,85 230 1,5 0,79 A 3,27
100LH/4 221-323-A 14,5 50 1445 8,25 230 2,2 0,79 A 1,73
100AH/4 301-323-A 20,3 50 1420 11,1 230 3,0 0,77 A 1,48
112MH/4 | 401-323-A 26,6 50 1440 14,1 230 4,0 0,83 A 1,00
132SH/4 551-323-A 36,6 50 1455 18,8 230 55 0,83 A 0,60
132MH/4 | 751-323-A 49,1 50 1455 26,2 230 7,5 0,8 A 0,42
160MH/4 112-323-A 71,7 50 1465 35,5 230 11,0 0,85 A 0,26

* pfi pouziti varianty 115 V SK 2xxE plati stejna data.
** ve jmenovitém bodé
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b) Meéni¢ frekvence 400V

Nasledujici data se vztahuji k vykonu 2,2 kW na vinuti motoru 230/400 V. Od 3kW jsou za zaklad
brana vinuti 400/690 V.

Ta plati pro motory IE1 a IE2. Musi se vzit na védomi, Ze se tyto udaje mohou nepatrné odliSovat,
protoze motory podiéhaji urCitym vyrobnim tolerancim. Doporu€uje se nechat zméfit odpor
pfipojeného motoru méni¢em frekvence (P208 / P220).

Motor Ménic Parametriza¢ni data ménice frekvence
(IE1) frekvence | MNT
SK SK 2xxE Nm] | P o I Un PN s | YA | Re)
[Hz] | [min-1] | [A] [Vl (kW]
80S/4 550-340-A 3,82 50 1385 1,51 400 0,55 0,75 Y 15,79
80L/4 750-340-A 5,21 50 1395 2,03 400 0,75 0,75 Y 10,49
90S/4 111-340-A 7,53 50 1410 2,76 400 1,1 0,76 Y 6,41
90L/4 151-340-A 10,3 50 1390 3,53 400 1,5 0,78 Y 3,99
100L/4 221-340-A 14,6 50 1415 5,0 400 2,2 0,78 Y 2,78
100LA/4 301-340-A 20,2 50 1415 6,8 400 3,0 0,78 A 5,12
112M/4 401-340-A 26,4 50 1430 8,24 400 4,0 0,83 A 3,47
132S/4 551-340-A 36,5 50 1450 11,6 400 55 0,8 A 2,14
132M/4 751-340-A 49,6 50 1450 15,5 400 7,5 0,79 A 1,42
160M/4 112-340-A 72,2 50 1455 20,9 400 11,0 0,85 A 1,08
160L/4 152-340-A 98,1 50 1460 28,2 400 15,0 0,85 A 0,66
180MX/4 | 182-340-A 122 50 1460 35,4 400 18,5 0,83 A 0,46
180LX/4 222-340-A 145 50 1460 42,6 400 22,0 0,82 A 0,35
* ve jmenovitém bodé
Motor Ménié . | Parametrizaéni data ménice frekvence
(IE2) frekvence | MM = | = >
sk.. |skzod-. NS Nl W | v | g | 50 | YA | Ralel
80SH/4 550-340-A 3,82 50 1415 1,38 400 0,55 0,7 Y 9,34
80LH/4 750-340-A 5,21 50 1410 1,8 400 0,75 0,75 Y 6,30
90SH/4 111-340-A 7,53 50 1430 2,46 400 1,1 0,8 Y 4,96
90LH/4 151-340-A 10,3 50 1420 3,38 400 1,5 0,79 Y 3,27
100LH/4 221-340-A 14,6 50 1445 4,76 400 2,2 0,79 Y 1,73
100AH/4 | 301-340-A 20,2 50 1420 6,4 400 3,0 0,77 A 4,39
112MH/4 | 401-340-A 26,4 50 1440 8,12 400 4,0 0,83 A 2,96
1328H/4 | 551-340-A 36,5 50 1455 | 10,82 400 5,5 0,83 A 1,84
132MH/4 | 751-340-A 49,6 50 1455 | 15,08 400 7,5 0,8 A 1,29
160MH/4 | 112-340-A 72,2 50 1465 20,5 400 11,0 0,85 A 0,78
160LH/4 152-340-A 98,1 50 1465 27,5 400 15,0 0,87 A 0,53
180MH/4 | 182-340-A 122 50 1475 34,9 400 18,5 0,84 A 0,36
180LH/4 222-340-A 145 50 1475 40,8 400 22,0 0,86 A 0,31

* ve jmenovitém bodé
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8.8.2 Charakteristika 87 Hz (pouze pristroje 400V)

(= Rozsah nastaveni 1:17)

Charakteristika 87 Hz pfedstavuje rozsifeni
rozsahu nastaveni otaCek s Kkonstantnim
jmenovitym to€ivym momentem motoru. Pro
realizaci musi byt splnény nasledujici body:

» Zapojeni motoru do trojuhelniku pfi vinuti
motoru pro 230/400 V

*+ Meéni¢ frekvence s provoznim napétim
3~400 V

* Vystupni proud ménice frekvence musi byt
vétsi nez trigonometricky proud pouzitého
motoru (smérna hodnota - vykon ménice
frekvence = V3 nasobek vykonu motoru)

1.2

1
0,8
0,6
0,4
0,2

0

—— M/My  Charakteristika 87 Hz (4-p6lovy motor)
== P/Pn
,”/ \\
P ~
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

1445

2890

Frekvence
[Hz]
Otacky
[1/min]

Obr. 39: Charakteristika 87 Hz

PFi této konfiguraci ma pouzity motor jmenovity provozni bod pfi 230 V / 50 Hz a rozSifeny provozni
bod pfi 400 V /87 Hz. Tim se zvy$uje vykon pohonu o faktor V3. Jmenovity togivy moment motoru
zUstava az do frekvence 87 Hz konstantni. Provoz vinuti 230 V se 400 V je zcela nekriticky, protoze
izolace je dimenzovana na zkusebni napéti >1000 V.

UPOZORNEN:I: Nasledujici motorova data plati pro normalizované motory s vinutim 230/400 V.

Motor Ménié Mn * | Parametrizaéni data ménice frekvence
(IE1) frekvence [Nm] = - N Un P
SK ... SK 2xxE-... Hz | min-1] | [A] V] kwy | ¢°s¢ | YA | RslQl
71S/4 550-340-A 1,73 50 1365 1,3 230 0,25 0,79 A 39,9
71L/4 750-340-A 2,56 50 1380 1,89 230 0,37 0,71 A 22,85
80S/4 111-340-A 3,82 50 1385 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 151-340-A 5,21 50 1395 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 221-340-A 7,53 50 1410 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41
90L/4 301-340-A 10,3 50 1390 6,11 230 1,5 0,78 A 3,99
100L/4 401-340-A 14,6 50 1415 8,65 230 2,2 0,78 A 2,78
100LA/4 551-340-A 20,2 50 1415 | 11,76 230 3,0 0,78 A 1,71
112M/4 751-340-A 26,4 50 1430 14,2 230 4,0 0,83 A 1,11
132S/4 112-340-A 36,5 50 1450 20,0 230 55 0,8 A 0,72
132M/4 152-340-A 49,6 50 1450 26,8 230 7,5 0,79 A 0,46
132MA/4 | 182-340-A 60,6 50 1455 32,6 230 9,2 0,829 A 0,39
160MA/4 | 222-340-A 72,2 50 1455 37 230 11 0,85 A 0,36

* ve jmenovitém bodé
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Motor Ménic Parametrizacni data ménice frekvence

(IE2) frekvence | MN” = - | ™ =

SK... SK 2xxE-... |INmI H2] [mi:_ﬂ : AN] M| g | 50 | YA | Raol
80SH/4 111-340-A 3,73 50 1415 2,39 230 0,55 0,7 A 9,34
80LH/4 151-340-A 5,06 50 1410 3,12 230 0,75 0,75 A 6,30
90SH/4 221-340-A 7,32 50 1430 4,26 230 1,1 0,8 A 4,96
90LH/4 301-340-A 10,1 50 1420 5,85 230 1,5 0,79 A 3,27
100LH/4 | 401-340-A 14,5 50 1445 8,25 230 2,2 0,79 A 1,73
100AH/4 | 551-340-A 20,3 50 1420 11,1 230 3,0 0,77 A 1,48
112MH/4 | 751-340-A 26,6 50 1440 14,1 230 4,0 0,83 A 1,00
132SH/4 | 112-340-A 36,6 50 1455 18,8 230 55 0,83 A 0,60
132MH/4 | 152-340-A 49,1 50 1455 26,2 230 7,5 0,8 A 0,42
160MH/4 | 182-340-A 71,7 50 1465 35,5 230 11,0 0,85 A 0,26
160LH/4 222-340-A 97.8 50 1465 46,0 230 15,0 0,87 A 0,17

* ve jmenovitém bodé
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8.8.3 Charakteristika 100 Hz (pouze pristroje 400 V)

(= Rozsah nastaveni 1:20)

Pro velky rozsah nastaveni otaCek az do  M/Ma
poméru 1:20 lze zvolit provozni bod === P/Py
100 Hz/400V. K tomu ucelu jsou nutna

Kennlinie 100 Hz (4-poliger Motor)
Charakteristika 100 Hz (4-p6lovy motor)

specialni motorova data (viz nize), ktera se 1’?
od obvyklych dat 50 Hz odliSuji. Pfitom se i
musi respektovat, ?e je po celou oblast 08 4T
nastaveni  vytvafen konstantni  togivy | ©° T
moment, ktery je ale mensi nez jmenovity 0.4 BPE3 =1
toc¢ivy moment pfi provozu 50 Hz. 02 P =L

o Lo

Vyh mimo velky rozsah n veni
yhodou 0 velky rozsa astave 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hekvence

otacek je lepsi teplotni chovani motoru. V . ” oo Ottty
oblasti nizSich vystupnich otacek neni [1/min]

externi ventilator bezpodminecné nutny.

Obr. 40: Charakteristika 100 Hz

UPOZORNENI: Ta plati pro normalizované motory s vinutim 230 / 400 V. Musi se vzit na védomi,
ze se tyto udaje mohou nepatrné odliSovat, protoze motory podléhaji ur€itym vyrobnim
tolerancim. Doporucuje se nechat zméfrit odpor pfipojeného motoru méniéem frekvence (P208 /
P220).

Motor Ménié Parametriza¢ni data ménice frekvence

(IE1) frekvence | MNT = - | 0 =

SK... K 2xxg-... | INM [Hz] [mi:_ﬂ [AN] M| opwy | S0 | YA | Rsil
71L/4 550-340-A 1,81 100 2900 1,59 400 0,55 0,72 A 22,85
80S/4 750-340-A 2,46 100 2910 2,0 400 0,75 0,72 A 15,79
80L/4 111-340-A 3,61 100 2910 2,8 400 1,1 0,74 A 10,49
90S/4 151-340-A 4,90 100 2925 3,75 400 1,5 0,76 A 6,41
90L/4 221-340-A 7,19 100 2920 4,96 400 2,2 0,82 A 3,99
100L/4 301-340-A 9,78 100 2930 6,95 400 3,0 0,78 A 2,78
100LA/4 401-340-A 12,95 100 2950 7,46 400 4,0 0,76 A 1,71
112M/4 551-340-A 17,83 100 2945 11,3 400 55 0,82 A 1,11
132S/4 751-340-A 24,24 100 2955 16,0 400 7,5 0,82 A 0,72
132MA/4 | 112-340-A 35,49 100 2960 23,0 400 11,0 0,80 A 0,39

* ve jmenovitém bodé
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Motor

Méni¢

Parametrizacni data ménice frekvence

(IE2) frekvence :nNNm] = — ™ T B

SK ... SK 2xxE-... [Hz] [min-1] Al V] kW] CoSs ¢ Y/IA Rst [Q]
80SH/4 750-340-A 2,44 100 2930 1,9 400 0,75 0,7 A 9,34
80LH/4 111-340-A 3,60 100 2920 2,56 400 1,1 0,73 A 6,3
90SH/4 151-340-A 4,89 100 2930 3,563 400 1,5 0,79 A 4,96
90LH/4 221-340-A 7,18 100 2925 4,98 400 2,2 0,79 A 3,27
100LH/4 301-340-A 9,69 100 2955 6,47 400 3,0 0,78 A 1,73
100AH/4 401-340-A 13,0 100 2940 8,24 400 4,0 0,79 A 1,48
112MH/4 | 551-340-A 17,8 100 2950 11,13 400 55 0,82 A 1,0
132SH/4 751-340-A 24,2 100 2960 15,3 400 7,5 0,83 A 0,6
132MH/4 112-340-A 29,6 100 2965 19,5 400 9,2 0,79 A 0,42
160MH/4 152-340-A 48,3 100 2967 29,0 400 15,0 0,87 A 0,256
160LH/4 182-340-A 59,4 100 2975 35,7 400 18,5 0,86 A 0,168
180MH/4 | 222-340-A 70,5 100 2980 43,2 400 22 0,85 A 0,115
* ve jmenovitém bodé

Motor Ménic My * Parametriza€ni data ménice frekvence

(IE3) frekvence = ™ n Un P

sk... [skaok-. NS il mw | o | g | 59| YA | Ral@l
80SP/4 750-340-A 2,44 100 2935 1,77 400 0,75 0,73 A 10,4
80LP/4 111-340-A 3,58 100 2930 2,13 400 1,1 0,84 A 6,5
90SP/4 151-340-A 4,86 100 2945 3,1 400 1,5 0,79 A 4,16
90LP/4 221-340-A 717 100 2930 4,33 400 2,2 0,83 A 3,15
100LP/4 301-340-A 9,65 100 2970 5,6 400 3,0 0,85 A 1,95
100AP/4 401-340-A 12,9 100 2970 7,42 400 4,0 0,85 A 1,58
112MP/4 551-340-A 17,8 100 2950 10,3 400 55 0,85 A 0,91
132SP/4 751-340-A 241 100 2970 14,3 400 7,5 0,83 A 0,503
132MP/4 112-340-A 29,6 100 2970 18,0 400 9,2 0,82 A 0,381
160SP/4 112-340-A 35,3 100 2975 21,0 400 11,0 0,85 A 0,295
160MP/4 152-340-A 48,2 100 2970 27,5 400 15,0 0,86 A 0,262
160LP/4 182-340-A 59,4 100 2975 34,4 400 18,5 0,85 A 0,169
180MP/4 222-340-A 70,4 100 2985 40,6 400 22,0 0,85 A 0,101

* ve jmenovitém

bodé
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8.9 Standardizace pozadovanych / skute¢nych hodnot

Nasledujici tabulka obsahuje Udaje pro standardizaci typickych poZzadovanych a skutecnych hodnot.
Tyto Udaje se vztahuji na parametry (P400), (P418), (P543), (P546), (P740) popf. (P741).

Oznaceni Analogovy signal Sbérnicovy signal
Pozadované | Rozsah Standardizace Rozsah max. [100% = |-100% = | Standardizace Omezeni
hodnoty | hodnot hodnot hodnota absolutné
{Funkce}
Pozadovana | 0-10V  |P104 ... P105 +100% 16384 |4000hex [COOOnex  |4000nex * P105
frekvence | (10V=100%) |(min - max) 163844ec |16384gec | fooz[HZ]/P105
{01} P104+(P105-P104)
*Uan(V)/10V
Scitani frekvence | 0-10V  |P410 ... P411 +200% 32767 {000nex  [COOOnex  {4000hex * P105
{02} | (10v=100%) | (min - max) 163844ec [16384¢ec | foos[HZ]/P411
P410+(P411-P410)
*Uan[V]I/10V
Od¢itani frekvence | 0-10V  |P410 ... P411 +200% 32767 W000nex |[COOOhex  ¥000nex * P105
{03} | (10V=100%) |(min - max) 163844ec [16384gec | froz[HZ]/P411
P410+(P411-P410)
*Uan[V]/10V
Minimalni | 0-10V  |50Hz* 0...200% | 32767 H4000nex / K4000hex * fmin[HZ] / P105
frekvence | (10V=100%) | Upn(V)/10V (50Hz=100%) 16384 4ec 50Hz
{04}
Maximalni | 0-10V  [100Hz* 0...200% | 32767 {4000hex / 4000hex * fmax[HZ] P105
frekvence | (10V=100%) | Unn(V)/10V (100Hz=100%) 16384 ec 100Hz
{05}
Skute¢na hodnota | 0-10V  |P105* +200% 32767 W000nex |[COOOhex  ¥000nex * P105
procesni regulator | (10V=100%) | Uan(V)/10V 163844ec [163844ec | fooz[HZ)/P105
{o6}
Pozad. hodnota | 0-10V  |P105* +200% 32767 W000nex |[COO0hex  4000nex * P105
proces. regulator | (10V=100%) | Upn(V)/10V 163844 [16384¢ec | fooz[HZ)/P105
{07}
Mez | 0-10V |P112* 0...100% | 16384 {4000hex / 4000nex * tocivy P112
momentového | (10V=100%) | Upn(V)/10V 16384 dec moment [%] /
proudu P112
{11}, {12}
Mez proudu | 0-10V  |P536* 0...100% | 16384 {4000hex / 4000nex * Mez P536
{13}, {14} | (10V=100%) | Uan(V)/10V 16384 ec proudu [%] /
(P536 * 100)
Rampovy ¢as | 0-10V  |10s* 0...200% | 32767 4000nex / 4000hex * 20s
{15} | (10v=100%) | Upn(V)/10V 16384 gec Rampovy ¢as [s] /
10s
Skuteéné
hodnoty
{Funkce}
Skute¢na | 0-10V  |P201* +100% 16384 |4000hex [COOOnex  [4000nex *
frekvence | (10V=100%) | Upou(V)/10V 163844 |16384¢c | f[HZ)/P105
{o1}
Otacky | 0-10V  |P202* +200% 32767 H000nex [COOOhex  {#000hex *
{02} |(10V=100%) | Upou(V)/10V 163844 |163844c | N[rpm]/P202
Proud | 0-10V  |P203* +200% 32767 H000nex  [COOOhex  {#000hex *
{03} | (10v=100%) | Unou(V)/10V 1638440 [163844ec | I[A)/P203
Momentovy proud | 0-10V  |P112* 100/ +200% 32767 {000nex  [COOOnex  {4000nex *
{04} | (10v=100%) | ~((P203)>- 16384 ¢ec | 16384 ec
(P209)?)* 1,[A)/(P112)*100/
Unou(V)/10V V((P203)>-
(P209)?)
Ridici hodnota +100% 16384 |4000hex [COOOnex  |4000nex *
pozadovana / / 163844 |16384¢. f[Hz)/P105
frekvence
{19} ... {24}
Otacky dle +200% 32767 K000nex  [COOO0hex  #000hex * N[rpm]/
snimace otacek / / 163844e. [163844c | P201*(60/pocet
{22} pard polu)
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8.10 Definice zpracovani zadanych a skuteénych hodnot (frekvence)

Frekvence, pouzité v parametrech (P502) a (P543) jsou zpracovany dle nasledujici tabulky rdznym
zpusobem.

|‘

Zdroj zadané hodnoty
vybér Zadané

= Regulace a model

motoru (identifikace
skluzu)

Funk . . Vydani dle ... bez oznageni o
Nazev Vyznam
ce | I Il | Vpravo/Vlevo | skluzem
8 Z&dana frekvence Z&dana frekvence ze zdroje x
zadané hodnoty
1 Skutegna frekvence | Zadana frekvence pro model X
motoru
23 Skute¢na frekvence | Skutecna frekvence na motoru X X
se skluzem
19 Master Zadana Zadana frekvence ze zdroje
hodnota Zadanych hodnot
X X
Master
(bez sméru chodu)
20 Zadana frekvence | Zadana frekvence pro model
doprava Master R motoru
X X
Master
(bez sméru chodu)
24 Master skute¢na Skutecna frekvence na motoru
frekvence se Master X X X
skluzem (bez sméru chodu)
21 Master Skutecna frekvence bez skluzu
skute¢na frekvence | Master X
bez skluzu

Tabulka 18: Zpracovani zadanych a skuteénych hodnot v ménici frekvence
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9 Pokyny pro udrzbu a servis

9.1 Pokyny k udrzbé

Ménice frekvence NORD jsou pfi fadném provozu bezudrzbové (viz kapitola 7 "Technické udaje").

Prasné okolni podminky

Pokud je méni¢ frekvence provozovan v praSném ovzdus$i, musi se chladici plochy pravidelné Cistit
stlaenym vzduchem. P¥i event. pouzitych vzduchovych filtrech ve skfifiovém rozvadé&ci se musi tyto
filtry Cistit nebo vyménit.

Dlouhodobé skladovani

Méni¢ frekvence se musi v pravidelnych intervalech pfipojit k napajeci siti po dobu minimalné 60
minut.

Pokud to neni zajisténo, hrozi nebezpeci poskozeni pfistroja.

Pro pfipad, Ze byl pfistroj skladovan déle nez rok, musi se pfed fadnym pfipojenim k siti uvést opét do
provozu pomoci regulaéniho transformatoru dle nasledujiciho schématu:

Doba skladovéni od 1 roku ... 3 roky

30 min s 25 % sitového napéti,
30 min s 50 % sitového napéti,
30 min se 75 % sitového napéti,
30 min se 100 % sitového napéti

Doba skladovani > 3 roky popr. pokud doba skladovéani neni znama:

120 min s 25 % sitového napéti,
120 min s 50 % sitového napéti,
120 min s 75 % sitového napéti,
120 min se 100 % sitového napéti

B&hem procesu regenerace se pfistroj nesmi zatéZovat.

Po regeneraci plati vySe uvedené opatfeni znovu (1 x ro€né, minimalné 60 min pfipojeni k siti).

(il Informace Ridici napéti u SK 2x5E

U pfistroju typu SK 2x5E se musi zarucit napajeni fidicim napétim 24 V, aby byl proces regenerace zarucen.

il Informace Pfislugenstvi

Ustanoveni pro dlouhodobé skladovani se tykaji stejnou mérou i pfisluSenstvi, jako napf. modull sitovych
zdrojli 24 V (SK xU4-24V-..., SK TU4-POT-...) a elektronického brzdového usmérfiovace (SK CU4-MBR).

BU 0200 cs-3118 271



Co

NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E) — Pfiruc¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

9.2 Servisni pokyny
Pro technické dotazy je Vam k dispozici nas tym technické podpory.

PFi dotazech na nasi technickou podporu, si pfipravte prosim pohotové pfesny typ pfistroje (typovy
Stitek/displej) event. s pfisluSenstvim a volitelnym vybavenim, pouzitou verzi softwaru (P707) a
sériové Cislo (typovy Stitek).

V pfipadé opravy se musi pfistroj zaslat na nasledujici adresu:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
TjichkampstralBe 37
D-26605 Aurich, Némecko

Odstrarite prosim z pfistroje vSechny neoriginalni dily.

Za eventualni nastavbové dily, jako napf. sitovy kabel, spinace nebo externi indikatory neni pfebirana
zérukal

Pred zaslanim pfistroje zajistéte nastaveni parametrd.

[i] Informace Duivod pro vraceni / odeslani

Poznamenejte prosim duvod zaslani konstrukéniho dilu/pfistroje a uvedte kontaktni osobu pro eventualni dotazy.
Dodaci list pro vracené zbozi ziskate z nasi webové stranky (Link) popf. od naSeho oddéleni technické podpory.

Pokud neni dohodnuto nic jiného, je pfistroj po provedené kontrole / opravé nastaven zpét do tovarniho
nastaveni.

[i] Informace Mozné nasledné $kody

K vylou¢eni moznosti, ze pfi€ina defektu pfistroje spociva ve volitelné konstrukéni skupiné, by mély byt v pfipadé
poruchy zaslany i pfipojené volitelné konstruk&éni skupiny.

Kontakty (Telefon)

Technicka podpora B&hem obvyklé provozni doby +49 (0) 4532-289-2125
Mimo obvyklou provozni dobu +49 (0) 180-500-6184
Dotazy k opravé B&hem obvyklé provozni doby +49 (0) 4532-289-2115

Priru¢ku a dodate¢né informace naleznete na internetu na www.nord.com.
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9.3 Zkratky

AIN Analogovy vstup
AS-i (AS1) AS-Interface
ASi (LED) Stavova LED dioda — AS-Interface

ASM Asynchronni stroj, asynchronnim motor
AOUT Analogovy vystup

AUX Pomocné (napéti)

BW Brzdny odpor

DI (DIN) Digitalni vstup

Digin

DS (LED) Stavova LED dioda — Stav pfistroje
CFC Current Flux Control (proudoveé vedené

fizeni s orientaci na pole)
DO (DOUT) Digitalni vystup

DigOut

E/A Vstup / Vystup

EEPROM Energeticky nezavisla pamét

EMK Elektromotoricka sila (indukéni napéti)
EMC Elektromagneticka kompatibilita

Fl-(spinac)
FU

I[e]

ISD

LED

LPS

P1...
PMSM

PLC / SPS
PELV

S
S1...
SwW

TI

VFC

Proudovy chrani¢

Ménic¢ frekvence

In / Out (vstup / vystup)

Budici proud (proudova vektorova regulace)
Svitici dioda

Seznam projektovanych Slaves (AS-I)
Potenciometr 1 ...

Synchronni stroj / -motor s permanentnim
magnetem

Programovatelné fizeni

Ochranné nizké napéti

Supervisor parametr, PO03

DIP spinac¢ 1 ...

Verze softwaru, P707

Technické informace / Datovy list
(Datovy list pro pfislusenstvi NORD)

Voltage flux control (napétové vedené fizeni
s orientaci na pole)
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Rejstrik hesel
3 Cc
3-Wire-Control ...........ccccoeevceeiciiiiiiiiece, 173 CAN
A adresa (P515)......cceeeiiiiiiiiiieeeeee e, 187
Abs. min. frekvence (P505) ............ccoowvee.... 184 ?AN bus baud rate (P514) .........coccooeenenens 186
ArESa ..ot 272 Cas DC brzdéni (P110)......cccovvvnvviiiniiiinns 141
Akt toK. proud (P721)..c.veeeeeeeeeeeeeeereee. 208 Cas DC-brzdy po dob. (P559) .................. 201
Aktualni Cas dobéhu (P103).....cccceieeririiiiiriieeiene 137
COS i (P725) coorooeooeeeeeeeeeeeeeeeee 208 Cas predstihu boostu (P216)................... 148
e =0 2T W 207 Cas rozb&hu (P102).......oovrrrrrerresscscneee 136
momentovy proud (P720) w.ovvooovoooooo. 208 Cas rychl. zastaveni (P426)............c.c......... 175
TR o) D 208 Cas watchdog (P460) .........ccoooocccccverrrrees 178
TSR G2k N 208 CE 0znaCeni .....cccceevvveeeiiiiiie e 247
OLAEKY (P17 oo 207 Chlazeni......cccooeiii e, 35
00rUCha (P700) ... oo 203 Cinny VKON (P727)......oooovovvveereeescsscceen 208
pozadovana frekvence (P718)................. 207 COPY e 107
e T R GG ) D 208 CSA . e 234
VYStraha (P700)..... . ooeeeeeooeeeeeeeeeeeeeeees 203 o] U | 234
Aktualni D
sitovy proud (P760) .......ccccoveveeeiiiiinneen. 215 DC-brzda.....ccceeeeeeiiiiiieee e 140
AS-Interface.......ccoocveiiiii, 115 Digitalni funkce .........coooviiiiiini, 171
ATEX i 25,27,41, 71 Digitalni vstupy (P420).......ccceiriiriieene 171
ATEX Z6na 22, Kat. 3D .......cccceennnnnne. 72,78 Digitalni vystup
ATEX Funkce (P434) ... 176
Volitelné konstrukeni skupiny ATEX.......... 73 Hystereze (P436) .......cccoceveeiiiiieiiiiiien 178
Autom. magnetizace (P219)........ccccevvnneen. 149 nastaveni (P541) ......cccocviiiiinincin, 195
Autom.kvit. poruchy (P506) ..........cccccevuneeen. 185 Standardizace (P435).........cccccovvieeennnnn. 177
Automatické pfizplisobeni magnetizace......261 Dilenské nastaveni .........ccccceeeeiiiiinnnnn. 95, 262
Automaticky rozbéh (P428)............cc.uu..... 175 DIP sSpinac .....cccovvviiiiiiieee e 102
B DIP spinace .......cccooouveeiiiiiiiiiiee e 104
BezPe&nY StOP .....c.oveveeieeeeeeeeeeeeereeeeen 63 Doba behU (P715)......vveririis 207
BrzdnA drdha ...occcccvveevecrescereeeenesee 140 Doba CAN Master cyklu (P552).....co....ccee 198
Brzdny ChOPPET ......cvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 49 Doba magnetizace (P558) ..............co.coo..ve. 201
Brzdny odpor .......c.oovovoveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenn 235 DOba ProVOZU. ..o 207
Brzdny rezistor...........ccoeveeeveeeeeereeeeenan 49 Doba provozu (P714)......coveevvviiniiiiennas 207
BUS-/O 1N BIES «.vvcvvversrveerrresssneernrsssncenes 180 Dodatecne vybavent pristroje ............ccc...... 38
BUS-1/O OUL BItS ..vvvcccvvveerrreersvecerrrnes 180 Davod blokovani zapnuti (P700) .............. 203
Dynamické brzd@ni ..........ccccoviiiiiinennnen. 49
Dynamicky boost (P211).......cccceeiienennnnen. 146
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E G
EAC EX ccvvieiiieeieeieeee e 27,41,71,78 GateWay .......cveeeeeiiieieeee e 84
Certifikat......ocooeieiee e, 79 H
EAC EX oot 25 High Resistance Grounding...............coo........ 58
EEPROM oo 81,198 HIGSONT ...covvvereevereeeseescernns 216, 217
EEPROM Kopirovaci pfikaz (P550)............ 198 DIASENT POTUCHY ..o 216
Elektricka data ..., 234 HIZEENT POFUCKY .- vveoeveeeeeeeeeeee e 217
T~ 115V e 235 Hlidani ext.pFislug. (P120) ......orvvvveerrrr.. 142
3~ 230 Vi 237 Hlidani vyst. napéti (P539) ........o..coovrree... 194
B3~ 400 Voo 240 Hlidani zatiz. ZpoZ. (P528) w...vcrvveeeeereeeenn, 190
Elektricka data Hlidani zatizeni fr. (P527).........coocccccccern 190
1~ 230 V.o 236 Hlidani zatizeni max. (P525) .........ccooo....... 189
Elektromechanicka brzda ...............ccccceeeee. 60 Hiidani zatizeni min (P526) .........oo.ccovvv...... 189
EN SS0TT o 248 HMONOS ..o, 39
EN 61000......cccoieieieeeie e 250 Hodnota fidici funkce (P502) ........ce....... 183
ENB1800-3 oo 248 HRG St vorrocecvreersieereessssseenenessneenenssnn 58
Encoder offset PMSM (P334).......ooo..ccoocoo 157 HTL SNIMAE....cvvrrrrveervrrsssseerenesssneenenesnn 70
Energeticka uc€innost..................co 261 Hyst.pFepinaci frek. CFC ol (P332)............ 157
EU ProhlaSeni o shodé@............ccccceeeiienennnn 247 Hystereze Bus I/O Out Bits (P483)........... 182
F I
Faktor 12t motoru (P533) .......ccccceeeeeeeinnnen 192 | - sloka regulatoru budiciho proudu (P316)
FAQ e 154
Provozni poruchy ........ccccoceeiniiiiiiiiienene 231 [t motor (P535)......cuvviiiiiiieeeec e, 192
Ferritoveé JAdro .........cccccoviiiiiniiii, 36 Identifikace par. (P220).........cccccevviieeeennnen. 150
Filtr Identifikace parametru ...........cccccoeoevinnnenn. 150
Analogovy vystup 1 (P418)...........cc......... 170 Identifikace startovni polohy rotoru (P330). 156
Filtr analog.vstupu (P404) ........cccceviiieeenen 167 INIKACE......coiieiiiiieie e 81
Frekv.posl.poruchy (P702) .........cccoevveeennen 203 Indikovana hodnota PLC (P360)................. 159
Funkce Induk&nost PMSM (P241)........cccoovvunnnenn. 151
Vstupy pozadované hodnoty (P400)........ 160 INfOrMACE ......cooeiiee e 203
Funkce Inkrement. €idlo (P301)......coccveviiiiiiieeen. 152
Vstupy pozadované hodnoty (P400)........ 161 Inkrementalni Cidlo...........c.ooooeeiiiiiiiiiiiiene 70
Funkce INternet ... 272
Bus 1/0 In Bits (P480) ..........ccccvveeeeeeeenns 180 Interni pamét EEPROM................cocecuvvneeen. 128
Funkce I-reg. moment.proudu (P313) .......cccceeennee. 153
Bus 1/0 Out Bits (P481) ...ccceeevereieeeee 180 I-reg. odbuzeni (P319) .....ccccoviiviieeieee 154
Funkce kopirovani ..........ccccceviieiiiiiienenne 107 I-regul. otdCek (P311) ooviieiiiiiieeee 153
Funkce Pot-box (P549).........ccccceeeiiiiiinnnnn. 197 ISD FIZENT wuveeeeieee e 149
Funkce snimace otacek (P325)................... 155 I-slozka Pl-regulator (P414)........cc.cccouu.. 169
Funk&ni bezpe€nost ..........cccoociiiiiiieiininen. 63 Izolaéni deska kryt motoru vel. 4 .................. 36
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J
JISENT e 235
Jmen

frekvence (P201).....cccccvveeeeiiciiiieeee e 144

Napéti (P204) ......ccoveieeieeeeeee e 145

OtaCky (P202).....oooiiiiiieeiieee e 144

Proud (P203) .....covviiieeieenieenee e 145

VYKON (P205) ..o 145
Jméno ménice (P501) ..cccvvvvveeiiiiiiiieeeee, 183
Jmenovity bod

BOHZ ..o 262, 265, 267

BTHZ ..o 266
K
Kompenzace skluzu (P212)..........ccccceeeeneeee. 147
Konektory

M2 e 92
Konektory

KoNektory ....ccoovuieiiiieii e 90

Pro pPFvod.....ccooeeieieee e 90
Konektory

pro fidici PrPOj ..cceeeeeeeeee e 92
Konstanta displeje (P002) ...........ccceeeennnen. 135
Kontakt........ccooiiiiii 272
Kontrola zatizeni...........cccoceevvcieeennnen. 181, 191
Kopirovani sady p. (P101)......cccceeviieinnnnnn. 136
Kroutici moment (P729)..........cccccovvieiennnnn. 209
KV TP e 33
KTY84 ...t 112
L
LED diody ..ceevieeieiieieeriee e 217
LED diody diagnostiky ........ccccceeeeiieiiicnnnnnee 219
Letmy start (P520) ........cccoeveiiiieiiieieeee, 188
Linearni U/f charakteristika.......................... 149
M
Master-Slave ........cccocceiiiiiie e 183
Max.frek.vedl.z.hod. (P411).....cccecirrieennnn. 168
Maximalni frekvence (P105)...............cc...... 137
Mez

momentového proudu (P112).................. 141

Mez nastaveni procesniho regulatoru (P415)

................................................................ 169
Mez proudu (P536) .......ccccovviiiniiieeeeeeeeeinns 193
Mez reg. mom. proudu (P314).................... 153
Mez reg. odbuzeni (P320) ........cccoccevernnnen. 154
Min.frek.vedl.z.hod. (P410).....cccccccevrrrernnnn. 168
Min.frekv.proc.reg. (P466) ...........cccceeenneee. 179
Minimalni frekvence (P104)..........ccccoeenee. 137
Moment setrvacnosti PMSM (P246)............ 151
Momentové odpojeni (P534) .........ccccccnee. 192
Monitoring zatizeni.......cccccccoevccvneeenn.n. 181, 191
Montaz

SK 2XXE ...ttt 35
Montaz modulu pfislusenstvi .............cco........ 47
MontazZ na Motoru..........cceeeeviiiieeiiiiiee e, 39
Montazni mista .........cccoeecieiinc e, 45
Motor

€08 phi (P206) .......cveeiiiiieiieieeee e, 145
Motorova data................ 95, 143, 262, 265, 267
N
Nap.meziobv.p.poruch (P705).................... 204
Napéti

Analogovy vystup (P710) .......cccceeeeeeennnns 206
Napéti analogového vstupu (P709)............ 206
Napéti meziobvodu (P736)...........ccceeeneee. 210
Napéti posl.poruchy1..5. ... 204
Napéti -q (P724) .....ccoeieeeieceeeee 208
Napétova konst. PMSM (P240).................. 150
Nastaveni analogového vystupu (P542)..... 195
Nastaveni charakteristiky............ 146, 147, 149
Nast&nnd montaz..........cccoeeiiiiiiiie e, 40
Norma prostfedi........ccooeeeeiiiiiiiiie 248
Norma vyrobKu.........ccccoeeiiiiiiiiiiie 248
Normalizovany DS motor..........cccocceeeeeeee. 143
(0]

ObsIUNa.......cociiii 81
Odolnost proti ruseni.......ccccccoeveiiiieeneennn. 250
Odpor brzd.rezistoru (P556) ............cccceevnee 200
Odpor statoru (P208) .......ccoeeeiviviciiiieeeeeenn. 146
Offset analogovy vystup 1 (P417)............... 169
Offset letm.startu (P522)..........ccccoeiviiieennns 188
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Omezeni VYKONU......ocvveiiiiiiiieiieee e 252 M2 e 92
Oprava......ccccccevveiiii 272 Procesni regulator....................... 162, 179, 244
(0] = Tor QTSRS 210 Proud
Otacky ze snimace otacek (P735) .............. 210 faze U (P732) coeeeiieeeeeie e 209
P faze V (P733) oo, 209
P - slozka regulatoru budiciho proudu (P315) faze W (P734) .ooeeeeeeeeeee e 210
................................................................. 153 Proud DC brzdéni (P109) .......cccceeoeeerneennn. 141
Pameétovy modul ...........ccccevvveeereeiininns 81, 198 Proud naprazdno (P209) ........ccccccceeeeeeinns 146
Parametry pole .......cooooeieiiiiiiiie 133 Proud posl.poruchy 1..5.......cccooiiiiiiiiiin. 204
Pl procesni regulator ...........ccceeevvieeeennnen. 244 Proudové-vektorova regulace..................... 149
PLC funkce (P350) .......cccvveiiiiiiiiiieeeee, 158 Proudovy chrani€ ............cccccooiiiniien e, 257
Pokles bifemene...........ccccoeccvvvieeeeeeeciciieee. 139 Prov.hod.posl.poruch (P799).......cccc.ceeun. 215
Pole pevnych frekv. (P465) .............ccuvneee. 179 Provozni displej (PO00).........ccccvvveeeeeeeiennns 134
Polohovani..........cccooiiiiiii 202 Provozni reZim .........ccoociiiiiiiiiii s 235
POruchy......ooooiiiiieee 216, 217 Provozni stav ......ccccooevvveiiceeeeeieeeen. 216, 217
POSICON ...t 202 Provozni Udaje.......cccooeeeieieieieiieeeeeeeeeeeen 134
Posledni porucha (P701)........cccocveveeeeiiinnns 203 Prstencove jadro........cccceeevevciiiieeeee e, 36
Potenciometr P1 aP2..........cccceee. 105, 219 P-sada posl.poruchy (P706) ..........ccccceeneee. 204
PoZadovana hodnota P-sloZz.mom.omezeni (P111) ... 141
sbérnice (P546).........cccoceevvieeeiiiieeeee, 197 P-slozka Pl-regulator (P413) ........cccceeenneee. 169
Pozadovana hodnota PLC Integer (P355) ..159 Pulsni frekvence (P504).........ccccocceveeeeeienns 184
Pozadovana hodnota PLC Long (P356)......159 Pulsni odpojeni (P537) ......ccoovcieveeeeeeeinns 193
PoZadovana hodnota sbérnice............ 197, 199 Pulzni odpojenti .......ccceeeviveeiiiiiiiiiee e 193
PoZadované hodnoty.........c.ccccceeiiiiiieinnnen. 269 Pulzni vypnuti ..., 192
Pozadované hodnoty PLC (P553)............... 199 PZD bus in (P740) .....ccccevveeiiiiieeeeee e 211
Predstih boostu (P215).........cccccvveeeeeeiiinnn, 147 PZD bus out (P741) ....oveeeeeeiiiciiieeeeeeeees 212
PFedstih krout.mom. (P214)..........cccceeennen. 147 R
P-reg. moment.proudu (P312)...........cc....... 153 Rampovy &as poZadovana hodnota Pl (P416)
P-reg. odbuzeni (P318) ........ccccovvveveeeeiicnnns 154 s 169
P-reg. tok. proudu (P317).....ccccoveeeveeeinnnee. 154 Reaké. t brzdy ZAP (P114) ..., 142
P-regul. ota€ek (P310).......ccccvvieiiiiiiinenn 153 Reakéni doba brzdy (P107)......cocoviieeennene. 139
PFEP&Li . 223 Redukovany vystupni vykon .............ccc....... 252
Prepétové odpojeni.........cccceeeeiieiin, 49 Regulaéni parametry.........cccooeeieieiiiiieieeenn. 152
Pfepinaci frekvence CFC ol (P331) ............ 157 Relé
Pfevod snimace otacek (P326)................... 155 nastaveni (P541) .....cccooiiiiiiiieeee, 195
PFicina zablok. FM (P700) .......ccccocoereieeannen. 203 Relukt. hel IPMSM (P243) .........ccccvvvenneee. 151
PFfidavné parametry ..........ccccoieiiinienennnn 183 Rezim
Pfipojeni Fidici jednotky ...........cccceeeeeeeiinnnnnee. 61 analogového vstupu (P401) .................... 164
Pfipojeni Fizeni ........ccoooeeeiiiiiiiee, 61 Rezim hlid.zatizeni (P529) .......ccccccceeenn. 190
PFipojovaci CyKIy.........oooviiiiiiiiiiiiee e 233 Rezim pevnych frekv. (P464)...................... 178
PFirubova spojka Rezim sméru otaceni (P540) ........ccceeenneee. 194
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