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1 Einleitung

1.1 Allgemeines

1.1.1 Dokumentation
BU 0950
Materialnummer 6079501
Reihe:

Bezeichnung:

1.1.2 Dokumenthistorie

TIA Standardbausteine

6079501 /1718

Ausgabe Version Bemerkungen
Hardwarekonfigurator

Bestellnummer

BU 0950, April TIA Portal V13 SP1 Erstausgabe

2018

1.1.3 Urheberrechtsvermerk

Das Dokument ist als Bestandteil des hier beschriebenen Gerates bzw. der hier beschriebenen
Funktionalitat jedem Nutzer in geeigneter Form zur Verfigung zu stellen.

Jegliche Bearbeitung oder Veranderung des Dokuments ist verboten.

1.1.4 Herausgeber

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralie 1

22941 Bargteheide, Germany
http://www.nord.com/

Fon +49 (0) 45 32/ 289-0

Fax +49 (0) 45 32 / 289-2253
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DRIVESYSTEMS 1 Einleitung

1.2 Eingetragene Markenzeichen

PROFIBUS® und PROFINET® sind eingetragene Markenzeichen der PROFIBUS and PROFINET
International (PI).

1.3 Zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch soll lhnen in kurzer Form die Anwendung und Parametrierung der Bausteine
erlautern, die fir die Einbindung von Produkten der elektronischen Antriebstechnik der Getriebebau
NORD GmbH & Co. KG in das TIA-Portal vorgesehen sind. Es richtet sich an Elektrofachkrafte, die
diese Produkte in eine entsprechende Steuerung einbinden und diese einrichten (L2 Abschnitt 2.2
"Auswahl und Qualifikation des Personals"). Die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen
setzen voraus, dass die mit der Arbeit betrauten Elektrofachkrafte mit der Technologie des
betreffenden Feldbussystems und der speicherprogrammierbarer Steuerungen (SPS) vertraut sind.

Eine detaillierte Beschreibung der Umrichterparameter ist den Handbichern der jeweiligen
Frequenzumrichter zu entnehmen. Wenn es fir die Beschreibung der Parametrierung notwendig ist
Parameter zu nennen, so liegen hier die Parameter mit Ausgabestand Marz 2015 vor.

1.4 Mitgeltende Dokumente

Dieses Handbuch ist nur zusammen mit der Betriebsanleitung des eingesetzten Frequenzumrichters
und ggf. relevanter Zusatzdokumentationen fir spezifische Sonderfunktionen bzw. Bussysteme guiltig.

Diese Dokumentationen finden Sie unter www.nord.com.

BU 0950 de-1718 7
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2 Sicherheit

2.1 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die TIA-Standardbausteine der Getriebebau NORD GmbH & Co. KG sind Bausteine fir die
Einbindung von NORD Antriebselektronik in das TIA Portal. Diese sind entwickelt und konfiguriert fir
die Verwendung mit den Frequenzumrichtern der Baureihen NORDAC FLEX (SK 200E ... SK 235E)
und NORDAC PRO (SK 500E ... SK 545E) der Getriebebau NORD GmbH & Co. KG.

Jede daruber hinausgehende Verwendung der Bausteine gilt als bestimmungswidrig.

2.2 Auswahl und Qualifikation des Personals

Die Standardbausteine, Busschnittstellen und Frequenzumrichter dirfen nur von qualifizierten
Elektrofachkraften installiert und in Betrieb genommen werden. Diese missen das erforderliche
Wissen Uber den Frequenzumrichter, die Technologie des eingesetzten Feldbussystems sowie die
verwendete Konfigurationssoftware und die Steuerung (Busmaster) haben.

Die Elektrofachkrafte missen darliber hinaus mit der Installation, Inbetriebnahme und dem Betrieb der
Busschnittstellen und Frequenzumrichter vertraut sein und alle am Einsatzort geltenden
Unfallverhitungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze kennen und befolgen.

2.2.1 Qualifiziertes Personal

Zum qualifizierten Personal gehoéren Personen, die aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung und
Erfahrung ausreichende Kenntnisse auf einem speziellen Sachgebiet haben und mit den
entsprechenden einschlagigen Arbeitsschutz- und Unfallverhiitungsvorschriften sowie den allgemein
anerkannten Regeln der Technik vertraut sind.

Die Personen missen vom Betreiber der Anlage berechtigt worden sein, die jeweils erforderlichen
Tatigkeiten auszufiihren.

2.2.2 Elektrofachkraft

Eine Elektrofachkraft ist eine Person, die aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung und Erfahrung
ausreichende Kenntnisse besitzt hinsichtlich

» des Einschaltens, Abschaltens, Freischaltens, Erdens und Kennzeichnens von Stromkreisen und
Geréten,

* der ordnungsgemalen Wartung und Anwendung von Schutzeinrichtungen entsprechend
festgelegter Sicherheitsstandards,

+ der Notversorgung von Verletzten.

2.3 Sicherheitshinweise

Verwenden Sie die TIA-Standardbausteine der NORD DRIVESYSTEM Group ausschlieBlich
bestimmungsgemaf, L Abschnitt 2.1 "BestimmungsgemafRe Verwendung".

Fir einen gefahrlosen Einsatz beachten Sie die Vorgaben in diesem Handbuch und besonders die
Sicherheits- und die Warnhinweise in den mitgeltenden Dokumenten der verwendeten elektronischen
Antriebstechnik.

Arbeiten an und mit den Geraten der elektronischen Antriebstechnik, wie z. B. Busschnittstellen und
Frequenzumrichtern, dirfen nur von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden, Abschnitt 2.2
"Auswahl und Qualifikation des Personals".

8 BU 0950 de-1718



DRIVESYSTEMS 2 Sicherheit

2.4 Haftungsausschluss

Diese technische Dokumentation dient dem Anwender, der die TIA-Standardbausteine von
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG einsetzen mochte, ausschlieBlich zur Information und ist
gerichtet an qualifiziertes und ausreichend ausgebildetes Fachpersonal (EJ Abschnitt 2.2 "Auswahl
und Qualifikation des Personals"). Die Informationen sind eine Hilfestellung und wurden nach bestem
Wissen und Gewissen zusammengetragen und erarbeitet. Es wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit
dieser Dokumentation erhoben, insbesondere bei der Aufzahlung der Richtlinien und Normen. Die
vorhandenen technischen oder schematischen Skizzen stellen keine verbindlichen Lésungs- und
Anwendungsvorschlage fir die jeweilige Applikation dar. Die abgebildet Applikationsbeispiele
beziehen sich lediglich auf die Baugruppen von Getriebebau NORD GmbH & Co. KG. Es obliegt
ausschlieBlich dem Anwender alle Gesetze, Richtlinien und Normen zu prifen und einzuhalten, die fur
den jeweiligen Anwendungsfall, Konstruktion, Herstellung und Betrieb der Produkte relevant sind. Der
Anwender handelt selbststdndig und in eigener Verantwortung. Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Ubernimmt keine Haftung oder Gewahr fur die vom Anwender projektierten Losungen.

BU 0950 de-1718 9
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3 Prozessbausteine

Prozessbausteine dienen nur der Ansteuerung eines Frequenzumrichters. Es werden keine
Parameter gedndert. Die Parameterdanderungen erfolgen ausschlief3lich durch den Einsatz anderer
MaRBnahmen. Sollen Parameterwerte aus dem Step7-Programm geandert werden, so mussen die
daflr vorgesehenen Parameterbausteine eingesetzt werden. Der Aufruf der Prozessbausteine erfolgt
im zyklischen Programmteil.

Verwendete Bausteine im zyklischen Betrieb:

* Prozess PPO1/3
* Prozess_PPO2/4
* Prozess PPO6

3.1 Prozess_PPO1/3

3.1.1 Aufgabe

Dieser Funktionsbaustein wird im zyklischen Programmteil aufgerufen. Er erfordert den
Instanzdatenbaustein ,Inst PPO1/3_DB*“. Der Funktionsbaustein dient der Ansteuerung eines
Frequenzumrichters mit

» einem 16Bit-Sollwert (Integer-Format)
» Steuersignalen (z.B.: Freigabe, Fehlerquittierung).

(Details L Abschnitt 3.1.4 "Parameter")

3.1.2 Verwendung

. SK 2xxE
Frequenzumrichter
SK 5xxE
. PROFIBUS DP
Ubertragungsweg
PROFINET IO
S7-1200
Steuerung
S7-1500

10 BU 0950 de-1718



DRIVESYSTEMS 3 Prozessbausteine

3.1.3 Hardwarekonfiguration

3.1.3.1 PROFIBUS DP

Die Beschreibung erfolgt anhand der Baureihe SK 2xxE und ist sinngemaf fur die Baureihe SK 5xxE
anwendbar. Abweichungen zwischen beiden Baureihen sind explizit hervorgehoben.

1. Geratekonfigurator aufrufen
2. Master fur die Busschnittstelle konfigurieren
3. Gewiulnschte Busschnittstelle aus dem Hardwarekatalog auswéahlen und platzieren R

1)  Auffinden der GSD-Dateien durch Suche nach ,NORD“ im Katalog des
Geratekonfigurators.

4. Master und Slave vernetzen

PLC 1 [ | SK2xxE
CPU 1214C = NORD SKxU4-PER g 0

Chi 1243-5

{PLC_1.DP-Mastersystem (1)}

5. Einstellungen in der Geratelibersicht vornehmen

SK 2xxE J Gerateilibersicht |
ﬁ" ... |Baugruppe Baugr... |Steck... |E-Adresse |A-Adres... | Typ Arti
SK2xE o o MORD SK =J4-FER
Empty_1 o Cyclic... Empty
FPO 1 o Cyelic_ 256767 256267 FPO1
Empty 2 1] Cyclic... Empty
Empty_3 o Cyclic... Empty
Empty 4 o Cyclic... Empty
* PPO1 oder PPO3 einstellen
SK 5xxE J Geriteiibersicht |
¥¢ ..  Baugruppe -Baugr___ Steckplatz | E-Adresse | A-Adres.. | Typ
SKSxxE ] o NORD 5K xJ1-3-FBR
PPO 1: 4 PKW, 2 PZD_2_1 i} 1 68_.75 64 71 PPO 1: 4 PKW, 2 PZD
PPO 1: 4 PKW. 2 FZD 2 2 1] 2 76..79 FEPE PPO 1: 4 PKW, 2 PZD
« ,NORD_1_5.GSD* einfligen
*  PPO1-Typ auswahlen und einfiigen
Optional:

— Vergabe eines symbolischen Namens fir die Busschnittstelle.
— Anpassung der E/A-Adressen

BU 0950 de-1718 11
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6. Vergabe von Slaveadresse und Hardwarekennung (automatisch)

| 4 Bigemnachaiten |l info J_;] Rl Disgrecrsn

Allgamsin | (AR TERIET R | Sy ik oe 1 rhen I Taosta

- Migemein

PROFIBLIS-Adros e

Kataloginksimation

idemdcanon L Laimessnce Hehra e lle veina bt mi
FROFBELGAdrel e
migestine DF Parametet Subness | PROFELS T -

Vo E R A B L i
AnLprehabercheng
LTHCOFEEEZE

Paursmreeter
RN
Adeeiie: |1 -
Highase Adeeide. | 118
5 Ubertragungigeichwndghed: | 15 Wbahy -
A
Optional:

— Stationsname vergeben (zu Dokumentationszwecken)

Empfehlung: den Adressbereichen gleiche Anfangsadressen vergeben.

7. “DP Alarm Mode” auf DPV1 einstellen (Register ,,Allgemeine DP-Parameter®)

|4 Eigenschatten  |[“inie 4| Disgnoss
.Mlqc;rn;lin | OV s bl = Syn [r——— | Teatn
= Algemgin
Kk ot Allgemaing DP-Parameter
Hemsbcpnea L Linmeranee
PRSI Al e OFalamalods | 0P I=
FEgemeine CFFaramiensr
HexPpramefere wrn o
vy el il rvd i Il'_1;
SYHOFRLLIE

HisKEanung

12 BU 0950 de-1718
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DRIVESYSTEMS

3 Prozessbausteine

3.1.3.2 PROFINET IO

Die Vorgehensweise bei der Konfiguration des Frequenzumrichters ist analog zum PROFIBUS DP.

1. Kopfmodul aus Hardwarebaum heraus

platzieren
2. Passenden PPO-Typ einfligen

Hinweis:

Korrekte XML-Datei verwenden (siehe

nachfolgende Abbildung)!

w [ Bvivet
v I HORD DEVESYSTEMG
= [jfj HORD DRVESYSTERS
- .ﬂ Eapimadul
» [ 5K 200F Sere
- [ 5K S00F Sene
M =% Turent
- [ Modul
Hﬂnglﬂ (1 wenard])
W &g 7 veord)
I vigec (7 vior)
[ o e (1)
I. Leerer Sbeckplats
W Leerersrecipan
[ rro 1 (8 WBter)
W rrc 1 o v
W Fro 2 (8 WEner)
[l Fro 2 i vonen
W o 3 (2 weren
W Fro 3 2 wenen
[l Fro 4 s wonen)
W e 4 s e
W Fro s wWorer)
[ Fro & (6 warer
I.l PRSPt {1 W)
[ Feorsate (1 v
ﬂ Regenasites Liechplats
W feseniemer Srechplan

3. Vergabe von Geratenummer und IP-Adresse (automatisch)

| 4 Eigernchalten ["_!rulu I-_..l':';i?inlumw |
Allgemein | O Narablan | Systemkonstarien Toate
= Alaemian
GakE = Kataloiniosnation
= FROFHIEF-ichnim e (KF]
Aligrmemn Eurbemkhnung: | 5K TWEFNT
Uthasmat-Adwrpen = . [FROINET Technologiebasgruppe it SESGH Sane
b Erwessne Optaren
i ng
|
R ]
Pl Wt | 1280
4 sardware fraugnittand: | 1081
GEDDas: | gidmilad 2 need dreriyilemi moent20141 1 el

4. Optional:

Aupgubeilind indem

— Geratename vergeben (zu Dokumentationszwecken)

— Anpassung der E/A-Adressen.

I Gerateiibersicht ‘

't{ . |Baugruppe

* SK-TUI-PNT
b PN-IO
Reservierter Steckplatz 1
Reservierter Steckplatz 2

FPO 1 (6 Warter)_1

Baugr... Steckplatz | E-Adresse |A-Adres_.
0 0

0 0 PROFIME...

(0] 1

o 2

0] 3 104115 105116

Typ

SKTUS-FNT
SK-TU3-PNT
Reservierter Steckplatz
Reservierter Steckplatz
PPO 1 (6 Warter)

BU 0950 de-1718
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DRIVESYSTEMS

3.1.4 Parameter

Der Instanzdatenbaustein zum Funktionsblock gibt detaillierte Auskunft ber die Signalzustédnde
zwischen SPS und Frequenzumrichter. Aufgrund der Komplexitat des Instanzdatenbausteins ist dieser
hier nicht ausgegeben. Er ist selbsterklarend.

%M1.1
SJow"

20

20
%M200.0
,Drive_fwd*
%M200.1
,orive_rev“
%M200.2
~fast stop”

%M200.3
»volt_lock®

%M200.5
Jfault reset”

%M200.4
,PPO3"

%MW204
~Setpoint PPO1/3¢

%MW206
,Parameter”

EN

EW_FU
AW_FU

rel_fwd

rel_rev

Fast_stop

Volt_lock

Fault ACC

PPO3

SP1

param_set

%DB1
,Inst_PPO1/3_DB*“

%FB1
»Prozess_PPO1/3“

ZSW

run

fault

warning
Ready_start
Actual_value
Actual_Para

ENO

%MW208
~ZSW*
%M201.0
»run’

,M201.1

Jfault*
%M201.2
,warning“
%MW201.3
.ready to start”
%MW210
,actual value“
&MwW212
»actual parameter”

14
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DRIVESYSTEMS

3 Prozessbausteine

3.1.4.1 Eingangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
EW FU INT IN Anfangsadres§e der Eingange aus dem
- Hardwarekonfigurator
AW FU INT IN Anfangsadres§e der Ausgénge aus dem
- Hardwarekonfigurator
rel_fwd BOOL IN Freigabe der Drehrichtung des Antriebs fir ein rechtes
Drehfeld
rel rev BOOL IN Freigabe der Drehrichtung des Antriebs flr ein linkes
- Drehfeld
0 = Schnellhalt mit programmierter Schnellhaltzeit; bei
f = 0 Hz Spannungsfreischaltung; der FU geht in den
Fast_stop BOOL IN Zustand ,Einschaltsperre®
1= AUS 3 ist aufgehoben; Details siehe Handbuch
0 = Die Ausgangsspannung wird abgeschaltet, der FU geht
Volt_lock BOOL IN in den Zustand ,Einschaltsperre®
1= AUS 2 ist aufgehoben; Details siehe Handbuch
Mit einem Wechsel von 0 auf 1 werden Stérungen quittiert,
die nicht mehr aktiv sind.
(] Information
Fault_ACC BOOL IN
Wenn ein Digitaleingang auf die Funktion ,Stoer.Quit*
parametriert ist, darf dieses Bit Uber den Bus nicht
dauerhaft auf 1 gesetzt sein (die Flankenauswertung wird
sonst verhindert).
PPO3 BOOL IN 1= PPO-Typ 3 kann bearbeitet werden.
SP1 INT IN Sollwert 1 (16Bit-Integer) eintragen.
Auswahl der gewlinschten Parametersatznummer (1...4).
Welche Parameter eine Parametersatznummer besitzen,
param_set INT IN

entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

BU 0950 de-1718
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TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

3.1.4.2 Ausgangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
ZSW WORD ouT Zustandswort vom Frequenzumrichter
run BOOL ouT Der Frequenzumrichter gibt eine Laufmeldung aus

Der Antrieb ist gestort und dadurch aul3er Betrieb. Der
Frequenzumrichter geht nach erfolgreicher Quittierung in
fault BOOL ouT den Zustand ,Einschaltsperre”. Am Freigabeeingang
(,rel_fwd* oder ,rel_rev“) muss erneut eine positive Flanke
erzeugt werden.

Der Frequenzumrichter hat eine Warnung generiert. Der

warning BOOL ouT Antrieb bleibt in Betrieb, eine Quittierung ist nicht
erforderlich.

Actual_value INT ouT Ausgabe des Istwert 1 vom Frequenzumrichter

Actual_Para INT ouT Aktuell verwendeter Parametersatz (1...4)

16 BU 0950 de-1718



DRIVESYSTEMS 3 Prozessbausteine

3.2 Prozess PPO2/4

3.21 Aufgabe

Dieser Funktionsbaustein wird im zyklischen Programmteil aufgerufen. Er erfordert den
Instanzdatenbaustein ,Inst PPO2/4_DB“. Der Funktionsbaustein dient der Ansteuerung eines
Frequenzumrichters mit

» drei 16Bit-Sollwerten (Integer-Format) oder

» einem 16Bit-Sollwert (Integer-Format) und einem 32Bit-Sollwert (Doppelinteger-Format)
- Bedingung: ,SP2_3 32_Bit* = ,1°

» Steuersignalen (z.B.: Freigabe, Fehlerquittierung).

(Details L Abschnitt 3.2.4 "Parameter")

3.2.2 Verwendung

. SK 2xxE
Frequenzumrichter
SK 5xxE
. PROFIBUS DP
Ubertragungsweg
PROFINET 10
S7-1200
Steuerung
S7-1500

BU 0950 de-1718 17



TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

3.2.3 Hardwarekonfiguration

3.2.3.1 PROFIBUS DP

Die Beschreibung erfolgt anhand der Baureihe SK 2xxE und ist sinngemaf fir die Baureihe SK 5xxE
anwendbar. Abweichungen zwischen beiden Baureihen sind explizit hervorgehoben.

1. Geratekonfigurator aufrufen

2. Master fir die Busschnittstelle konfigurieren

3. Gewdulnschte Busschnittstelle aus dem Hardwarekatalog auswéahlen und platzieren R

1)  Auffinden der GSD-Dateien durch Suche nach ,NORD* im Katalog des
Geratekonfigurators.

4. Master und Slave vernetzen

PLC 1 il SK2xxE
CPU 1214C = NORD 5K xU4-FER g 0t

Ch 12435-5
{PLC_1.DP-Mastersystem (1)}
5. Einstellungen in der Geratelbersicht vornehmen
SK 2xxE | Gerateiibersicht |
'ﬂ' ... Baugruppe Baugr... | Steckplatz | E-Adresse |A-Adres... |Typ
SK2xE o o MORD SK xU4-FER
Empty_1 o Cyclic Bus ... Empty
FPO 2 o Cyclic FI 1 256.271 256,271 PPO2
Empty 2 ] Cyclic FI 2 Empty
Empty_3 o Cyclic FI 3 Empty
Empty 4 o Cyclic F1 4 Empty
* PPO2 oder PPO4 einstellen
SK 5xxE J Gerdtelibersicht
'ﬁ" ... Baugruppe .Baugr___ Steckplatz | E-Adresse |A-Adres_. | Typ
SKSxxE o o MORD 5K xU1-3-FER
PPO2: 4PKW. 4+2PZD 2. 0 1 256263 256..263 PPO 2: 4 PKW, 4 + 2 PZD
PPO2: 4PKW 4+2PZD 2. 0 2 264 275 264._ 275 PPO2: 4 PKW, 4 +2 PZD

* ,nord0ba8.GSD* einfiigen
*  PPO2-Typ oder PPO4-Typ auswahlen und einfligen

Optional:

— Vergabe eines symbolischen Namens fiir die Busschnittstelle.
— Anpassung der E/A-Adressen

18 BU 0950 de-1718
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DRIVESYSTEMS 3 Prozessbausteine

6. Vergabe von Slaveadresse und Hardwarekennung (automatisch)

| g bigenschation  [MWinto ] T Disgoowe

Allgamsin -V adkabdan | &y i ek Bk AT L I Taxts
- Ligemein
PROFIBLIS-Adres e
Kita bogin ko hon
idermdication & Maimesance Sehrittitalle weine it m
FROSBLG Adne1 e
Agemstne D Farame et Fubnesr | FROFELG

b F R ol bR L Lo
AnLprchokeaechung
STHOFREEIE

oy Paramstter
Adeedda: 3
Hichase Adeeide: | 116
| (erragung geachmndgled: | | 5 kibay
Optional:

— Stationsname vergeben (zu Dokumentationszwecken)

Empfehlung: den Adressbereichen gleiche Anfangsadressen vergeben.

7. “DP Alarm Mode” auf DPV1 einstellen (Register ,Allgemeine DP-Parameter®)

| 4 Eigenschatten  |[Linie 4| % Disgress

[y ee— l T —— | [ ———— i"'i:{n'-
= Allgemeing DF Parameter
Esmloginkmmadon

Hembranea L Ugimenance
FROSEL A e OFMaimAEds: | 0RO
FBgemeine P FarsmEssr
s Bgeg—ciorm e e
morg s how g hung
STHCFRETIE

HifEemnung
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TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter

DRIVESYSTEMS

3.2.3.2 PROFINET IO

Die Vorgehensweise bei der Konfiguration des Frequenzumrichters ist analog zum PROFIBUS DP.

w [ Bvivet
v I HORD DEVESYSTEMG
= i NORD ORAESYSTERE
= [ mapmesul
F g 5K 200F Sene
- [ 5K 580F Srne

1. Kopfmodul aus Hardwarebaum heraus
platzieren
2. Passenden PPO-Typ einfligen

[ = oz

Hinweis: - ';::;.::.m.....
Korrekte XML-Datei verwenden (siehe Eﬂ:'&.r.:;’f.
nachfolgende Abbildung)! [ g2 (1)

[. Legrer fbeckplats

ﬂ Lesrer Creskplyt

[l PP 1 6 Wit

W i 1 6 v

W Fro 2 (8 vaner)

[l Feo 2 i viaen

W e 3 (2 weaen

W Fro 3 (2 vamer)

m FFO 4 (£ Wilirter)

W e 4 i veren

W Pro 5 W

ﬂ- PR & R WERer)

[ Pdraate (1 Voot

W PeoFsate (1 vierm

ﬂ Regenasaier Liechplats
{ll Resenderer Srechplan

3. Vergabe von Geratenummer und IP-Adresse (automatisch)

| 9 Eigerschalten [f!;:ll-lu I-_..l":';l:h;umw |
Aligemain | O¥arablon | Systemkonstarien Texie
= Migeenan
e = Katalosiniosnation
= FROFHEFichnimie e (K5 ]
Angemen Rurdamichnung: | 5K TURPNT

[rhasrsr-Adimiren

Beathreibung: | FROFET Technoicgi Basgruppe der SUkal Sene

¥ Erweiteme Optaren
Heckpnreng

Hilkiereareg

Arikpir: | 175300180
Farffimili e e 1580
L siarduars freugnittand:; |1 081
GEDDas: | gidmilyd Dneed deveiytemi moenb20141 1 el

Fubgubeilind indem

4. Optional:

— Geratename vergeben (zu Dokumentationszwecken)
— Anpassung der E/A-Adressen.

| Gerateiibersicht ‘

ﬂ .Baugruppe .Baugr... .5teckp|atz E-Adresse A-Adres.. .Typ

¥ SK-TU3-FNT ] o SK TU3-PNT
¥ FN-OD o 0 FROFIME... SK-TUZ-PNT
Reservierter Steckplatz 1 0 1 Reservierter Steckplatz
Reservierter Steckplatz_2 0 2 Reservierter Steckplatz
PPO 2 (8 Warter)_1 0 3 104..119 100..115 FPO 2 (8 Warter)

20
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3 Prozessbausteine

3.2.4 Parameter

Der Instanzdatenbaustein zum Funktionsblock gibt detaillierte Auskunft Gber die Signalzusténde
zwischen SPS und Frequenzumrichter. Aufgrund der Komplexitat des Instanzdatenbausteins ist dieser
hier nicht ausgegeben. Er ist selbsterklarend.

%M1.3
.rag_23"
20

20
%M200.0
,Drive_fwd"
%M200.1
,Drive_rev*
%M200.2
Jfast stop®
%M200.3
»volt_lock*“
%M200.5
Jfault reset”
%M200.6
.Bus_IN8*
%M200.7
.Bus_IN9*

%M100.4
,PPO4*

%M100.5
,PPO2/4 32Bit"

%MW102
~Setpoint 1 PPO2/4“

%MW104
~Setpoint 2 PPO2/4“

%MW106
~Setpoint 3 PPO2/4“

%MD108

~Setpoint 1 PPO2/4
32Bit“

%MW206
.Parameter”

EN

EW_FU
AW_FU

rel_fwd

rel_rev

Fast_stop

Volt_lock

Fault_ACC

Bus_In8

Bus_In9

PPO4

SP2_3 32Bit

SP1

SP2

SP3

SP2_3 value_32

param_set

%DB2
,Inst_PPO2/4_DB*

%FB2
»Prozess_PPO2/4“

ZSW

Run

Fault

Warning

Ready_start

Bus_Out_10

Bus_Out_13

AV1

AV2

AV3

AV2 3 32

Actual_Para

ENO

%MW208
WZSW*
%M201.0

»run’

,M201.1

Jfault*
%M201.2
,warning“
%M201.3
.ready to start”
%M201.4
,Bus_Out10*
%M201.5
.Bus_Out13"
%MW114
»actual
PPO2/4¢
%MW116
,actual
PPO2/4¢
%MW118
»actual
PPO2/4¢
%MD120
»actual value 1
PPO2/4 32Bit"

value 1

value 2

value 3

%MW212
»actual parameter”

BU 0950 de-1718
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TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

3.24.1 Eingangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
EW FU INT IN Anfangsadres§e der Eingénge aus dem
- Hardwarekonfigurator
AW _FU INT IN Anfangsadres_se der Ausgange aus dem
Hardwarekonfigurator
rel fwd BOOL IN Freigabe der Drehrichtung des Antriebs fiir ein rechtes
- Drehfeld
rel_rev BOOL IN Freigabe der Drehrichtung des Antriebs flr ein linkes
Drehfeld
0 = Schnellhalt mit programmierter Schnellhaltzeit; bei
f = 0 Hz Spannungsfreischaltung; der FU geht in den
Fast_stop BOOL IN Zustand ,Einschaltsperre®
1= AUS 3 ist aufgehoben; Details siehe Handbuch
0 = Die Ausgangsspannung wird abgeschaltet, der FU geht
Volt_lock BOOL IN in den Zustand ,Einschaltsperre®
1= AUS 2 ist aufgehoben; Details siehe Handbuch
Mit einem Wechsel von 0 auf 1 werden Stérungen quittiert,
die nicht mehr aktiv sind.
(il Information
Fault_ACC BOOL IN
Wenn ein Digitaleingang auf die Funktion ,Stoer.Quit*
parametriert ist, darf dieses Bit Uber den Bus nicht
dauerhauft auf 1 gesetzt sein (die Flankenauswertung
wird sonst verhindert).
Nur bei SK 2xxE und SK 5xxE. Naheres zur Funktion siehe
Bus_In8 BOOL N Parameter P480 im Handbuch vom Frequenzumrichter.
Nur bei SK 2xxE und SK 5xxE. Naheres zur Funktion siehe
Bus_In9 BOOL IN unter Parameter P480 im Handbuch vom
Frequenzumrichter.
PPO4 BOOL IN 1= PPO-Typ 4 kann bearbeitet werden.
1= DerWert ,SP2_3 value_32“ wird als Eingangsvariable
SP2_3_32Bit BOOL IN an den Frequenzumrichter gesendet. SP1/SP2 werden
ignoriert.
SP1 INT IN Sollwert 1 (16Bit-Integer)
SP2 INT IN Sollwert 2 (16Bit-Integer)
SP3 INT IN Sollwert 3 (16Bit-Integer)
SP2 3 value_32 DINT IN Sollwert 1 (32Bit-Integer) (SP1 und SP2 werden nicht mehr
beachtet).
Auswahl der gewiinschten Parametersatznummer (1...4).
aram set INT IN Welche Parameter eine Parametersatznummer besitzen,
P - entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.
22 BU 0950 de-1718
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3 Prozessbausteine

3.24.2 Ausgangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
ZSW WORD ouT Zustandswort vom Frequenzumrichter
Run BOOL ouT Der Frequenzumrichter gibt eine Laufmeldung aus
Der Antrieb ist gestort und dadurch auf3er Betrieb. Der
Frequenzumrichter geht nach erfolgreicher Quittierung in
Fault BOOL ouT den Zustand ,Einschaltsperre”. Am Freigabeeingang
(,rel_fwd* oder ,rel_rev®) muss erneut eine positive Flanke
erzeugt werden.
Der Frequenzumrichter hat eine Warnung generiert. Der
Warning BOOL ouT Antrieb bleibt in Betrieb, eine Quittierung ist nicht
erforderlich.
Ready.start BOOL ouT Ple InltlaI|S|e.rL‘1‘ng.|st beendet, das Laderglals befindet sich
im Status ,Ein“, die Ausgangsspannung ist noch gesperrt.
Nur bei SK 5xxE. Naheres zur Funktion sieche Parameter
Bus_Out_10 BOOL ouT P481 im Handbuch vom Frequenzumrichter.
Nur bei SK 5xxE. Naheres zur Funktion siehe Parameter
Bus_Out_13 BOOL ouT P481 im Handbuch vom Frequenzumrichter.
Ausgabe des errechneten Istwerts 1 vom Frequenzumrichter
AV INT ouT (scal_AV1 x Bus-Istwert 1 vom Frequenzumrichter)
Ausgabe des errechneten Istwerts 2 vom Frequenzumrichter
AV2 INT ouT (scal_AV2 x Bus-Istwert 2 vom Frequenzumrichter)
Ausgabe des errechneten Istwerts 3 vom Frequenzumrichter
AV3 INT ouT (scal_AV3 x Bus-Istwert 3 vom Frequenzumrichter)
Hier wird der Istwert 1 als 32Bit-Integer ausgegeben (AV1
AV2_3 32 DINT ouT und AV2 werden nicht mehr beschrieben)
Actual_Para INT ouT Aktuell verwendeter Parametersatz (1...4)

BU 0950 de-1718
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TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

3.3 Prozess_PPO6

3.3.1 Aufgabe

Dieser Funktionsbaustein wird im zyklischen Programmteil aufgerufen. Er erfordert den
Instanzdatenbaustein ,Inst PPO6_DB®. Der Funktionsbaustein dient der Ansteuerung eines
Frequenzumrichters mit

» fiinf 16Bit-Sollwerten (Integer-Format) oder

» drei 16Bit-Sollwerten (Integer-Format) und einem 32Bit-Sollwert (Doppelinteger-Format)
- Bedingung: ,SP2_3 32_Bit* = ,1°

» Steuersignalen (z.B.: Freigabe, Fehlerquittierung).

(Details L Abschnitt 3.3.4 "Parameter")

3.3.2 Verwendung

. SK 2xxE
Frequenzumrichter
SK 5xxE
. PROFIBUS DP
Ubertragungsweg
PROFINET IO
S7-1200
Steuerung
S7-1500
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DRIVESYSTEMS 3 Prozessbausteine

3.3.3 Hardwarekonfiguration

3.3.3.1 PROFINET IO

Die Vorgehensweise bei der Konfiguration des Frequenzumrichters ist analog zum PROFIBUS DP.

1. Kopfmodul aus Hardwarebaum heraus = (W et
H v I HORD DEVESYSTEMG
plat2|eren = [ HORD DRVESYSTERS
2. Passenden PPO-Typ einfligen = [ Koptmedul

kg 5K J00F Sene
* Ll 5K 500 Sene

M =% Turent

Hinweis. ’ .;:]I:gllﬂ (1 wenard])
Korrekte XML-Datei verwenden (siehe Eﬁ:;rl:::'
nachfolgende Abbildung)! I iy 2 (1)

I. Leerer Sbeckplats

W Leerersrecipan

[ rro 1 (8 WBter)

W rrc 1 i v

W Fro 2 (8 WEner)

[l Fro 2 i vonen

W o 3 (2 weren

W Fro 3 2 wenen

[l Fro 4 s wonen)

W e 4 s e

W Fro 5 5 werer

[ Fro & (s weaen

[ Padfaate (1 Voot

[ Fsosate (1 v

[ s mrimarer Srechplan:
W feseniemer Sreciplan

3. Vergabe von Geratenummer und IP-Adresse (automatisch)

| 9 Eigernchalften |-'_!¢:u-lu I-_..l"'il:h;umw

Aligemain | O¥arablon | Systemkonstarien Texie
= Migeenan
e = Katalosiniosnation
= FROFHIEF-ichnim e (KF]
Al g Eurdaarkbnung; | K TURPT

[rhasrsr-Adimiren

¥ Erweinene Optaren

Beathrebung: | PROFHET Technoicgi Basgruppe der Srkal Sene
Rk g

e

Ak 27 SR00 V8D
Farffimili e e 1580
E i s ref gL e 10|
GEDDas: | gidmilad 2 need dreriyilemi moent20141 1 el

Fubgubeilind indem

4. Optional:

— Geratename vergeben (zu Dokumentationszwecken)
— Anpassung der E/A-Adressen.

Gerdteiibersicht |
'ﬂ’ ... | Baugruppe Baugr... | Steckplatz | E-Adresse | A-Adres... | Typ
* SK-TU3-PNT o o SKTUS-PNT
b PNHO 0 0 PROFINE... SK-TU3-PNT
Reservierter Steckplatz_1 o 1 Reservierter Steckplatz
Reservierter Steckplatz 2 o 2 Reservierter Steckplatz
FPO 6 (6 Warter)_1 o 3 104..115 100111 PPO & (6 Worter}

BU 0950 de-1718 25



TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

3.3.4 Parameter

Der Instanzdatenbaustein zum Funktionsblock gibt detaillierte Auskunft Gber die Signalzustéande
zwischen SPS und Frequenzumrichter. Aufgrund der Komplexitat des Instanzdatenbausteins ist dieser
hier nicht ausgegeben. Er ist selbsterklarend.

%M1.1

%DB3
,Inst_PPO6_DB*

%FB3
»Prozess_PPO6“

. EN
oW
104 EW_FU
105 AW_FU
%M200.0 ) %MW208
Drive_fwd" Drive_fwd ZSW ZsWe
%M200.1 Drive rev RUN %M201.0
,Drive_rev* - run®

%M200.2 ,M201.1

fast stop" Fast_stop Fault fault*

%M200.3 . %M201.2

volt_lock" Volt_lock Warning warning*

%M200.5 %M201.3

Jfault reset” el mot Ready_start .ready to start”

%M200.6 %M201.4

Bus_IN8"* Bus_In8 Bus_Out_10 JBus_Out10"

%M200.7 %M201.5

.Bus_IN9* e Bl St ,Bus:Out13*

%MW260
V)
%M100.6 SP2_3 32Bit AV1 ,actual value 1
,PPO6 32Bit PPO6“
V)

%MW240 %6MW262
Setpoint 1 PPOG" SP1 AV2 ,actual value 2
? PPO6"

V)

% MW242 %MW264
Setpoint 2 PPOG" SP2 AV3 ,actual value 3
? PPO6"

V)
%MW246 /MW266
. B SP3 AV4 ,2actual value 4
»Setpoint 3 PPO6 PPOG"
V)

%MW248 /MW268
Setpoint 4 PPOB* SP4 AV5 »actual value 5
? PPO6"

%MD270

V)

. /OMWZS‘I SP5 AV2_3 32 »actual value 1
LSetpoint 5 PPO6 PPO6 32Bit"
%MD252 ,
~Setpoint 1 PPO6 SP2_3_value_32 Actual_Para AMW212 y
fa ,actual parameter
32 Bit
V)
Pa/:':n‘:\ftgg param_set ENO

26
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DRIVESYSTEMS 3 Prozessbausteine
3.3.4.1 Eingangsparameter
Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
EW FU INT IN Anfangsadres§e der Eingange aus dem
- Hardwarekonfigurator
AW FU INT IN Anfangsadres§e der Ausgénge aus dem
- Hardwarekonfigurator
Drive_fwd BOOL IN Freigabe der Drehrichtung des Antriebs fir ein rechtes
Drehfeld
Drive rev BOOL IN Freigabe der Drehrichtung des Antriebs flr ein linkes
- Drehfeld
0 = Schnellhalt mit programmierter Schnellhaltzeit; bei f =
0 Hz Spannungsfreischaltung; der FU geht in den
Fast_stop BOOL IN Zustand ,Einschaltsperre®
1= AUS 3 ist aufgehoben; Details siehe Handbuch
0 = Die Ausgangsspannung wird abgeschaltet, der FU geht
Volt_lock BOOL IN in den Zustand ,Einschaltsperre®
1= AUS 2 ist aufgehoben; Details siehe Handbuch
Mit einem Wechsel von 0 auf 1 werden Stérungen quittiert,
die nicht mehr aktiv sind.
(] Information
Fault_ACC BOOL IN
Wenn ein Digitaleingang auf die Funktion ,Stoer.Quit*
parametriert ist, darf dieses Bit Uber den Bus nicht
dauerhauft auf 1 gesetzt sein (die Flankenauswertung
wird sonst verhindert).
Nur bei SK 2xxE und SK 5xxE. Naheres zur Funktion siehe
Bus_Ing BOOL N Parameter P480 im Handbuch vom Frequenzumrichter.
Nur bei SK 2xxE und SK 5xxE. Naheres zur Funktion siehe
Bus_In9 BOOL N Parameter P480 im Handbuch vom Frequenzumrichter.

. 1= DerWert ,SP2_3_value_32" wird als Eingangsvariable
SP2_3_328Bit BOOL N an den Umrichter gesendet. SP1/SP2 werden ignoriert.
SP1 INT IN Sollwert 1 (16Bit-Integer)

SP2 INT IN Sollwert 2 (16Bit-Integer)

SP3 INT IN Sollwert 3 (16Bit-Integer)

SP4 INT IN Sollwert 4 (16Bit-Integer)

SP5 INT IN Sollwert 5 (16Bit-Integer)

SP2 3 value 32 DINT IN Sollwert 1 (32Bit-Integer) (SP1 und SP2 werden nicht mehr

- - beachtet)

Auswahl der gewlinschten Parametersatznummer (1...4).
Welche Parameter eine Parametersatznummer besitzen,

param_set INT IN

entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

BU 0950 de-1718
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TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

3.3.4.2 Ausgangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
ZSW WORD ouT Zustandswort vom Frequenzumrichter
Run BOOL ouT Der Frequenzumrichter gibt eine Laufmeldung aus
Der Antrieb ist gestort und dadurch aul3er Betrieb. Der
Frequenzumrichter geht nach erfolgreicher Quittierung in
Fault BOOL ouT den Zustand ,Einschaltsperre”. Am Freigabeeingang
,Drive_fwd“ oder ,Drive_rev“ muss erneut eine positive
Flanke erzeugt werden.
Der Frequenzumrichter hat eine Warnung generiert. Der
Warning BOOL ouT Antrieb bleibt in Betrieb, eine Quittierung ist nicht
erforderlich.
Ready_start BOOL ouT Ple InltlaI|S|e.rL‘|‘ng ist beendet, das La'derelals befindet sich
im Status ,Ein“, Ausgangsspannung ist noch gesperrt.
Nur bei SK 5xxE. Naheres zur Funktion siehe unter
Bus_Out_10 BOOL ouT Parameter P481 im Handbuch vom Frequenzumrichter.
Nur bei SK 5xxE. Naheres zur Funktion siehe unter
Bus_Out_13 BOOL ouT Parameter P481 im Handbuch vom Frequenzumrichter.
Ausgabe des errechneten Istwerts 1 vom Frequenzumrichter
AV INT ouT (scal_AV1 x Bus-Istwert 1 vom Frequenzumrichter)
Ausgabe des errechneten Istwerts 2 vom Frequenzumrichter
AV2 INT ouT (scal_AV2 x Bus-Istwert 2 vom Frequenzumrichter)
Ausgabe des errechneten Istwerts 3 vom Frequenzumrichter
AV3 INT ouT (scal_AV3 x Bus-Istwert 3 vom Frequenzumrichter)
Ausgabe des errechneten Istwerts 4 vom Frequenzumrichter
AV4 INT ouT (scal_AV4 x Bus-Istwert 4 vom Frequenzumrichter)
Ausgabe des errechneten Istwerts 5 vom Frequenzumrichter
AVS INT ouT (scal_AV5 x Bus-Istwert 5 vom Frequenzumrichter)
Hier wird der Istwert 1 als 32-Bit-Integer ausgegeben (AV1
AV2_3 32 DINT ouT und AV2 werden nicht mehr beschrieben)
Actual_Para INT ouT Aktuell verwendeter Parametersatz (1...4)

28
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DRIVESYSTEMS 4 Parameterbausteine

4 Parameterbausteine

Die Parameterbausteine dienen dazu, Parameterwerte aus den Frequenzumrichtern auszulesen oder
hineinzuschreiben. Alle Bausteine greifen lesend auf die Parameter zu.

Das Lesen und Schreiben der Parameterwerte im zyklischen Betrieb funktioniert nur bei
Hardwarekonfigurationen, die dem PPO1 oder dem PPQO2 entsprechen. Nur diese beiden PPO-Typen
haben in ihrer Datenstruktur auch die Informationen zu den Parameterwerten.

Beim azyklischem Lesen und Schreiben erfolgt der Zugriff auf die Speicheradressen des
Frequenzumrichters nicht Uber die Peripherieadressen, sondern Uber die HW-Kennung. Diese wird
explizit wahrend der Hardwarekonfiguration festgelegt. Der Zugriff auf die Adressen erfolgt mit
Siemens-Standardfunktionsbausteinen, die in der Bibliothek des Simatic-Managers vorliegen. Damit
ist der Zugriff auf die Parameter nicht mehr vom PPO-Typ abhangig. Der Zugriff auf die Parameter ist
beim PROFIBUS DP nur bei den Slaves vom Typ DPV1 und bei den PROFINET I0-Devices mdoglich.

Betrieb Verwendete Bausteine Beschreibung
) .Para_PPO1/2_R* Lesend, alle Werte
Zyklisch - -
Para_PPO1/2_W* Schreibend, 16-/32-Bit-Wert
. .Para_acyc_read” Lesend, alle Werte
Azyklisch - - -
JPara_acyc_Write* Schreibend, 16-/32-Bit-Wert
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TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

41 Para_PPO1/2_R

4.1.1 Aufgabe

Dieser Funktionsbaustein wird im zyklischen Programmteil aufgerufen. Er erfordert den
Instanzdatenbaustein ,Inst_ Para_PPO1/2_R_DB*. Der Zugriff auf die Parameterwerte erfolgt Uber das
Peripherieabbild. Der Funktionsbaustein dient dem Auslesen eines Parameters aus dem
Frequenzumrichter unter Bericksichtigung von

» Parameternummer
» Parametersatznummer (sofern der Parameter auch parametersatzabhangig ist)
* Index (sofern der Parameter das Format eines Index-Parameter aufweist)

(Details L Abschnitt 4.1.4 "Parameter")

(il Information Format der Parameter

Detaillierte Angaben zum Aufbau der Parameter entnehmen Sie bitte dem Handbuch zum Frequenzumrichter.

4.1.2 Verwendung

. SK 2xxE
Frequenzumrichter
SK 5xxE
. PROFIBUS DP
Ubertragungsweg
PROFINET IO
S7-1200
Steuerung
S7-1500

4.1.3 Hardwarekonfiguration

41.3.1 PROFIBUS DP/PROFINET IO
Die Hardwarekonfiguration erfolgt analog den Abschnitten 3.1.3 und 3.2.3.
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4 Parameterbausteine

4.1.4 Parameter

%M1.0
LHIGH®

20

20

%MW206
,Parameter”

%MW12
Lndex®

%MwW14
,Parameter no*“

%M90.0
.read”

EN
EW_FU
AW_FU
parameter
index
param_set

param_read

%DB4
,Inst_Para_PPO1/2_R_DB*

%FB4
,Para_PPO1/2_R"

Valid

Busy

Error

Error_ID

Value_32

ENO

Der Instanzdatenbaustein zum Funktionsblock gibt detaillierte Auskunft Gber die Signalzusténde
zwischen SPS und Frequenzumrichter. Aufgrund der Komplexitat des Instanzdatenbausteins ist dieser
hier nicht ausgegeben. Er ist selbsterklarend.

%M90.1
,Valid"
%M90.2
~at work®
%M201.1
Jfault”
%MW16
LError ID*

%MD18
Jreturn value”
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4141 Eingangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung

Anfangsadresse der Eingédnge aus dem

EW_FU INT IN Hardwarekonfigurator

Anfangsadresse der Ausgange aus dem

AW_FU INT IN Hardwarekonfigurator

parameter INT IN Parameternummer

Indexnummer. Welche Parameter einen Index besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

index INT IN [i] Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter
ohne Index, muss hier eine Null eingetragen werden.

Auswahl der gewlinschten Parametersatznummer (1...4).
Welche Parameter eine Parametersatznummer besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

param_set INT IN [i] Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter,
der keinem der vier Parametersatze direkt zugeordnet
ist, muss hier eine Null eingetragen werden.

0= Parameter lesen wird nicht angefordert. Der
Parameterwert am Ausgang ,Value_32“ muss nicht
mehr giltig sein.

param_read BOOL IN 1= Parameter lesen ist angefordert. Dieses Signal darf als

statisches Signal genutzt werden. Zusammen mit dem

Lesebefehl werden die Ausgangsbits ,Valid“ und ,Busy*

aktualisiert.
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41.4.2 Ausgangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
1 = Der Frequenzumrichter liefert den angeforderten
Valid BOOL ouT Parameterwert. Die Aktualisierung erfolgt nur bei einer
Parameterleseanforderung am Eingang ,param_read®.
1 = Der Frequenzumrichter hat noch keine gliltigen Daten
auf die letzte Leseanforderung gesendet.
Busy BOOL ouT - - -
0 = Entweder liegt keine Leseanforderung an, oder es liegt
ein Ergebnis der Anforderung vor.
Error BOOL ouT 1= Das Auslesen ergab einen Feh“ler. Fehlernummern
werden am Ausgang ,Error_ID* ausgegeben.
Ausgabe des Fehlercodes des Frequenzumrichters (siehe
Handbuch des Frequenzumrichters). Wird ein gtiltiges
Error_ID WORD ouT Ergebnis vom Frequenzumrichter erhalten, gibt ,Error_ID*
den Wert ,0“ aus.
Ergebnis der Parameteranfrage. Die Daten sind nur giiltig,
Value_32 DWORD ouT wenn auch das Bit ,Valid“ den Wert ,1“ hat. Wird vom

Frequenzumrichter eine Fehlermeldung empfangen, gibt
sValue_32"“ den Wert ,0" aus.
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4.2 Para_PPO1/2_ W

4.2.1 Aufgabe

Dieser Funktionsbaustein wird im zyklischen Programmteil aufgerufen. Er erfordert den
Instanzdatenbaustein ,Inst_ Para_ PPO1/2_W_DB". Der Zugriff auf die Parameterwerte erfolgt Gber
das Peripherieabbild. Der Funktionsbaustein dient dem Schreiben eines 16Bit-Parameterwertes
(Interger) in den Frequenzumrichter unter Berticksichtigung von

» Parameternummer
* Parametersatznummer (sofern der Parameter auch parametersatzabhangig ist)
* Index (sofern der Parameter das Format eines Index-Parameter aufweist)

(Details L Abschnitt 4.2.4 "Parameter")

(il Information Format der Parameter

Detaillierte Angaben zum Aufbau der Parameter entnehmen Sie bitte dem Handbuch zum Frequenzumrichter.

4.2.2 Verwendung

. SK 2xxE
Frequenzumrichter
SK 5xxE
. PROFIBUS DP
Ubertragungsweg
PROFINET IO
S7-1200
Steuerung
S7-1500

4.2.3 Hardwarekonfiguration

4.2.3.1 PROFIBUS DP/PROFINET IO
Die Hardwarekonfiguration erfolgt analog den Abschnitten 3.1.3 und 3.2.3.
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4.2.4 Parameter

Der Instanzdatenbaustein zum Funktionsblock gibt detaillierte Auskunft Gber die Signalzusténde
zwischen SPS und Frequenzumrichter. Aufgrund der Komplexitat des Instanzdatenbausteins ist dieser
hier nicht ausgegeben. Er ist selbsterklarend.

%DB5
»Inst_Para_PPO1/2_W_DB*
%FB5
»Para_PPO1/2_W*
%M1.4
,Tag_25° EN
20 — ED_FU
20 — AD_FU
%MW206
— Parameter
,Parameter”
%MW12 .
\ . — index
»index
%MW14 %M2.4
. — param_Set Done — e
,Parameter no ,done write
HwM2.2 aram_write Busy — #%M2.5
Lwrite® P - y ~busy write*
%M2.3 o
M2.6
,32Bit Value — write_32Bit Eoed — .
o Lfault write
active
%MW26 %MW32
,Value 16Bit" — i S 1) Ry LError ID write“
%MD28
Value 32Bit* Value_32 ENO —
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4.241 Eingangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung

Anfangsadresse der Eingédnge aus dem

ED_FU INT IN Hardwarekonfigurator

Anfangsadresse der Ausgange aus dem

AD_FU INT IN Hardwarekonfigurator

Parameter INT IN Parameternummer

Indexnummer. Welche Parameter einen Index besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

index INT IN [i] Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter
ohne Index, muss hier eine Null eingetragen werden.

Auswahl der gewlinschten Parametersatznummer (1...4).
Welche Parameter eine Parametersatznummer besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

param_set INT IN [i] Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter,
der keinem der vier Parametersatze direkt zugeordnet
ist, muss hier eine Null eingetragen werden.

0 = Parameterwert schreiben wird nicht angefordert.

1= Parameterwert schreiben wird angefordert. Der
param_write BOOL IN Baustein bildet aus diesem Signal eine positive Flanke.
Fir ein erneutes Beschreiben des Parameters muss
das Signal einen Signalwechsel von 0—1 erfahren.

0= Auswahl Value_16

write_32Bit BOOL IN

1= Auswahl Value_32
Value_16 WORD IN Wert fir den Parameter mit einer Datenldnge von 16 Bit"
Value_32 DWORD IN Wert fir den Parameter mit einer Datenldnge von 32 Bit"

1)  Welche Parameter mit 32 Bit oder mit 16 Bit beschrieben werden kénnen entnehmen Sie dem Handbuch zum Frequenzumrichter.
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4 Parameterbausteine

4.2.5 Ausgangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
1= Der Frequenzumrichter hat den gesendeten Wert
Done BOOL ouT ut.)ernommen und kelnen. Fehler gusgegeben. .Done
wird nur gesetzt, wenn die Schreibanforderung
.para_write“ noch auf ,1“ steht.
1 = Der Frequenzumrichter hat noch keine gliltigen Daten
auf die letzte Schreibaufforderung gesendet.
Busy BOOL ouT - - -
0 = Entweder liegt keine Schreibaufforderung an, oder es
liegt ein Ergebnis der Anforderung vor.
Error BOOL ouT Das Schreiben ergab e“men Fehler. Fehlernummern werden
am Ausgang ,Error_ID* ausgegeben.
Ausgabe des Fehlercodes des Frequenzumrichters (siehe
Error_ID WORD ouT Handbuch des Frequenzumrichters). Wird ein gliltiges

Ergebnis vom Frequenzumrichter erhalten, gibt ,Error_ID*
den Wert ,0“ aus.
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4.3 Para_Acyc_read

4.3.1 Aufgabe

Dieser Funktionsbaustein wird im zyklischen Programmteil aufgerufen, arbeitet jedoch im azyklischen
Ubermittlungsverfahren. Damit muss ein Zugriff auf die Daten des Frequenzumrichters nicht
zwangslaufig in einem Programmzyklus abgeschlossen werden.

Der Funktionsbaustein erfordert den Instanzdatenbaustein ,Inst_Para_Acyc _read_DB®. Der Zugriff auf
den Frequenzumrichter erfolgt Uber die Hardwarekennung. Die Adresse wurde wahrend der
Hardwarekonfiguration festgelegt. Die Festlegung erfolgt flr jeden Busteilnehmer einzeln, sofern in
der Geratelbersicht eindeutige Namen vergeben wurden.

Der Funktionsbaustein dient dem Auslesen eines Parameters aus dem Frequenzumrichter unter
Berlicksichtigung von

» Parameternummer
» Parametersatznummer (sofern der Parameter auch parametersatzabhangig ist)
» Index (sofern der Parameter das Format eines Index-Parameter aufweist)

(Details L Abschnitt 4.3.4 "Parameter")

(il Information Format der Parameter

Detaillierte Angaben zum Aufbau der Parameter entnehmen Sie bitte dem Handbuch zum Frequenzumrichter.

4.3.2 Verwendung

. SK 2xxE
Frequenzumrichter - — -
SK 5xxE (nicht mdglich mit SK TU3-PBR)
. PROFIBUS DP
Ubertragungsweg
PROFINET IO
S7-1200
Steuerung
S7-1500

4.3.3 Hardwarekonfiguration

4.3.3.1 PROFIBUS DP/PROFINET IO
Die Hardwarekonfiguration erfolgt analog den Abschnitten 3.1.3 und 3.2.3.
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4 Parameterbausteine

4.3.4 Parameter

Der Instanzdatenbaustein zum Funktionsblock gibt detaillierte Auskunft Gber die Signalzusténde
zwischen SPS und Frequenzumrichter. Aufgrund der Komplexitat des Instanzdatenbausteins ist dieser
hier nicht ausgegeben. Er ist selbsterklarend.

%M129.4
.rag_111“
285

SK-TU3-
PNT~Head"
%MW130
.parameter num*
%MW134
.param index"
%MW136
.param set”
%M129.0
.param read”

EN

HW_Adress

parameter

index

param_set

param_read

%DB6
»Inst_Para_Acyc_read_DB*

%FB6
»Para_Acyc_read*

Valid

Busy

Error

Error_ID

Value_32

ENO

%M129.1
Jread valid“

%M129.2
sread busy“

%M129.3

.read error®
%MW138

,read Error ID*
%MD140

.read Value 32°
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4.3.41 Eingangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung

HW-Kennung/Diagnoseadresse des Frequenzumrichters.

HW_Adress INT N Die Adresse kann im Hardwarekonfigurator gepriift werden.

parameter INT IN Parameternummer

Indexnummer. Welche Parameter einen Index besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

index INT IN m Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter
ohne Index, muss hier eine Null eingetragen werden.

Auswahl der gewlinschten Parametersatznummer (1...4).
Welche Parameter eine Parametersatznummer besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

param_set INT IN [i] Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter,
der keinem der vier Parametersatze direkt zugeordnet
ist, muss hier eine Null eingetragen werden.

0= Parameter lesen wird nicht angefordert. Der
Parameterwert am Ausgang ,Value_32“ muss nicht
mehr glltig sein.

param_read BOOL IN 1 = Parameter lesen ist angefordert. Dieses Signal darf als

statisches Signal genutzt werden. Zusammen mit dem

Lesebefehl werden die Ausgangsbits ,Valid“ und ,Busy*

aktualisiert.
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4 Parameterbausteine

4.3.4.2 Ausgangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
1 = Der Frequenzumrichter hat die angeforderten Daten
Valid BOOL ouT Ubernommen und das Ergebnis an die SPS
geschrieben
1 = Der Frequenzumrichter hat noch keine gliltigen Daten
auf die letzte Leseanforderung gesendet.
Busy BOOL ouT - - -
0 = Entweder liegt keine Leseanforderung an, oder es liegt
ein Ergebnis der Anforderung vor.
1 = Das Lesen des Parameters ergab einen Fehler. Die
Error BOOL ouT Fehlernummern werden am Ausgang ,Error_ID*
ausgegeben.
Ausgabe des Fehlercodes des Frequenzumrichters (siehe
Handbuch des Frequenzumrichters). Wird ein gtiltiges
Error_ID WORD ouT Ergebnis vom Frequenzumrichter erhalten, gibt ,Error_ID*
den Wert ,0“ aus.
Ergebnis der Parameteranfrage. Die Daten sind nur giiltig,
Value 32 DWORD ouT wenn auch das Bit ,valid“ den Wert ,1* hat. Wird vom

Frequenzumrichter eine Fehlermeldung empfangen, gibt
»Value_32“ den Wert ,0" aus.
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4.4 Para_Acyc_Write

441 Aufgabe

Dieser Funktionsbaustein wird im zyklischen Programmteil aufgerufen, arbeitet jedoch im azyklischen
Ubermittlungsverfahren. Damit muss ein Zugriff auf die Daten des Frequenzumrichters nicht
zwangslaufig in einem Programmzyklus abgeschlossen werden.

Der Funktionsbaustein erfordert den Instanzdatenbaustein ,Inst Para_Acyc Write_DB“. Der Zugriff
auf den Frequenzumrichter erfolgt Uber die Hardwarekennung. Die Adresse wurde wahrend der
Hardwarekonfiguration festgelegt. Die Festlegung erfolgt flr jeden Busteilnehmer einzeln, sofern in
der Geratelbersicht eindeutige Namen vergeben wurden.

Der Funktionsbaustein dient dem Schreiben eines 16Bit/32Bit- Parameterwertes (Interger) in den
Frequenzumrichter unter Bericksichtigung von

» Parameternummer
» Parametersatznummer (sofern der Parameter auch parametersatzabhangig ist)
* Index (sofern der Parameter das Format eines Index-Parameter aufweist)

(Details L Abschnitt 4.4.4 "Parameter")

Es ist zu entscheiden, ob die Daten in den RAM — Speicher oder spannungsausfallsicher in das
EEPROM bertragen werden sollen. Beim Schreiben in das EEPROM ist die begrenzte Anzahl an
zulassigen Schreibzyklen zu beachten. Detaillierte Informationen hierzu entnehmen Sie bitte dem
Handbuch zum Frequenzumrichter.

(il Information Format der Parameter

Detaillierte Angaben zum Aufbau der Parameter entnehmen Sie bitte dem Handbuch zum Frequenzumrichter.

4.4.2 Verwendung

. SK 2xxE
Frequenzumrichter - — -
SK 5xxE (nicht mdglich mit SK TU3-PBR)
. PROFIBUS DP
Ubertragungsweg
PROFINET IO
S7-1200
Steuerung
S7-1500
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4 Parameterbausteine

4.4.3 Hardwarekonfiguration

4431

PROFIBUS DP/PROFINET IO

Die Hardwarekonfiguration erfolgt analog den Abschnitten 3.1.3 und 3.2.3.

4.4.4 Parameter

Der Instanzdatenbaustein zum Funktionsblock gibt detaillierte Auskunft Uber die Signalzustande
zwischen SPS und Frequenzumrichter. Aufgrund der Komplexitat des Instanzdatenbausteins ist dieser
hier nicht ausgegeben. Er ist selbsterklarend.

%M129.6
.rag_125"

285

SK-TU3-
PNT~Head"
%MW130
.parameter num*
%MW134
.param index"
%MW136
.param set”
%M160.0

~write parameter”
%M160.5

Lwrite eeprom*
%M160.4
»32Bit value
active(1)*
%MW164

Lwrite Value 16“
%MD166

Lwrite Value 32°

%DB7

»Inst_Para_Acyc_Write_DB*“

EN

HW_Address

Parameter

Index

Param_set

Write_ RAM

Write_ EEPROM

write_32Bit

Value_16

Value_32

%FB7
»Para_Acyc_Write“

Done

Busy

Error

Error_ID

ENO

%M160.1
Lwrite done“

%M160.2
Lwrite busy*

%M160.3
,write error*

%MW162
Lwrite Error ID“

BU 0950 de-1718

43



TIA-Standardbausteine — Zusatzanleitung Optionen NORD - Frequenzumrichter DRIVESYSTEMS

4441 Eingangsparameter

Parametername

Typ

Schnittstelle

Beschreibung

HW_Address

INT

HW-Kennung/Diagnoseadresse des Frequenzumrichters.
Die Adresse kann im Hardwarekonfigurator gepriift werden.

Parameter

INT

Parameternummer

Index

INT

Indexnummer. Welche Parameter einen Index besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

[i] Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter
ohne Index, muss hier eine Null eingetragen werden.

Param_set

INT

Auswahl der gewlinschten Parametersatznummer (1...4).
Welche Parameter eine Parametersatznummer besitzen,
entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
Frequenzumrichters.

[i] Information

Handelt es sich bei dem Parameter um einen Parameter,
der keinem der vier Parametersatze direkt zugeordnet
ist, muss hier eine Null eingetragen werden.

Write_RAM

BOOL

0 = Parameterwert schreiben ist nicht angefordert.

1 = Parameterwert schreiben ist angefordert. Der Baustein
bildet aus diesem Signal eine positive Flanke. Fur ein
erneutes Beschreiben des Parameters muss das Signal
einen Signalwechsel von 0—1 erfahren. Der Parameter
wird in den RAM geschrieben.

Write_ EEPROM

BOOL

0 = Parameterwert schreiben ist nicht angefordert.

1 = Parameterwert schreiben ist angefordert. Der Baustein
bildet aus diesem Signal eine positive Flanke. Fir ein
erneutes Beschreiben des Parameters muss das Signal
einen Signalwechsel von 0—1 erfahren. Der Parameter
wird in das EEPROM geschrieben. Die Anzahl der
Schreibzyklen ist begrenzt (siehe Handbuch zum
Frequenzumrichter).

write_32Bit

BOOL

0 = Auswahl Value_16

1= Auswahl Value_32

Value_16

WORD

Wert flir den Parameter mit einer Datenlange von 16 Bit"

Value_32

DWORD

Wert flir den Parameter mit einer Datenlange von 32 Bit"

1)  Welche Parameter mit 32 Bit oder mit 16 Bit beschrieben werden kénnen entnehmen Sie dem Handbuch zum Frequenzumrichter.
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4 Parameterbausteine

4442 Ausgangsparameter

Parametername Typ Schnittstelle | Beschreibung
1 = Der Frequenzumrichter hat die angeforderten Daten
Done BOOL ouT Ubernommen und das Ergebnis an die SPS
geschrieben.
1 = Der Frequenzumrichter hat noch keine gliltigen Daten
auf die letzte Leseanforderung gesendet.
Busy BOOL ouT - - -
0 = Entweder liegt keine Leseanforderung an, oder es liegt
ein Ergebnis der Anforderung vor.
1 = Das Lesen des Parameters ergab einen Fehler. Die
Error BOOL ouT Fehlernummern werden am Ausgang ,Error_ID*
ausgegeben.
Ausgabe des Fehlercodes des Frequenzumrichters (siehe
Error_ID WORD ouT Handbuch des Frequenzumrichters). Wird ein gtiltiges

Ergebnis vom Frequenzumrichter erhalten, gibt ,Error_ID*
den Wert ,0“ aus.
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Co

DRIVESYSTEMS

Stichwortverzeichnis

E
Elektrofachkraft..........c.cccccoveeeeeiiiiiiiiieeeeeeees
F

Funktionsbaustein
Para_Acyc read ..........coeeeeieiiiiieieeeee,
Para_Acyc Write .......cooeeveieieiiieieeeece
Para_PPO1/2_ R ..o
Para_PPO1/2_W ...ccoooeeiiiieeeciee e
Prozess PPO1/3 ...cccvviiiiiiiiieeee e,
Prozess PPO2/4 ........ccooevvvieiiiiiiieeeeien,
Prozess PPOB ........ccocvveveeeiiiiiiieeeee e

H

Hardwarekonfiguration
Para_Acyc read .......cccoccveeeeiiiiiiiieeeeeee
Para_Acyc Write .....ccceeeeveeiiiiiiieeeeeee
Para_ PPO1/2 R ..o,
Para PPO1/2 W ..o,
Prozess PPO1/3 ....cccvvieiiiiiiiiiieeeeeeee,
Prozess PPO2/4 .........cccoooeeiiiiiiiiiiiii.
Prozess PPOG .......cccoooeeeeiiiiiiiiiiiiiiieeeen,

P

Para_Acyc_read
Funktionsbaustein.............ccoooeiiiiiiis
Hardwarekonfiguration...............cccccocooenes
Parameter ...
Parameterbaustein..............ccooocoiiiiis

Para_Acyc_Write
Funktionsbaustein.............ccoooinis
Hardwarekonfiguration................cccc.oooe.
Parameter ........cccooo i
Parameterbaustein.............ccooccciinininnes

Para_PPO1/2_R
Funktionsbaustein.............cccoooiicins
Hardwarekonfiguration...............ccccoeoeee
Parameter ..o
Parameterbaustein............ccoooccieeieiiniens

Para_PPO1/2_ W

Funktionsbaustein ............ccooccoviis 34
Hardwarekonfiguration ............c.ccccoceens 34
Parameter........ccoovevveici e 35
Parameterbaustein...........ccccccoien. 34
Parameter
Para_Acyc_read.........ccccoiieeeiiiiiineiiiiienenne 39
Para_Acyc_Write.......ccccoviiieiiiiiiiiiieee 43
Para_PPO1/2_R....ccccoieiiiiieeiiie e 31
Para_PPO1/2_W.....ccoooiiiiieeie e 35
Prozess PPO1/3.. ..o 14
Prozess PPO2/4........cccoviiiiiiiiiiiiieeee 21
Prozess PPOB........cccooeeeieeiiiiciiiieeeeeee, 26
Parameterbaustein
Para_Acyc read........ccccoceeeiiiiiiiinneeeeee 38
Para_Acyc Write.......cccoveiiiiiiie 42
Para_PPO1/2_R....ccooiiiiiieeeee e 30
Para_PPO1/2_W.....ccoooiiiieiee 34
Prozess PPO1/3
Funktionsbaustein .............c.cccoooc e 10
Hardwarekonfiguration ............cccccoceene 11
Parameter.........ccccooviiiiie 14
Prozessbaustein..........cccccceeiiiiiiiieene 10
Prozess PPO2/4
Funktionsbaustein ................cccooccie 17
Hardwarekonfiguration ...............cccccceee. 18
Parameter.........ccccooviiiiiieeee 21
Prozessbaustein..........cccccooiviiiiiii, 17
Prozess PPO6
Funktionsbaustein ...........cccccoiiiis 24
Hardwarekonfiguration ..............cccccceeen. 25
Parameter........ccccooviiiiiiee 26
Prozessbaustein.........cccccooeiiiiiiiiieni, 24
Prozessbaustein
Prozess PPO1/3.....cccoiiiiiiiiiiiieeeeeee, 10
Prozess PPO2/4........coovveeiiiiiiiiiieeeeeei, 17
Prozess PPOB........ccccoeivieiiiiiiieeeeeeeee 24
Prozessbausteine ........ccccccooviciiiiiiiie, 10
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NORD DRIVESYSTEMS Group

Headquarters and Technology Centre
in Bargteheide, close to Hamburg

Innovative drive solutions
for more than 100 branches of industry

Mechanical products o
parallel shaft, helical gear, bevel gear and worm gear units

Electrical products
IE2/IE3/IE4 motors

Electronic products
centralised and decentralised frequency inverters,
motor starters and field distribution systems

7 state-of-the-art production plants
for all drive components

Subsidiaries and sales partners
in 89 countries on 5 continents

provide local stocks, assembly, pmducﬁun
technical support and customer service

More than 3,600 employees tl'lrouahnutﬂl&;_,,-."_r
create customer oriented solutions
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Headquarters:

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Straite 1

22941 Bargteheide, Germany

T: +49 (0) 4532 / 289-0

F: +49 (0) 4532 / 289-22 53
info@nord.com, www.nord.com
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